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Raamat sisaldab buldooserite, vosaloikaja ja juurijate-
kogujate ehituse kirjeldusi ning juhiseid nende eksplua-
tatsiooni kohta. Peale selle on toodud iildandmed nende
masinatega teostatavate t6ode tehnoloogiast.

Raamat on madiratud buldooserite, vosaloikajate ja
juurijate-kogujate juhtidele ning mehaanikutele.

Koik markused raamatu kohta palutakse saata aadres-
sil: Tallinn, Parnu mnt. 10, Eesti Riiklik Kirjastus, teh-
nilise kirjanduse toimetus.
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SISSEJUHATUS

Noukogude inimesed, innustatuna Lenini-Stalini par-
ieist, teostavad kommunistliku iilesehitust6o grandioosset
orogrammi, rajavad hiiglaslikke elektrijaamu, kanaleid,
:diustavad ulatuslikult maanteid, harivad {iles uudismaid
a loovad seega kommunistliku {ihiskonna materiaalsed
alused. See suurejooneline ehitusprogramm tingib {ihis-
condliku t66 tootlikkuse pidevat suurendamist t66-kiirmee-
jodite laialdaselt praktikasse juurutamise baasil, mis on
rajatud tootmisprotsesside igakiilgsele mehhaniseerimisele
la masinate korgele toojoudlusele.

Esinedes valijate ees '9. veebruaril 1946. a., juhtis
f. V. Stalin tdhelepanu uue vdoimsa rahvamajanduse tousu
prganiseerimise vajadusele. See kajastus NSV Liidu rahva-

. majanduse taastamise ja arendamise viie aasta plaanis
aastaiks 1946—1950, kus oli erilist tdhelepanu pooratud
aute ehitus- ja teedeehitusmasinate ning igasuguse varus-
iuse loomise vajadusele t6émahukate protsesside mehha-
niseerimiseks.

Selliste masinate hulka kuulub traktoritele monteeritav
suure todjoudlusega rippvarustus — buldooserid, vosaloi-
<ajad ja juurijad-kogujad. Need masinad voimaldavad
mehhaniseerida mullatéid ehitusplatside ettevalmistami-
sel, mis on koige téomahukamad ehitustoode liigid. Siia
aulka kuulub ka pinnase kaevamine ja teisaldamine liihi-
<estele kaugustele, metsa mahavotmine, kindude ja vosa
juurimine, suuremate kivide koristamine ja pinnase kobes-
tamine. Teedeehituse jaoks traktorile monteeritava ripp-
varustuse kompleksi loojad insenerid B. N. Gorohhov,
A. A. Vassiljev, V. M. Agejev, A.F. Bazanov, J. N. Klut3a-
rev, N. A. Lap$in ja D. I. TSistjakov on 1951. a. autasus-
tatud Stalini 3-nda jdrgu preemiaga. Kiesoleval ajal on
need masinad leidnud laialdast kasutamist koigil rahva-
majandusaladel, eriti aga suurehitustel. Neid kasutatakse

. 'gal ehitusplatsil, poldude tasandamisel ja uudismaade
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iilesharimisel, teede ehitamisel ja elektriiilekande-liinide
metsa-sihtide rajamisel, pealispinnase eemaldamise t606-
del, karjddrides ja maaparandustéodel. Buldooseri JI-157
toojoudlus ehitushooajal on kuni 120 tuhat m?® iiksikute
tooliikide alal, kuna juurija-koguja kangutab wvilja kive
mahuga kuni 2,5 m® ja isegi suuremaid.

Kui votta arvesse, et ldhema 3 aasta jooksul tuleb
ainult NSV Liidu Puuvillakasvatuse Ministeeriumi siis-
teemis niisutatavate maade planeerimistoodel teisaldada
ligi iiks miljard kantmeetrit pinnast, et ainuiiksi Kuibosevi
hiidroelektrijaama ehitamisel tuleb teostada kuni 100 mil-
jonit m® mullatéid, — siis on selge, et selline suur t6o-
maht oleks kujutlematu ilma suure tootlikkusega masina-
teta.

Mullatéomasinate véljalase suureneb aastast aastasse.
Noukogude Liidu Kommunistliku Partei XIX kongressi
direktiivides on ette ndhtud suurendada viie aasta jooksul
skreeperite ja buldooserite parki 3—4 korda.

NSV Liidu arendamise viiendas viie aasta plaanis aas-
taiks 1951—1955 on teedeehitajaile seatud i{ilesanne «ehi-
tada ja rekonstrueerida kova kattega autoteid umbes
50 protsenti rohkem kui 1946.—1950. a., eriti l6unarajooni-
des, Taga-Kaukaasias ja Baltimail».

Seepdrast ongi buldooserite, vosaloikajate ja juurijate-
kogujate konstruktsioonide tundmadppimine tungivaks
vajaduseks tootmis-tehnilisele personalile, kes téotab ehi-
tuste toomahukate protsesside mehhaniseerimisel.

Kédesoleva raamatu eesmirk on osutada praktilist abi
hiidrotehniliste ehituste ja autoteede ehitajaile-eesrindlas-
tele, toostus- ja tsiviilehituste ehitajaile, pollu- ja metsa-
majanduse mehhanisaatoritele teedeehituse masinate ripp-
varustuse ratsionaalsel kasutamisel.



BULDOOSERID
OTSTARVE JA KASUTAMISALA

Buldooser kujutab endast agregaati, mis koosneb trak-
torist ja sellele monteeritavast spetsiaalsest rippvarustu-
sest — holmast iihes raamiga ja hiidraulilisest voi trossi-
dega juhtimisseadmest. :

Buldoosereid. kasutatakse pinnase teisaldamisel liihi-
kestele kaugustele (kuni 100 m), kraavide, aukude, siiven-
dite, kaevikute kinniajamiseks, samuti ka pinnase kae-
vandamiseks kaevendites ja méenclvadel. Peale selle
kasutatakse buldoosereid ehitusplatside ja muude pind-
alade planeerimiseks, kiingaste mahaldikamiseks ja liigse
pinnase ning ehitusprahi drakoristamiseks. Peale pinnase
- voib buldooseritega teisaldada kruusa, killustikku, rdbu ja
muid someraid materjale. Buldoosereid kasutatakse ka
teede muldkehade, tammide, vallide ja muude muldehi-
tuste tasandamisel, kuhu muld on kogutud ekskavaato-
rite, skreeperite ja transpordivahendite abil.

Peale mullatéode voib buldooseritega veel teostada
puude langetamist ja suuremahuliste skreeperite tagant
lilkkamist nende paremaks téditmiseks pinnasega.

Buldooserit, mille holm on tdiendavalt varustatud peit-
litega, voib kasutada juurestiku eemaldamiseks pinnasest,
pinnase kobestamiseks ja vana teekatte iilesvotmiseks. i

Talvisel ajal kasutatakse buldoosereid Iumekoristus-
toodel. ;

Selline buldooseritega teostatavate toéde mitmekesisus
voimaldab neid edukalt kasutada auto- ja raudteede ehi-
tustoodel, toostus- ja tsiviilehitustel, samuti ka pollu- ja
metsamajanduses niisutatavate maade planeerimistoodel,
veehoidlate ehitusel, uudismaade iilesharimisel ja metsa-
kaitsetoodel.

Oma vordlemisi madala hinna ja korge toojoudluse
tottu on buldooser viga 6konoomne. Peale selle on temaga
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Joon. 1. Buldooser JI-157.

Joon. 2. Buldooser J1-271.



voimalik teostada terve rida toid, millede ldbiviimine
teiste masinatega on kas voimatu voi vidga raskendatud.
Nende toode hulka kuulub pinnase teisaldamisel otsesuu-
nas: muldkehade ehitamine soodes, juurdesociduteede ehi-
tamine sildadele, aukude kinniajamine jne.

Meie toostus toodab kaht tiiiipi buldoosereid: trossjuhti-
misega buldoosereid [1-157 (joon. 1) ja JI-271 (joon. 2) —

Joon. 3. Buldooser I-1595.

traktorile C-80 ja hiidraulilise juhtimisega buldooserit -
J-159B (joon. 3) — traktorile JIT-54. Nende buldooserite
holmad -on asetatud risti traktori pikitelje suhtes.

. Kéesoleval ajal juurutatakse tootmisesse uut universaal-
buldooserit, mille holmale voib anda mitmesuguseid kalde-
nurki traktori pikitelje suhtes.

Buldoosereid [1-157 ja [1-271 kasutatakse kaigil pin-
nase kategooriatel suurte téémahtude puhul, buldooserit
J-159B aga vihemate toomahtude puhul ja kergematel
pinnastel (mitte iile III kategooria).



BULDOOSERITE JA VINTSIDE TEHNILINE KARAKTERISTIKA

Buldooserid

Z1-157 1-271 J1-1595
Haardelaius, mm 2950 2950 2250
Ho6lma korgus, mm 1100 1100 800
Loikenurk, kraadides . 55—60 52, 57, 62 60
Ho6lma maksimaalne kor-
gus, arvates roomikute
kandepinnast, mm . 900 720 500
Holma maksimaalne . kae-
Vesiigavus, arvates roo-
mikute  kandepinnast,
DL 0 M s O 1800 1800 150
Tithja holma tostekiirus,
m/sek. G g 0,4—0,6 0,4—0,6 0,2
Juhtimisseade Trossiile- Trossiile- Hiidrauliline:
kanne kanne
Juhtimismehhanismi  ka--
rakteristika . . . |Vints J1-1485 Vints Hiidrauliline sea--
J1-269 dis YI'-IM. Oli-
rohk siisteemis
— 30 at, pum-
ba voimsus
190 1/min., oli-
siisteemi maht
— 50 1, kasuta-
tav oli — viért-
: na- voi trqt_ls_for~
" Gabariitmooted (ithes maatoridli
traktoriga), mm: y
pikkus ) 5150 5000 4250
laius 2960 2960 2300
koérgus S 2915 2660 2250
Kaal (ithes juhtimismeh-
hanismiga), kg:
traktorita 3085 1900 1350
traktoriga 14 485 13 300 6450
To6joudlus vahetuses pin-
nase loikamisel ja tei-
saldamisel, m? X kuni 900 kuni 900 kuni 600



Vintsid

J1-148b J1-269
2T G e R S e T Lintpiduriga Lintpiduriga
friktsioonvints | friktsioonvints’
AR IEE: AV i o g R e 2 1
Trumlite moodted, mm:
{1 Lo e e S 216 216
T e S TN R R B 194 96
Trumlite poérete arv minutis . . 138 138
Tombejoud trossi esimese  kihi
pealekerimisel, kg . . .= . 2300 2800
Kiirus trossi esimese kihi peale-
kerimisel, m/sek. . . . . 1,66 1,66
Reduktori iilekandearv . . . . 7,25 7,25
Arodsi’ 1abimacty mam: OO n T 13 13
VT LT T M- DR L T OAR S 725 320

EHITUS

Buldooseri ' tédorganiks on loikenugadega varustatud
holm, mis on kinnitatud raamile, kusjuures see raam on
Sarniirselt {ihendatud traktoriga. Seetottu on to6organit
vgi{nalik tosta ja alla lasta spetsiaalse juhtimismehhanismi
abil.

Buldooser koosneb kolmest pohisolmest: holmast, raa-
mist ja juhtimismehhanismist.

Buldooseri [-271 holm ja raam on pohiliselt sama
konstruktsiooniga nagu buldooseri /I-157 holm ja raamgi.

H o6 1m. Buldooseri /1-157 holma esisein (joon. 4) koos-
neb kahest osast — iilemisest ja alumisest. Ulemine osa
5 on painutatud raadiusega 750 mm; ta on valmistatud
lehtterasest ja serviti keevitatud alumise lameda osa 4
kiilge, moodustades sileda iilemineku-pinna. Jdikuse and-
miseks keevitatakse esiseina tagakiilje alumisele osale
kogu pikkuselt kaks lehtterase riba 3, mis moodustavad
ithes esiseina lehega 4 jdiga, kolmnurkse poikloikega karp-
tala (jouprisma). Lisaks sellele on holma f{ilemine dar
jdigastatud kahest nurkrauast koosneva tala kiilgekeevita-
mise teel.

Holma kuju kindlustatakse kahe jdikuskarbiga 8, mis on
keevitatud holma otstele. Karpide vilimised kiilglehed ula-
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tuvad holma kumera osa pinnast ettepoole vilja, takista-
des teisaldamisel pinnast kiilje poole maha pudenemast.
Monedes majandites, kus buldoosereid kasutatakse peami-
selt pinnase voi ehitusmaterjalide teisaldamiseks, kinnita-

Joon. 4. Buldooseri I1-157 holm:

1 — &darmised ldikenoad; 2 — keskmine ldikenuga; - 3 — alumine jaikus-
tala; 4 — esiseina alumine osa; § — esiseina {ilemine osa; 6 — iilemine
jaikustala; 7 — dilemine aas; 8 — otsmised jdikuskarbid; 9 — ribid;

0 — alumised aasad.

takse karpide kiilglehtedele tdiendavad etteulatuvad lisa-
lehed, mistottu suureneb teisaldatava pinnase maht ja
tunduvalt touseb buldooseri to6joudlus sellistel toodel.
Holma alumisele &édrele kinnitatakse peitpeapoltidega
kolm 16ikenuga, milledest kahe darmise 7/ mooted on
25X 250X 480 mm ja iihe keskmise 2 mooted — 18X 250
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X 2000 mm. Loikenoad on valmistatud lehtterasest Cr. 5.
Kulumiskindluse tostmiseks on dédrmistele loikenugadele
peale sulatatud staliniiti ja keskmisele loikenoale — wval-
get malmi. Buldooseri [I-271 holma otsmistel loikenuga-
del on kahepoolsed pealesulatised, mistottu saab Ioike-
nuge kulumise puhul {imber asetada.

2 A
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Joon. 5. Buldooseri [1-1595 holm:
I — holma esileht; 2 — kiilgpdsed; 3 — suusad; 4 — jaikustala; 5§ — lGiketera;
6 — ribid; 7 — tdokkepoldid.

Et anda jdikust loiketerade kinnituskohale, on holma
alumise osa tagakiilg iihendatud jédikuskarbiga kiimne
kiilgekeevitatud ribi 9 abil.

Holm on iihendatud raamiga poltide abil, mis asetatakse
otsmiste jdikuskarpide {ilemistesse ja alumistesse auku-
desse. Peale selle on holma alumisele osale kiilge keevita-

tud kaks aasa 10 sidevarraste kinnitamiseks, mis {ihenda-
vad holma raamiga.
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- Holma tostmine toimub aasa 7 abil, mis on keevitatud.
holma iilemise &ddre jaikustalale 6. Buldooseril [1-271 kee-
vitatakse see aas alumisele jédikuskarbile.

Buldooseri -1595 (joon. 5) holm kujutab endast alu-
mises osas tasapinnalist ja fiilemises osas nogusat teras-
lehte /. Holma tasapinnalisel osal on, nagu ka buldooseril
J1-157, tagakiiljel jdik kolmnurkse poikloikega keevitatud
tala 4. Holma otsmistele kiilgedele on keevitatud kaks
poske 2, mis aitavad alal hoida holma profiili ja takistavad
pinnase teisaldamisel selle mahapudenemist holma otstelt.
Holmale annavad jdikust ka ribid 6, mis on keevitatud.
holma tagakiilje keskosale. Holma alumisele é&érele kin-
nitatakse peitpeapoltide abil l6iketera 5, mis on valmista-
tud teraslatist poikloikega 140 X 12 mm.

Vorreldes buldooseri J1-157 holmaga, on buldooseri
J1-159B6 holma iseloomustavaks isedrasuseks kaks taldriku-
kujulist tugisuuska 8, millede asendi korgust on voimalik
reguleerida. Suuskade varred on juhitud 1dbi kronsteinide,
mis asuvad holma tagakiilje otste dértel. Soovitavas asen-
dis kinnitatakse nad tokkepoltidega 7

Suuski voib kinnitada kas noa loikeserva horisontaal-
tasapinna korgusele (pinnase teisaldamiseks l6ikamiseta)
voi allapoole (et véltida pinnase katte loikamist 16ike-
noaga voi, {imberpoordult, kaitsta loikenuga sattumast
vastu kive voi muid takistusi, mis voiksid pohjustada 1oike-
noa vigastusi) voi sellest tasapinnast iilespoole (et teos-
tada pinnase l6ikamist).

Raam. Buldooseri JI-157 raam (joon. 6) koosneb
kahest piki-touketalast 7 iihes piisttugedega 8 ja kaldtuge-
dega 3, kahest sidevardast 9 ja kahest plaadist 5 iihes tap-
pidega 4. Koos holmaga moodustab raam jdiga IT-kujulise
konstruktsiooni.

Piki-touketala 2 (joon. 7) koosneb kahest omavahel
kokkukeevitatud nurkrauast, moodustades karptala. Tala
esiotsa kiilge on keevitatud aas &5 iihendamiseks holma
otsmise jdikuskarbi alumise osaga. Holma iilemine osa
iihendatakse reguleerimispoldi abil piisttoega 4. Piisttugi
kujutab karpi kahest nurkrauast 75 X 75 X 8 mm ja ta on
keevitatud touketala esiosa kiilge. Piisttugi jédigastatakse
kaldtoega 3, millel on samuti karbikujuline ristldige ja
koosneb kahest nurkrauast. Reguleerimispoltidega voib
holma l6ikenurka muuta 55—60° piirides.

‘Touketala esiosa kiiljele on keevitatud kronstein 6, mis
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Joon. 6. Buldooseri /1-157 holm koos toukeraamiga:
I — reguleerimispolt; 2 — hdlm; 3 — kaldtugi; 4 — tapp;
& — plaat; 6 — kaas; 7 — touketala; 8§ — piisttugi; 9 — sidevarras.

Joon. 7. Buldooseri JI-157 piki-touketala:

1 — laager; 2 — touketala; 3 — kaldtugi; 4 — piisttugi; 5§ — aas; 6 — sidevarda
kronstein.



on ette ndhtud sidevarda tagumise otsa kinnitamiseks.
Sidevarda esiots kinnitatakse hélma kiilge.

Touketala tagumisele otsale on keevitatud valuosa 7, mis
kujutab endast plaadi 5 (joon. 6) kiilge keevitatud tapi 4
laagri iiht poolt. See plaat on omakorda keevitatud trak-
tori roomiku raamile. Laagri teise poole moodustab kaas 6.
Tapi ja laagri vahel on viiemillimeetriline 16tk, mistottu
buldooseri holm {ihes raamiga voib teatud piirides kohan-

Joon. 8. Buldooseri /I-1595 holm koos toukeraamiga:
1 — touketala; 2 — tugihargid; 3 — jdikuslapid; 4 — silepolt.

duda maastiku profiilile. Buldooseri [1-271 touketalad ei
oma piisttuge reguleerimispoltide jaoks. Touketala kesk-
osale on keevitatud védike karbikujuline tugi, milles on
kolm auku. Sellele toele kinnitatakse kaldtugi silepoldi
abil. Loikenurga muutmine toimub kaldtoe kinnitamisega
silepoldi abil, mis asetatakse iihte nendest kolmest august.

Buldooseri [1-159Bb raam koosneb samuti kahest karbi-
kujulise ristloikega touketalast / (joon. 8). Need talad on
keevitatud holma kiilge. Raami jaikust horisontaalpinnas
tagatakse nurkadel kahe kolmnurkse jédikuslapiga 8, mis
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on iihtlasi kronsteinideks tugisuuskadele. Touketalade
tagumistele otstele on keevitatud tugihargid 2, mis moo-
dustavad tappide laagrid. Tapid on omakorda keevitatud
. poiktalale, mis kinnitatakse nelja harkklambri 7 (joon. 9)
abil traktori pikitalade (lonZeronide) alumise pinna vastu
roomiku tugirullide vahekohal. Pédiktala on valmistatud
teraslehest 4 ja nurkrauast 8 ning omab karbikujulise
kolmnurkse ristloike. Et poiktala ei saaks buldooseri t66-
tamisel nihkuda piki traktorit, on traktori lonZeronide
alumisele ddrele keevitatud tugiliistud 5.

e

* e S 5
Joon. 9. Buldooseri [-1595 poiktala:

I — harkklambrid; 2 — tapid; 3 — nurkraud; 4 — terasleht;
5 — tugiliistud.

Tapid 2 kindlustatakse touketalade tugiharkides spet~
. siaalsete snlepoltqde 4 abil (joon. 8).

Trossiilekanne. Buldooserit JI-157 juhitakse tross-
iilekandega, mis koosneb neljakordsest polispastist, esi-
toest, tagatoest, iilemisest talast ja vintsist. Esitoele on
kinnitatud polispasti iilemine plokirakis, tagatoele — juht-
plokk. Ulemine tala {ihendab mé&lemad toed.

Neljakordne polispast, mille iilesandeks on suurendada
vintsi poolt arendatud joudu, koosneb kahest plokirakisest:
liikuvast ja paigalseisvast.

Polispasti liikuv plokirakis kujutab endast keevitatud
kere iihes kahe plokiga I (joon. 10), mis pdoorlevad rull-
laagritel 3. Mustuse sissesattumise eest on need laagrid
kaitstud kaitseseibidega 2. Liikuv plokirakis iihendatakse
sorme. abil holma aasaga.
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BIVIIIIIIIS.

Joon. 10. Buldooseri polispasti liikuv plokirakis:
! — plokk; 2 — kaitseseib; 8 — rull-laagrid.
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Joon. 11. Buldooseri [1-157 esitugi: /
sl — polispasti paigalseisev plokirakis; 2 — alustugi; 3 — piisttalad; 4 — kaitse-
kilp; § — kronsteinid.



Polispasti paigalseisev plokirakis on keevitatud esitoe
kiilge (joon. 11). Konstruktsioonilt on ta samasugune
nagu liikuvgi. IT-kujuline esitugi on karptaladest kokku
keevitatud. Piisttalad 3 on kinnitatud tappidele, *mis on
keevitatud kronsteinidele 5; kronsteinid on omakorda kee-
vitatud voi poltidega kinnitatud traktori lonZeronide esi-
otstele. Esitoe stabiilsust saavutatakse tdiendavalt kahe
kaldtoega 6, mis on kinnitatud traktori raamile. Polispasti

gt
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Joon. 12. Buldooseri I-157 tagatugi:

! — karptala; 2 — juhtplokirakis; 3 — filemine pikitala.

paigalseisev plokirakis / on keevitatud esitoe iilemise poik--
lala keskkohale ja tugevdatud kahe alustoega 2. Esitoe
piisttaladele on kinnitatud perforeeritud kilp 4, mis kaitseb
traktori radiaatorit vigastuste eest.

Tagatugi (joon. 12) koosneb kahest karptalast 7, mis alu-
miste otstega toetuvad vintsi karterile.  Ulal on tagatoele
keevitatud juhtplokirakis 2. Esi- ja tagatoest koosneva
siisteemi stabiilsuse tagab {ilemine karbikujuline pikitala 3.
Ulemine tala on iihtlasi kaitsekarbiks selles kulgevale tros-
sile. :

2 B. Gorohhov ) 17



Vints JI-148B5. Buldooseri [-157 juhtimiseks kasuta-
takse kahetrumlilist vintsi J1-148B ! (joon. 13).
Buldooseri tootamisel kasutatakse ainult i{iht trumlit.
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Joon. 13. Vints [1-148b:

1 — iihendusvéll; 2 — vedav hammasratas-voll; 8 — kronstein; 4 — trumli telg;
5 — lilitusmutter; 6 — puks; 7 — lamekiil; 8 — liilitushoob; 9 — veetav ham-
masratas; 10 — trummel; [/ — trumli tagumine Kkaas; 12 — vahelehed;
13 — liist; 14 — tagumine plaat: 15 — veetav koonus-siduriratas; 16 — vedav
koonus-siduriratas; 17 — lintpidur; /8 — vintsi kere.

Teist trumlit voidakse kasutada tootamisel haakemasina-
tega.
Vintsi pohiliseks osaks on keevitatud kere 18, mille esi-

! Esimestel buldooseritel JI-157 kasutati vintsi J1-148, mis erineb
vintsist JI-1485 liilitusmehhanismi ehituse ja juhikabiini taha aseta-
tud juhtimishoobade poolest.
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kiiljele on keevitatud valatud kronstein 38 vintsi kinnitami-
seks trakiori tagasilla karterile, tagakiiljele aga vahetoed,
millele kinnitatakse poltide abil tagumine plaat 74. Labi
kere seinte ja tagumise plaadi on viidud trumlite teljed 4,
millede otsad on kinnitatud tagumisele plaadile liistude
13 abil.

Iga trumli teljele on asetatud puks 6, mis voib vabalt
liikuda piki telge kiilul 7. Puksile 6 on asetatud koonus-
rull-laagrid, milledel poorleb veetav hammasratas 9. Vee-
tavad hammasrattad hambuvad teineteisega, mistottu .
molemad trumlid poorlevad eri suunas. Uks hammasratas
(parempoolne) on alalises hambumises vedava hammasrat-
taga 2, mis on koos vedava volliga valmistatud {ihest
titkist. Vedav voll on asetatud kahele kuullaagrile ja pan-
nakse poorlema traktori kdigukasti esimeselt vollilt iihen-
dusvolli 7 kaudu. Koik kolm hammasratast asuvad kinni-
ses olivannis ja poorlevad alaliselt, kui traktori sidur on
sisse liilitatud.

Veetavate hammasrataste 9 rummudele on kinnitatud
trumlite vedavad koonus-sidurirattad 76, milledele on nee-
ditud asbobakeliidist hoordkatted. Veetav koonus-siduri-
ratas 75 on valatud {ihes tiikis trumliga 10, mis pdoorleb
teljel 4 asuval kahel koonusrull-laagril. Laagreid regulee-
ritakse vahelehtede 72 abil, mis asetatakse tagumise kaane
11 ja trumli vahele ning vedava koonus-siduriratta ja vee-
tava hammasratta vahele.

Koonussidur liilitatakse sisse mutri 5 abil, mis on keera-
tud. trumli telje keermetatud otsa. Mutri keeramisel pare-
male (parempoolse trumli sisseliilitamiseks) hakkab ta
keermetatud teljel edasi litkuma trumli poole,- vottes kaasa
puksi ja veetava hammasratta iihes vedava koonus-siduri-
rattaga ning viib viimase kokkupuutesse veetava koonus-
sidurirattaga.  Selle tagajdrjel sidestuvad molemate
koonus-sidurirataste hoordepinnad tihedalt ja trummel
hakkab kaasa podrlema. Trumli peatamiseks tuleb mutrit
5 poorata vasakule, millele vastab vedava koonus-siduri-
ratta eemaldamine veetavast. Mutrit 5 pooratakse hoo-
vaga 8, mille juhtimine toimub traktoristi kabiinist.

Holma tihes koormaga hoitakse  iilestostetud asendis
vintsi lintpiduriga. Piduri ehitus on toodud joonisel 14.

Piduritrummel on valatud iihes tiikis vintsi trumliga.
Teda iimbritseb pidurilint 9 (joon. 14), mis hoitakse nou-
tavas asendis kahe paari liilidega 7. Need liilid on Sarniir-
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selt iithendatud pidurilindiga ja pidurivolliga 2, mis voib
poorelda vintsi kere iilemise osa puksides ja omab tagu-
misel otsal kaheolgse hoova 3. Hoova iihele 6lale kinnita-
takse vabalt poorlev rull 11, teisele otsale aga vedru var-
ras 6. Vedru 7, mojudes kahedlgsele hoovale, piiliab teda
poorata iihes pidurivolliga ja surub lilide abil pidurilinti
vastu trumlit, mis seega pidurdatakse. Seega, kui juhtimis-

f

o Piduri sisse-
\ /ulitamine

Joon. 14. Vintsi J1-1485 pidur:
! — lilid; 2 — pidurivoll; 3 — kahedlgne hoob; 4 — juhtimishoob; 5§ — juhtimis-
hoova tombevarras; 6§ — vedru varras; 7 — vedru; 8 — tagasitombevedru;
9 — pidurilint; 10 — nukk; 1/ — rull.

hoovad 4 asuvad neutraalasendis, siis on koonussidurid
vdlja liilitatud ja molemad trumlid pidurdatud.
Juhtimishoob on $arniirselt iihendatud nukiga 10, mil-
le profiilne t66pind, puutudes kokku rulliga 17, pingutab
voi 16dvendab pidurilinti. Siduri sisseliilitamiseks (raskuse
tostmisel) tuleb hoob neutraalasendist paigutada paremale
(kabiini seina poole). Seejuures pidurilindi pingus vihe-
neb, kuid trummel on siiski veel pidurdatud ja holma tost-
mine toimub mittetdielikult kinnitémmatud piduriga. Tost-
mise katkestamiseks ja holma hoidmiseks soovitaval kor-
gusel tuleb hoob tagasi paigutada neutraalasendisse.
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Holma allalaskmiseks tuleb hoob neutraalasendist paigu-
tada vasakule (kabiini seinast eemale), seejuures suru-
takse vedru kokku, pidurilint eemaldub trumlist ja sidur
liilitub vélja. Oma raskuse toimel laskub holm maapinnale.

Vintsi peale voib kinnitada podrduva toe iihes plokki-
dega, mis on ette ndhtud trossi juhtimiseks vintsi trumlilt
haakemasina juurde. Buldooseriga tootamisel sellist sea-
dist ei kasutata. :

Buldooseri -271 TIl-kujuline esitugi koosneb kahest
U-terasest piisttoest ja horisontaalsest karptalast. Esitoele

Joon. 15. Vints J1-269.

on keevitatud rest radiaatori kaitseks vigastuste vastu. Esi-
toe tilemise osa keskkohale on keevitatud korvad, milledele
kinnitatakse Sarniirselt kaksikplokiga rakis (vt. joon. 2).
Paremalt poolt on toele keevitatud iihe plokiga rakis. Esi-
toe parempoolsele U-terasest piisttoele on nurkraua abil
keevitatud kiilgploki rakis.

Vints J1-269. Traktori tagasilla karterile on kinnitatud
ithe trumliga friktsioonvints J1-269 (joon. 15), millele on
keevitatud valatud kronstein juhtploki jaoks. Kiilg- ja juht-
ploki rakised on {ihendatud omavahel toruga, millest juhi-
takse labi tross. Vints J1-269 on ehitatud kahetrumlilise
vintsi JI-1485 baasil. Tema trummel on veidi lithem ja
kere kergem. .
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Vintsil on lintpidur (joon. 16), mis {imbritseb piduri-
trumlit; piduritrummel on valatud iihes tiikis tostetrumliga.
Pidurilint 9 hoitakse piduritrumli suhtes keskasendis kahe
lili 7 abil, mille {iks ots on S$arniirselt ithendatud piduri-
lindiga, teine ots aga pidurivolliga 2. Teiselt poolt on
pidurilint samuti liilide abil Sarniirselt {ihendatud kerega.
Pidurivoll 14dbib kere {ilemist osa ja voib vabalt poorelda
puksidel. Pidurivolli tagumisele otsale on kinnitatud kahe-
olgne hoob 7, mille iiks @lg on i{ihendatud vedru var-
daga 8, kuna teine olg toetub kahedlgsele nukile, mis on
kinnitatud liilitusmehhanismi juhtimisseadise volli I3
otsale. Nukk ja hoob blokeerivad (liilitavad vilja) pidurit
koonussiduri sisseliilitamise hetkel. Sellise blokeerimise
tottu soojeneb vints tunduvalt vdhem ja suureneb tema
voimsus ning paranevad vintsi ekspluatatsioonilised nai-
tajad.

Blokeerimine toimub jargmisel viisil. Vedru 70, mis
mojub kaheolgse hoova lithema 6la otsale, piitiab teda poo-
rata iihes pidurivolliga ning surub liilide kaudu pidurilinti
vastu trumlit, pidurdades viimast. Seetottu on trummel
selle vedru toimel alaliselt pidurdatud.

Nukk 6 on selliselt seatud, et koonussiduri liilitushoova
pooramisel ta surub kahedlgse hoova pikema oOla otsale,
surudes seega kokku vedru /0 ja vabastades piduri trumli.

Vintsil 1-269 on muudetud ka piduri varda konstrukt-
sioon. Vedru pinguse reguleerimise kergendamiseks on
varda 8 ots vilja toodud iiles ja reguleerimismutrite abil
Sarniirselt {ihendatud hoova 7 olaga. Kiilgedel on tombe-
vardad asendatud klambriga /1, mille reguleerimismutrid
asuvad iilal. Selline tombevarraste konstruktsioon on
lihtne ning voimaldab holpsamini ja kiiresti reguleerida
vedru pingust. !

Tarbe korral varustatakse vints [1-269 poorduva ploki-
loega, mida kasutatakse toGtamisel haakemasinatega.

Buldooseritel 1-157 ja J1-271 kasutatakse trosse labi-
mooduga 13 mm. Tross, mille iiks ots kinnitatakse esitoe
paigalseisvale plokirakisele, juhitakse jargemooda iile esi-
toe polispasti plokkide ja juhtplokkide - ning kinnitatakse
teise otsaga vintsi trumlile.

I Kiesoleval ajal kasutatakse seesugust piduri blokeerimist ja
tombevarda konstruktsiooni ka vintsidel /1-148B, milliseid iilalkirjeldatud
ja monede muude muudatuste tottu lastakse vilja margi J1-148B all.
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Hiidrauliline juhtimismehhanism. Bul-
dooseri JI-159B6 hiidrauliline juhtimismehhanism koosneb
hammasrataspumbast, multiplikaatorist, . siiberjaotajast,
olipaagist, kahest silindrist ja torustikust.

1

N

N

sa'd

Wz

Joon. 17. Buldoocseri J1-1595 hiidraulilise
juhtimisseadise multiplikaator:
1 — kere; 2 — vedav vdll; 3 — veetav voll.

P um p kditatakse traktori jouiilekandevollilt, millega ta
ithendatakse multiplikaatori (joon. 17) kaudu, mis tostab
pumba pooriemiskiiruse 627 kuni 925 p/min. Multiplikaa-
tor koosneb kahest hammasrattast iihes vollidega, mis
poorlevad valatud kinnises keres asuvatel kuullaagritel;
kere on kinnitatud traktori tagaseinale. Jouiilekandevolli
ning temaga seotud multiplikaatori ja pumba hammas-
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rataste poorlemist voib katkestada, liilitades vélja nukk-
siduri, mis asub traktori tagasillas ja mida juhitakse trak-
toristi kabiinist.

Pumba poorete arvu tostmine suurendab tema toot-
likkust ja jdrelikult ‘ka holma liikumise kiirust tostmisel
ning langetamisel, mis on eriti tdhtis planeerimistéodel.

Multiplikaatori kerele on kinnitatud pump (joon. 18),
mille volli ots on varustatud nuutidega ja iihendatakse
multiplikaatori veetava volliga. Pumba vedav voll 2 ja
veetav w01l 4 poorlevad iseseaduvatel sfdirilistel radiaal-

Joon. 18. Buldooseri /I-1595 hiidraulilise juhtimisseadise pump:

I — survepuks-tihend; 2 — vedav voll; 3 ja 5 — hammasrattad; 4 — vee-
tav voll; 6 — pesa; 7 — klapi vedru; 8 — ventiili klapp; 9 — mutter;
10 — XKkapsel;

a — surveosa; b — imemisosa.

kuullaagritel. Vedav voll tihendatakse pumba kerest vélja-
tuleku kohal kanepitihendiga survepuksi / abil. Hammas-
rattad 8 ja 5, milledel on kummalgi /0 hammast moodu-
liga 8, on volli telgsuunas fikseerimata; see voimaldab
iihtlaselt reguleerida’ nende telglotku, mis normaalselt ei
iilleta 0,04—0,05 mm. Hammaste kohal on see 16tk veidi
suurem, sest hammasratta laius on siin kohal molemalt
kiiljelt 0,056 mm vorra vidiksem, vorreldes hammasratta
rummu laiusega, selleks et véltida hammaste hoordumist
vastu kaasi. Et volle mitte koormata radiaaljoududega,
mis tekivad olisurvel hammasrataste hammaste vahel, on
pumba keres ette ndhtud eriline kanalike oli iilevooluks
pumba surveosast imemisossa.
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Oli, mis tungib ldbi laagrite lotkudest, juhitakse eri-
avade kaudu pumba imemisossa.

Pumba keresse on monteeritud kaitseventiil, mis koosneb
pesast 6, klapist 8, vedrust 7, mis surub klappi vastu pesa,
mutrist 9, mille abil reguleeritakse vedru survet, ja kapslist
10, mis takistab mutrit to6tamise ajal end lahti keeramast.’
Kaitseventiil asub pumba imemisosa & ja surveosa a vahel
ning tema vedru reguleeritakse selliselt, et molemad osad
ithendatakse alles rohul iile 30 at. Sel juhul avaneb klapp

e o

Joon. 20. Buldooseri 1-1595 hiidraulilise juhtimis-
seadise silinder:
I — alumine kaas; 2 — kolvivarras; 3 — kolb; 4 — iilemine
kaas; 5§ — ohu viljalaskekork; 6 — stutserid; 7 — vaskseib;
& — tugitapid.

olisurve mojul ja 6li voolab pumba surveosast imemisossa,
kuni taastub normaalne rohk. Sel viisil vdldib kaitseventiil
hiidraulilises siisteemis avarii voimalusi, mis voib tekkida
olirohu tilemédidrase tousu tagajirjel.

Olijaoti 3 (joon. 19) asub pumba 2 peal ja tema
juhtimispide on vilja toodud traktoristi kabiini. Olijaoti
siibril ! on neli asendit jdrgmises jdrjekorras: «Allalase»,
«Suletud», «Toste» ja «Ujuv». Asend «Suletud» fikseeri-
takse vedru abil, mis toob siibri sellesse asendisse tagasi

I Vanemates konstruktsioonides esineb kraan, mida on samuti
voimalik seada nelja asendisse. (Tolkija.) .
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koigist teistest asendifest, niipea kui traktorist laseb lahti
olijaoti juhtimispideme. «Ujuv» asend on ette ndhtud sel-
leks, et holm saaks vabalt asetuda vertikaalsuunas, kopee-
rides maapinna reljeefi pinnase teisaldamisel. Selles asen-
dis on silindrite iilemised ja alumised kambrid omavahel
ihendatud ja 6li voib vabalt voolata iihest kambrist teise.

Olijaoti keresse on sisse pressitud teraspuksid, milledes
asub juurdelihvitud o6lijaotussiiber. Augud ning O6naru-
sed puksides ja siibris voimaldavad siibri paigutamisel vas-
tavasse asendisse juhtida oli soovitavas suunas.

Hiidraulilise seadise kahekambriline
silinder (joon. 20). Silindri siseldabimoot on 100 mm.
Iga silinder voib arendada survet kuni 2,5 tonni. Silindri
kolb 8 koosneb kahest mansetist, mis on valmistatud o6li-
kindlast kummist. Mansetid on surutud kahe malmist juht-
ddriku vahele, mis on kinnitatud kolvivarre 2 otsa. Sise-
mise juhtddriku ja kolvivarre astme vahele on asetatud
vasest tihendusseib 7 oli {ilevoolu drahoidmiseks. Juhtdéri-
kutesse on puuritud augud, mis juhivad réhu all olevat
oli mansettide dirtele nende paremaks tihendamiseks.

Silinder on suletud kahe kaanega — {ilemisega 4 ja alu-
misega I. Molemad kaaned kinnitatakse tikkpoltidega, mis
on keevitatud silindri otsa voodele. Kaaned tihendatakse
varvilisest metallist v6i kloorviniiiilist tihenditega, mis ase-
tatakse silindri otste ja kaante vahele. Molemasse kaande
on kruvitud stutserid 6, milledele kinnitatakse olivoolikud
oli juhtimiseks silindri iilemisse ja alumisse kambrisse.
Peale selle on silindri kaantes korgid ohu eemaldamiseks
hiidraulilisest siisteemist selle tditmisel oliga.

Alumisse silindri kaande on pressitud tihendi puks, mis
on {ihtlasi kolvivarre juhtpuksiks. Selle juhtpuksi tihend
koosneb erilise profiiliga olikindlate kummimansettide
komplektist ja survepuksist, mis tommatakse kinni kahe
tikkpoldiga.

Silindri alumise osa voole on keevitatud kaks tappi 8,
millede abil silinder toetub kronsteinile.

Olipaak (joon. 19) on asetatud olijaotile. Paagi vork-
filtrid on ette ndhtud pumpa mineva ja paaki valatava oli
puhastamiseks. Paagis on vahesein, mis ei ulatu {ilemise
ddreni. Siisteemist tagasitulev o6li voib uuesti sattuda
pumpa, voolates iile vaheseina {ilemise &ddre ja seejuures
eraldades olisse sattunud 6humullikesi.

Paagi {ilemises kaanes on 0li sissekallamise suue ja
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rohutasandi, mis tihendab paagi siseruumi valisohuga.
Paagi pohjas asub oli viljalaskekork.

Paagi maht on 35 liitrit. °/4 paagi mahust tédidetakse
oliga. See maht on kiillaldane 6li normaalseks jahtumiseks
ja ohu eraldumiseks.

Torustik, mis iihendab olijaotit silindritega, koosneb 6mb-
luseta terastorudest ja liihikestest olikindlatest voolikutest,
mis on iimbritsetud metallkattega ja asuvad torustiku ja
silindri vahelistel {ihenduskohtadel.

Joonisel 19 on toodud buldooseri [-159b hiid -
raulilise siisteemi t66tamise skeem. Asendi
«Suletud» puhul satub oli pumba survekambrist olijaoti
siibri tsentraalse puuraugu kaudu &dravoolutorustikku ja
voolab tagasi paaki. Seega toimub 0li ringvool siisteemis:
pump — olijaoti — paak — pump, kusjuures ta ei satu
silindritesse ega tee kasulikku t66d.

Asendis «Toste» satub 6li pumba survekambrist silind-
rite alumistesse kambritesse, mistottu kolvid®iihes kolvivar-
tega liiguvad olisurve mojul iiles, tommates kaasa buldoo-
seri holma. Samaaegselt voolab 6li kolvide survel silindrite
iilemistest kambritest paaki.

Asendis «Allalase» toimub {imberpoérdud  protsess —
pumbast tulev 6li voolab silindrite iilemistesse kambritesse,
alumistest kambritest aga torjutakse ta tagasi paaki.

Asendis «Ujuv» ithendab olijaoti omavahel silindrite
tilemised ja alumised kambrid. Sel puhul voivad kolvid
silindrites vabalt liikuda maapinna reljeefi kopeeriva holma
mojul.

EKSPLUATATSIOON

Ettevalmistamine t66ks ja reguleerimine

Enne t66 algust tuleb buldooser hoolikalt {ile vaadata.
Tuleb veenduda, kas eelmises vahetuses ilmsiks tulnud
rikked on korvaldatud, kas kinnituspoldid ei ole 16dyene-
nud. Vajaduse korral tuleb polte pingutada.

Erilist tdhelepanu tuleb osutada holma nugade kinnitu-
sele ja pikitalade kinnitusele tugitapi kiilge, samuti ka
keevisombluste ja trosside seisukorrale. Koik hdoordepin-
nad peavad olema médritud, buldooseri I-1595 hiidrauli-
line siisteem ja buldooseri I1-157 vintsi karter peab olema
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oliga taidetud ning traktor kiituse, médardeainete ja veega
varustatud. Pédrast vilise {ilevaatuse lopetamist tuleb kai-
vitada mootor ja buldooseri holm mitu korda tosta ning
alla lasta, kontrollides {ilekandeseadise korrasolekut.

Buldooserite [1-157 ja [1-271 f{ilekandeseadise korralik
tootamine oleneb vintside reguleerimise kvaliteedist ning
plokkide rull-laagrite ja trosside oigeaegsest méarimisest.
Plokke tuleb maéérida iga 40 to6tunni jarel ja trosse (trossi-
méadrdega) iiks kord 10 pédeva kohta.

Vintsi J1-148B reguleerimiseks tuleb juhtimishoovad ase-
tada neutraalasendisse, piduri hoova rull piduri nuki suh-
tes aga selliselt, et rulli puutepunkt oleks 20—25 mm kau-
gusel nuki iilemisest servast (joon. 21).

Rulli kohaleasetamine toimub jargmiselt: lodvendatakse
piduri kahedlgse hoova kinnituspolt; pidurilint tommatakse
1opuni kinni votmega, haarates sellega kahedlgse hoova
telje otsa nokast kinni ja surudes votmele traktori telje
suhtes eemaldumissuunas; kaheodlgset hooba pooratakse
nuki poole seni, kuni rulli puutepunkt votab noutud asendi
(seejuures mitte vabastades pidurilinti); seejdrel tomma-
takse kinni kahedlgse hoova kinnituspolt.

Juhtimishoobade kohaleasetamiseks neutraalasendisse
lodvendatakse tagumise hoova kinnituspoldid juhtimise vol-
lil. Poorates volli, asetatakse juhtimishoovad 180—200 mm
kaugusele kabiini seinast ja tommatakse kinni tagumise
hoova kinnituspoldid.

Vintsi J1-269 piduri blokeerimise mehhanismi reguleeri-
takse jargmiselt: a) kaheolgsele nukile antakse juhtimis-
vollil selline asend, et tema molema oOla iiheaegsel kokku-
puutumisel piduri volli kaheolgse hoovaga oleks juhtimis-
hoova pide juhile sobivas asendis; selles asendis tomma-
takse kahedlgne nukk vollile kinni poldiga; b) kahedlgne
hoob seatakse kohale ja kinnitatakse pidurivollile niisugu-
ses asendis, et pingule tommatud vedru puhul oleks hoova
ja kaheolgse nuki vahel iihtlane 16tk 2—3 mm.

Vintside [1-148B ja [-269 sidurite reguleerimine toimub
jargmiselt:

1) juhtimishoob asetatakse &ddrmisse véljaliilitusasen-
disse;

2) vabastatakse poldid, milledega on trumli voll kinni-
tatud tagumisele plaadile, keeratakse trumli telge votmega
seni, kuni siduri koonustrumlid on tiielikuit sisse liilitatud;

3) trummel iihes teljega nihutatakse nii palju kui voi-
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malik traktori poole, asetades kangi tagumise plaadi ja
trumli vahele; : (s

4) kang asetatakse kaane ja siduri vedava koonustrumli
vahele ja nihutatakse kogu so6lm vastassuunas 3—4 mm
vorra;

5) juhtimishoob tuuakse viljaliilitusasendist taielikku
sisseliilitusasendisse, seejuures pooratakse hooba koos
trumli teljega;

6) hoides votmega kinni trumli telge, pooratakse hoob
neutraalasendisse ja trumli telg kinnitatakse tagumisele
plaadile poltidega.

Juhtimishoova kéik téie-
likust sisseliilitusasendist
taieliku véljaliilituseni ei
tohi {iletada 400 mm. Pi-
dur peab seejuures hoid-
ma holma igas asendis ja
ei tohi libiseda. Kui hoova
kdik on liiga suur, tuleb
Iodvendada trumli telje
kinnituspolte ja, poodrates
telge, vahendada siduri o, 91 vVintsi 11-1485 piduri

koom_lstr'umli ya}ba kadiku. reguleerimise skeem:
Kui pidur libiseb, tuleb 7 — nuki; 2 — rull; 3 — pidurivoli;
pingutada vedru, keerates 1 — el S

mutrid vardale peale 2—3

taispoorde vorra. Selleks, et mutreid oleks holpus votmega
keerata, voetakse vintsil /1-148B vedru maha. Vedru maha-
votmiseks tuleb iilemine sorm vilja votta, mille jarel vedru
laseb end kergelt &dra votta alumiselt sormelt. Vedru
kohaleasetamiseks l6dvendatakse kahedlgse hoova kinni-
tuspolt, hoob pooratakse vedru poole ja vedru aas iihenda-
takse hoova olaga ning samaaegselt asetatakse rull hoova
suhtes nii, nagu on ndidatud joonisel 21.

Buldooseri [1-159b6 korrasoleku puhul ei immitse 0li 1dbi
toru liitekohtade ja tihenduspukside. Perioodiliselt tuleb
kontrollida pumba kaitseventiili tookorras olekut. Hiidrau-
lilise siisteemi tditmine o&liga peab toimuma vastavate
eeskirjade kohaselt. Hiidraulilise siisteemi jaoks soovita-
takse kasutada vartna- voi transformaatorioli. Teist marki
olid kahjustavad kummist voolikuid.

Enne hiidraulilise siisteemi oliga tditmist tuleb paak ja
filter petrooleumiga puhtaks pesta. Oli kallamise nou peab
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olema puhas ja oli tuleb paaki valada tingimata 14bi filtri.
Kui paak on tdidetud oliga, tuleb o&lijaoti pide paigutada
asendisse «Toste» ja pump sisse liilitada mootori madala-
matel pooretel. Seejuures tuleb korgid silindrite iilemistest
ja alumistest kaantest vilja keerata. Niipea kui silindrite
alumiste kaante korgiaukudest hakkab voolama iihtlane
ilma ohumullideta olijuga, tuleb korgid kaantesse tuge-
vasti sisse keerata. Seejdrel tuleb olijaoti pide viia asen-
disse «Allalase» ja sisse kallata oli seni, kuni ta hakkab
voolama {ilemiste kaante korgiaukudest, mis nditab, et
kogu hiidrauliline siisteem on oliga tditunud. Pérast seda
tuleb kaante {ilemistele aukudele korgid ette keerata.

Siisteemi tditmisel Gliga tuleb jdlgida oli taset paagis
ja oli perioodiliselt juurde kallata ning mitte lubada, et
paak oleks olist tiihi. Kui hiidrauliline siisteem on 0oliga
tdidetud, tuleb oliga tdita ka olipaak 3/4 korguseni ja kaas
peale panna.

Oli téielik vahetus toimub iiks kord kuus. Seejutires las-
takse 0li paagist vilja viljalaskeava kaudu, siisteem. aga
tiihjendatakse pumbaga, lastes seda tootada madalatel
pooretel, kusjuures olijaoti on liilitatud asendisse «Toste»
ja oli pumbatakse vilja 1dbi silindrite alumiste kaante
véiljalaskeavade. Virske oliga tditmine toimub, nagu ees-
pool kirjeldatud.

Oli taset paagist tuleb kontrollida enne iga vahetuse
algust ja tarbe korral 6li juurde kallata.

Iga 1,6—2 kuu tagant tuleb vahetada 6li (avtool) multi-
plikaatori karbis. Tootanud o6li lastakse vilja karbi alu-
mises osas asuva ava kaudu, kuna vidrske oli kallatakse
sisse multiplikaatori iilemise osa kaane kaudu. Oli tase ei
tohi olla korgem multiplikaatori vollide telgjoontest.

Tootamine buldooseriga

Selle voi teise voimsusega buldooseri valik erineva
mahuga t66de teostamiseks mitmesuguste kategooriate
pinnastes ja mulla mitmesuguse teisaldamise kauguse
puhul toimub jdrgmiste kaalutluste pohjal.

Buldooserid voivad tootada mitmesugustes, kuni nel-
janda kategooria pinnastes. Kui arvesse votta, et buldoo-
seriga tootamisel kulutatakse traktori voimsus osalt pin-
nase loikamiseks ja osalt pinnase teisaldamiseks holmaga,
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siis on selge, et kergetel pinnastel ei kasutata tdielikult
dra traktori veojoudu. Buldooseriga JI-157 ! teisaldatud
pinnase maht on 2,2 m® ja buldooseriga J1-1595 — 1,5 m®.
Siit jargneb, et pinnase erimaht traktori {ihe hobujou
kohta on buldooseril [-157 0,0236 m® ja buldooseril
J-159B — 0,0277 m3. :

Seega on teatud tingimustel buldooseri [1-157 eritoot-
likkus madalam kui buldooseril I-159B5. Rasketes pinnas-
tes, teistel vordsetel tingimustel, on voimsamal buldoose-
ril J1-157 suurem t66joudlus oma korge 1oikevoime tottu.
Siit tuleb teha jdreldus, et kergetel pinnastel viikeste ja
mittekeskendatud to6ode teostamiseks tuleb kasutada bul-
dooserit J1-159B, millel on korge eritootlikkus. Pohilised

Joon. 22. Siivendi kahekiilgne kaevandamine buldooseriga.

keskendatud mahuga t66d tuleb teostada voimsate buldoo-
seritega JI-157; see annab otsest kokkuhoidu, lihtsustab
toode organiseerimist, vihendab vajalike masinate arvu ja
iihtlasi vabastab t66joudu teiste ehituskohtade jaoks.
Tootamisel tuleb piitida vdhendada buldooseri poorete
arvu, sest pooretele kulutatud aeg on kasutult kaotsi l4i-
nud, mis iihtlasi vdhendab ka buldooseri tootlikkust.
Buldooseri t66 tuleb organiseerida nii, et tiihisdidud t66-
tamisel oleksid viidud miinimumini. Seejuures tuleb silmas
pidada, et tagasikdigu kiiruse suurendamine lithendab
tootsiikli kestust ja tostab tootlikkust. See annab end eriti
tunda pinnase teisaldamisel suurematele kaugustele.
Tootamisel tiithisoitude puudumise nditena voib tuua

! Buldooser JI-271 t6otab samal reZiimil nagu buldooser I-157.
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siivendi kaevandamine buldooseriga iihes pinnase piki-

teisaldamisega siivendi molemale kiiljele valli (joon. 22).
Tootades buldooseriga kaheksat kujutava skeemi jargi

vaheneb samuti poordele kulutatud aeg (joon. 23).

Joon. 23. Buldooseri tootamine kaheksa-
kujuliselt.

Joon. 24. Pinnase edasipaigutamine buldooseriga iihes
transee moodustamisega:
1 — ehitatav muldvall; 2 — tran3ee.

Siivendit kaevatakse ja valli moodustatakse kihiviisi,
kusjuures pinnase kao vdhendamiseks teisaldamisel on
soovitatav, et buldooser liiguks eelnevate kdikudega moo-
dustatud transees (joon. 24). Juhul, kui pinnase votu-
koha pikkus ei iileta 10—12 m, suureneb buldooseri t66-
joudlus ligemale 1,5 korda.
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Muldvallide ehitamist kiilgreservidest teostab buldooser
pinnase kiilgteisaldamisega; kaevandamist alustatakse sel
juhul reservi koige kaugemast direst, arvates ehitatavast
muldvallist, ja muldvalli ehitamist koige kaugemast

Joon. 25. Muldvalli ehitamine buldooseriga kiilgreservist.

adrest, arvates reservist. Reserv kaevandatakse, lt?igates
poikribasid mitmel 1dbisdidul ja siivendades pidevalt
kaevandatavat kihti (joon. 25). Maanteede Ehituse Pea-
valitsuse Teede Teadusliku Uurimise Instituudi uurimuste
pohjal on kindlaks tehtud, et buldooseriga tuleb pinnast
loigata kammikujuliselt, nagu ndidatud joonisel 26; selle
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Joon. 26. Pinnase Idoikamine kammikujuliselt.

tootamise skeemi isedrasus seisab selles, et holma nuga
loikeoperatsiooni algul siivendatakse maksimaalselt pin-
nasesse, operatsiooni 16pul aga tostetakse pidevalt pinna-
sest vilja. Selle skeemi jargi tootamisel tostetakse pinnase
loikamise ajal holm mitu korda iiles ja lastakse alla.
Nolvad ja siigavad siivendid l6igatakse ning olemas-
olevad siivendid laiendatakse  kahe operatsiooniga
(joon. 27). Algul ldigatakse dra nolvad ja liikkatakse pin-
nas siivendisse, seejdarel paigutatakse mahaldigatud pin-
nas siivendist ‘'valli vo6i valli nolvale. Suurimaks lubata-
vaks nolva kaldeks buldooseri laskumisel moééda nolva
tuleb pidada 0,5. Buldoosereid voib eduga kasutada kana-
lite ehitamisel ning orgude, lohkude ja aukude Kkinniaja-
misel. Esimesel juhul (joon. 28) ldikab buldooser, soites
poiki iile kanali, pinnast kanali kogu laiuselt ja teisaldab
16igatud pinnase . kanali vastasdirele, poordudes tagasi-
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kdiguga tiihjalt tagasi. Tuleb mainida, et selline kanalite
ehitusviis on voimalik ainult siis, kui kanalite siigavus ei
iileta 2 m, nolvade kallak on kuni 0,3 ja kanali laius iilalt
mitte alla 8 m. Sel viisil kaevatud kanali profiil tuleb
pohjaosas viimistleda teiste masinatega.

Joon. 27. Nolvade loikamine buldooseriga siigavates lohkudes:
! — buldooseri liikumise tee pinnase teisaldamisel; 2 — buldooseri liikumise tee

pinnase ldikamisel n&lvadel.
Aukude ja orgude kinniajamisel pinnasega, mis asub
nende d&artel, teisaldatakse pinnast buldooseri poikkéi-
kudega kihtide viisi.

Joon. 28. Kanali ehitamine buldooseri edasi-
tagasi kaikudega:
1 — liikumine tagurpidikdiguga; 2 — tookaik.

Autoteede ehitusel mégitingimustes, kui tekib vajadus
ehitada «aste» madendlvale projekteeritud muldkeha piiri-
des, saab seda to6d buldooseritega efektiivselt teostada
Stalini preemia laureaadi V. A. BotSini poolt esitatud skee-
mide jargi, mis on toodud joonistel 29 ja 30. Molemal
skeemil on omad positiivsed ja negatiivsed kiiljed: skeemi
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(joon. 29) paremused seisavad selles, et «astmeds»
I'ja II on tehtud muldkeha pinnani, kuna I/ ja IV on
laiendatud massiivi kaevandamisega. See voimaldab kii-
remini alustada ehitustéodega.

Joon. 29. Buldooseri Joon. 30. Buldooseri

1. tooskeem «astme» 2. tooskeem «astme»

ehitamisel magitingi- ehitamisel mégitingi-
mustes. mustes.

Pealegi voib kaevandamisel massiive variseda lasta.
Selle skeemi puuduseks on, et jiarskude nolvade ja kaljuste
pinnaste puhul saadakse korged jdrsakud, mis voivad
variseda. -

«Astme» ehitamisel joonisel 30 toodud skeemi jérgi
teostatakse kaevandamine projektis ettendhtud profiilini,
«astme» jdrk-jargult madalamaks kaevamise teel, mis kor-
valdab ummistamise ohu. Seevastu suureneb aga téomaht
lohkeainetega teostatavate toode arvel buldooseri holmast
allpool asuva pinnase kobestamiseks ning mullamasside
(skeemil viirutatud) teisaldamise arvel.

Viga sagedasti, eriti aga ehituste kiirmeetodite puhul,
kasutatakse buldooserite koost6o-meetodit teiste masina-
tega, nditeks buldooserid koos skreeperitega. Sel juhul
voidakse buldooserit kasutada: kaevandite korgemate koh-
tade mahaloikamiseks, et moodustada pidevat kallet skree-
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perite liikumisele; nolvade eelplaneerimisel; allasoidu-
teede ehitamisel, loigates pinnast nolvadelt ja paiguta-
des teda edasi noutava kallaku moodustamiseks. Peale
selle voib buldooserit kasutada raskelt koormatud skreepe-
rite toukamiseks.

Buldooserit voib efektiivselt kasutada ka teedeehitus-
materjalide — liiva, killustiku, kruusa, pinnase jne. laa-
dimisel (joon. 31). Sellisteks toodeks ehitatakse estakaad
kiilgkaitsetega, laadimispunkriga ja renniga. Buldooser
liikkkab holmaga materjali estakaadile, sealt satub mater-

Joon. 31. Ehitusmaterjalide pealelaadimine buldooseriga.

jal punkrisse, kus ta renni kaudu juhitakse transpordi-
vahendeisse — isekallutajasse, kitsar6opmelise raudtee
vagonettidesse, traktorivankritesse jne., mis soidavad
punkrite alla. Estakaadi kalle on mitte iile 0,3. Vaatamata
sellele, et puude ja kdndude juurimiseks on olemas eri-
seadmeid (puujuurimismasinad, juurijad-kogujad), tarvi-
tatakse selleks otstarbeks laialdaselt ka buldoosereid
I-157.

Puude juurimine buldooseriga toimub jargmiselt. Holm
tostetakse voimalikult {iles ja juhitakse vastu puud ning
traktori esimesel kdigul (kasutades traktori tdit voimsust)
edasi liikudes langetatakse puu. Seejdrel lastakse holm
maapinnale ja teistkordsel edasiliikumisel juhitakse holm
juurte alla ning juuritakse seega puu maapinnast taielikult
valja. Sel viisil langetatakse puid ldbimooduga 15—30 sm.
Ule 30 sm ldbimooduga puude langetamiseks ldigatakse
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enne puujuured ldbi mitmel viisil, muu seas ka bul-
dooseri enda poolt. Muus osas jdab puude juurimise teh-
noloogia samasuguseks nagu iilal kirjeldatud.

Suurte puude juurimisel suurendatakse iimberliikkamise
olga sel teel, et buldooser kuhjab puu ette mullakiinka
kaldega kuni 0,2, soidab sellele kiinkale ja suurendatud
olaga, mis voib ulatuda kuni 2,5 m, liikkkab puu {imber.
Buldooseri to6joudlus keskmise suurusega ja tihedusega
puude juurimisel on 0,4—0,6 ha vahetuses.

Kuni 20 sm ldbimooduga kdndude juurimisel siivenda-
takse buldooseri holm maapinnasse 15—20 sm. Suuremad
kdannud juuritakse kahe pealesoiduga. Esimesel pealesoi-

Suvendamine =~

Joon. 32. Pinnase teisaldamine nolvast alla.

dul, surudes holmaga vastu kdnnu iilemist osa, liikatakse
kand kiiljeli; teisel pealesoidul, siivendades holma maasse
kdnnu juurte alla ja samaaegselt tostes teda iiles, liika-
takse kdnd maapinnast vilja.

Eesrindlaste-buldooseristide tookogemused naitavad, et
buldooserite toojoudlust voib suurendada rea téovotetega.

Joonisel 32 on skemaatiliselt kujutatud buldooseri t66-
tamisskeem pinnase loikamisel ja selle teisaldamisel nol-
valt alla. Kalde 0,1—0,2 puhul suureneb buldooseri t66-
joudlus 1,3—1,4 korda, vorreldes tootamisega horisontaal-
pinnal. Nolva suurema kalde puhul vo6ib buldooseri t66-
joudlus tousta 2 korda ja veel rohkemgi.

Joonisel 33 on kujutatud pinnase ja muude teedeehitus-
materjalide teisaldamine kahe korvuti liikuva buldoose-
riga. Buldooserid liiguvad paralleelselt 0,3—0,5 m kaugu-
sel teineteisest, olenevalt teisaldatava pinnase liigist. Sidu-
vate pinnaste puhul on see vahekaugus suurem. Sel viisil
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tootades védhenevad pinnase kaod ja jarelikult suureneb
buldooseri té6joudlus.

Eesrindlaste-buldooseristide tookogemuste pohjal voib
soovitada jdrgmisi abinousid buldooserite toojoudluse
tostmiseks.

1. Holmaga haaratud pinnas tuleb sihtkohta toimetada
minimaalsete kadudega ja voimalikult suure kiirusega.
Pinnase edasipaigutamisel otseliikkega peab holm olema

) 2222
Pinnase hoaramine bul-
g dooserite hélmadega
a)poaris
BRPZ//////////7070 R 2/ 1
b)dksikult x

Joon. 33. Pinnase teisaldamine kahe buldooseriga:

a — pinnase teisaldamine korvuti liikuvate buldooseritega; b — pinnase teisal-
damine fiksikult liikuvate buldooseritega.

vabas («ujuvas») asendis lisakoormuste valtimiseks, mis
voivad tekkida konaruste l6ikamisest, andes holma noale
voimaluse vabalt kopeerida maapinna reljeefi. Kadude val-
timiseks tuleb pinnast edasi paigutada iiht teed modda,
sest tee molemale dédrele varem mahapudenenud pinnase
vallid vdhendavad edaspidiseid kadusid.

2. Traktori voimsust tuleb maksimaalselt dra kasutada;
selleks tuleb buldooseri holma koormata téielikuit. Trak-
tori lithiajaliste iilekoormuste véltimiseks tuleb pinnase
l1oikamisel Oigeaegselt reguleerida noa lodikesiigavust.

3. Nuga tungib pinnasesse holma allalaskmisel. To6ta-
misel kuni III kategooria pinnastes tungib nuga pinna-
sesse holma omakaalu mojul, IV ja korgema kategooria
pinnaste puhul on noutav nende eelkobestamine. Tuleb
_arvesse votta, et nuga tungib pinnasesse mitte iiksnes.
holma omakaalu mojul, vaid ka nende joudude toimel, mis
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tekivad pinnase loikamisel. Maapinnal vabalt lasuv holm
piitiab pinnase loikamisel nende joudude mojul tungida
ikka siigavamale pinnasesse, nii et tekib hetk, kus trak-
tori iilekoormamise viltimiseks on vaja sunniviisil (vint-
siga vOi hiidrauliliste silindritega) piirata holma edasist
sissetungi.

4. Nugade servad peavad olema teravad; niirid noad
tuleb teritada.

5. Pinnase edasipaigutamisel véikestele ' kaugustele
voib buldooser tagasi poorduda pinnase votukohale trak-
tori tagurpidi kdigul; pinnase teisaldamisel suurematele
kaugustele (iile 40—50 m) ja tingimuste olemasolul, mis
voimaldavad buldooseri {imberp6ordumist, peab buldooser
tagasi poorduma traktori edasikdigu suurimal Kkiirusel.

6. Kiingaste loikamisel tuleb -l6igatud pinnase kihid
planeerida kaldega 5—6° nurga all horisondile pinnase
edasipaigutamise suunas.

Vastavalt sellele voib igal {iksikul juhul valida buldoo-
seriga tootamiseks oma tooskeemi.

Buldooserite toojoudlus

Maanteede Ehituse Peavalitsuse Teede Teadusliku Uuri-
mise Instituut uvuris 1949. a. buldooserite tood. Nende
uurimismaterjalide pohjal on koostatud buldooserite J1-157
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Joon. 34. Buldooserite J[-157 ja J1-271 toojoudlus I—IIT kate-
gooria pinnastes, vilja arvatud liiv:

! — pinnase kaevandamine siivendist wvalli; 2 — pinnase kaevandamine
kiilgreservist valli; Q — tdojoudlus, m3/tund; L — edasipaigutamise
kaugus, m; & — valli kérgus, m.

471



ja [A-271 toojoudluse graafikud, mis on toodud joonistel 34
ja 35.
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Joon. 35. Buldooserite JI-157 ja J1-271 toojoudlus IV kate-
gooria pinnastes ja liivas:

I — pinnase kaevandamine siivendist valli; 2 — pinnase kaevandamine
kiilgreservist valli; Q — t66joudlus, m3/tund; L — edasipaigutamise
kaugus, m; h — valli kérgus, m.

Buldooserite t66j5ud1ust mitmesugustel toodel iseloo-
mustavad jargmised andmed:

Buldooserid

J-157 ja J1-271 II-1596

Pinnase tasandamise to6del (muld-
keha planeerimine) I—III kate-
gooria pinnastel, vilja arvatud
lilv, m? vahetuses . . . . . .| 20000—35 000 | 18 000—28 000

Pinnase tasandamise toodel (muld-
keha  planeerimine) IV kate-
gooria pinnastel Ja liival, m? va-
Hetuses " “i7S « « <« . . .| 13500—24000 | 12000—19 000

Kandude ja vosastiku juurte ko-
ristamine koos  taimestikulise
kihi mahavotmisega, kihi paksus
10 sm, kidndude arv: 100 tiikki
1000 m? kohta, tk. vahetuses . . 800 —

Mullakamara loikamisel, m3 vahe-
PERROE = . AT s W 5600 —_—




Juhtimine tootamisel

Buldooseri holma juhtimine on koondatud juhikabiini,
kust traktorist juhib iihtlasi traktorit ja buldooserit.

Nii tross- kui ka hiidrauliline iilekanne voimaldab
holma tosta ja alla lasta, pidurdada soovitavas asendis ja
viia asendisse «Ujuv».

Pinnase votul ja selle edasipaigutamisel koosneb bul-
dooseri tootsiikkel jargmistest operatsioonidest:

1). holma allalaskmine ja soovitavasse asendisse vii-
mine;

2) pinnase haaramine holmaga;

3) pinnase edasipaigutamine mahalaadimiskohale;

4) pinnase mahalaadimine;

5) tagasipoordumine pinnase votukohale (tuhlkalk iiles-
tostetud holmaga).

Esimese operatsiooni teostamiseks buldooseril [1-157
paigutab traktorist vintsi juhtimiskdepidet paremale ja
hoiab teda selles asendis, kuni holm puutub vastu maad,
peale seda viib ta kdepideme keskasendisse. Buldooseril
J1-159B viiakse selleks otstarbeks juhtimishoova kéepide
asendist «Suletud» asendisse «Allalase» ja, kui holm on
joudnud alumisse asendisse, viiakse kdepide tagasi asen-
disse «Suletud».

Teist operatsiooni — pinnase haaramist — voib, olene-
valt pinnase kategooriast, teostada kas fikseeritud voi
«ujuva» holmaga. Tootamisel buldooseriga [1-159B voib
holma tarbe korral ka pinnasesse suruda. Kergetel pinnas-
tel tuleb holm pinnase haaramiseks viia asendisse «Ujuv,
sest holm ise tungib kiillaldaselt hdsti pinnasesse, sattu-
des aga seejuures takistusele on holmal voimalus iiles
tousta. Kui pinnase haaramisel on buldooser ldbinud tee-
pikkuse 2—3 m, tuleb fikseerida holma asend, et takistada
selle jarsku tungimist pinnasesse ja viéltida traktori iile-
koormamist. Keskmise tihedusega pinnastes (liivsavi,
saviliiv) voib tootada kas fikseeritud voi «ujuva» hol-
maga. Rasketes ja tihedates pinnastes toimub pinnase
haaramine ainult «ujuva» holmaga.

Kolmas operatsioon — pinnase edasipaigutamine — toi-
mub samuti «ujuva» holmaga, kui aga holm piiiiab sisse
tungida, tuleb ta fikseerida vajalikus asendis, sest vasta-
sel korral koormatakse traktor iile ja ta voib isegi seisma
jaada.
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Neljas operatsioon — pinnase mahalaadimine — toi-
mub traktori edasiliikumisel, liikates juhtimispideme asen-
disse «Toste». Seejuures buldooseri holm, toustes iiles,
jidtab pinnase mahalaadimiskohale ja iihtlasi tasandab
seda kohta traktori jdtkuva edasiliikumise tottu. Maha-
laadimisel 14dbib buldooser teepikkuse 4—6 m iilestostetud
holmaga ja selles asendis poordub ta tagasi pinnase votu-
kohale ning to6otsiikkel kordub.

Viljakute planeerimisel tuleb t66d alustada koige tasa-
semast pinna osast ning, reguleerides holma korgust,
maha loigata kiinkaid ja tdita lohkusid. See 166 nouab
traktoristilt teravat tahelepanu, sest holma nuga ei ole
voimalik ndha traktori kabiinist ja orienteeruda tuleb
traktori radiaatori korgi jargi. Kui kork ldks alla, tuleb
holm viivitamata tosta, kui kork laks iiles — tuleb holm
viivitamata alla lasta. Sel pohjusel on planeerimistéode
teostamisel koige sobivamad buldooserid,” milledel on
trossjuhtimine, sest nendel on suur holmade tostekiirus.

Vintsidega [1-148B ja [1-269 "tootamine nouab teatud
vilumust. Juhtimishooba tuleb poérata sujuvalt, et valtida
holma jarsku langemist, sest vastasel korral voivad trum-
lilt maha kerival trossil tekkida solmed, ning jérgneval
holma tostmisel tross voib end korratult tagasi kerida
trumlile. :

Holma tostmine peab ka toimuma sujuvalt ja ei tohi
lubada polispastide plokirakiste kokkupuutumist, sest see-
juures koormatakse {ile vints ja tross voib rebeneda.
Hoordsidurite sujuval sisse- ja valjaliilitamisel ei tohi
lubada nende koonustrumlite kestvat libisemist vintsi file-
kuumenemise véltimiseks.

TEHNILINE HOOLDAMINE

Buldooser tootab viga rasketes tingimustes ja tolmuses
keskkonnas ning seepédrast nouab pidevalt hooldamist,
vaatamata oma lihtsale konstruktsioonile. :

Tootamise ajal seisab buldooseri hooldamine selles, et
tuleb. pidevalt jdlgida kogu masina ja tema iiksikosade
tood ning oOigeaegselt korvaldada ilmsiks tulnud rikked.

On tarvis vdhemalt 2 korda pédevas masin iile vaadata
ja pingutada detailide 16dvenenud kinnitused. Kui toota-
mise ajal ilmnevad suured rikked, mis voivad pohjustada
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masina seismajdamist, tuleb viivitamata t66 lopetada ja
suunata buldooser remonti.

Buldooseril 1-159B5 tuleb perioodiliselt kontrollida hiid-
raulilise siisteemi tihedust ja suuskade kinnituste korras-
olekut.

Vintsidel [1-148B ja J1-269 vajab perioodilist kontrolli
veetava hammasratta ja trumli koonusrull-laagrite regulee-
rimine. Laagrites iile 0,15 mm 16tku tekkimisel halveneb
hoordsidurite koonustrumlite tsentreerimine ja nende koos-
t60. Seepédrast tuleb jdlgida laagrite seisukorda ja aeg-ajalt
neid pingutada. Veetava hammasratta laagrite pingutami-
seks vdhendatakse vahelehtede arvu hammasratta rummu
ja siduri vedava koonustrumli vahel. Seejuures ei tohi laag-
rit ka liiga tugevasti pingutada, sest see voib pohjustada
laagri iilekuumenemist ja riknemist. Trumli laagreid regu-
leeritakse vahelehtede arvu vdhendamisega trumli ja tema
kaane vahel.

Tootamisel kuluvad vintside sidurite ja pidurite hoord-
katted, mistottu vintse tuleb perioodiliselt reguleerida,
nagu eespool kirjeldatud.

Vintside igapdevasel kohustuslikul {ilevaatusel tuleb eri-
list tdhelepanu osutada trumli telje kinnitusele tagumise
plaadi kiilge, sest kinnituse lodvenemisel liilitub. koonus-
sidur iseendast sisse, mille tagajdrjel voib murduda vee-
tava hammasratta rumm ja koonusrull-laagrid voivad
kolbmatuks muutuda.

Peale t60d tuleb buldooser puhastada tolmust ja mustu-
sest ning holm ja nuga kiilgekleepunud pinnasest. Lahtised
hoorduvad osad tuleb peale puhastamist méidrida avtooli
ja solidooli seguga, mis valatakse hoorduvate osade vahele.

Buldooserite tehniline hooldamine koosneb igapidevasest
ja perioodilisest hooldamisest ning selle eesmargiks on
pikendada masina toGtamise iga.

[gapdevane tehniline hooldamine teostatakse pérast
vahetuse 10ppu ja sellesse kuuluvad jargmised operat-
sioonid:

1) buldooseri puhastamine mustusest ja tolmust ning
tookoha koristamine;

2) masina maérimine vastavalt maarimisskeemile;

3) kinnitussolmede korrasoleku kontroll;

4) keevitusombluste seisukorra kontroll;

5) trossiilekande plokkide iilevaatus;

6) trosside seisukorra kontrollimine;
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7) vintsi hoordsiduri ja piduri reguleerimine;

8) hiidraulilise siisteemi paagi tditmine oliga;

9) hiidraulilise siisteemi olipaagi filtrite puhastamine;

10) ebatiheduste korvaldamine hiidraulilise siisteemi
olitorude liitekohtades;

11) juhtimismehhanismide proovimine.

Tehniline hooldamine nr. 1 teostatakse masina iga
200 tootunni jérel ja temasse kuulub peale igapédevase teh-
nilise hooldamise operatsioonide veel kolbmatuks muutu-
nud voi kaotatud poltide, mutrite, seibide, splintide asen-
damine ja reguleerimisoperatsioonide ldbiviimine. Vaja-
duse korral tehakse {ihtlasi ka jooksev remont.

Jooksvasse remonti kuuluvad jidrgmised operatsioonid:

1) keevisombluste kontroll ja taastamine;

2) nugade loikeserva teritamine;

3) vintsi hoordkatete ja pidurilindi vahetamine;

4) kulunud voi kaotatud sormede, varraste, telgede ja
pukside kontroll ja asendamine;

5) kolbmatuks muutunud detailide vahetamine;

6) hiidrauliliste silindrite mansettide ja tihenduspukside
tihendite vahetamine.

Jooksva remondi iiksikuid operatsioone voib teostada
tookoja remondipersonali kaasabil.

Keskmine ja kapitaalremont viiakse ldbi plaanilis-enne-
tava remondi graafiku (PER) jargi, mille koostab majandi
mehaanik, kes teostab buldooserite tehnilise hooldamise
kontrolli ja vastutab selle kvaliteedi eest.

Keskmise remondi vaheperiood on 2000 téotundi ja
kapitaalremondil — 4000 t66tundi.

MAARIMINE

Buldooserite ja vintside
médrimisajad on ette nah-
tud tehnilise hooldamise
reeglites. Buldooserite
maédrimiskohtade skeemid
on ‘toodud joonistel 36 ja

. ;= 37 ning kasutatavad médéar-
i B“,,‘S;’Ejﬁ;‘f R deained — tabelites 1—4.
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Joon. 37. Buldooseri 1-1595 maéarimiskohad.



Tabel

Buldooseri JI-157 (joon. 36) midrimistabel

1

& =
g .8 5 S A PP
BaSw Médrimiskoha Y | Madrimise | Midrde- |E 83|52 5
oz nimetus =S viis aine |S3g5lece
=8 =g SEclszsy
=28 =2 ZSEEEs
1 Tagatoe ploki telg| 1 Kisipritsiga |Solidool J1 8 30
14bi m4ir- rOCT
denipli 1033-41
2 Esitoe plokkide telg| 1 Sama Sama 8 30
2 Liikuva rakise plok-
kide telg 1 A ¥ 8 30
4 Reguleerimispolt . Harjaga 2 240 10
Tabel 2
Buldooseri J1-271 méddrimistabel
baF Miérimis- A : Méiidrimise
Maz::i';lnéfﬁgha kohtade Mairiiignse Midrdeaine | vaheaeg
arv tundides
Juhtplokirakise telg 1 Kisipritsiga | Solidool JI 8
1dbi médirde- roCcT
nipli 1033-41
Esitoe plokirakise telg 1 Sama Sama 8
Esitoe plokkide telg 1 % » 8
Esiploki telg 1 - > 8
Kiilgploki telg 1 » » 8
Liikuva plokirakise
plokkide telg 1 s % 8
Tabel 3
Buldooseri J1-159B (joon. 37) méd#rimistabel
& o
5.5 5 % non|233
BED Midrimiskoha ‘B | Médrimise | Miirde- |E E’,"é 388
EE 2 nimetus EE viis aine [S§5[2 =2
28 e
258 B S853:87
Masina-
1 Hiidrauliliste si- oli JI
lindrite kolvivar- roct
te sdrmed 2 | Olikannuga | 1707-42 41 30
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™~ >
g R 2. oleas
EEg| Miirimiskoha | E8 | Maarimise | Madrde-|§ 88|57 3
= eE nimetus &S viis aine |5 95|58
WS 9 S5 SEESEE
= 2 =g = >22E55y
2 Hiidrauliliste si- Midrde- |Solidool B J
lindrite tapid 4 toosiga FOCT | 400 0,75
’ 1033-41
Masina-
3 rHﬁdrauliliste si- oli J1
lindrite kronstei- 'y FOCT
nide voll 4 | Olikannuga | 1707-42 B0
4 Paiktala poolteljed| 2 _ Sama Sama 8 2,5
5] Multiplikaatori kere| 1 Oli kallami- i 100 | 15
ne keresse
0,5 kg
6 Hiidraulilise seadi-
se juhtimishoova 5
Sarniir 2 Olikannuga . 8 1,5
4 Hiidraulilise seadi-
se juhtimishoova
tombevarda Sarniir] 3 Sama - 8 2,0
8 Suuskade piisttoed| 2 L - 8 1,5
Tabel 4
Vintside J1-148B ja J1-269 méadrimistabel
€ 8w
Milrimiskohtade Eg Midrimise viis Miirdeaine |E %'g
nimetus = Saog
A s s
=25 =52
Vints J1-1486
Trumlite laagrid 2 Kisipritsiga Solidool JI 100
FOCT 1033-41
Poordeklambrite
teljed 4 Sama Sama 24
Poordeklambrite
plokid 4 . e 8
Poordeklambrite
teljed 2 Labidaga - 100
Piduri vollide laag-
rid 2 Kisipritsiga 5 48
4 B. Gorohhov 49
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~
sx

[
A 4

" 8 oo
Maam_mskohtadc E% Midrimise viis Miidrdeaine £ %o-g
nimetus o] o=
SE > =] g
=25 =5
Reduktor 1 | Oli kallamine kumi| Avtool 10 — | 800
. | pinnanditajani ,¥“ | talvel,
avtool 18 —
suvel, y
FOCT 1862-42
Juhtimisseadise
vollide laagrid 4 Kisipritsiga Solidool JI
F'OCT 1033-41 48
Juhtimismehhanism | 12 Kisitsi Sama 24
Vints J1-269
Solidool JI
Trumli laager 1 Kisipritsiga FOCT 1033-41 | 100
Piduri volli laager 1 Sama Sama 48
Reduktor 1 Kallamine kuni Avtool 10 — | 800
pinnaniitajani talvel,
avtool 18 —
suvel,
COCT 1862-42
Juhtimisseadise
volli laagrid 2 Kasipritsiga Solidool JI
FOCT 1033-41 48
Juhtimismehhanism 6 Sama Sama 24

RIKKED JA NENDE KORVALDAMINE

Buldooseri ekspluateerimisel voivad esineda moningad
rikked. Seisakuid, mis on tingitud mitut liiki riketest, voib
valtida ainult héirete Gigete pohjuste Oigeaegse kindlaks-
legemisega.

Et abiks olla selle iilesande lahendamisel, on tabelis 5
loetletud rikked ja hdired, mis voivad tekkida tootamisel
buldooseriga, ithes nende tekkimise pohjustega ja korval-
damise viisidega. '



Tabel b

Buldooseriga tootamisel esinevate rikete tabel

Rike B“]t?i?i%se" Rikke pdhjus Kérvaldamise viis
Hélm touseb 1-157 Vintsi siduri libi- | Sidur reguleerida voi
aeglaselt voi n-217 semine vahetada tema koo-
iildse ei touse nustrumlite katted.

On voimalik, et oli
on sattunud siduri
koonustrumlite
hodrdkatetele;  sel
puhul vahetada
tihendid ja hoord-
katted pesta ben-
siiniga

Sama I-1595 Kaitseventiil ei | Pingutada  ventiili

ole digesti regu- | reguleerimismutrit,

leeritud reguleerides rohu

30 atmosfairile
digrd s H-1595 Kolbide mansetid | Vahetada mansetid
on kulunud
4 I-1596 L6tk pumba ham- | Lihvida kere ta-
masrataste ja kere | sapind kuni taastub
vahel oniile 0,2 mm| 16tk 0,05 mm

Ho6lm ei seisa
iilestostetud
asendis

Sama

Holm liigub kat-
kendiliselt; siis-
tecm reageerib
halvasti juhtimi-
sel kdsihoovaga

Sama

A-1596

-157
n-271

I-159B

I-157
A-271

I-159b

Lotk siibri ja Glijao-
ti kere vahel on iile
0,1 mm

Pidurilint libiseb

1. Kolbide mansetid
on kulunud

2. On suurenenud
16tk siibri ja oli-
jaoti kere vahel

Vintsi reguleerimi-
ne ei ole korras

Hiidraulilisse siis-
teemi on sattunud
ohk

i TRU Raamatukegw i

i

A

Vahetada siiber ja

sobitada kerele, et

16tk  oleks  kuni

0,01 mm

Pidurilint pesta ben-

siiniga; suurendada

pidurivedru pingust;-

kulumise puhul va-

hetada pidurilint

1. Vahetada manse-
tid

2. Vahetada siiber
ja sobitada teda
kerele, et 16tk
oleks kuni(),01 mm

Reguleerida vints

Oli vilja lasta siis-
teemist ja tdita ses
uuesti, korvaldadee
ohu silindri korkide
kaudu
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(Jarg)

Rike

Buldooseri
tiidip

Rikke pdhjus

Korvaldamise viis

Plokkide rullid
ei poorle

Juhtimishooba-
del on liiga suur
kdik

Vints kuumeneb

Hiidrauliline siis-
teem laseb oli
l4bi

Oli viskub vilja
6lipaagist
Hiidraulilise siis-
teemi tditmisel
voolab oli
aeglaselt paaki

Tootamise ajal
muutub noa
16ikenurk
Suuskade korgu-
se reguleerimine
on raskendatud

n-157
n-271

n-157
A-271

I-157
n-271
I-1596
1-159B

1-1596

n-157

I-1596

Sisseséobimine laag-

rites maddrde puudu-

misel

Vintsil on suurene-

nud 16tk vedava ja

veetava koonustrum-

lite vahel

1. Sidur ei liilitn
sisse, sest vedav
hammasratas toe-
tub wvastu vintsi
esiseina

2. Lotk siduri koo-
nustrumlite vahel
on vidhenenud

Survepuksi tihend ja

tihendvahelehed ei

ole korras

Olipaak on iilemad-
ra tdis

On ummistunud sis-
sekallamisfilter

Reguleerimispoldi
voi mutri keere on
rikkis

Suuskade piisttoed
on paindunud

Pesta ja madrida
laagrid

Reguleerida vints

1. Sama

2. Sama

Vahetada survepuk-
si tihend ja tihend-
vahelehed vdi pin-

 gutada mutrid

Viia 0li tase kuni
paagi ®/+ korguseni
Vilja votta sisse-
kallamisfilter ja pes-
ta petrooleumiga
(mitte mingil juhul ei
ole lubatav oli sisse
kallata filtrita)

Vahetada vigastatud
detail

Ogvendada piisttoed




VOSALOIKAJA

OTSTARVE JA KASUTAMISALA

Vosaloikaja I1-174A (joon. 38) on monteeritud trakiorile
C-80. Teda kasutatakse metsamassiivide ja peenmetsa ning
vosaga kaetud maatiikkide puhastamiseks, mis voetakse
ehituste alla voi on ette ndhtud pollumajanduskolvikuteks,

¥ =
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.
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Joon. 38. Vosaloikaja J1-174A.

kusjuures sissejdanud juured pérast vélja juuritakse. Vosa-
loikajat kasutatakse ka sihtide rajamiseks autoteede ja
metsaveoteede ehitamisel; metsamadjandites metsa sani-
taarpuhastamiseks; trasside rajamiseks korgepinge elektri-
iilekandeliinidele ja nende trasside perioodilistel korrastus-
toodel.

Vosaloikaja  1dikab puid juurte ldhedusest, seejuures
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iihe pealesdiduga puid, millede tiiiika 1dbimoot on kuni
20 sm, ja kahe-kolme pealesoiduga puid, millede 1dbimoot
on kuni 40 sm, olenevalt puude liigist ja pinnase tingimus-
test.

TEHNILINE KARAKTERISTIKA

Haardelaius, mm e e e 3600
Holma pikkus piki nuga DRl A 3200
Holma korgus, mm:
tookorgus s Ttlae Tntes BASRURIFCRAL s i 1060
kogukorgus . . s 1450
Nugade vaheline nurk pealtvaates kraadides . 60

Holma maksimaalne tostekorgus, arvates roo-
mikute kandepinnast, mm:

nugade tagumiste otste kohal . . . . 430
E5101 Yool aN o VU e R e = 2100
Holma tostekiirus, mfsek. . . . . s 0,69
Juhtimisseade TR e R R R PN SRR B T T

Vints: .
GO T, TR S e b TThedrimgligd
ja hoordsidu-
riga vints
J1-168
tombejoud, kg . W e 0 L o Ue00
trossi mahtuvus trumllle s Gk 2
trossi 1&bimoot, mm HE 13
Vosaloikaja gabariitmooted (uhes trakto-
riga), mm:
T R St SHBEERTE C Y 7410
SO e e TR e S E B E IR € N s 3600
korgus . ” 3060
Vosaloikaja kaal (iihes ]uhtlmlsseadmegd), kg:
traktorita SR g A e = 2860
g - tREktorigas- o7 % Tns e TR i 14960
Vintsi kaal, kg . R e 230
Keskmine to6joudlus vahetuses:
puude loikamisel, ha . oo M 3.0
vosast ja peenmetsast puhastamlsel Ba 3—6
EHITUS

Vosaloikaja téoorganiks on nugadega holm, mis on kin-
nitatud raamile; see raam on S$arniirselt {ihendatud trak-
tori roomikute vankrikeste raamiga. Holma juhitakse tross-
iilekande abil. Vosaloikaja timber on varje, mis kaitseb
traktorit ja juhti langevate puude eest.

Holm. Holm (joon. 39) on monteeritud karbikujulise
poikloikega kolmnurksele raamile /6 iihes poiktalaga 8 ja
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kesktalaga 79, mis seob raami esinurka poiktalaga. Raami
kiilgtalad jooksevad ettepoole kokku, moodustades nurga
suurusega 60°. Nugade /0 kinnitamiseks on raami alus-

Joon. 39. Vésaloikaja J1-174A holm:
1 — Xkaldkilbid; 2 — varje; 3 — kere sorestik; 4 — piisttoed; 5 — piistkilbid;
6 — tagumised suusad; 7 — kaaned; 8 — pdiktala; 10 — noad; I/ — nugade

toed; 12 — esisuusk; 13 — kaitsetugi; 14 — kiillookur; 15 — jidikuslehed;
16 - kolmnurkne raam; 17 — lehed nugade kinnitamiseks; 18 — tugikarbid;
19 — kesktala.

pinnale keevitatud kaks teraslehte /7, mis on tugevdatud
kaldlehtedega 15. Teraslehtedel /7 on toed 71 nugade toe-
tamiseks. Noad, mis koosnevad iiksikutest vastastikku
vahetatavatest sektsioonidest, on 2° vorra kallutatud alla-
poole horisontaaltasapinnast, mis on risti kolmnurkse
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raami Kkiiljega. Eesmiste nugade servad moodustavad
pealtvaates nurga 90° tagumised aga — 60°.

Holma keskkohal on poik- ja kesktalale keevitatud
pesa 9 toukeraami kuulpea jaoks, mis hoitakse pesas kaan-
tega 7. Seega voib holm, olles kuulliigendi abil kinnitatud
toukeraamile, vabalt poorelda igas suunas maapinna rel-
jeefi kopeerimisel. Holma poorde piiramiseks on raamil
ette nahtud piisttoed 4 iihes tugikarpidega 18.

Trakori_roomiky |
he/g

L e P N PR OV

T
II
|

| |
:

Lot

Joon. 40. Vosaloikaja J1-174A toukeraam:
I — kuulpea; 2 — aas; 3 — talad; 4 — tugihargid; 5§ — tapid; 6 — tapi alused:
7 — kaaned; 8 — tugevduslehed.

Holmal on ees suusk 72, mille. moodustab ribidega
tugevdatud jalas. Viimase esiots on iilespoole kumeraks
painutatud, et véltida holma tungimist maasse. Suusale on
keevitatud kaitsetugi 73, mis kaitseb nugade esiotsi painu-
tuste ja murdumiste eest. Suusa esiots on varustatud Kkiil-
l66kuriga 74, mis takistab edasiliikumisel holma sattumist
vastu varem langetatud puutiivesid. Et holm ei tungiks
maasse tagasikidigul, on raami tagaotsad varustatud suus-
kadega 6.
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Raamile on kinnitatud sorestik 3, mis on kiilgedelt kae-
tud kahe vertikaalse lehega 5 ja pealt kahe kaldu asetatud
lehega /. Holma iilemisele osale on kinnitatud torudest
varje 2, mis kaitseb vintsi ning polispasii trosse langevate
puude eest.

Toukeraam. Toukeraam (joon. 40) koosneb kahest:
painutatud karptalast, mida moodustavad kaks kokktkeevi-
tatud U-terasest tala iihes iilemise ja alumise tugevdus-
lehega. Raami eesosas on molemad talad kokku keevitatud

Voode noole A suunas

Joon. 41. Vosaldikaja J1-174A tGstuk:

1 — Kkiil; 2 — pesa; 3 — Kkaitsekarp proZektorile; 4 — kahvlid;
5 — varras; 6 — aasad; ? — tugitappide alused; 8 — tugitapid;
9 — raam; 10 — kaldloed; 11 — konsool; 12 — idravoetavad kilbid.

. ja sidestatud lehtedega 8. Sel kohal on raamile keevitatud
ka kuulpea I iihes aasaga 2 iihendamiseks polispasti ripu-
tiga. Raami talade tagumistele otstele on keevitatud tugi-
hargid 4, mis asetatakse tappidele 5 ja kaetakse kaan-
tega 7. Tapid keevitatakse alustele 6, mis omakorda kas
keevitatakse voi kinnitatakse poltide abil traktori roomiku
vankrikeste raamide kiilge.

Ajam. Vosaloikaja ajam koosneb tostukist koos polis-
pastiga ja vintsist {ihes juhtimishoobadega.

Tostuk (joon. 41) on kinnitatud traktori lonZeronide esi-
otstele ja kujutab teraslehest valmistatud raami 9, mis
Sarniirselt toetub aluste 7 kiilge keevitatud tappidele 8.
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Alused kinnitatakse traktori raamile poltidega. Tostuki
tilemine osa on seotud trakiori raamiga teleskoopiliste
varraste 5 abil, mis voimaldavad seada’ tostuki raami
tdiesti perpendikulaarselt mootori vantvolli telje suhtes.
Tostuki raami iilemisele osale on ettepoole keevitatud kon-
sool /1, mis on tugevdatud kahe kaldtoega 70 ja moodus-
tab polispasti paigalseisva plokirakise. Konsooli kiiljele on
keevitatud pesa 2 trossi kinnitamiseks kiilu / abil. Ulal on
raamile keevitatud kaitsekarbid 3 prozektorite jaoks.
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Joon. 42. Vosaldikaja J1-174A polispasti liikuv plokirakis.

Esileht kaitseb tostukit vigastuste eest, iihtlasi ka mus-
tuse sattumise eest mootori radiaatorile.

Ohk paédseb radiaatorisse esilehte tehtud aukude kaudu.
Et nendest aukudest voivad siiski 1dbi péddseda peenike
puru ja puude lehtede osakesed, siis radiaator monikord
ummistub. Radiaatori puhastamiseks voetakse dra tostuki
esilehelt kilbikesed 72, mis katavad puhastusavasid.

Esilehe alumisele osale on kinnitatud vints, mis tihenda-
takse vahevolli abil mootori véntvolliga.

Polispast. Polispast koosneb kahest plokirakisest,
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Ulemised kaks plokki on varustatud rull-laagritega ning,
nagu eespool tdhendatud, monteeritud tostuki konsooli
kiilge. Kahe plokiga alumine liikuv rakis (joon. 42) on
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Joon. 43. Vints [I-168:

I — vedav hammasratas-voll; 2 — &0nes pooltelg; 8 — vee-

tav hammasratas; 4 — pidurilint; 5—siduri veetav koonus-

trummel; 6 —siduri vedav koonustrummel; 7 — vintsi pool-
telg; 8 — pooltelje kaas; 9 — vintsi kaas.

Sarniirselt {ihendatud toukeraami aasaga. Ule {ilemiste ja
alumiste plokkide kulgeb terastross ldbimooduga 13 mm;
trossi iiks ots on kinnitatud tostuki konsoolile, trossi teine
ots aga vintsi trumlile.
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Vints. Holma juhtimiseks kasutatakse {ihe trumliga
vintsi J1-168 (joon. 43), mis on varustatud hoordsiduriga
ja lintpiduriga. Selle vintsi kinemaatiline skeem on pohili-
selt sama mis vintsil J1-1485. Poorlemine kantakse trum-
lile iile kahe hammasratta — vedava / ja veetava 3 —
ning hoordsiduri vedava 6 ja veetava 5 koonustrumli
kaudu. Vintsi vedav hammasratas on valmistatud thes
tiikis volliga ja poorleb kahel kuullaagril. Vedav hammas-
ratas pannakse poorlema mootori véantvollilt vahe- voi
fthendusvolli abil.

Veetav hammasratas 3 poorleb kahel koonusrull-laagril,
mis on kinnitatud 66nes-poolteljele 2. Sellesse pooltelge on
kruvitud trumli pooltelje 7 keermetatud ots, trumli pool-
telje teine ots aga on kaanega & kinnitatud vintsi kere
kiilge. Veetava hammasratta malmkilbile on neetidega
kinnitatud terasest hammasp6id, rummu otsale aga poltide
abil hoordsiduri vedav koonustrummel 6; koonustrumlil on
absobakeliidist hoordkatted. Vintsi [1-168 hammasrataste,
siduri koonustrumlite ja laagrite mooted on samad mis
vintsil [1-148B.

Vintsi trummel on valatud iihes tiikis hoordsiduri vee-
tava koonustrumliga § ja piduri trumliga ning voib poo-
relda kahel koonusrull-laagril, mis on kinnitatud vintsi
poolteljele 7. Vintsi trumli ja veetava hammasratta laagrite
reguleerimiseks on ette nahtud vahelehed vintsi kere ja
kaane ning hammasratta rummu ja hoordsiduri vedava
koonustrumli vahel..

Siduri sisseliilitamine toimub pooltelje 2 pooramisega
vintsi pooltelje 7 suhtes. Pborates pooltelge 2, nihkub see
edasi ithes hammasrattaga 3 ja vedava koonustrumliga 6,
surudes viimast vastu veetavat koonustrumlit 5, ning liili-
tab sel viisil sisse hoordsiduri. Hoordsiduri véljaliilitami-
seks tuleb pooltelg 2 poorata vastassuunas. Raskuse hoid-
mine trumliga toimub pidurilindi 4 abil, mis surutakse
vedruga vastu piduritrumiit.

Uhendusvolli 8 (joon. 44) otstel asuvad kaks hammas-
poolmuhvi 5 ja 8 mis on {ihendatud rull-puksketi 2 abil
hammas-poolmuhvidega I ja 6, milledest {iks on asetatud
vintsi vedava hammasratas-volli otsa, kuna teine pool-
muhv / on kinnitatud poltide abil mootori ventilaatori
ketta kiilge. Tsentreerimiseks on poolmuhvidel 5 ja 8 sfda-
rilised otsad, mis ulatuvad poolmuhvide 7 ja 6 vastavatesse
pesadesse. -Uhendusvolli  konstruktsioon voimaldab lahu-
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Mootori ventilaatori rihmarotas
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Joon. 44. Vintsi JI-168 iihendusvoll:

1, 5, 6 ja 8 — hammas-poolmuhvid; 2 — rull-pukskett;
4 — auk; 7 — polt
J
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Joon. 45. Vosaloikaja vintsi juhtimishoovastik:
3 — kahedlgne hoob; 4 — pdikvarras;

1 — juhtimishoob; 2 — tdmbevarras;
pesa; 6 — telg; 7 — hoob; 8 — rull; 9 — nukk; 10 — pidurilint.

5 — nuki
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tada mootori volli vintsi vollilt. Selleks on vaja vilja votta
polt 7, maha votta kett poolmuhvilt 7 ja 8, liikata
volli 3 ots poolmuhyi 5 ja ithendada see poolmuhv voélliga
augu 4 kaudu.

Kirjeldatud {ihendusvolli konstruktsioon voimaldab kett-
muhvide abil kompenseerida vintsi tsentreerimise parata-
matuid ebatdpsusi mootori védntvolli suhtes. Tuleb siiski
tahendada, et mida tdpsemalt on tsentreeritud vints,
seda pikem on {ihendusvolli todiga.

Vintsi juhtimine toimub juhikabiinist hoovastiku abil
(joon. 45). Kabiinis asub késihoob 7, mis on témbevarda 2
kaudu {ihendatud kahedlgse hoovaga 8. Hoob 3 mgjub
poikvardale 4; viimane on iihendatud nukiga 9, mis on
kiilu abil kinnitatud vintsi veetava hammasratta pooltel-
jele. Nuki 9 pooramisel poordub ka pooltelg ja, nagu ees-
pool kirjeldatud, toimub hoordsiduri sisse- voi viéljaliilita-
mine.

Kui késihoob 7/ asub keskasendis, on vintsi hoordsidur
vdlja liilitatud, pidur aga kinni tommatud, sest nukk 9 on
pidurilindiga 10 seotud rulli 8 ja teljele 6 kinnitatud hoova
7 kaudu.

Kisihoova 1 ettepoole liikkkamisel rull 8 satub nuki 9
pesasse 5 ja pidur liilitatakse vélja. Hoordsidur on sel
puhul ka vélja liilitatud.

Kasihoova ! tahapoole liikkamisel toimub vintsi hoord-
siduri sisseliilitamine (holma toste), millega samaaegselt
vabastatakse vintsi trumli pidur.

Varje. Varje (joon. 46) on ette nahtud traktoristi ja
traktori kaitseks toGtamisel langevate okste ja puude eest.
Varje kujutab endast keeviskonstruktsiooni torudest, mis
on kinnitatud neljas punktis kiilglehtedel traktori roomi-
kute kohal, kahes punktis tostukil ja kahes punktis —
traktori lonzeronidel.

EKSPLUATATSIOON
Ettevalmistamine t60ks ja reguleerimine
Vosaloikaja tuleb enne t66 algust hoolikalt jérele vaa-
data, koik poltliited peavad olema pingutatud ja keevislii-
ted kontrollitud. Eriti hoolikalt tuleb kontrollida nugade
kinnitust ja noaterade seisukorda; niirid noad tuleb teri-
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tada. Polispasti plokid peavad kergelt poorlema oma telge-
 del. Tross peab olema tookorras.
Koik hoordekohad tuleb enne t66 algust maéédrida ja '
{raktor varustada kiitusega, maidrdeainetega ja veega.
Vintsi reguleerimine toimub jargmiselt: juhtimise kasi-
hoob / (joon. 45) seatakse keskasendisse (vints on pidur-
datud), lodvendatakse poldid, mis kinnitavad vintsi pool-
telge, ja pooratakse votme abil pooltelge kellaosuti liiku-
misele vastassuunas kuni lopuni (siduri koonustrumlite
tdieliku sisseliilituseni). Pérast
seda pooratakse pooltelge /g
taispoorde vorra kellaosuti lii-
kumise suunas, millega saavuta-
takse vajalik 10tk siduri koonus-
trumlite vahel. Selles asendis
kinnitatakse pooltelg poltidega.
Kui vintsi katsetamisel hoord-
sidur libiseb ja juhtimise kasi-
hoova kiik on suur, tuleb 10tk
siduri koonustrumlite vahel veel
veidi vidhendada. Kui hdoord-
sidur ei liilitu vélja ja vints soo-
Joon. 47. Vintsi JI-168 eest-  jeneb,.tuleb Iotku suurendada.

vaade: Pidurit reguleeritakse kruviga

I —  piduri reguleerimispol; [ (joon. 47), mida tuleb keerata
2 — oli taditeava kork; 3 — vintsi . ¢ 3

telg. kellaosuti lilkumise suunas

pidurilindi pingutamiseks (kui

pidur ei hoia holma iilestostetud
asendis) ja vastassuunas — pidurilindi pinguse vihenda-
miseks (kui holma tostmisel tootab pidur ja vints soo-
jeneb).

Vintsi laagreid reguleeritakse samuti nagu vintsi /1-1486
juures.

Oli kallamisel vintsi karpi tuleb jélgida, et oli ei satuks
siduri koonustrumlite ja piduri hoordepindadele, sest see
kutsub esile hoordsiduri ja piduri libisemist iihes vintsi
soojenemisega.

Tootamine vosaloikajaga

Maa-ala, kus tuleb tootada vosaldikajaga, on vaja esi-
algu 14bi uurida, koostada puhastustéode skeem ja veen-
duda, et puuduvad takistused, mis voiksid vigastada vosa-
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16ikaja nuge. Kui sellised takistused on olemas, tuleb need
iimbritseda traktoristile ndhtavate tdhistega.

Tuleb meeles pidada, et vosaldikaja t66 kvaliteet oleneb
esmajoones noaterade seisukorrast (teritusest) ja vintsi
oigest reguleerimisest.

Puude 16ikamisel vosaloikajaga nihutatakse traktor
eemale kiilgsuunas. Liikumissuuna taastamiseks ei tohi
kasutada traktori kiilgfriktsioone enne, kui on lopetatud
puu loikamine, sest vastasel korral kahjustab see loika-
misprotsessi ja pohjustab kiilgfriktsioonide kiiret t66kolb-
matuks muutumist. Tarbe korral voib taastada liikumis-
suunda traktori tagasisoiduga.

Tootamisel vosaloikajaga omab traktori juhtimine spet-
siifilisi isedrasusi, seepdrast peab traktorist hédsti teadma
puhastustédde tehnoloogiat, olenevalt vosade liigist ja
tihedusest, puude moodetest, pinnase omadustest, aasta-
ajast jne. Vosaloikaja teenindamiseks tootamise ajal tuleb
eraldada tooliste brigaad mahaldigatud puude ja poosaste
koristamiseks ning puidu to6tlemiseks.

Puude langetamine vosaloikajaga on lubatav ainult sel
juhul, kui langetatud puud ldhevad kiittepuiduks, aga
mitte tarbepuiduks. Pohjus seisab selles, et vosaldikaja ei
" 16ika puud ldbi tdielikult, vaid ainult osaliselt. Seet6ttu
puu langemisel tema tiive alumine ots lohestub. Terveks
jddanud puu osa pikkus ei vasta standardi nouetele.

Vosaloikajaga tootatakse peamiselt suvel ja siigisel enne
lume tulekut. Vidga efektiivne on vosalGikaja 166 soistel
maa-aladel "talvel. Naiteks 1950/1951. a. talvel Moskva
oblasti Jahroma joe luhas puhastati vosaloikajatega suu-
ted pindalad vosast ja poosastest, kusjuures t66joudlus oli
3,5 ha vahetuses. :

Pindade laastamine toimub jargmiselt. Holma noad las-
takse alla kuni maapinnani ja vosaldikaja juhitakse maha-
1oikamisele mdidratud vosale, peenmetsale v6i puudele
22 sm ldbimdoduga kask ja 30 sm 1abimooduga mand lan-
getatakse iihe pealesdiduga, kuna suurema ldbimooduga
(kuni 50 sm) puud langetatakse kahe-kolme pealesoiduga,
olenevalt puude liigist.

Tootamisel soovitatakse kinni pidada jargmistest eeskir-
jadest.

1. Vosaldikaja nina ei tule kiiluda kahe jdmeda puu
wahele. Peente puude puhul on soovitav vahele kiiluda.

2. Kui ei ldhe korda puud langetada iihe pealesoiduga,
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tuleb vosaloikajaga tagasi soita ja korrata pealesoitu puule
teisest kiiljest.

3. Ei tohi loigata puid sellelt kiiljelt, kuhupoole nad on
kaldu, sest see pohjustab vosaloikaja noa kinnikiilumist.

4. Ei ole lubatav kestvalt {ile koormata traktori mooto-
rit.

5. Mahaloigatud puud ja vosa tuleb édra koristada vosa-
loikaja jargmise soidutee joonelt.

6. Tuleb jdlgida, et mahaldigatud oksad ja poosad ei
satuks traktori roomikute vahele, samuti tuleb mootori
radiaator perioddiliselt puhastada puulehtedest ja muust
risust.

Juhtimine tootamisel

Vosaloikaja juhtimine tootamisel on analoogiline bul-
dooseri juhtimisele, kuid selle vahega, et vosaloikaja holma
ei ole tarvis peaaegu sugugi iiles tosta voi alla lasta, sest
tootamisel on holm kogu aeg «ujuvas» asendis.

Tookohale saabumisel lastakse holm transportasendist
alla maapinnale, 16dvendatakse veidi tostuki trossi, ja trak-
tor seatakse ettendhtud puhastussuunas. Seejérel, olenevalt
tootingimustest, liilitatakse vajalik traktori kadik sisse.

Peale t66 1oppu viiakse vosaldikaja transportasendisse.
Seejuures ei tule holma tosta liiga korgele, sest siis halve-
neb tee ndhtavus ja masina juhtimine muutub raskemaks.

Vintsi [1-168 juhtimine nouab, samu votteid mis vints
J1-148B. Nouded buldooseri [-157 juhtimise kohta, nagu
juhtimishoova sujuv sisseliilitamine, holma sujuv tostmine
ja allalaskmine, holma tostmise véltimine sellise korguseni,
kus ta hakkab toetuma vastu polispasti plokke, hoordsiduri
koonustrumlite kestva libisemise lubamatus, jddvad keh-
tima ka vosaloikaja J1-174A kohta.

TEHNILINE HOOLDAMINE

Iga pdev (voimaluse korral ka kaks korda pédevas) tuleb
vosaloikaja {ile vaadata, osutades erilist tdhelepanu
nugade ning kuulpea kinnitusele ja raami keevisombluste
seisukorrale. Vigastatud detailid tuleb asendada uutega ja
detailide 1odvaks ldinud kinnitused tarvilikul mééaral pin-
gutada.
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Pérast too loppu tuleb vosaloikaja ja trakior hoolikalt
puhastada mustusest ja kiilgejddnud okstest. Kriimustused
ja molgid noateradel tuleb korvaldada viiliga voi kaasas-
kantava smirgelkdiaga mitte harvem kui iiks kord vahetu-
ses, nuge mitte maha vottes.

Iga 5—6 toopdeva jédrel on vaja noad maha votta Ja
smirgelkdial teritada, hoides alal noaterade lo6ikenurga.
Vosalodikaja tooseisakute véltimiseks asendatakse maha-
voetud noad tagavara-nugadega.

Ilma et oleks vaja nuge holmalt maha votta, voib neid
teritada kantava elektriaparaadiga voi mehaaniliselt kai-
tatava ja painduva volliga varustatud karborundkaiaga.

Pikemaajalise seisaku puhul tuleb vosaloikaja holm
lasta maapinnale, et mitte koormata vintsi ja tostetrossi.

Vosaloikaja tehnilise hooldamise eesmidrk on sama ja
see koosneb samade abindude kompleksist, nagu buldoo-
seril J1-157. Vahe seisab ainult selles, et masina igapédeva-
sesse hooldamisesse on voetud veel noaterade korrasta-
mine ja tehnilisesse hooldamisesse nr. 1 nugade terita-
mine.

MAARIMINE
Vosaloikaja médarimise tdhtajad madratakse kooskolas

tehnilise hooldamise eeskirjadega. Mdarimiskohad ja vaja-
likud maardeamed on toodud joonisel 48 ja tabelis 6.

Joon. 48. Vosaldikaja J1-174A méérimiskohad.
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Tabel 6

Vosaldikaja JI-174A madrimistabel (joon. 48)

0 = tdw
. — Lo
"k s i85
E £ | Madrimiskoha | £.8 |Mddrimise| Madrde- | Midrimise | SE2
S o2 nimetus = viis aine vaheaeg | £»Z
a5 = £ S0 w
=£e == <&3
1 |Vintsi juhtimis- Kisipritsi-|SolidoolM| 1 kord
seadme kahedlg- ga middr-| [OCT nddalas
ne hoob 1 denipli |B-1033-42 0,5
kaudu
2 [Vintsi juhtimis-
seadme poikvar-
ras 1 Sama Sama Sama 0,5
3 |Vintsi juhtimis- ;
hoob 1 3 % . [ 05
4  [Juhtimishoova :
tombevarras 1 » ek » 0,5
5 |Polispasti plok- ’
g b Iga 16 tunni
kide teljed % » » tagant 0.3
6 {Vintsi karter 1 Kallata |Njgrool T|Mddrdedli ku-| 50
kuni kont- lu katteks
rollkorgi juurde kallata
tasemeni uut 6li iga 8
tootunni jarel.
Oli vahetada
80 tootunni
jdrel
7 |Vintsi trumli telg| 1 |Kdsipritsi-|SolidooiM| 1 kord 4
ga middr-1 roCT nddalas
denipli | B.1033-42
kaudu

RIKKED JA NENDE KORVALDAMINE

Rikked, mis voivad tekkida tootamisel vosaloikajaga,
nende tekkimise pohjused ja korvaldamise viisid on too-
dud tabelis 7.
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Vosaldikaja rikete tabel

Tédbel 7

Rike

Tekkimise poh-

Korvaldamise viis

jus
Ho6lm touseb aegla-| Vintsi hoordsiduri li- | Hoordsidur reguleeri-
selt voi  i{ildse ei} bisemine da Voi vahetada
touse koonustrumlite hoord-
katted. Kui &li on
sattunud sidurile, va-
hetada olitihendid ja
pesta hoordkatted ben-
siiniga
Holm ei seisa iiles- | Pidurilint libiseb Pidurilint pesta ben-
tostetud asendis, vaid siiniga, pingutada ja
laskub pidevalt alla reguleerida piduri

Holm liigub katkend-
likult, siisteem reagee-
rib halvasti juhtimis-
hoova kisitsemisele
Juhtimishooval on lii-
ga suur kaik

Vints soojeneb

Plokkide
poorle

rullid ei

Vintsi ja mootori va-
helise ithendusvolli
poolmuhvid ja ketid
on kulunud

Vosaloikaja tostab
iiles peeni puid ja lo-
hestab nende tiivesid
pikisuunas

Vints ei toota korra-
likult-

On suurenenud 16tk
siduri vedava ja vee-
tava koonustrumli va-
hel

Sidur ei liilitu sisse
ja pidur ei lodvene;
on vidhenenud 16tk
siduri  koonustrumlite
vahel

So66bimine
méaarde

tagajarjel
Vints on  mootori
vantyolli  suhtes hal-
vasti tsentreeritud

laagrites
puudumise

Noad on niirid

vedru; kulunud piduri-
lint asendada uuega

Reguleerida vints

Reguleerida vints

Sama
Pesta = ja  maddrida
laagrid
Reguleerida tostuki
raami kalle traktori
raami suhtes ja an-

da vintsile Gige asend.
Lubatav telgede nihe
on mitte iile 5 mm,
kusjuures nad peavad
jasima paralleelse-
teks

Teritada noad



JUURUAD-KOGUJAD
OTSTARVE JA KASUTAMISALA

Juurijat-kogujat kasutatakse uudismaa massiivide f{iles-
harimisel 0,4—1,5-meetrilise ldbimooduga kivide valja-
kangutamiseks ja koristamiseks poldudelt, samuti puude
ja kidndude juurimiseks iihes juurkava eemaldamisega
teede. ehitamisel ning uudismaade iilesharimisel. Samuti
kasutatakse juurijat-kogujat ka vosaloikajaga mahaloiga-
tud puude ja vosa kogumiseks vallidesse, metsas maha-
langenud puude ja okste koristamiseks iihes nende trans-
portimisega véiksematele kaugustele.

1949.—1951. aastate jooksul lasti vidlja juurijate-kogu-
jate kolme tiiiipi katseeksemplare traktori C-80 baasil
markide [{-210A, J1-210B ja 1-210B ! all.

TEHNILINE KARAKTERISTIKA

I-210A -2106 J-210B

Haardelaius, mm . Fbl sy 3300 1475 1475
Holma korgus, mm : :

Beftlitetay oo e : 1550 1550 1500

GEllteda N X 1950 1950 1900
Pettlite Al ofIc o7y oty T 8 4 X 4
Peitlite vahekaugus, mm . . 460 460 460
Peitlite 16ikenurk, kraadides . 38 38 38
Holma  maksimaalne  tous
iihes peitlitega, arvates roo-
mikute kandepinnast, mm . . 320 320 ~ 320
Holma maksimaalne pinnasesse
tungimise siigavus, mm . . 510 350 400
Jyhtimisseade 5% %0 O Tross-plokk | Tross-plokk | Tross-plokk

I Alates 1952. a. toodetakse viimast tiiiipi seeriaviisi.
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(Jarg)

I-210A - 2106 J-210B
Vintebtalips s T s Ees asuv iihe trumliga [Uhe trumliga,
vints J1-168 (vt. vosa- |taga asuv !
16ikaja) vints  JI-269
(vt. buldoo-
ser J1-271)
Gabariit-mooted (iihes trakto-
riga), mm: v
Biklgs & R I 5850 5850 5700
]alus ......... 3314 2824 2824
Kaal (ithes 1uht1mnsmehhams- ;
miga), Kkg:
Peaklonie - b 2590 1880 1940
traktoriga . . . . . 13990 13280 13340
Juhtimisseadise (vintsi) kaal
kg . 250 250 320
Keskmine tobjoudlus ‘vahe-
tuses :
kivide koristamisel, m3 . i 150 150
30—40 sm libimddoduga
kdndude juurimisel, tk.g. — 200 200
Viljajuuritud puude, kidndude
ja vosa koristamisel, hek-
b, A : 10—12 6 6
EHITUS

Juurija-koguja I-210A. Juurijal-kogujal 1-210A
(joon. 49) on palju iihist vosaloikajaga [1-174A. Nii raa-
mid kui ka iilekanded on molematel masinatel iithesugused,
nad erinevad ainult to6organi — holma — poolest.

Juurija-koguja I1-210A holm (joon. 50) kujutab endast
sorestik-kilpi, mis koosneb kaheksast karp-poikloikega ver-
tikaalribist, millede alumine osa on seotud kahe teras-
lehega, moodustades jdiga tala holma kogu laiusel. Ver-
tikaalribid on iilemises osas kokku keevitatud kahe poik-
ribiga. Kummalegi ddrmisele vertikaalribile on kiilge kee-
vitatud kaks kronsteini, mis on ette ndhtud holma Sarniir-
seks iihendamiseks harktoukuritega 5. Holma alumisel
adrel on kaheksa peitlit, mis on asetatud pesadesse ja kin-
nitatud silepoltidega. Holma keskosas on pesa touke-
raami / kuulpea jaoks.
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Ho6lma profiilil on suure raadiusega kumerus. Holma
keskosa on kaetud lehega vintsi 7 kaitseks voimalike vigas-
tuste eest tootamisel.

Holm hoitakse vajalikus asendis raami suhtes parema ja
vasaku harktoukuri abil, harktoukurid on kokku keevitatud
kahest nurkrauast, moodustades karbikujulise poikloike, ja
on Sarniirselt ithendatud holma kronsteinidega silepoltide
abil. Toukurite teine ots on varustatud aasaga, mis aseta-
takse raami aasasse ja iihendatakse silepoldiga. Holma
kaldnurka raami suhtes muudetakse toukurite aasade iihen-
damisega raami {ilemise voi alumise korvaga.

MUy )

Joon. 49. Juurija-koguja JI-210A.

Juurija-koguja [-210B. Juurija-koguja J1-2105
(joon. 51) erineb juurijast-kogujast JI-210A holma maoo-
dete ja toukurite konstruktsiooni poolest. Juurija-koguja.
J-210B holmal on ainult neli ribi ja neli peitlit. Holmal,
mis omab samuti soérestik-konstruktsiooni, on kaks kiilg-
ava, kumbki 810 X 400 mm. '

Holma &darmistele vertikaalribidele on kinnitatud kum-
malegi kaks kronstein-pesa, mis on tugedeks harktoukurite
kuulpeadele. Viimased on varustatud keermetatud var-
tega, mis kruvitakse harktoukurite harude otstesse; varsi
rohkem - voi vdhem sisse kruvides muudetakse holma
kaldenurka raami suhtes.

Kuulpead kinnitatakse holma kronstein-pesades kaan-
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Joon. 51. Juurija-koguja J1-210b.

B

Joon. 52. Juurija-koguja [1-210B.

[ — tostuk; 2 — sorestikraam iihes holmaga; 3 - tostuki plokk;

2 4 — hark

toukurid; 5 — vints J[-269.



tega. Harktoukurid iihendatakse raamiga samal viisil nagu
juurijal-kogujal [1-210A.

Juurija-koguja J[-210B. Juurijal-kogujal J1-210B
(joon. 52) on todorgan, toukurid ja toukeraam samasugu-
sed nagu juurijal-kogujal JI1-210B, jouiilekanne aga on
samasugune nagu buldooseril [1-271. Jouiilekanne koosneb
fihe trumliga tagumisest vintsist J1-269, tostukist ja tross-
plokksiisteemist iihes polispastiga.

Juurija-koguja J1-210B peitlid kinnitatakse pesadesse
tdiendavalt veel kiiludega, mis kinnitatakse holma kiilge
poltide abil.

-

EKSPLUATATSIOON

Ettevalmistamine t60ks ja reguleerimine

Juurijate-kogujate t60ks ettevalmistamise toimingud
(tilevaatus, iithenduste pingutus ja reguleerimine) on samad
mis vosaloikajal J1-174A.

Téotamine juurijate-kogujatega

Juurijate-kogujatega puude ja kdndude juurimise tehno-
loogiline protsess on kujutatud joonistel 53 ja 54. Pohili-
selt kordab ta analoogilisi operatsioone mis buldoosergi,
kuid veelgi efektiivsemalt.

Juurija-koguja toctab hésti teede sihi voi ehitusplatside
puhastamisel vosast ja peenmetsast. Sel puhul lastakse

{operotsioon 2.operatsioon

Joon. 53. Puude langetamine juurija-kogujaga.
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juurija-koguja peitlid 15—20 sm vorra maapinnasse, edasi-

- lilkkumisel haaravad nad juuri ja veavad neid endaga
kaasa; holma iilestostmisel tommatakse juured vélja maa-
pinnale ja lohistatakse seejarel eemale (joon. 55).

2. operatsioon

Joon. 54. Kindude juurimine juurija-kogujaga.

Joon. 55. Maa-alade puhastamine vosast ja peenmetsast juurija-
koguja abil.

4

Uudismaade iilesharimisel pollumaadeks, samuti ka
teedeehitusel ja muude ehituste teostamisel on suureks
tootakistuseks kivid, mida esineb suurel hulgal laiali
paisatuna {ilesharitaval maa-alal, kusjuures iiksikud kivid
kaaluvad kuni 5—6 t. Nende kivide koristamine on viga
toomahukas protsess, kuid siiski holpsasti teostatav juuri-
jate-kogujatega.

Suurte kivide koristamisel soovitatakse kasutada juuri-
jaid-kogujaid [-210B ja [1-210B, vdiksemate, kuni 50 sm
labimooduga kivide jaoks aga laiahdlmalist juurijat-kogu-
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jat J1-210A. Kivide lohistamine poldudelt eemale foimub
samuti juurijate-kogujatega.

Toojoudluse tostmiseks, eriti kivide kaugemale lohista-
mise ‘puhul, soovitatakse tarvitada kombineeritud téémee-
todit, mis seisab selles, et juurija-koguja ainult kangutab
kive maast vilja ja liikkkab neid teraslehtedele. Viimased
aga veetakse traktoritega valjapoole pollu voi tee piir-
konda ja laaditakse seal maha.

Juurija-koguja t66 organiseerimisel tuleb tema t66joud-
luse tostmiseks arvesse votta jargmised tingimused:

1. Juurijat-kogujat [1-210A on koige otstarbekohasem
kasutada okste, metsarisu ja puutiivede koristamisel ning
transportimisel. Kivide ja kdndude koristamiseks ja nende
transportimiseks on otstarbekohasem rakendada kitsa hol-
maga juurijaid-kogujaid 1-210b ja JI-210B.

Puude juurimisel on samavéirsed koik kolme tiiiipi juu-
rijad-kogujad.
© 2. Augud, mis tekivad kivide ja kdndude koristamisel,
tuleb juurija-koguja abil tdita jargneval kdigul mullaga,
mis koristamisel tosteti {iles holmaga.

3. Juurija-koguja teenindamiseks kivide ja kidndude
koristusel on vaja ette ndha traktoristi abi, kelle kohustu-
seks on korrigeerida holma liikumissuunda, ndidata holma
iilestostmise ja allalaskmise momenti ning hoiatada trak-
toristi, kui kivi voi kdnd hakkab transportimisel holmalt
maha libisema.

4. Suurte kivide ja kdndude transportimisel tuleb holm
hoida pooliilestostetud asendis, kusjuures peitlid ei tohi
riivata maapinda. Viiksemate kivide, okste ja puutiivede
transportimisel tuleb holm lasta alla maapinnani, 16dven-
dades vintsi trumli trossi. Siinjuures tuleb hoolikalt jal-
gida, et holm ei tungiks maasse.

5. Juurija-koguja koormaga liikumise tee tuleb esialgu
labi uurida. Tee peab olema voimalikult sirge ja takis-
tusteta.

6. Koristamisel ei tohi lasta kivi voi kdndu kiiluda
peitlite vahele, vastasel korral voivad peitlid kiilgsuunas
vilja painduda. Juurimisel tuleb peitlitega suruda otse-
suunas.

Kivide voi kdndude véljakangutamise ja nende é&raveo
tehnoloogiline protsess koosneb jdrgmistest operatsiooni-
dest.
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1. Juurdesoit kivile (kdnnule) transportasendisse ioste-
tud holmaga.

2. Vintsi piduri valjaliilitamine ja holma allalaskmine
maapinnale, lastes 16dvaks trossi vintsi trumlil.

3. Peitlite lilkkamine maasse traktori toukejoul kuni
nende toetumiseni vastu kivi (kdndu).

4. Kivi (kdnnu) véljakangutamine maapinnale traktori
toukejoul.

5. Holma valjatostmine maast vintsi abil ja pidurda-
mine.

6. Kivi (kdnnu) transportimine holmaga tougates.

7. Holma tostmine transportasendisse, kivi (kdnnu)
transportimine ja tagasisoit koristuskohale.

Kui kivid ulatuvad maapinnast vélja ainult osaliselt ning
istuvad seejuures siigavalt (0,5—1 m) pinnases, tuleb kivi
ees asuv pinnas enne dra Kkoristada ja alles pdrast seda
asuda kivi viljakangutamisele.

Juhtimine tootamisel
Juurija-koguja juhtimine tootamisel on analoogiline bul-
dooseri juhtimisele ja nouab peaaegu samasugust vilu-
must, siinjuures on ainult vaja arvesse votta juurija-koguja
{66 isedrasusi.
TEHNILINE HOOLDAMINE
Juurijate-kogujate tehniline hooldamine koosneb nende-
samade abindude tarvituselevotust, mis on kehtivad bul-
dooserite kohta.
RIKKED JA NENDE KORVALDAMINE
Tabelis 8 on toodud juurijate-kogujate rikete loetelu,

nende tekkimise pohjused ja korvaldamise viisid. Ulekande-
seadise rikked on toodud tabelis 7.
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Taber 8

Juurijate-kogujate rikete tabel

Rike

Tekkimise pohjus
\

Korvaldamise viis

Toukeraam on pain-
dunud

Peitlid on paindunud
poiksuunas

Peitlite otsad on ku-
lunud

Peitel ei istu kindlalt
pesas (/1-210B)

Juurimine vintsi abil,

samuti toukeline
juurimine  trakto-
riga

Kivide ja kandude
kiilumine peitlite
vahele

Peitlitega kestev t66-
tamine pinnases
Kiilliide on

nud

1odvene-

Ogvendada raam pain-
dekoha eelsoojenda-
misega

Peitlid ogvendada

Peitlite kulunud koh-
tadele peale sula-
tada

Kiil sisse liitia ja kin-
nitada



VARUSTUSE TRANSPORTIMINE, MONTAAZ JA
ALALHOIDMINE

TRANSPORTIMINE

Buldooserite ja juurijate-kogujate ripp-varustuse trans-
portimine voib toimuda nii traktorile monteeritud kujul kui
ka lahtivoetuna, eraldi traktorist. Siinjuures tuleb arvesse
votta, et varustuse transportimine, monteerituna trakto-
rile, lithendab traktori téoiga ja pohjustab roomikute esi-
tugirullide kulumist. -

Traktorile monteeritud vosaldikaja transportimine suure-

matele kaugustele (iile 1 km) ei ole lubatav traktori kaigu-
osa iilemdidrase kulumise tottu.
- Traktorile monteeritud buldooserite ja juurijate-kogujate
transportimisel tuleb holm tosta iilemisse asendisse ja alla
lasta transportriputitele, et mitte koormata iilekandemeh-
hanisme. So6idu ajal tuleb hoolikalt jédlgida, et kinnitus-
detailid alles jddksid. Transportimisel kokkumonteeritud
kujul raudteeplatvormil lastakse holm platvormi porandale
asetatud puitalusele. Traktori roomikute alla asetatakse
ette ja taha puitklotsid ning traktor kinnitatakse plat-
vormile traatsidemetega.

Buldoosereid ja juurijaid-kogujaid transporditakse auto-
del poollahtivoetud kujul.! Sel puhul voetakse traktoriit
maha holm {ihes toukeraamiga, mis transporditakse eraldi
traktorist. Samal viisil transporditakse ka vosalodikajat.

Vosaloikaja transportimiseks raudteel voetakse holmalt
maha noad, mis pakitakse eraldi puitkasti {ihes nugade
kinnituspoltidega ja tagavaraosadega. Seejuures kinnita-
takse vosaldikaja samuti nagu buldooser traatsidemetega
.raudtee platvormile, mille kiiljeluugid (pardad) jdetakse
lahti.

! Eriliste raskeveo hdakeveokite olemasolul vib buldoosereid, juuri-
jaid-kogujaid ja vosaldikajaid transportida ka kokkumonteeritud kujul.
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Masinate transportimisel raudteel peavad koik toodeldud
varvimata metallipinnad olema kaetud paksu maardekihiga
kaitseks roostetamise vastu.

MONTAAZ JA DEMONTAAZ

Masinate montaazil iihendatakse rippvarustuse {iksikud
solmed omavahel ja monteeritakse traktori kiilge.

Buldooserid JI-157 ja JII-271 monteeritakse trak-
torile C-80 jargmises jérjekorras.

1. 1100 sm kaugusel traktori veoratta teljest roomikute
vankrikeste raamide taladele asetatakse tugitapid ja nende
alusplaadid keevitatakse talade kiilge.

2. Traktori lonZeronide esiotstele kinnitatakse poltide
abil esitoe tugikronsteinid. Kui traktori raamis ei ole auku-
sid tugikronsteinide kinnitamiseks, tuleb need sisse puu-
rida, kasutades tugikronsteine Sabloonidena. Viimaste vil-
jalasete masinatel on need kronsteinid keevitatud traktori
lonZeronide kiilge.

3. Tugikronsteinidele asetatakse esitugi, mis tugevda-
takse kaldtugedega. Kui lonZeronidel ei ole aukusid kald-
tugede kinnitamiseks, siis tuleb need enne puurida.

4. Esitoe vertikaaltaladele kinnitatakse poltide abil radi-
aatori kaitsekilp.

5. Traktori tagasilla luugilt eemaldatakse kaas, voetakse
kinnitustikkpoltidele ettendhtud aukudest vélja puitkorgid
ja nendesse aukudesse keeratakse tikkpoldid, mis on
vintsile kaasa antud. On vaja kontrollida vintsi ja trak-
tori vedava volli nuute, puhastades neid mustusest ja krii-
mustustest. Seejdrel asetatakse ldbi luugi {ihendusvoll -
traktori vedava volli otsa ja kergete 166kidega vahelepan-
dud vaskalusele liiiiakse ta sisse, kuni hakkab toetuma.
Kui iihendusvoll on kohal, asetatakse vintsi kinnituskohale
papptihend, mis enne kaetakse molemalt poolt tinamenni-
kuga. Seejirel asetatakse traktori kiilge vints, kusjuures
vedava hammasratta nuutidega varustatud volliots liika-
takse {ihendusvolli puksi vastavatesse nuutidesse. Kergete
lookidega vintsi kronsteini dérikule viiakse see tdieliku
kokkupuuteni traktori tagasilla seinaga ja tommatakse
kiimne mutriga tihedalt kinni.

6. Asetatakse kohale juhtimishoovad, selleks puuritakse
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vastavad augud ja tehakse véljaloiked traktori kabiinis,
kui neid seal varem ei olnud.

7. Vintsi kerele asetatakse ja kinnitatakse tagumine
piisttugi (buldooser [1-157) voi juhtplokirakis (buldooser
J1-271).

8. Esimese ja tagumise piisttoe iilemised osad {ihenda-
takse pikitalaga, mis kinnitatakse poltide abil molema piist-
toe plokirakiste kiilge (buldooser [1-157).

9. Toukeraami pikitalad {ihendatakse roomiku vankri-
keste raamile keevitatud tappidega ja kinnitatakse kaantega.

10. Pikitalade esiaasad iihendatakse silepoltide abil
holma kiilgseinte alumiste aukudega.

11. Holma kiilgseinte {ilemistesse aukudesse asetatakse
reguleerimispoldid, mis juhitakse 1dbi pikitalade iilemiste
tugiliistude aukude ja kinnitatakse seal mutritega (bul-
dooser J1-157).

12. Pikitalade ja holma kronsteinide vahele asetatakse
vahetoed.

13. Holma keskmisele kronsteinile kinnitatakse sorme
abil polispasti liikuv plokirakis.

14. Asetatakse tross tostesiisteemi plokkidele, kusjuures
trossi iiks ots kinnitatakse polispasti paigalseisvale ploki-
rakisele ja teine ots vintsi trumli kiilge.

Buldooser JI-159B monteeritakse traktorile jdrgmises
jarjekorras.

1. Traktori tagasilla karterilt voetakse maha luugi kaas
ja tema asemele asetatakse multiplikaator, mis enne iihen-
datakse poltide abil pumbaga, olijaotiga ja paagiga.

2. Traktori lonZeronide esiotstele kinnitatakse hiidrauli-
liste silindrite kronsteinid klambritega.

3. Hiidrauliliste silindrite tapid asetatakse kronsteini
aukudesse ja kinnitatakse kaantega selliselt, et silindritel
on voimalus liikuda tappidel.

4. Hiidrauliliste silindrite ja olijaoti torujédtkud {ihenda-
takse torudega ja painduvate voolikutega.

5. Vedrud traktori roomikute tugirullide vankrikestes
asendatakse vahetorudega, traktori kandeosa elastsuse
vdhendamiseks.

6. Traktori raami alla roomikute tugirullide vahe kohale
asetatakse poiktala, mis kinnitatakse klambritega raami
lonZeronide alumise dare kiilge. Paiktala rihitakse vilja ja
asetatakse tdpselt vankrikeste vahekohale ning perpendiku-
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laarselt traktori teljele. Alles pérast seda keevitatakse
tugiliistud traktori lonZeronide kiilge.

7. Traktoriga soidetakse buldooseri holma pikitalade
vahele, kusjuures talade tagumised otsad tostetakse {iles
poiktala tappide korguseni.

Niipea kui talade' otsad on iihinenud tappidega, peata- -
takse traktor ja talade otsad kinnitatakse tappidele sile-
poltidega.

8. Hiidrauliliste silindrite kolvivarte alumised otsad
iihendatakse holma kronsteinidega silepoltide abil.

9. Traktori kabiinis asetatakse kohale juhtimishoob, mis
iihendatakse tombevarda abil o6lijaoti siibriga.

10. Hiidrauliline siisteem tdidetakse oliga.

Joon. 56. Viljaloige traktori Joon. 57. Viljaloige traktori
C-80 poiktalas vosaloikaja C-80 radiaatori toes vosaloikaja
J1-174A  monteerimiseks. JI-174A monteerimiseks.

B

Vosalodoikaja [1-174A  monteeritakse traktorile
tehase poolt. Vosaloikaja remondi vo6i {imberasetamise
puhul teisele traktorile teostatakse montaaz jargmises
jarjekorras.

1. Traktori ettevalmistamine vosaloikaja monteerimi-
seks:

a) voetakse maha radiaatori kaitsevore;

b) voetakse maha prozektorid (parast tostuki montaaZi
asetatakse proZektorid tostukil asuvatesse kaitsekarpidesse);
56c) raami eesmisesse poiktalasse tehakse viljaldige (joon.

¥

d) radiaatori toel keeratakse vilja keskmise korva polt,
mille jdrel chumeisliga voi autogeeniga tehakse ventilaa-
toripoolsest kiiljest valjaloige (joon. 57) raadiusega
145 mm (enne aga tuleb radiaator tdita veega);

e) vantvollilt voetakse maha ventilaatori ajami rihma-
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ratas, mis treitakse noutavalt ja millesse puuritakse 8 auku;

augud keermetatakse (joon. 58);

- f) traktori lonZeronide esiotstesse puuritakse augud
tostuki tugitappide kinnitamiseks; méarkimisel kasutatakse

Ko

%

S ik

Joon. 58. Eskiis traktori C-80 ventilaatori
rihmaratta tootlemisest tema {ihendamiseks
vintsiga JI-168.

Joon. 59. Koordinaadid vosalGikaja JI-174A
tostuki tugitappide kronsteinide kohalease-
tamiseks.

Sabloonina tugitappide kronsteine; mérkimise koordinaadid
on toodud joonisel 59; kahel esimesel augul on keere M24,
kaks tagumist auku 1dbimooduga 28 mm on keermeta;

g) traktori roomikute vankrikeste taladele keevitatakse
tugitappide alused selliselt, et tappide keskpunkt oleks
1200 mm kaugusel roomiku veoratta keskpunktist ja 90 mm
kaugusel roomiku vankrikese tala iilemisest dédrest.
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2. Traktori lonzeronidele kinnitatakse aasad tostuki
kaldtugede kinnitamiseks ja tostuki tappide kronsteinid.

3. Ventilaatori rihmaratas iihendatakse vintsi vedava
volliga.

4. Vints kinnitatakse tostuki kilbi kiilge.

5. Tostuk iihes vintsiga asetatakse tappidele ja kinni- .
tatakse kaldtugedega, millede pikkus reguleeritakse selli-
selt, et kilp asuks perpendikulaarselt mootori véntvolli telje
suhtes.

6. Juhi kabiini monteeritakse kronstein iihes juhtimis-
hoovaga, mis iihendatakse tombevarda abil tostukil asuva
kaheolgse hoovaga.

7. Traktorile asetataksé varje, enne seda aga asetatakse
eesmised ja tagumised liistud juhikabiini alla. Selleks voe-
takse vilja kabiini kinnituspoldid ja kummipuhvrid kabiini
alt. Kummipuhvrite asemele pannakse liistud, parast seda
asetatakse kohale kabiini kinnituspoldid, mis iihtlasi 14dbi-
vad liistude augud. Varje neli piisttuge kinnitatakse nen-
dele liistudele, kaks piisttuge traktori lonZeronidele ja piki-
torud tostuki kiilge.

8. Vosaldikaja raami tugihargid liikatakse tugitappidele
ja kinnitatakse kaantega.

9. Vosaloikaja raam tostetakse nii korgele, et kuulpea
keskpunkt langeks iihte holma pesa keskpunktiga, peale
seda liikatakse kuulpea holma pesasse traktoriga (holma
horisontaalasendi puhul) ja holm kinnitatakse kaantega
(enne montaaZi peavad pesa ja kuulpea olema méaritud
solidooliga).

10. Tostuki konsoolile kinnitatakse paigalseisev ploki-
rakis ja raami aasa kiilge — polispasti liikuv plokirakis.

11. Asetatakse kohale tross, juhtides teda iile plokkide,-
kusjuures trossi iiks ots kinnitatakse vintsi trumli kiilge,
ja teine ots tostuki konsoolile. Tross keritakse trumlile
mootori madalatel pooretel.

Juurijate-kogujate 11210A ja II-210b mon -
taaz on analoogiline vosaloikaja JI-174A montaazile.
Seejuures tuleb ainult arvesse votta, et holm iihendatakse
toukeraamiga peale kuulpesa veel harktoukurite abil ja et
juurijatel-kogujatel varje puudub. Juurija-koguja J1-210B
monteeritakse samal viisil nagu buldooser [I1-271. Selle
juurija-koguja juhtimisseadme montaaziks tuleb juhikabii-
nis paremal pool all ees- ja tagaseinas teha veel vilja-
16iked trossitoru ladbiviimiseks.
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Pérast masinate kokkumonteerimist tuleb neid katsetada
tihikdigul, vilja reguleerida ja kui ollakse veendunud, et
masinad on korras, antakse nad ekspluatatsiooni. Masinate
demontaaz toimub umberpoordud jarjekorras, vorreldes
montaaZiga. :

MASINATE HOIDMINE

Rippvarustus tuleb pérast toode loppu enne kestvale
hoiule andmist hoolikalt puhastada tolmust ja mustusest,
jédrele vaadata ja korralikult remontida.

Varustus tuleb hoida kinnises laoruumis voi katusealuse
all, mis on kaitstud vihma ja lume eest. Olenevalt ruumi
moodetest voib varustust hoida traktorile monteerituna voi
lahtivoetuna. Adrmisel juhul, kui puuduvad kinnised ruu-
mid ja' katusealune, lubatakse hoida masinaid ka lahtise
taeva all; seejuures on aga masinate katmine puldaniga
kohustuslik.

Kui rippvarustus hoitakse alal traktorile monteerituna,
siis peab holm olema alla lastud puitalustele ja ei tohi
kokku puutuda maaga. Tostemehhanismi tross peab olema
16dvaks lastud. Kui rippvarustus hoitakse eraldi traktorist,
tuleb holm, toukeraam, vints ja teised solmed asetada
puitalusele. Koik poldid, mis iithendavad masinate solmi,
tuleb asetada oma aukudesse ning mutrid peale kruvida.

Buldooseri JI-159B hiidraulilise siisteemi juhtimisagre-
gaadid peavad olema 1dbi pestud ja vérske oliga tdidetud,
augud aga suletud puitkorkidega. Voolikud peavad olema
maha voetud, kuivatatud ning jahedasse (temperatuur
+ 5% kuni + 10°) kuiva poolpimedasse laoruumi hoiule
antud.

Olenemata hoiuviisist, peavad koik masinate hoordepin-
nad olema solidooliga paksult sisse méaaritud. Koik vérvi-
mata detailid (noad, trossid, sormed, silindrite kolvi-
varred jne.) tuleb kaitseks rooste vastu paksult
maédrida seguga, mis koosneb iihest osast (kaalu jargi)
solidoolist ja kahest osast jahvatatud kriidist. Kui vérvi-
mata kohtadel on rooste, tuleb see enne méérimist kor-
valdada.

Koik kohad, kus varv on rikutud, tuleb {ile varvida, kus-
juures rikutud kohad tuleb enne vérvimist puhastada
roostest ja vanast vérvist.
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Masina hoiu kestel tulgb masinaid kord kuus iile vaa-
data, et eemaldada tekkinud mustust ja roostet ning lah-
tistel kohtadel mé&ardekiht uuendada.

Masinate ekspluatatsiooni andmisel pédrast kestvat
hoidmist tuleb vana madare eemaldada, maédrimiskohad
hoolikalt puhastada ja masin virske maéaidrdeainega méaa-
rida. Parast seda proovitakse koigi mehhanismide téokor-
rasolekut ja vajaduse korral teostatakse nende regulee-
rimist.

Traktor tuleb hoida ja pérast kestvat hoidmist tooks
ette valmistada vastavalt tehase-valmistaja poolt antud
ekspluatatsiooni eeskirjadele.



OHUTUSTEHNIKA POHIREEGLID

Onnetusjuhtumite véltimiseks tootamisel buldooseriga,
vosaloikajaga ja juurijate-kogujatega tuleb tidita jdrg-
misi ohutustehnika noudeid.

1. Juhtima vo6ib lubada ainult traktoriste, kes tunne-
vad masinate ekspluatatsiooni eeskirju ja hooldamise
reegleid.

2. Enne t66 algust tuleb masinad iile vaadata ja Kkor-
valdada koik rikked. On kategooriliselt keelatud lasta
tootada varustusega ja traktoriga, mis ei ole tookorras.

3. On kategooriliselt keelatud masinaid kédigu ajal
parandada, méaérida voi reguleerida. Nende todde teosta-
miseks tuleb masinad seisma panna ja holmad alla lasta.

On keelatud viibida iilestostetud holma all. Kui remondi
puhul on see vajalik, tuleb holma alla asetada pakud.

4. On keelatud iiletada touse ja nolvakuid, millede
kalle tiletab 0,5.

5. Ei ole lubatav tootada mdéendlvadel, millede tousu-
nurk iiletab 12°.

6. Masinate transportimisel suurematele kaugustele
(iile 1 km) peab iilestostetud holm olema kinnitatud trak-
tori raamile.

7. Halval teel ja murdmaastikul tuleb liikuda kiirusel,
mis ei iileta traktori teist kaiku.

8. Teenindaval personalil on keelatud toGtamise ajal
astuda masina taladele voi holmale.

9. Odsel on keelatud tootada, kui traktori valgustus ei
ole korras ja puudub {ildine téokoha valgustus.

10. Traktoristil on keelatud lahkuda traktorilt, kui moo-
tor téotab. ;

11. Isikutel, kellel ei ole mingit tegemist teostatavate
toodega, ei ole lubatud viibida masina otseses ldheduses.

12. Traktori tankimisel kiitusega ei ole lubatav suitse-
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tada. Peale kiituse sissekallamist tuleb paagi vélispind
kuivaks piihkida.

13. Kiilmal ajal on mootori soojendamiseks keelatud
vahetult kasutada lahtist leeki. Kiituse siittimisel ei tohi
leeki mingil juhul kustutada veega, vaid see tuleb kinni
katta liivaga, viltvaibaga voi puldaniga.

14. On keelatud viibida traktori all mootori téotamise
ajal.

15. On keelatud tootada, kui trossi keermed on katke-
nud.

16. Puude langetamisel on abitoolistel keelatud ldhe-
neda masinale ligemale kui 20 m.

17. Tootamisel buldooseriga on keelatud: sirutada
holma iile nolvaku &ddre pinnase liikkamiseks nolvakust
alla; tootada vihmase ilma puhul savises pinnases poik-
ja pikindlvadel; teha jéirske poordeid tootamisel maée-
nolvadel.

18. Buldooseri [-159B hiidraulilise seadme kaitseven-
tiili on lubatav reguleerida ainult manomeetri olemasolul.
4 19. On keelatud tootada vosaldikajaga, kui varje ei ole
orras.
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