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d SISSEJUHATUS

Kartul on meie vabariigis iiheks tdhtsaimaks pollukul-
tuuriks, mida edaspidi kasvatatakse peamiselt elanikkonna
ja toostuse vajadusteks. .

NLKP Keskkomitee 1962. a. mairtsipleenumil rohutati
vajadust ulatuslikumalt mehhaniseerida pollumajandus-
likke toid olemasolevate masinate parema kasutamise,
eesrindlike kogemuste ja uute tédiuslikumate masinate
rakendamise teel. :

1961. aastal oli meie vabariigi sovhoosides iihe tsentneri
kartuli omahind 3 rbl. 40 kop., millest tootmistooliste pal-
gad moodustasid 1 rbl. 03 kop. Tootasu kiillaltki suur eri-
kaal omahinnas on tingitud kartuli kasvatuse ja korista-
mise madalast mehhaniseerimise tasemest ning kartulite
sailitamise viisist.

Nii oli 1961. aastal meie vabariigi sovhoosides mehhani-
seeritud kartulite laadimine nende transportimisel 59,
kartulipanek 349 ning védhe oli mehhaniseeritud ka kar-
tulite sorteerimine.

Paljudes kolhoosides on nende t66de mehhaniseerimise
tase veelgi madalam.

Kui kartulipanekul kiilvinormi juures 3 t/ha vaod sisse
ja kinni ajada iseliikuva Sassii ICII-14 ja kultivaatori
KPH-2,25 abil, kartulid vedada 5 km kauguselt hobuveo-
kiga ning sorteerida, laadida ja maha panna kisitsi, siis
on nendel toodel téojoukulu 54 inimtundi hektari kohta.

Kui aga kartulid sorteerida kartulisorteerijaga PKC-10,
vedada ja laadida traktori MT3-50, jédrelkdru 1-I1TC-3
ning laadija 3KC-0,2 abil ja maha panna kartulipanemis-
masinaga CH-4B, siis on t66joukulu 15 inimtundi hektari
kohta.



Madal mehhaniseerimise tase on tingitud sellest, et
majandites puuduvad veel ajakohased masinad, kuid ka
olemasolevad voimalused ei ole tdielikult dra kasutatud.

Millised voimalused on .Kkartulite sorteerimise, laadi-
mise ja kartulipaneku mehhaniseerimiseks?

Esimeseks voimaluseks on olemasolevate ja uute masi-
nate ‘kasutamine.

Meie vabariigi majanditel on kaesoleval ajal ligikaudu
540 kartulipanemismasinat. Lisaks nendele on kdesolevaks
aastaks eraldatud 200 kartulisorteerijat PKC-10, uusi
taiustatud kartulipanemismasinaid CH-4b, KCbB-2 ja
KCKH-2 kokku 500 tk. ning peale selle on voimalik 1963.
aastaks ja edaspidi taotleda varustusorganeilt kartulilaa-
dijaid 3KC-0,2 ning seadeldisi AY-4, mille abil saab iihe-
aegselt kartulipanemisega anda vakku orgaanilisi ja
mineraalvietisi.

Teiseks voimaluseks on sellealaste eesrindlike tookoge-
muste ja ratsionaliseerijate poolt tehtud tdiustuste kasu-
tamine. :

Paljudes majandites on kohapeal valmistatud kartuli-
panemis- ja sorteerimismasinaid, mis tootavad edukalt.
Nii moneski majandis ei kasutata aga kartulipanemis-
masinaid CKI'-4, sest need ei vasta téielikult meie vaba-
riigi tingimustele. Nagu néitavad aga majandite kogemu-
sed, on voimalik ka neid masinaid rakendada, kui teha
nende juures moned lihtsad tdiustused.

Nende voimaluste paremaks kasutamiseks on kdesole-
vas brosiiiiris kadsitletud nii uusi kui ka ratsionaliseerijate
poolt tdiustatud ja valmistatud masinaid ning kartuli-
panemismasinate kasutamist.



KARTULITE SORTEERIMINE

Koristatud kartulite hulgas on palju mulda, vigastatud
ja vaikseid kartulimugulaid ning teisi lisandeid. Selliste
alamooduliste kartulimugulate ~ seemneks kasutamisel
viheneb kartuli saagikus, sorteerimata seemnekartuli kor-
ral tootavad halvasti kartulipanemismasinad, samuti esi-
nevad selliste kartulite sdilitamisel kiillaltki suured kaod.

Kéesoleval ajal ei jatku meie vabariigi majandites masi-
naid ega to6joudu kogu kartulisaagi sorteerimiseks siigi-
sel, sest iihe tonni kartulite sorteerimiseks kulub kehtivate
normide! jargi ligikaudu 4 inimtundi. Seepirast on vaja
see too 1abi viia mehhaniseeritult.

Uutest kartulite sorteerimise masinatest on seniste
kogemuste pohjal iiheks parimaks kartulisorteerija
PKC-10, mis on lihtsa ehituse ja suure t66joudlusega.

Paide rajooni «Uue Tee» kolhoosis on valmistatud
kohapeal lihtne ja tookindel kartulisorteerija.

_ Oskuslikult on lahendatud kartulite sorteerimine ja
laadimine Harju rajooni Kehra sovhoosis vastava sortee-
rimispunkti ehitamisega.

KARTULISORTEERIJA PKC-10

Kartulisorteerija PKC-10 sorteerib kartulid raskuse
jargi kolme gruppi: 1) mugulad raskusega kuni 50 g,
2) kuni 50—80 g ja 3) iile 80 g.

Kartulisorteerija (joon. 1) koosneb jargmistest pohiosa-
dest: raamist koos kdiguratastega, mulla ja prahi kastist,

! «Pollumajanduslike t6ode vahetusnormid ja normatiivid», Eesti
Riiklik Kirjastus 1961, a.



Joon. 1.- Kartulisorteerija PKC-10.

seemnemugulate transportoorist, ettcandgtranbportoorlst
sorteerimislauast, peente mugulate transport6orist, jame-
date mugulate transportoorist, mootorist koos ajamiga ja
haakerauast.

Kartulisorteerija PKC-10 tehnilised andmed
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Toruraamile on kinnitatud masina solmed ja detailid.
Raam toetub kolmele,k kummirattale, milledest esimene
ratas on pooratav.

Kartulid antakse- ette sorteerimislauale etteandetrans-
portoori abil. ‘

Sorteerimislaual, mis koosneb neljateistkiimnest kummi-
rullist, toimub kartulite sorteerimine. Kolm esimest rulli,
arvates etteandetransportoorist, on silindrilised ja nende
abil eraldatakse praht ning peened mugulad kaaluga
kuni 20 g. Jargmiste rullide kuju on erinev ja nendel toi-
mub edasine kartulite sorteerimine,
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Rullide vahekaugust on voimalik muuta, olenevalt sor-
teeritava kartuli kujust. Mullast puhastamiseks on rullide
alla asetatud puhastid. Rullid pannakse poorlema kettiile-
‘kande abil. Esimese kolme rulli alla on paigutatud plekk-
kast, millesse variseb muld ja valgub selle kaldpohja
mooda maha.

Sorteeritud kartulid eemaldatakse véljalaadimistrans-
portooride abil. Transportéorid on koik {ihesuguse ehitu-
sega. Transportoorilindiks on 250 mm laiune kummeeri-
tud lint, mille peale on iga 280 mm tagant 166dud kum-
meeritud - riidest valmistatud liistud. Transportéore on
voimalik asetada tootamisel kuni 45° nurga alla.

Kartulisorteerija kiitatakse ajammehhanismi kaudu 5,6
hj ja 970 p/min. sisepolemismootori abil voi traktorite
IIT-14, XT3-7 jouiilekandevollilt. ¥

KARTULITE SORTEERIMINE HARJU RAJOONI KEHRA
SOVHOOSIS

Sorteerimispunktiks kohandati iimber vana kiilin, kuhu
paigutati Saksa Demokraatlikust Vabariigist saadud kar-
tulisorteerija K-720. Nimetatud sorteerimispunkti kasuta-
takse nii soogi- kui ka seemnekartuli sorteerimiseks.

Sorteerimispunkt = (joon. 2) koosneb iilessoiduteest,
kahest punkrist, kartulisorteerijast ja tdiendavast trans-
portoorist.

Joon. 2. Sorteerimispunkti skeem:
I — flessoidutee, 2 — auto tithjendamine, 3 — auto laadimine,
4 — sorteerimata kartulite punker, 5 — Kartulisorteerija, -
6 — taiendav transportdoor, 7 — tdiendava transportoori elektrimootor,
8 — sorteeritud kartulite punker.




Ulessoiduteeks on kruusakattega muldkeha, mis on bul-
dooseriga tasandatud. Isekallutav auto soidab tagurpidi
mooda kaldteed sorteerimata kartuli punkri juurde, mis
asub kuuri sees teisel pool seina ja kallutab kartulid punk-
risse.

Koonusekujulisel punkril on all sorteerijapoolsel kiiljel
siiber, mille avamisel saab kartulid lasta sorteerija soote-
transportoorile. Teine samasugune punker sorteeritud kar-
tulite jaoks on paigutatud kartulisorteerija laadimis-
transportoori alla. Molema punkri mahutavus on ligi-
kaudu 20 t.

Selleks et sorteeritud mugulaid juhtida punkri keskele,
on selle kohale paigutatud tdiendav 1,5 m pikkune trans-
portoor.

Talendav transportoor kaitatakse eraldi elektrimooto-
riga. Sorteeritud mugulate punkri alla on tehtud siivend,
et autole oleks voimalik koormat peale laadida.

Sorteerimispunktis téotavad iiks kuni kaks inimest ja
tootlikkus on umbes 40 tonni sorteeritud kartuleid, t66-

pédeva jooksul.

KARTULITE SORTEERIMINE PAIDE RAJOONI
«UUE TEE» KOLHOOSIS

Nimetatud majandis on valmistatud vérdlemisi lihtne
kartulisorteerija (joon. 3), mis sorteerib kartulid lédbi-
mo6du  jargi kolme gruppi: 1) mugulad 14bimooduga
10—25 mm, 2) 25—45 mm ja 3) iile 45 mm.

Viiksemad mugulad 14bimooduga alla 10 mm langevad
koos mullaga kartulisorteerija alla.

Kartulisorteerija koosneb jdrgmistest pohiosadest: raa-
mist, kahest iilemisest ja kahest alumisest restipaarist,
kolmest transportéorist ja iilekandemehhanismist.

Masina raamile on kinnitatud koik iilekandemehhanis-

mid ja solmed ning detailid.
- Sorteerimisrestid on kinnitatud kaldkanderaamile, mida
omakorda kannavad piistlehtvedrud. Kanderaam koos res-
tidega saab edasi-tagasi liikumise ekstsentrikult, mistottu
kartulid, mis laaditakse restide algusesse, liiguvad kogu
aeg edasi kallaku suunas. .

Mugulad 14bimooduga kuni 25 mm varisevad 1dbi resti
4 ja ldbimododuga kuni 25—45 mm 14dbi resti 2, mugulad
labimooduga alla 10 mm varisevad koos mullaga 14bi res-
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Joon. 3. Paide rajooni «Uue Tee» kolhoosis ehitatud
kartulisorteerija skeem:
1 — raam, 2, 8, 4 ja 5§ — sorteerimisrestid,

6 — haakeraud, 7 — transportéor, 8 — kettiilekanne,
9 — ekstsentrikvoll, 10 — rihmiilekanne, 11 — kiilgava,
12 — rihmaratas, 18 — koonusiilekanne,

14 ja 15 — transportoorid.

tide 8 ja 5 sorteerija alla. Mugulad 1dbimdoduga 10 kuni
25 mm viljuvad sorteerijast kiilgava // kaudu, mugulad
labimooduga 25—45 mm ldhevad iile transportoori /4 ja
1abimooduga iile 45 mm — iile transportoori 75.
Kartuleid antakse masinasse transport6ori 7 abil.
Masin kiitatakse iilekandemehhanismi kaudu.
Sorteerija on monteeritud ratastele, mistottu vajaduse
korral saab teda transportida traktori voi auto haakes.
Kartulisorteerijaga t66tab 2—4 inimest ja tootlikkus on
7 tunni jooksul ligikaudu 30 tonni sorteeritud kartuleid.

KARTULITE LAADIMINE

Kartulipanemisel tuleb seemnekartulit laadida mitu
korda, mis on fiiiisiliselt raske ja kiillaltki mahukas t&0.
Naiiteks kui neljarealine ripp-kartulipanemismasin CH-4b
paneb pdevas maha 5 ha kartuleid, kiilvinormi juures -
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35 ts/ha, siis peavad laadijad pdeva jooksul masina punk-
risse, mille iilemise serva korgus on 1,5 meetrit, laadima
17,5 tonni kartuleid. Selline t66 kestab kuni kartulipaheku
lopuni.

Kartulite laadimist nii transportimisel kui ka kartuli-
panekul on voimalik 1&dbi viia kartulilaadijate 3KC-0,2,
3KC-0,2M abil, mis on vordlemisi lihtsa ehltusega sead-
med.

KARTULILAADIJA 3KC-0,2

Laadijat 3KC-0,2 (joon. 4) on voimalik kasutada kar-
tulite laadimiseks kottidest ja spetsiaalsetest konteineri-
test kartulipanemismasina punkrisse. Laadimisseadme
voib monteerida traktorile «Belaruss». Laadija koosneb
kinnitusplaadist, poérdesambast, noolest koos trossiga,
konteinerist, kottide haaratsist, kahest torust hiidrosilind-
rite juhtimiseks.

Tooee lopul soidab agregaat konteinerite voi kartuli-
kottide korvale. Laadija nool lastakse alla hiidraulilise
seadme abil ja tthendatakse konteineri voi kotiga.

Joon. 4. Kartulilaadija 3KC-0,2
tootamise skeem:

1 — rippkartulipanemismasin;

2 — Kkartulikott, 3 — kartulilaadija
3KC-0,2 noole asend tostmise alguses,
4 — kartulilaadija 3KC-0,2 noole asend

tostmise 16pul.



Siis tostetakse konteiner voi kott kartulipanemismasi-
nasse punkri kohale ja tiihjendatakse.

Kottide tostmiseks on laadija varustatud spetsiaalsete
haaratsitega. Laadija pannakse t66le traktori hiidraulilise
stisteemi abil. :

Laadijate 3KC-0,2 ja 3KC-0,2M tehnilised andmed

3KC-0,2 3KC-0,2M
Noole viljaulatavus, mm:

maksimaalne S SR R B 2520 2520
minimaalne S e T R P 1000 1000
Maksimaalne tostekorgus, mm . . . . . 1800 1700
Maksimaalne tostejoud, kg .- oo h Ly e el 200 200
Noole poordenurk, Krddgn o5 o T aEeh 180 180
IR AL kS Rgraios oA T o T R iR 87 265

ORGAANILIS-MINERAALVAETISTE ANDMINE
VAGUDESSE

Orgaanilis-mineraalvietiste andmine kartulivakku oli
kuni viimase ajani mehhaniseerimata ning seda t66d tehti
kasitsi. Selle t66 mehhaniseerimiseks on valmistatud
mitmesuguse ehitusega seadmeid, mis to6tavad iihes agre-
gaadis kartulipanemismasinatega. Uheks lihtsaimaks
seadmeks nendest on seade AY-4.

ORGAANILIS-MINERAALVAETISTE MULDAVIIMISE
SEADE AY-4

Viaetamisseade AY-4 (joon. 5) tootab iihes agregaadis
kartulipanemismasinaga CH-4b kartulite vagudesse maha-
panekul ja on ette ndhtud orgaanilis-mineraalvietiste and-
miseks. Tootamisel traktoriga IIT-54A antakse vietis va-
gudesse 4 kuni 10 t/ha, véetise niiskuse juures kuni 65%.

Seade AY-4 kujutab endast punkrit, mille raam toetub
kahele kummirattale. Raam iihendatakse jdigalt kartuli-
panemismasina raamiga.

Punkri pohjas liiguvad neli horisontaalset transportdori,
mis metall-liistude abil annavad ette iihtlase vietisekihi.

11



Joon. 5. Kartulipanemismasin CH-4B ja seadme AY-4 tehnoloo-
giline skeem.

Horisontaaltransportoérid kannavad véetise edasi seemen-
ditesse, millest see vakku langeb.

Et viltida véetise kuhjumist punkri esiossa, on sinna
lisaks horisontaaltransportooridele paigutatud taiendavad
vertikaaltransportéorid, mis ithtlustavad véetise andmist.

Vietise viljakiilvinormi on voimalik reguleerida hori-
sontaal- ja vertikaaltransportooride otste omavahelise kau-
guse muutmisega.

Agregaadi tehnilised andmed on jdarg-
mised: pikkus 3950 mm, laius 4600 mm, korgus 2150 mm
. ja kaal 1600 kg.

Tootlikkus on kuni 0,6 ha tunnis, kui véetis laaditakse
laadijaga ITII-0,4. Agregaati teenindatakse traktoristi, iihe
masinisti (sel juhul kui traktor on varustatud kartulilaa-
dijaga 3KC-0,2) ja laadijaga I1l1-0,4 tootava traktoristi
poolt.

UUED KARTULIPANEMISMASINAD

Uute kartulipanemismasinate kasutamisega on voimalik
hulgaliselt kokku hoida t66joudu ja sealjuures kartulid
maha panna agrotehniliselt oigel ajal, mis on {iheks kor-
- gete kartulisaakide saamise eeltingimuseks.

Uute kartulipanemismasinate konstruktsiooni on tdius-
tatud, mis tagab kartulipanekul parema tookvaliteedi. Kuid
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neil on ka mitmeid puudusi, mida tuleb kasutamisel ar-
vesse votta.

Meie vabariigis on kasutusel kartulipanemismasinaga
CH-4b sarnased kartulipanemismasinad CH-4, CH-4A.
Nende masinate seemendid oma viliskuju poolest peaaegu
ei erine. Kuna kartulipanemismasinate CH-4, CH-4A kasu-
tamisel esines palju seemendite purunemisi, eriti kivistel
poldudel, siis on vaja ka kartulipanemismasinate CH-4b
seemendid tugevdada voi varustada vajaduse korral kivi-
kaitseseadeldisega.

3 Neljarealised ripp-kartulipanemismasinad ‘on halvasti
juhitavad pankliku mullaga pollul ning vaod kujunevad
koverad. :

Juhtivuse parandamiseks on neid sobivam agregateerida
traktoriga MT3-7, sest need traktorid on neljarattaveoga.

Kartulipanemismasinaid KCKH-2 kasutati mé6édunud
aasta kevadel mitmetes meie vabariigi majandites. Esi-
algsete kasutamiskogemuste pohjal tugevdati masina
konstruktsiooni ja vaoajajad varustati kivikaitseseadis-
tega. Samuti on vaja adra tiilipi kartulipanemismasinal
KCB-2 adraterad tugevdada selliselt, nagu seda tehakse
tavaliste atrade juures.

KARTULIPANEMISMASIN CH-4b
Ehituse kirjeldus

Neljarealine kartulipanemismasin CH-4b (joon. 6) on
ette ndhtud kartulipanemiseks vagudesse ja ka ruutpesiti
koos mineraalvidetise viimisega pesadesse vastavate kiilvi-
aparaatide abil.

. Kartuli ruutpesiti mahapanekut voib teostada vahedega

70 XX 70 ja 60 X 60 cm, samuti ka vagudesse reavahe laiu-
sega 70 ja 60 cm, mugulate vahekaugusega vaos 25, 30,
35 ja 40 cm. 'Mahapanemise siigavust on voimalik regu-
leerida kuni 18 cm-ni. Masin agregateeritakse traktoriga
«Belaruss».

Kartulipanemismasin koosneb jargmistest pohisolme-
dest: raamist, - vdljakiilviaparaatidest, punkritest koos
sootekoludega, seemenditest, kardaaniilekandest koos
ajammehhanismiga, vagude kinniajajatest, vietisekiilvi-
aparaatidest koos kiilvisejuhtmetega, automaadist, auto-

13



'

3
Ey e )
7

) ‘ e { >

4 A :

& e (e

0,880 N% N N N s A N S o AR A pr P
P ta’r/za 1

(]
i
S @

(gt bl B

[ .

ﬂ.b‘—% = S
” _ =
: fitril—%
Joon. 6. Kartulipanemismasin CH-4b:
I — raam, 2 — esipruss, 3 — viljakiilviaparaat, 4 — punker,
5 — sootekolu, 6 — seemendi, 7 — kardaaniilekanne, 8 — vagude
kinniajaja, 9 — véetisekiilviaparaat, 10 — vietisejuhe, // — automaat,
12 — automaadi sisseliilitamise mehhanism, 13 — mootetraadi

kerimise seade, 14 ja 15 — pingutid, 16 — maotetraadi hoidja,
17 ja 18 — markeerid, 19 — tugiratas, 20 — ike.

maadi sisseliilitamise mehhanismist, mootetraadi kerimise
seadmest, pingutitest, mootetraadi hoidjast, markeeridest
ja tugiratastest.

Raami moodustavad neljakandiline esipruss selle kiilge
keevitatud kronsteinidega. Ta on ette ndhtud masina pohi-
s6lmede ja detailide kinnitamiseks.

Kahest kaldpohjaga terasplekist punkrist®antakse kar-
tulid ette s6otekoludesse. Punkri kiilgseinas on vastav sii-
ber, mille abil reguleeritakse kartulite etteandmist, mida
soodustab punkri pohja asetatud spetsiaalne raputusseade.

Sootekolud on punkrite loomulikuks jatkuks, kust mugu-
lad haaratakse viéljakiilviaparaatide lusikate poolt. Mugu-
late etteandmist valjakiilviaparaatidele soodustavad ellip-
tilised sormsegajad ja teod.
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Joon. 7. Kartulipanemismasina CH-4B tehnoloogiline skeem:
i — punker, 2 — punkri pohja raputusseade, 3 — elliptiline sorm-
segaja, 4 — sootekolu, § — sootekolu tigu, 6 — rootor,
7 — kinniajamisketas, 8 — seemendi lehtvedru, 9 — vietisekiilvi-
aparaat, /0 — vietisejuhe, 1/ — viljakiilviaparaat.

Viljakiilviaparaat koosneb kahest sektsioonist. Igal
sektsioonil on kaks ketast, mille kiilge on kinnitatud lusi-
kad ja klambrid mugulate haaramiseks ja kinnihoidmiseks.
Kettad on monteeritud vollile. Viimasele on samuti kinni-
tatud tdhthammasrattad teiste seadmete kaitamiseks.

Viljakiilviaparaadi kéditamiseks on sektsioonide vahele
asetatud tdhthammasratas.

Seemendite abil toimub vagude moodustamine ja kar-
tulimugulate muldaviimine.

Seemendi koos kopeerimisratta, vastuvotukolu, varraste,
kronsteinide, vagude kinniajamisketaste ja dkkega moo-
dustavad seemendi sektsiooni. Viimased on Sarniirselt kin-
nitatud kronsteinide kiilge, mis tagab pollu ebatasasuste
kopeerimise.



Seemendeid reguleeritakse reguleerimisvarraste ja pol-
tide abil.

Kopeerimisratas tagab seemendile ettenahtud toostiga-
vuse. Rootoritega varustatud seemendeid kasutatakse nii
ruutpesiti kui ka vagudesse kartuli mahapanekul. Rootorid
kditatakse kardaan- ja hammasratasiilekande abil. Kaitse-
siduriga varustatud kardaanvolli kaudu kantakse joud iile
traktorilt masinale.

Mugulad kaetakse mullaga kinniajamisketaste abil, mille
kalde muutmisega saab muuta vao harja kuju. Véetis an-
takse kahe vietisekiilvi aparaadi poolt seemenditesse ja
langeb sealt mulda. Parempoolne aparaat kiitatakse taht-
hammasratta abil, vasakpoolne aparaat aga vahevolli
kaudu. Ajammehhanism kujutab endast hammasratas-,
kardaan- ja kettiilekandeid, mille abil toimub mehhanis-
mide kditamine.

Kartuli ruutpesiti mahapanekuks on masinal kaks solme-
piiiidjat — parem- ja vasakpoolne, millede mojul toimub
rootorite Gigeaegne pooramine. Mootetraadi peale- ja
mahakerimiseks on olemas spetsiaalne kerimisseadeldis.
Mootetraadi pollule asetamine ja pingutatud olukorras
hoidmine toimub pingutite abil. Mootetraadi iilalhoidmi-
seks on mootetraadi hoidja. Markeeride abil saavutatakse
puutereavahe ige laius. T66 ajal toetub masin kahele tugi-
rattale. Tugirattad on kinnitatud raami esiprussi kiilge ja
neid on voimalik masina reguleerimisel imber asetada.

Kartulipanemismasin CH-4b tehnilised andmed

Haardelaius, m RO S e S e L e S e S SRR
Taskiiras, R tinnis: e a0 P enalic g o d Rt i
Traasportkiiras; Kmadonise . i, i it a0l
Tootlikkus vahetuses, ha . . . . 4 . 6—10
Agregaadi teenindamiseks vajalik toollste arv: _
a) vagudesse panekul = .40 7 8T s e ey 1 traktorist
b) runtpesiti - panekul . . 0.0, G o oo. . clotraktoristy
1 masinist

Gabariitmootmed (ilma traktorita ja temale monteeri-
tavate masina solmedeta), mm:
a) tooolukorras:

pilskng ik I TR R it R
laius (ilma markeenta) G gE e dasnsin ke s 900
)t AR e e B e s PR NI S At )
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b) transpordiolukorras:

DK 25 el T T T O BN
laits o D T e el L L 20
Kliirens, mm o OB e T L e B S 1 00
Kaal kompleksselt tooorganitega, kg . . . . . . . 850
Agregaadi poorderaadius, m:
darmise vélimise punkti jargi . . . . . . . 4,8
valimise rattajalje jargi Wo' e e S, 4,1
Vajalik’ podrderiba lains, m. -« [REEE RN Lo L TR Al
Traktori rataste vahe laius, mm . . . . . . . . . 1200—1400
Kartulipunkri mahutavus, kg . L R e e U
Vietisekiilviaparaadi paagi mahutavus, kg . . . . . 24

Tooks ettevalmistamine ja reguleerimine

Masinat on vaja enne t60 alustamist kontrollida ja labi
viia nouetekohane tehniline hooldamine, sest vastasel juhul
voib tekkida avariisid masinaga tootamisel ja todseisa-
kuid.

Viljakiilviaparaadi lusikate klambrite otste ja ketta va-
heline kaugus peab olema vdhemalt 5 mm, mida on voima-
lik muuta klambrite otste painutamisega. Klambrite otsad
peavad liikuma lusikate valjaloigetes takistuseta. Lusikad
peavad olema korralikult ilma lotkuta kinnitatud. Soote-
kolud peavad olema selliselt monteeritud, et valjakiilvi-
aparaadi lusikad ei puutuks kokku sootekolu pohja ja kiil-
gedega.

Koigi seemendite rootorite labad peavad olema iihesugu-
ses asendis, kui see nii ei ole, on vaja rootoreid regulee-
rida.

Seemendi korpuses asuvat ddrikuga hammasratast on
voimalik rootori vedava volli suhtes seada mitmesugus-

tesse asenditesse ning seega reguleerida ka rootorilabade
asendit.

Selliselt on voimalik reguleerida iga rootorit ja seega
neid omavahel nii seada, et rootorite labad oleksid iihes
tasapinnas. Kartulite ruutpesiti mahapanekul peavad see-
mendite rootorite labad «vélja liilitatud» automaadi kor-
ral asetsema nii, nagu on naidatud joonisel 8.

Kartulite vagudesse panemisel tuleb automaat blokee-
rida. Selleks on vaja automaadi porklink siduda traadiga

2 E NOomme . ‘ d 17
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Joon. 8. Seemendi rootori asend kartulite ruutpesiti
mahapanekul.

hammasratta kiillge ja automaadi vailjaliilitamise kahvel
kinnitada automaadi raami kiilge.

Viljakiilviaparaadi ketaste lusikad peavad omavahel
olema iihel joonel. Kontrollida on seda voimalik noériga,
nagu on ndidatud joonisel 9.

Joon. 9. Viljakiilviaparaadi lusikate asetuse
kontrollimine.



Lusikate asetamiseks iihele joonele tuleb poorata valja-
kiilviaparaadi kettaid telje suhtes.

Pirast seda on vaja viljakiilviaparaadi kettaid poérata
kardaanvollist ja seada iiks lusikatest so66tekolu suhtes nii-
sugusesse asendisse, nagu on ndidatud joonisel 10.

Ny ‘

NN NNZ

Joon. 10. Seemendi rootori asend viljakiilviaparaadi
lusikate suhtes kartulite vagudesse panekul.

Sellises lusikate asendis tuleb seada iga seemendi rooto-
rid nii, et iiks laba asetseks seemendi pohja serva juures,
kusjuures rootorite labad omavahel peavad olema iihes
tasapinnas.

Kaitsesidurite vedrud tuleb pingutada niivord, et nor-
maalse t60 juures ei esineks libisemist. Kartulikihi paksus -
sootekolus peab olema 10—20 cm, mida on voimalik punkri
siibri abil reguleerida.

Reavahelaiuse reguleerimine toimub see-
mendite sektsioonide {imberasetamise teel masina esikiiljel
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asuval prussil. Selleks et seemendite sektsioone fikseerida
vastavasse asendisse, on esiprussi puuritud 6 mm labi-
mooduga augud, mis voimaldavad seemendi sektsioone
asetada Oigesse asendisse. - ;

Pérast seadmist tuleb moo6tmise teel seemendite vahe-
kaugust kontrollida.

Reavahelaiuse muutmisel on vaja muuta ka masina tugi-
rataste asendit. Rattad peavad olema seemendite vahel ja
nendest molemast vordsel kaugusel. Reavahelaiuse muut-
misel tuleb muuta ka traktori rataste vahekaugust.

Joon. 11. Seemendi sektsioon:

1 — seemendi, 2 — alumine varras, 3 — iilemine varras,
4 — diagonaalne varras, 5§ — reguleerimispoldid,
6 — kopeerimisratas, 7 — kinniajamisketas, 8 — kronstein,
9 — kinniajamisketaste raam, /10 — esipruss, // — kinnitus-
klamber, 712 — survevarras, I3 — vedru, 14 — ike,
15 — seemendi tousu piiramise mutrid, /6 — seemendi leht-
vedru, 17 — vastuvotukolu.

Seemendite reguleerimine. To6 ajal peab
masina raam olema horisontaalne, sest raami asendi muut-
misega muutub ka seemendite muldatungimine. Seda on
voimalik muuta riputusseadme {ilemise tommitsa abil.

Seemendite eesmised ja alumised loikeservad peavad
asetsema iihel tasapinnal. Seda on voimalik reguleerida
iilemise varda 3 (joon. 11) pikkuse muutmise teel.

Seejuures, kui masina raam on horisontaalne, peab see-
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mendi tagumine alumine 16ikeserv olema eesmisest loike-
servast 42 mm korgemal.

Tugiratastel peab olema selline asend, et varda 2 alu-
mine ots oleks iilemisest otsast 7—10 cm madalamal.
Tousupiirajad 15 tuleb paigutada nii, et koige iilemises
asendis oleks seemendi ja so6tekolu pohja vaheline kaugus
20 mm. Ulestostetud masina korral tuleb reguleerida pol-
did 5 selliselt, et nurga suurus seemendi varraste 2, 3 ja
horisontaali vahel oleks ligikaudu 30°.

Seemendite téosiigavust saab reguleerida kopeerimis-
rataste 6 tostmise ja allalaskmisega.

Eriti hoolikalt tuleb jédlgida, et kopeerimisrattad poor-
leksid, vastasel korral muutub masina toostigavus tundu-
valt.

Kui seemendid on todolukorras, siis alumlse varda 2 alu-
mine ots peab olema iilemisest otsast madalamal 7—10 cm,
vastasel korral seemendid ei kindlusta etteantud to60-
siigavust. Seemendite seadmise 10plik kontroll teostatakse
pollul, téoolukorras.

Seemendite kiilgseinale on asetatud lehtvedrud, mis
aitavad iihtlustada mugulate asetust vaos. T66 ajal tuleb
jalgida lehtvedrude seisukorda ja murdumise korral need
asendada uutega.

Wagude ‘kinmpiajamdse "ketidste  ja mar-
keeride reguleerimine. Ketaste kaldenurga
muutmisega saab muuta vaoharja kuju. Kaldenurga sead-
miseks on vaja muuta kronsteini 8 asendit raami 9 suhtes.
Kettad koos kronsteinidega tuleb paigutada vastavalt rea-
vahelaiusele. ;

Juhul kui kartulite mullaga katmiseks kasutatakse
dkkeid, tuleb seada kettad minimaalse kaldenurga alla ja
lasta vedru 13 lodvaks.

Markeeride Giget asetust kontrollitakse reavahede moot-
misega. Korvalekaldumisel reavahe etteantud laiusest
tuleb reguleerida markeeride varraste pikkus. Kui reavahe
laius etteantust on suurem, tuleb varda pikkust vdhendada,
kui laius aga on vidiksem, siis suurendada.

Kartulites uwaljakulvinormi & teguleeri-
mine. Kartulite valjakiilvinormi reguleerimisel tuleb
muuta viljakiilviaparaadi ketaste poorlemiskiirust. Selleks
tuleb vahetada reduktori volli otsas olev tdhthammas-
ratas ja valida agregaadi liikumise kiirus vastavalt tabe-
lis 1 toodud andmetele.
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Tabel 1

R}l(l::t;iﬁsiiti Vagudesse
panekui ~ kartulipanekul
Traktorimark ja Kartulimugulate vahe-
tookiirus J 705X70/60<60|  kaugus reas, cm
cm cm

35—40{30—34/25—29|23—25

Vahetatava tdhthammasratta hammaste arv

MT3-2 — I kiik

MT3-5JIC/BMC — 1V kiik
reduktoriga 11 14 11 14 16 17
MT3-2 — 11 kaik

MT3-5JIC/BMC — V kiik
reduktoriga 14 16 14 16
MT3-5/5K — 1 kaik

MT3-5]1/5M Mo
MT3.771/7m) — V Kéik

reduktoriga 12 14 12 14 17
MT3-5/5K — 11 kaik et P N T
MT3-51/5M

MT3.7m/7m s — 1 kaik 160 1 4161 47

Vietise valjakiilvi reguleerimisel muude-
takse kiilviava korgust siibri hoova pooramisega skaala
vastavale jaotusele.

Aparaat on ette ndhtud normaalse niiskusega mineraal-
sete ja orgaanilis-mineraalsete granuleeritud vietiste kiil-
vamiseks.

Vietis tuleb enne tarvitamist l14bi lasta 7 mm avadega
soelast. ;

. Aparaadi seadmiseks noutavale kiilvinormile tuleb vie-
tisejuhtmed seemenditest vélja votta ja nende alla asetada
vaikesed kastid voi laotada riie.

Siibri hoob tuleb nihutada tabelis 2 toodud skaalajao-
tusele ja poorata viljakiilviaparaadi volli 37 ringi. Uhe
seemendi kohta tulev videtise kaal korrutatud 100-ga
annab véetise kiilvinormi iihele ha-le.

Kui parast valjakiilvatud véetise kaalumist selgub, et
valjakiilv on noutavast normist vdiksem vo6i suurem, nihu-
tatakse siibri hooba edasi skaala jargmisele jaotusele ja
kontrollitakse véljakiilvinormi uuesti eespool kirjeldatud
viisil.
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Kontrollida tuleb seni, kui saadakse ettendhtud kiilvi-
norm. Iga aparaati kontrollitakse eraldi.

Tabel Z

VSkaaia jaotused

Vietise nimetus I Kiilvinorm kg/ha »
0o | 5|10 |15 |2 |2]3]|3

Granuleeritud  super-

fosfaads ;o vl 760885 185 180112321 310420 1510
Orgaanilis-mineraal-
vaetised [© o U 25 N BT Y68 1 TODR T8 /200 | 25517335

KARTULIPANEMISMASINATE CH-4 JA CH-4A TAIUSTAMINE

Selleks et véltida seemendite purunemisi téotamisel
kivistel poldudel, tédiustati Mérjamaa sovhoosis see-
mendeid lihtsa {imberehitamise teel. Seemendi kiilge ase-
tati jalasekujuline kivikaitseseadis (joon. 12), mis valmis-
tati 8 mm paksusest vedrulehest. Kivikaitseseadis on kee-
vitatud iihest otsast seemendi nina kiilge ja teisest otsast
kinnitatud poltidega seemendi sektsiooni kronsteinile..
Kiviga kokku puutudes tostab kivikaitseseadis seemendi

Joon. 12. Kivikaitseseadisega varustatud seemendi.



iiles niivord, et ta vabalt ldheb iile kivi ja sellega ongi
valditud seemendi purunemine. Sellised kivikaitseseadised
paigutati koikidele seemenditele.

Kartulipanemismasinatel CH-4, CH-4A ei ole mugulate
‘tihedus vaos kiillaldaselt reguleeritav. Et mugulate tihe-
dust suurendada, peab viljakiilviaparaadi ketaste podrie-
miskiirust suurendama. Selleks tuleb asendada viljakiilvi-
aparaadi vollil olev vahetatav tdhthammasratas véikse-
maga, mida on voimalik valmistada.

KARTULIPANEMISMASIN KCB-2
Ehituse kirjeldus

Adra tiiipi kaherealine kartulipanemismasin KCB-2
(joon. 13) on ette ndhtud kartulite vagudesse mahapane-
kuks - itheaegselt orgaaniliste vietiste sissekiindmisega.
Vagude vahekaugus on 60 cm ning mugulate vahekaugus_
vaos 30, 35, 45 cm.

i

1 ? 5 4

Joon. 13. Kartulipanemismasina KCB-2 skeem:

1 — adra raam, 2 — adra korpus, 3 — tostemehhanism,
4 — haakeseade, 5 — kopeerimisratas, 6 — kartulipanemis-
seade, 7 — tagaratas.

Kartulite mahapaneku siigavust on voimalik reguleerida
8—18 cm piirides. Masin agregateeritakse traktoriga
MT3-5.

Masin koosneb kahest pohilisest osast: 1) neljakorpuse-
lisest poolrippadrast ja 2) kartulipanemise seadmest.
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Neljakorpuseline poolrippader koosneb: raamist, neljast
adrakorpusest, tostemehhanismist, haakeseadmest, kopee-
rimisrattast.

Raamile on kinnitatud masina solmed ja-detailid. Kor-
pused on ehituselt sarnased adra ITH-2-30H korpustega
ning nende abil toimub mulla kobestamine ja véetise sis-
sekiindmine.

Tostemehhanismi abil viiakse ader transpordiasendisse.

Z\J e

Joon. 14, Kartulipanemisseadme skeem:

I — raam, 2 — punker, 3 — soo6tekolu,

4 — viljakiilviaparaat, 5 — seemnejuhe,
6 — seemendi.

Masina haakimiseks traktoriga on spetsiaalne haake-
seade, mis kujutab endast nel]akandlllst toru, mis on kin-
nitatud klambrite abil adra raami kiilge. Traktonga haa-
‘kimiseks on torule kinnitatud tapid.

Kartulipanemisaparaat kditatakse kopeerimisrattalt tile-
kandemehhanismi kaudu.

Kartulipanemisseade " (joon. 14) koosneb jargmistest
pohiosadest: raamist, punkritest, soéotekoludest, vailja-
kiillviaparaatidest, seemnejuhtmetest ja seemenditest. Raa-
mile kinnitatakse kartulipanemismasina solmed ja detai-
lid. Tootamisel laaditakse kartulid punkrisse, kust kahe
siibri abil reguleeritakse kartulite etteandmist sootekolu-
desse. Sootekolud on punkri loomulikuks jéatkuks, kust
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kartuli mugulad haaratakse valjakiilviaparaadi lusikate
poolt. Viljakiilviaparaat on ehituselt sarnane kartuli-
panemismasina CKTI'-4 viljakiilviaparaadiga. Seemne-
juhtmetest langevad kartulimugulad vagudesse. Seemen-
did on paigutatud esimese ja kolmanda korpuse taha ning
nende abil moodustatakse vaod.

Kartulipanemismasina KCB-2 tehnilised andmed

PRaGrRelansy e e e R e e
Transpordiliifrus_m tdanis .- . oN SOl ETRT S
Tootlikkus ha tunmis . . . R SRR 1 ¢
Agregaadi teemndamlsel\s va]alll\ toohste arv
a) Wlsialyy s T Pt IR & el g itotist
b)-Kastudizgadimbisel’ . |00 i B E sa e 2 iDeTisT

Gabariitmootmed, mm:
a) transpordiolukorras:

IR s I s e At ARy e s S TN

YaluS b § i vmpidie s b boe sl P a0 D 1GR0

ROTERR. e N RO s e A

b) tédolukorras:

T R e S S YRR, SRR SRR e

1731 PR SSRER P  SE RR e e SR g L

{50t AR e L THC R | S e B
Kol ke i ol ob Sty Sl S S e B
Kliipensy mimi < oS UL S e PR SR L 3R
Prpkii;, mght e o5 27 Riidnal T e U TS
PoOrderiliac Jams. 0.0 2 Lo S8 s pla Y A e T ks el

Tooks ettevalmistamine ja reguleerimine

Masinal tuleb kontrollida koikide solmede, detailide sei-
sukorda ja labi viia nouetekohane tehniline hooldamine.

Adraterade ninad peavad olema iihel joonel ja terad
ithes tasapinnas. Tagaratta vélispéia alumine serv peab
tooolukorras olema 2—3 cm allpool adraterade tasapin-
nast. Val)akulwaparaadl lusikad ei tohi kokku puutuda
sootekolu pohja ja kiilgedega, kuna see voib pohjustada
lusikate purunemisi. Lusikate kinnitust kettale tuleb pide-
valt kontrollida ning vajaduse korral tdiendavalt kinni-
tada. Valjakiilviaparaadi kaitsesidurid peavad olema regu-
leeritud selliselt, et nad hakkavad libisema, kui soote-
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ketaste poorlemistakistus iiletab 25 kg. Kopeerimisratas
peab olema kergesti pooratav.

Kartulite vdljakilvinormi reguleerimi-
seks tuleb muuta lusikate arvu véljakiilviaparaadi soote-
kettal. Kui sootekettal on 12 lusikat, siis mugulate vahe-
kaugus vaos on 30 cm; 10 lusika korral — 35 cm; 8 lusika
korral — 40 cm.

Seemendite reguleerimine. Seemendite regu-
leerimisega ‘on voimalik muuta kartulite mahapaneku
stigavust ja vagudevahelist kaugust.

Seemendite esialgsel seadmisel peab ader olema hori-
sontaalasendis ja toetuma korpuste teradega tasasele
maale. Seemendite kinnituskronsteinidel on tédsiigavuse
reguleerimiseks augud.

To6 ajal tuleb kartulite mahapaneku siigavust ja vagude
vahekaugust kontrollida ja vajaduse korral reguleerida
noutavale suurusele.

Noutava kiinnisiigavuse seadmisel tuleb
adra tagumise vasaku ratta alla-asetada puitpruss, mis on
3—4 cm paksem kui ettendhtud kiinnisiigavus. Traktori
rippmehhanismi abil reguleeritakse ader horisontaalasen-
disse. Faktiline kiinnisiigavus tuleb seada pollul tooolu-
korras.

Joon. 15. Kartulipanemismasin KCB-2 tooolukorras.



Joon. 16. Kartulipanemismasin KCKH-2.

KARTULIPANEMISMASIN KCKH-2

Ehituse kirjeldus
*  Kaherealine kartulipanemismasin KCKH-2 (joon. 16)
on ette nahtud kartulite vagudesse mahapanemiseks rea-
vahe laiusega 60 cm ning mugulate vahekaugusega vaos
25, 30, 33 ja 37 cm. Kartuleid on voimalik maha panna
kuni 14 cm siigavuseni. Masin on varustatud korrektori-
tega, mis véldib vahelejdtmisi kartulite mahapanekul.

Agregateeritakse traktoritega 1T-4 ja J1T-20.

Masin koosneb jdrgmistest pohisolmedest: raamist,
punkrist, vaoajajatest, véljakiilviaparaadist, sootekolust,
vagude kinniajamise ketastest, kdiguratastest ja korrekto-
rist.

Raamile on kinnitatud masina {iksikud solmed ja detai-
lid. Raami vertikaalse osa moodustavad kaks ruudukuju-
lise ristloikega toru, mis on iihtlasi ka seemnejuhtmeteks.
Raami horisontaalse osa moodustab nurkterasest keevita-
tud raamistik.

28



Joon. 17. Téiustatud vaoajaja.

Kartulite punkrist toimub kartulite etteandmine soote-
kolusse. Punker on varustatud liikuva pohjaga, mis soo-
dustab mugulate etteandmist. Kartulite andmist sooteko-
lusse on voimalik punkri pohja abil reguleerida. Puhasta-
mise holbustamiseks on voimalik punkrit tahapoole kallu-
tada. Vaoajajateks on tavalised vedrupiid, mis on varus-
tatud kobestuskdpa ja holmaga.

Esimestel kartulipanemismasinatel KCKH-2 esines roh-
kesti vaoajajate purunemisi. Et seda viltida, varustati nad
vedru tiiiipi kivikaitseseadisega (joon. 17).
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Vao siigavuse reguleerimiseks on kinnituskronsteinis
avad.

Viljakiilviaparaat annab kartulid vakku. Ta koosneb
kahest kettast, mille kiilge on kinnitatud lusikad. Lusikate
arvu kettal on voimalik muuta ning seega iihtlasi mugu-
late vahekaugust vaos.

Viljakiilviaparaat pannakse liikuma masina kéigu-
rataste abil.

Sootekolu on punkri loomulikuks jatkuks, kust mugulad
haaratakse valjakiilviaparaadi ketaste lusikate poolt.

Sootekolud peavad olema monteeritud selliselt, et nad
lusikatega kokku ei puutu, sest vastasel korral voib esi-
neda lusikate purunemisi.

" Vagude kinniajamiseks on 4 kinniajamisketast, mis on
nurkterasest valmistatud haakeseadme kaudu kinnitatud
Sarniirselt masina raami kiilge.

Korrektor vildib vahelejatmisi kartuli mahapanekul.
Juhul kui lusikas on tiihi, liilitub t66le korrektor ja alumi-
sest pesadega varustatud taldrikust langeb kartul ldbi
seemnejuhtme vakku. Ulemine, pesadega varustatud tald-
rik on selleks, et kartuleid ette anda alumise taldriku pesa-
desse. Taldrikute po6ramine toimub vailjakiilviaparaadi
lusikate klambri kaudu.

Enne t66 algust tuleb taldrikute pesadesse asetada kar-
tulid. T66 ajal aga tuleb kontrollida ja vajaduse korral
taldrikud taita.

Kartulipanemismasina KCKH-2 tehnilised andmed

‘Gabariitmootmed tooolukorras, mm:

11T e R SR S e A SR T R e
laius Sl o e Lot B Y B ORISR T 1
e e TR S S B T e e Sl R T e 1400
G LTV 1 e e e SV P BRI ST R E T T ed o 300
otk dadiimimgie - <l Ola s Sl el s il 0,42
Masina kaal, kg . . . . . GEE AT 0
Agregaadi teenindamiseks vajallk toollste il S S 1

Koigepealt tuleb kontrollida koikide solmede ja detailide
seisukorda ja 1dbi viia nouetekohane tehniline hooldamine.
Ava laius, kust kartulid antakse punkrist sootekolusse,

30



peab olema 8—10 cm piirides, mis tagab noutava kar-
tulite kihi paksuse sootekolus. Valjakiilviaparaadi lusikate
klambrite otste ja ketaste vaheline kaugus peab olema
vdhemalt 5 mm. Seda on voimalik muuta klambrite painu-
tamisega. Klambrite otsad peavad liikuma lusikate valja-
1oigetes takistuseta ning lusikad peavad olema kinnitatud
lotkuta. '

Traktori rataste laius tuleb seada 1200 mm peale. Masin
tuleb- haakida traktoriga selliselt, et ta asetseks horison-
taalselt ja et ei esineks kiilgootsumist. Traktori korguse
peab reguleerima koige madalamasse asendisse.

Kartulite vdljakitlvinormi reguleerimi-
seks muudetakse valjakiilviaparaadi ketastel lusikate
arvu. Lusikate noutavale kohale asetamiseks kettal on
ketaste wviljaloigete kohal numbrid. Naiteks kui vélja-
loike kohal on number 8, siis tahendab see, et 8 lusika
aselamisel kettaie tuleb iga tiksik lusikas kinnitada sinna
véljaloikesse, milie kohal on number 8, jne.

Lusikate arvule vastav mugulate vahekaugus vaos on
jargmine:

Lusikate arv Mugulate vahekaugus
kettal vaos, cm ;

38 37

10 30

12 25

Joon. 18. Vagude kinniajamise

kettad.
1 — Kkettad, 2 — ketaste telg,
3 — puks, 4 — survevarras,

§ — survevedru, 6 — haake-
seade.




Kartulite mahapaneku siigavuse regu-
leerimine. Mahapaneku siigavust on voimalik regulee-
rtida kahel viisil: a) vaoajajate timberasetamisega ja b}
vagude kinniajamise ketaste iimberasetamisega.

Vaoajajaid on voimalik seada mitmesugustele téosiiga-
vustele nende kronsteini itimberasetamise teel masina
raami suhtes.

Joon. 19. Korrektor koos ajamiga:

I — pesadega varustatud taldrikud,

2 — reguleerimisvarras, 3 — reguleerimis-
polt, 4 — porklink, 5 — porklingi
hammasratas, 6 — porklinki tagasitombav
vedru, 7 — taldrikute fiksaatorketas,
8 — fiksaatori rullik, 9 — fiksaatori
vedru, /10 — liilitushoob.

Vao harja kuju ja ketaste toosiigavust saab reguleerida
ketaste telje 2 (joon. 18) asendi muutmisega puksi 3 suh-
tes ning vedru 5 surve muutmisega.

Korrektori reguleerimine. Korrektorit regulee-
ritakse varda 2 (joon. 19), reguleerimispoldi 8, vedru 6
ja hoova 10 abil. '

Lotk porklingi ja porkmuhvi vahel tuleb reguleerida
2—3 mm, mis on vajalik selleks, et porklink ldheks uue
‘kdigu ajal kindlalt uude hambasse. Vedru 9 tuleb pingu-
tada niivord, et see fikseeriks kindlalt taldrikute asendi.
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Joon: 21. Kartulipanemismasin KCKH-2 todolukorras.
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Et korrektor digel ajal sisse liilituks, peab valjakiilvi-
aparaadi lusika klamber sisseliilitamise alguses toetuma
8—10 mm pikkuselt hoovale /0.

Korrektori oiget sisseliilitumist tuleb t66 ajal kontrol-
lida ja vajaduse korral uuesti reguleerida.

KARTULIPANEMISMASINATE CKrI-4 TA'IUSTAMINE
JA MAJANDITES KOHAPEAL VALMISTATUD
KARTULIPANEMISMASINAD

Ruutpesiti-kartulipanemismasinad CKTI'-4 ei voimalda
ilma tmberehitamiseta panna kartuleid vagudesse nou-
tava mugulate tihedusega vaos. Masina ridade vahe on
70 cm, seemendid on liiga keerulise ehitusega, norgad t66-
tamiseks kivistel poldudel jne.

Sellest tingituna on meie vabariigi paljudes majandites
nagu Viljandi rajooni Kosmonaut J. A. Gagarini nimeli-
ses ndidissovhoosis, samuti Mdrjamaa sovhoosis ja Saida
naidissovhoosis, Paide rajooni Udeva sovhoosis, Viljandi
rajooni «Kalju» kolhoosis jm. need masinad {imberehi-
tatud mitmesugusel viisil, kusjuures noéutav Kkartulite
tihedus vaos on saavutatud kahel teel: kas valjakiilvi-
aparaadi ketaste poorlemiskiiruse suurendamisega, voi
taiendavate lusikate kinnitamisega viljakiilviaparaadi
kettale. '

Koige otstarbekamalt ja lihtsamalt on timberehitamine
labi viidud Viljandi rajooni Kosmonaut J. A. Gaga-
rini nimelises ndidissovhoosis. Iseliikuvate $assiide
OCII-14, ABCII-16 paremaks koormamiseks kevadistel
pollutéédel on aga otstarbekas iimber ehitada selliselt,
nagu on tehtud Marjamaa sovhoosis.

Majandites kohapeal valmistatud kartulipanemismasi-
natest on lihtne ja tookindel Viljandi rajooni «Kalju» kol-
hoosis valmistatud kartulipanemismasin.

Kui kartulipanemismasinad puuduvad, voiks kartuli-
vagude ajamiseks rakendada universaalset kultivaa-
torit, nagu see on ehitatud Haapsalu rajooni «Sopruse»
kolhoosis.

34



KARTULIPANEMISMASINA CKI-4 TAIUSTAMINE KOSMONAUT
J. A. GAGARINI NIMELISES NAIDISSOVHOOSIS

Téiustatud kartulipanemismasinat CKI-4 kasutatakse
kartulite vagudesse mahapanekul reavahe laiusega 60 cm.
Masin on neljarealine mugulate vahekaugusega vaos
25 cm.

Taiustatud masina véljakiilviaparaat ehitati kitsamaks
nii, et ta vastaks reavahelaiusele 60 cm. Reavahelaiuse
muutmiseks nihutati vaoajajaid kinnituskronsteinil. Vao-
ajajateks kasutatakse kahekordseid kultivaatori vedrupii-

Joon. 227 Vaoajajateks iimberehitatud kultivaatori piid.

sid (joon 22), mille otsa on kinnitatud sahad. Vedrupiide
kasutusele votmisel ei esinenud enam masina seisakuid
tooajal vaoajajate murdumise tottu kivistel poldudel.

Selleks et saavutada noutaval mugulate tihedust vaos,
asendati olemasolevad kdigurattad teiste ratastega, mille
1abimoot oli 90 cm. Selle tagajérjel suurenes véljakiilvi-
aparaadi ketaste poorlemiskiirus ja seega vidhenes kartu-
limugulate kaugus vaos.

Vagude mullaga katmine toimub masinaga CKI'-4 tiihes
komplektis olevate kinniajamisketaste abil, millede telg
tehti lithemaks, et vastaks reavahelaiusele.
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Kinniajamisketaste asend muudeti vastavalt reavahe-
laiusele. . :

Umberehitamine teostati iithe tooélise poolt 7 toopideva
. jooksul ja ldks maksma 23 rubla.

Kartulipanemismasinaga pandi 1961. a. kartuleid maha
50 hektarile kiilvinormiga 38—40 ts/ha, kusjuures seemne-
kartul oli sorteeritud. Masin tootas traktori I1T-54 haakes
ja tema tootlikkus oli 3 ha vahetuses.

NELJAREALINE KARTULIPANEMISMASIN ISELIIKUVALE
SASSIILE ACHI-14 VOI ABCLI-16

Masin on iimber ehitatud Mérjamaa sovhoosi tookojas
tavalisest jarelveetavast kartulipanemismasinast CKI'-4
ning teda kasutatakse kartulite vagudesse panemiseks
reavahelaiusega 60 cm ja mugulate vahekaugusega vaos
25 cm. )

Umberehitamisel voeti kartulipanemismasin CKI'-4 téie-
likult lahti ja koigepealt ehitati iimber raam, nii et ta vas-
taks 60 cm reavahelaiusele.

Viljakiilviaparaadi kettad on vollil timber asetatud 60
cm peale. Kartulipunkrite pohja on tehtud vastav aste,
selleks et masin ei jddks Sassii raamile asetades punkri
pohja peale kandma. Punkri pohja sisse on tehtud 1 cm
laiused piklikud avad, kust kartulitega kaasas olev muld
ldbi variseb. Kartulipunkrite kiilge on kinnitatud teras-
plekist valmistatud seemnejuhtmed, nende Kiilge oma-
korda riidest valmistatud pikendused. Kartulipanemisma-
sina alla traktori raami kiilge on kinnitatud kultivaatori
KOH-2,8 raam, mille kiilge omakorda kinnitatakse Sarniir-
selt vaoajajad koos kinniajamisketastega.

Vaoajaja ja kinniajamiskettad on omavahel jaigalt {ihen-
datud ja moodustavad {ihe sektsiooni (joon. 23).

Vaoajajatena kasutatakse kultivaatori KOH-2,8 mulda-
miskorpuseid, milledelt on holmad ara voetud.

Vaoajajad on varustatud kivikaitseseadisega (joon 24),
mis kujutab endast muldamiskorpuse kiilge keevitatud poo-
likut reaskiilvimasina seemendi ketast. Viimane on varus-
tatud jaikuse suurendamiseks lisakronsteiniga, mis on kin-
nitatud sektsiooni raami kiilge. Kui vaoajaja ldheb vastu
kivi, tostab ta kogu sektsiooni korraks iiles ja selle puru-
nemine on vélditud.
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Joon. 23. Tooorganite sektsioomn.

Vaoajaja ja kinniajamisketaste vahel ulatub. mullapinnani seemne-
juhtme riidest pikendus. Ketaste survevardad on varustatud vedrudega.

Joon. 24. Vaoajaja koos kivikaitseseadisega.



Joon. 25. Kartulipanemismasina platvorm koos punkritega.

Sektsiooni raamisse on tehtud vastav ava, kust laheb
labi seemnejuhtme pikendus. '

Vagude kinniajamise ketasteks on kasutatud kartuli-
panemismasina CKI'-4 kinniajamiskettaid. Ketaste telg
on tehtud lithemaks niipzalju, et ta vastab reavahe laiusele.
Kinniajamiskettad on survevarraste ja kronsteinide abil
kinnitatud ruutvolliga, mille pooramisega hiidraulilise
silindri abil viiakse nii vaoajajad kui ka kinniajamiskettad
t60- ja transpordiasendisse.

Sellisel viisil on reguleeritav ka kartulite mahapaneku-
siigavus.

Hiidraulilisi silindreid on kaks, kumbki kahe sektsiooni
jaoks eraldi.

Masin kaitatakse kettiilekande abil sSassii vasakpoolselt
tagumiselt rattalt. Selleks on $assii tagaratta kilbile dariku
abil kinnitatud tdhthammasratas.

Traktori tagaratta poorlemine antakse edasi hammas-
siduriga varustatyd vollile, sealt {ihekordse hammasratas-
iilekandega vahievollile, mille teises otsas asub tdhtham-
masratas, mis kditab kettiilekande kaudu véljakiilviapa-
raadi vollil olevat hammasratast.
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Vahevoili tahthammasratta vahetamisega on voimalik
muuta vadljakilviaparaadi volli podrlemiskiirust ning seega
mugulate tihedust vaos.

Masin on varustatud platvormiga (joon. 25), kus tdéo
ajal on tooline, kes jalgib masina to6od.

Kartulipanemismasina timberehitamine teostati 2 tédlise
poolt ning ldiks maksma 100 rubla. Toendoliselt voib edas-
pidi iimberehitamise kulusid tunduvalt vidhendada, sest
vastavad kogemused on niiiid olemas.

Senistel kogemustel on masin osutunud tookindlaks ka
kivistel poldudel ning tema toctootlikkus on kuni 3 ha
vahetuses. :

KOLMEREALINE KARTULIPANEMISMASIN

Kolmerealine kartulipanemismasin (joon. 26) on ette
nahtud kartulite panemiseks vagudesse reavahe laiusega
60 cm. Masin on monteeritav iseliikuvale Sassiile JIBCHLI-16
voi JICLI-14 ja koosneb jargmistest pohisolmedest: punk-
rist, viljaktlviaparaadist, seemenditest, vagude kinniaja-
mise ketastest ja tilekandest.
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Joon. 26. Kartulipanemismasina skeem:
I — punker, 2 — punkri alumine osa, 3 — kaitsevore,
4 — plekist korpused, 5 — kett-transportooéri lusikas,
6 — kett-transportéor, 7 — iilemine ketiratas, 8 — alumine
ketiratas, 9 — seemendi, /10 — kinniajamiskettad, // — veo-
raud, 12 — esipruss, 13 — tugi, 14 — survevarras, /5 — toste-
kahvel, /6 — ruutvoll. /7 — hiidrauliline silinder,
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Punker, millesse kallatakse kartulid, on tihine koikidele
seemenditele. Punkri alumine osa koosneb varbseinast,
mis on kaldu viljakiilviaparaadi transportooride suunas.
Kaldpohi on tehtud varbseintest, kust muld variseb
maha.

Selleks et viltida liigset kartulite langemist transpor-
tooridele tais punkri puhul, on transportéor kaitstud punkri
ilemises osas kaitsevorega.

Viljakiilviaparaat erineb teiste kartulipanemismasinate
valjakiilviaparaatidest. Sooteketas on asendatud vertikaalse
kett-transportooriga. Kett-transportoorid - liiguvad plekist
valmistatud korpustes. Transportoori ketile on kinnitatud
jaigalt 120 mm tagant timmargused lusikad, mis on etie
nahtud mugulate hoidmiseks, kui transportéori kett on
labinud mugulate kihi. Lusika vélisldbimoot on 70 mm ja
ta keskel on ava labimooduga 30 mm.

Lusika peale jddnud mugul liigub kcos ketiga edasi.
Uleminekul iile iilemise ketiratta langeb mugul eelmise
lusika tagakiiljele ja liigub nii koos ketiga edasi kuni lan-
geb vakku.

Transportooride tilemistel ketiratastel on {ihine voll, mis
saab poorlemise traktori kiilgmiselt jouvotuvollilt. Viimase
otsas oleva tahthammasratta vahetamisega saab muuta
mugulate tihedust vaos.

Vagude moodustamine toimub kiilukujuliste seemendi-
tega. Seemendite jérele on asetatud vagude kinniajamise
kettad.

Seemendite veoraud on kinnitatud eest traktori raamile
tugede abil. Seemendite kiilge on kinnitatud survevardad
koos survevedrudega; need on omakorda kinnitatud toste-
kahvlite ‘kiilge. Tostekahvlid asetsevad ruutvellil, mille
péoramiseks on kaks hiidraulilist silindrit. Ruutvolli poora-
misega on voimalik seemendeid koos ketastega viia t66- ja
transpordiasendisse. Samal viisil on voimalik reguleerida
ka kartulite mahapaneku siigavust.

Viljakiilviaparaat kéitatakse kettiillekande abil. Ajami
iillekandearv on 0,56. Vahevollil on hammassidur, mis voi-
maldab {ilekande valjakiilvi aparaadile vélja liilitada.
Masina haardelaius on 2,4 m, mugulate vahekaugus reas
25 cm, tootlikkus ligikaudselt 3 ha vahetuses. Punkri maht
800 kg. |

Selliselt on ehitatud kolmerealine kartulipanemismasin
Viljandi rajooni- «Kalju» kolhoosis, kus seda kasutatakse
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juba 1959. aastast alates. Enne mahapanemist sorteeri-
takse seemnekartul ning kiilvinormiks on 35—40 ts/ha.

Niisuguseid kartulipanemismasinaid on ehitatud ka Erra
sovhoosis, Voru rajooni Kuldre kolhoosis, Saida ndidis-
sovhoosis jm.

UNIVERSAALNE KULTIVAATOR VAGUDE AJAMISEKS JA
VAHELTHARIMISEKS

Kui majandi masinapark on viike ja puuduvad teised
kartuli mahapanemise mehbaniseerimise véimalused, voib
kartulipanemisel kasutada universaalset kultivaatorit,
nagu on ehitatud Haapsalu rajooni «Sopruse» kolhoosis.

Universaalne kultivaator (joon. 27) on ehitatud kulti-
vaatorite KKH-2,25 ja KOIH-2,8 baasil.

Kultivaator koosneb haakeseadmest, raamist, todorgani-
lest ja tugiratastest.

Haakeseade on ehitatud selliselt, et vagude kinniajami-
sel kultivaatori t6dorganite raam ei takistaks traktori lii-
kumist.

Raam kujutab endast nurkterasest valmistatud ruudu-
kujulise ristloikega toru, millele on kinnitatud pohisolmed.
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Joon. 27. Universaalne kultivaator.



Raami on tugevuse seisukohalt sobiv valmistada 60)(60 min
nurkterasest.

Tooorganiteks on kuitivaatori KOH-2,8 muldamiskorpu-
sed, mis on varustatud purunemise véltimiseks vedru
kaitsetega.

Tugiratasteks on kasutatud kultivaatori KKH-2,25 rat-
taid. Sellist kultivaatorit on voimalik kasutada kartuli-
vagude sisseajamiseks, vaheltharimistoodel ja kartuli-
vagude kinniajamiseks. Viimasel juhul tuleb todorganid
raamil tmber asetada. Traktor tootab siis tagurpidi-
kdiguga, mispuhul juhtimisseade on vaja ringi paigutada.
Kultivaator téotas vagude kinniajamisel traktoriga [AT-20
ja tootootlikkus oli 0,5 ha tunnis.

KARTULIPANEMISMASINATE KASUTAMINE

Kartulipanemismasinate kasutamisel tuleb tagada kvali-
leetne t60. Alljargnevalt kdsitleme moningaid asjaolusid,
mida tuleb arvestada kartulite mahapanemisel masinatega.

1. Kartulipanemismasinate echituse ja ekspluatatsiooni
tundmine on heade todtulemuste eeltingimuseks. Eriti on
vaja tdhelepanu poorata sellele, et masinad oleksid korra-
likult tooks ettevalmistatud, sest vastasel korral kannatab
selle all nii t66 kvaliteet kui ka tootlikkus.

2. Pold, kuhu kartulid pannakse, peab olema korralikult
haritud ja tasandatud. Pankliku mullaga pollul on ripp-
kartulipanemismasin halvasti juhitav ja raske on saavutada
sirgeid vagusid. Margisti vagu on halvasti ndhtav, mis-
tottu reavahed ei kujune iihtlased. Vagude kinniajamise
kettad tootavad halvasti ning osa mugulaid jddb mullaga
~ katmata. Mittetasandatud siligavad kiinnivaod pohjusta-
vad seda, et osa kartuleid pannakse siigavamale, osa
madalamale. Sellejuures koormatakse iile seemendid,
kinniajamiskettad jt. solmed.

3. Kartul peab olema sorteeritud, sest see aitab viga
palju tosta too kvaliteeti. Mugulate koige kohasemaks suui-
ruseks masinatega mahapanemisel on 50—8G grammi. Kui
seemnekartuli hulgas on suuri mugulaid, kaaluga iile
120 g, siis esineb masinaga téotades palju vahelejatmisi.
See on tingitud sellest, et suuri mugulaid haaravad vilja-
kiilviaparaadi lusikad halvasti ja nad kogunevad soote-
* koludesse. Sootekoludesse kogunenud suured mugulad aga
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takistavad viiksemate kartulite véljakiilviaparaadi lusi-
kate juurde pddsemist.

Kartulid peavad olema voimalikult puhtad mullast ja
prahist, mis kogunedes sootekoludesse takistavad kartulite
valjakiilvi. Sootekolusid on vaja perioodiliselt puhastada.

4. Osa kartulipanemismasinate véljakiilviaparaate kai-
tatakse masinate enda kaigurataste poolt (CKI'-4, KCB-2,
KCKH-2 jt.).

Kiigurataste iilemdédrane libisemine pohjustab samuti
vagudes vahelejatmisi. Nditeks tookorras kartulipanemis-
masinal CKI'-4 on rataste libisemine 7—89%. Selle juures
toimub kartulipanemine normaalselt. Praktiliselt voib aga
libisemine ulatuda kuni 20%-ni, mille tulemuseks on halb
too kvaliteet.

Kédigurataste iileméédrane libisemine on tingitud sellest,
et véljakiilviaparaadi lusikad puutuvad kokku /sé6tekoiu
pohja ja kiilgedega, rootori labad aga puutuvad kokku
seemendi korpuse kiilgedega, iilekanded ei ole korralikult
vilja reguleeritud jne.

5. Eriti hoolikalt tuleb kontrollida ja ette valmistada
kartulipanemismasinate viljakiilviaparaat. Valjakiilviapa-
raadi lusikad ja klambrid peavad olema nii korras, et nad
tagavad mugulate haaramise ja kinnihoidmise. Kui
ainult iiks valjakiilviaparaadi lusikas ei toota, pohjustab
juba see iihes vaos 8,5% vahelejdtmisi.

6. Viljakiilviaparaadi poorlemiskiiruse muutmisega saab
laiades piirides muuta kartulite tihedust vaos. Kiiruse iile-
maédrane suurendamine aga halvendab mugulate iihtlast
vahekaugust vaos.

7. Kartulipanemismasina t66 kontrollimiseks tuleb to6-
olukorras liikuda 10—15 m edasi iilestostetud kinniaja-
misketastega ning seejdrel dra lugeda kartulid vaos ja dra
moota vao pikkus.

Saadud tulemuste alusel on v6imalik arvutada kartuli-
mugulate keskmine vahekaugus vaos.

8. Too algu!l on vaja kontrollida vao harja ja kartulite
rea ithtimist. Kui nende vahel on suuri erinevusi, siis
vaheltharimisel osa kartulitaimi hdvineb.

9. Kartulipanemismasinate kasutamisel tuleb téita
ohutustehnika eeskirju, sest nende vastu eksimine pohjus-
tab nii t660nnetusi kui ka masinate seisakuid t66 ajal.
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