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SISSEJUHATUS.

Maaviljakuse tostmiseks ettenihtud agronoomiliste abindude
kompleksis, mis on ldbi tootatud kuulsate vene teadlaste
V. V. DokutS$ajevi, P. A. Kost6tSevi ja V. R. Viljamsi poolt, omis-
tatakse suurt tdhtsust maaparandustoodele.

Maaparandustood on vajalikud suurte soo- ja soostunud maa-
alade ettevalmistamiseks pollu- ja soéodakiilvikordade alla,
mullastiku vee-, hu- ja toitereziimi reguleerimiseks, et saavutada
korgeid ja piisivaid saake pollumajanduslikelt kultuuridelt, metsa-
kaitsevoondite loomiseks ning tiikide ja veehoidlate ehitamisel.

Maaparandustoode hulka kuuluvad: drenaaz- ja detailkuivendus-
vorgu loomine pinnase vee- ja OhureZiimi reguleerimiseks; -eel-
voolude reguleerimine, pea-veejuhtmete kaevamine liigvee dra-
juhtimiseks voi iimberjaotamiseks, metsa laastamine ja juurimis-
t066d, parandatava maa algharimine, maapinna planeerimine jt.
Koik need t66d on oma iseloomult viga komplitseeritud ja mahu-
kad. Otsustavat tdhtsust nende teostamisel omab mehhani-
seerimine.

Maaparandustoéde mehhaniseerimine sai voimalikuks alles
noukogude voimu ajal, stalinlike viisaastakute ldbiviimise ja sot-
sialistliku pollumajanduse tehnilise varustuse kiire kasvu taga-
jérjel.

Maaparandustoode teostamiseks on kodumaine toostus valmis-
tanud ja valmistab suurel arvul ekskavaatoreid, vosaldikajaid, bul-
doosereid, juurimismasinaid, soo- ja vVOsaatru ning muid maa-
parandusmasinaid. :

Maaparandustoode teostamiseks kasutatavate masinate ja riis-
tade kolossaalse pargi otstarbekohane organiseerimine ja oigesti
kasutamine, vastavalt eesrindliku agronoomia nouetele, on maa-
parandusjaamade ja masina-traktorijaamade tootajate suureks ja
austavaks iilesandeks, aidates iihtlasi kaasa eesrindliku meliorat-
sioonitehnika omandamisele.

Selle iilesande edukaks tditmiséks on tarvis histi tunda maa-
parandusmasinaid ja -tooriistu, nende tootamise isedrasusi ja
reguleerimise ning ekspluateerimise eeskirju. Neid kiisimusi ongi
selgitatud kdesolevas raamatus.



Peatiikid I—IIT on kirjutanud péllumajanduslike teaduste kan-
didaat J. V. Kokovin. ;

Peatiikid IV—VIII on kirjutanud pdllumajanduslike teaduste
kandidaat M. F. Neznajev.

Peatiikk IX on kirjutatud autorite poolt iihiselt.

*

Kéesolevas tolkes on vilja jdetud rida maaparandusmasinate
tiiiipe, milliseid ei toodeta ja mis ei ole leidnud rakendamist tege-
likel téodel. Samuti on raamatus kirbitud rida puudulikke masi-
nate kirjeldusi. Teost on tdiendatud kraaviatrade KM-800 ja
KM-1000 kirjeldusega.
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I PEAT UKK.

MASINAD JA RIISTAD MUTTDREENIDE
TEGEMISEKS.

MUTTDRENAAZI TAHTSUS MULDADE OHU- JA VEEREZIIMI
REGULEERIMISEL.

Muttdrenaazi kasutatakse tohusa agromelioratiivse vahendina
mitmesugust liiki muldade vee- ja GhureZiimi reguleerimiseks.

Muttseadistega dreenitud mullad osutuvad mdrjal ajal nor-
maalselt niiskeiks, sest muttdreenid juhivad vett iilemistest, liig-
niisketest horisontidest alumistesse, kuivematesse mulla kihti-
desse; kuival ajal aga on dreenitud mullad niiskemad, vorreldes
dreenimata muldadega, kuna dreenides kondenseeruvad Ghus lei-
duvad veeaurud.

Praktika on niidanud, et muttdrenaazi kasutamisel rasketel
muldadel tousevad pollumajanduslike kultuuride saagid 20—30%
vorra.

Muttdreenide rajamise tehnoloogiline protsess on jargmine:
a) todorgan (nuga, saag voi frees) loikab drenaaZi tdissiigavuselt
pinnasesse vertikaalse 10he; b) dreener, s. o. terava esiotsaga
metallsilinder, mis on kinnitatud noa alumise otsa kiilge, surub
oma liikumisteelt pinnase korvale, moodustades 6one (muttdreeni)
ja c¢) laiendaja, mis liigub dreeneri jarel, laiendab noutavalt dreeni
oont. Muttdreeni 6one 14bimoot on laiendaja 1abim6oduga vordne
voi sellest veidi vdiksem.

Drenaaziriistadega ja -masinatega rajatud dreenide tiiiibid on
toodud joonisel 1.

Kindlustamata seintega muttdreene voib rajada pinnases, mis
on margumisel kiillaldaselt piisiv.

Mirgumisel varisemisohtlikkudes pinnastes asetatakse mutt-
dreenidesse iiheaegselt nende 1G6ikamisega savist, terasest voi
puust torud, samuti fasiinid v6i méni muu dreeniv materjal. Liiva,
vesiliiva, kruusa ja kive sisaldavates ning vedeldunud turvas-
muldades ei ole muttdreenide rajamine voimalik.



MuttdrenaaZriistu ja -masinaid voib jaotada kahte liiki:

1. Riistad ja masinad madaldrenaaZiks (dreenide siigavus alla
1 m).

2. Riistad ~ ja masinad siigavdrenaaziks (dreenide siigavus
1 m ja rohkem).

Joon. 1. Dreenide tiiiibid: / — dreen, l6igatud muttkobestajaga varustatud
adra abil; 2 — dreen, lGigatud drenaazi-muttadraga JIK-2; 3 — dreen, Ioiga-
tud drenaazi vint-freesmasinaga JIBM; 4 — dreen, ldigatud drenaaZi ketas-
masinaga JIJIM-5; § — metalltoru muttdreenis.

MADALA MUTTDRENAAZI RIISTAD JA MASINAD.
Muttseadised atradele.

Lihtsam vahend muttdreenide l6ikamiseks on harilik ader, mis
on tdiendavalt varustatud noaga ja dreeneriga (joon. 2).

Adra muttseadis koosneb pidemest 1, sellele poltidega kinnita-
tud noast (toest) 2 ja noa alumisele otsale keevitatud dreenerist-
kobestajast 3. Noa iihes dreeneriga voib pideme kiilge kinnitada
kahes asendis. Uhes asendis asub dreener-kobestaja tootamisel
15 sm siigavuses, teises asendis — 20 sm siigavuses vao pohjast
arvates. Muttseadise pide on kinnitatud poltidega adra esimese ja
kolmanda korpuse hoidja kiilge.

Kasutades sellist seadist, v6ib rajada muttdreene 35—40 sm
siigavusele maapinnst.

.Sellisel maastikul, mis on tasase reljeefiga, kamara paksusega
10—15 sm, korrelise heintaimestikuga (milles on iilekaalus luha-
kastevars), samuti ka vanadel kiinnimaadel, on muttseadi-
sega varustatud neljakorpuselise adraga kiindmiseks kiillaldane
CT3-HATH traktori voimsus.

Mirgumisel piisivates pinnastes 16igatud dreenid on puhtad
ja siledad.
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Dreenid ei vaju kokku ka siis, kui CT3-HATH traktor liigub
dreenide kohal maapinnal viis korda edasi-tagasi poiki nende suu-
nale. See toestab dreenide praktiliselt kiillaldast stabiilsust.

Muttseadise asetamine transport- voi tédasendisse on lihtne ja
kerge ega noua erilisf ettevalmistust.

Traktoriga CT3-HATH ja muttseadisega varustatud nelja-

- korpuselise adraga to6tamisel on t66joudlus umbes 0,41 ha tunnis.

Léige A-A

Wl

3
Joon. 2. Muttseadis nelja- Joon. 3. Mullasiivendaja IIKB-IT: 7 —
korpuselisele adrale: I — toend mullasiivendaja kinnitamiseks
pide;, 2 — nuga (tugi); adraraamile; 2 — toend mullasiiven-
3 — dreener-kobestaja; 4 — daja kinnitamiseks adra toele; 3 —
adra tugi. tugi; 4 — korpus; 5 ja 6 — keevi-

tatud klambrid; 7 — kipptugi; 8 —
kidpp; 9 — hoob; 70 — tommits.

Muttdreenide I[6ikamist voi kiinnialuse mulla kobestamist
kuni 20 sm siigavuselt vao pdhjast arvates vdib teostada ka uudis-
maa kiindmisel, eriseadise — mullasiivendaja ITKB-IT (joon. 3)
abil, mis kinnitatakse vGsaadrale. Monteerimisel {ihendatakse
seadise eestugi 3 toendite 1 ja 2 abil adra raamiga ja korpusega 4.
Seejdrel kinnitatakse kidpptugi 7, mille otsas asub kipp 8, klambri-
tega 5 ja 6 Sarniiride abil eestoele 3. Kipptoe tostmist ja langeta-
mist teostatakse hoova 9 ja tommitsa 10 abil. Madaldreenimisel
tuleb toe kdpp asendada dreeneriga. Mullasiivendajat soovitatakse
kasutada vee- ja GhureZiimi reguleerimiseks rasketel savi- ja liiv-
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saviuudismaade, samuti ka sooldunud struktuurita maade paranda-
misel, eesmirgiga katkestada kapillaariihendus kiinnikihi ja pdhja-
kihtide vahel.

Drenaazi-muttader J1K-2.

Jarelehaagitav drenaazi-muttader [JK-2 (joon. 4) on ette nah-
tud muttdreenide 16ikamiseks mineraal- ja hastikodunenud, kandu-
deta turvasmullamaades kuni 70 sm siigavuselt.

Noa {imbervahetamisel pikemaga voib selle adraga Ibigata
dreene siigavusega kuni 1 m (turvasmuldades).

Drenaazi-muttadra JIK-2 pohiosadeks on: téoorgan, raam, tugi-
suusad ja haakeseadis.

Tooorgan koosneb noast 1, dreenerist 2 ja laiendajast 3.

Nuga 16ikab pinnast vertikaaltasapinnas dreeni pikitelge
-modda; see kujutab endast terasliistu, pikkusega 1010 mm ja rist-
16ikega 150 X 15 mm. Noa eespoolne serv on teritatud kiilukuju-
liseks 25¢-lise nurga all. Noa keskmises ja iilemises osas on kolm
ava, ldbimooduga 42 mm, mis on ette ndhtud noa asetamiseks
vastavalt noakdigu siigavusele: 0,5, 0,6 ja 0,7 m. Soltuvalt raja-
tavate dreenide siigavusest kinnitatakse nuga adra raamile poldiga,
mis 1dbib iihte neist avadest. Ulaltdhendatud noakdigu siigavuse
muutmise vajadus on tingitud mulla vee- vo6i ohureZiimi nouetest,
samuti ka vee iimberjaotamise nouetest pinnases ja liigvee eemale-
juhtimise tarvidusest.

Allosas on noal kaks paari avasid, 14bim6oduga 10 mm, mis
asetsevad kahes reas iiksteise kohal ja voimaldavad kinnitada
dreenerit noale tihvtide abil. Noa avade iilemine rida vastab dree-
nerile 1dbimooduga 8 sm, kuna alumine rida — dreenerile 1abi-
mooduga 6 sm.

Dreener kujutab endast terava otsaga terassilindrit.

Dreeneri tagumisel osal asub freesitud plaat, milles on avad
laiendajate tommitsate kinnitamiseks. Laiendajaid kasutatakse
dreenerite poolt 16igatud dreenide 1abimoodu suurendamiseks kuni
10—15 sm vorra. Laiendaja kulumise puhul voib masina-traktori-
jaama tookojas valmistada uue laiendaja. Laiendaja tuleb valmis-
tada kas kase- voi tammepuust. Viimasel ajal valmistatakse tehas-
tes dreenerile metall-laiendajad.

Muttadra raam on keevitatud. See koosneb kahest jalasest 6
ja kolmest vahetoest 8.

Jalaste molemad otsad on kumerdatud, et holbustada adra
liikumist. Jalaste vahelaius on 300 mm.

Jalase pikkus on 4000 mm, ristloige 100X100X12 mm, tugi-
nurkraudade ristloige — 60>X40X6 mm.

Kummagi jalase tagumise otsa kiilge on keevitatud kaks nurk-
rauda, milledele on kinnitatud tugisuuskade alusprussid.

Keskosas on jalaste piistkiilgedele keevitatud kaks nurkrauda
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Joon. 4. DrenaazZi-muttader JK-2: / — nuga; 2 — dreener; 3 — laiendaja; 4 — tugi; 5§ — kallaktugi; 6 —
raami jalas; 7 — tugisuusk; 8 — vahetugi; 9 — pallastikast; /0 — haakeseadis; // — sorm; 12 — tugi; /13 —
tuginurkraud; 74 — Kklamber; /5 — haakerongas; /6 — nuga; /7 — hdlm,



“ja jalas, mis Kkaitseb drenaaZi-muttadra nuga taimejdidtmetega
ummistumise eest.

Noahoidja (joon. 4a) koosneb kahest painutatud terasplaadist,
paksusega 12 mm, ning neile keevitatud nurkraudadest ja tugev-
dusribidest. Hoideplaadid on kinnitatud jalaste nurkraudade verti-
kaalsetele servadele kolme poldiga ja poikliistudega. Nuga on
kinnitatud toe painutatud hoideplaatide vahele poldiga, mis 1dbib
hoideplaatide vahele asetatud distantshiilsi (joon. 4).

Hoideplaatides on elliptiline ava, kuhu
asetatakse riiv, millega nuga kinnitatakse
too- voi transportasendisse. Riiv on kinni-
tatud ketikese abil parempoolse plaadi
kiilge.

Tugisuusad 7 on asetatud raami tagu-
misele osale. Kumbki suusk koosneb ja-
lasest ja liistust, mis on keevitatud jala-
sele kogu tema pikkuses.

Tugisuusad on nurkraudadega kinnita-
tud raamile. Suusad, samuti ka alusraam,
on mdidratud muttadrale stabiilsuse and-
\L _,4’ miseks horisontaaltasapinnas. Stabiilsuse
S (ptisivuse) kindlustamiseks vertikaaltasa-
pinnas on tugisuuskade peale poltidega
kinnitatud puust valmistatud kast 9, kuhu
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Joon. 4-a. Noahoidja:

1 — riivi ;2 — tu- 3

gevdusrivbli;av; i3 nurﬁ. asetatakse lisaraskus (pallast). Kast on

raud; 4 — raami pa- iihtlasi ka tootaja istekohaks edasiliikumis-
rempoolne jalas. tel uude toopaika.

Haakeseadis 10 koosneb kahest nurk-
rauast, mis on omavahel iihendatud vahetoe ja haakeronga abil.
Haakeseadis on iihendatud muttadraga sorme 11 kaudu, mis kin-
nitatakse splintidega jalaste vertikaalservades olevatesse avadesse.

Muttader haagitakse traktori CT3 C-60 voi C-80 taha eriseadise
abil, mis koosneb toest 12, kahest tuginurkrauast 13, klamb-
rist 14 ja haakerongast 15.

Et voimaldada adrale sujuvat liikumist to6tamisel, tosta dree-
nide kvaliteeti ja vdhendada seisakute arvu, varustatakse drenaazi-
muttader alates 1948. aastast eriseadisega, mis koosneb jargmis-
test osadest:

a) kahest noast 16 ja holmadest 17, mis on omavahel {ihte
keevitatud. Noad ja holmad on kinnitatud kahe salapeapoldi
abil jalaste alusservale ja {ihe poldiga pallastkasti nurkrauale.
Nende nugade {ilesanne on métaste ja maapinna kiihmude maha-
loikamine ning korvalejuhtimine, et kindlustada adrale sujuvat
kidiku ja l6igatavatele dreenidele kdrget kvaliteeti;

b) eriseadisest (joon. 5), mis on asetatud raami keskosale,
noahoidja ette, raami jalaste vahele ja mis koosneb omavahel
iihtekeevitatud nugadest 1 ja 2 ja holmadest 3. See seadis kinni-
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Joon. 5. Seadis maitaste ja rohu mahaloikamiseks ja korvalejuhtimiseks: / -~ nuga; 2 — vertikaalnuga; 3 —
hdlmad; 4 — riista nuga; 5§ — noa nurkraud; 6 ja 7 — raami jalased; 8 — taimedest ummistuy ruum; 9 —
riista nuga; I/ — raami nurkraud; 72 — raami jalas. :




tatakse adra raami jalaste vertikaalsete servade kiilge kahe nurk-
fiallla lEi abil, mis on keevitatud noale ja raami jalaste nurkrauda-
ele 11.

Mittad, rohi ja muud orgaanilised jddtmed, mis sagedasti
kogunevad mullapinnale, ummistavad ruumi 8, mis asub hoide-
plaatide ja noa 9 vahel, ning see takistab adra normaalset, hiire-
teta t66d. Adra tootamisel kirjeldatud seadisega 16ikab nuga 1
mattad ja orgaanilised jddtmed 14bi voi tostab iiles, kuna nuga 2
16ikab nad tiikkideks voi liikkab laiali. Adra holmad juhivad 1abi-
Ioigatud maéttad ja orgaanilised jaatmed molemale poole korvale.

Tehniline iseloomustus. Gabariidid: pikkus {ihes
haakeseadisega — 4965 mm, laius — 1400 mm, korgus — 450 mm,
haakeseadise pikkus — 965 mm. Toetuspind: raami jalastel —
7240 sm2, suuskadel — 600 sm?2. Erisurve pinnasele — 0,04 kg/sm2.
Dreenide maksimaalne siigavus — 0,7 m. Kaal 320 kg. Teenin-
dav personal: iiks traktorist ja iiks todline.

.Ettevalmistustﬁﬁd enne adra toolerakendamist.

Enne t66 algust monteeritakse adra haakeseadis traktori kiilge.
Et drenaaz-muttader IIK-2 voiks pidevalt tootada, tuleb teostada
jargmised eeltdod.

1. Mirkida trassiliin maastikul tdhistega (kuivendusvorgu
loodimisplaani jirgi). Et dreenid kujuneksid sirgeteks, tuleb liinid
mérkida sihikeppidega, vahekaugusega mitte iile 50 m.

2. Juurida puud ja kdnnud, sondeerida pinnas piki trassijoont
kuni 3 m laiuselt ja korvaldada trassiliinilt mullas olevad kivid
ja muud takistused.

3. Korvaldada poosad ja mittad tooetelt ja ajada kinni trassi-
liinidel leiduvad kraavid ja augud, kui nende laius iilalt iiletab
1,6 m (vdiksema laiusega kraavid ja augud ei takista adra nor-
maalset tootamist).

4. Niita maha rohi vdi pdllumajanduslikud kultuurid sellisel
muttdrenaazi abil kuivendataval pollul, niidul voi karjamaana
kasutataval sool, kus tooplaani jargi ei ole voimalik teostada
dreenimist parast saagi koristamist. .

5. Laotada laiali kogujakraavididrne muldvall dreenide projek-
teeritud suubumiskohtades 1,5 m laiuselt.

Kaevata kogujakraav, kui see puudub. Lahtiste kogujakraavide
kaevamist voib teostada kahehdolmalise kraaviadraga KB-2 voi
KB-3, kuna kinnisi kogujaid vo6ib 16igata muttadraga.

7. Kaevata lahtiste kogujakraavide nolvadesse suudmekohad
ldigatavatele dreenidele.

8. Asetada lahtisele kogujakraavile puuprussid voi kerged
metalltorud (joon. 6). Prussid peavad olema 1,0—1,5 m pikemad
kogujakraavi pealtlaiusest.
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Kui teostada koik need eeltood oigeaegselt, kooskolastatult
maaparandus- ja traktoribrigaadi tooga, toimetada Oigeaegselt
kohale kiitteained ja maardeolid, siis on tootamisel kindlustatud
korgete tootmisnditajate saavutamine.

Joon. 6. Prusside asetus kogujakraavil drenaaZi muttadra JIK-2 kohale-
asetamiseks: / — koguja; 2 — sisseldige dreeni suubumiskohal kraavi ndlvas;
3 — puitprussid; 4 — muldvall.

Muttdreenide I6ikamine.

Muttdreene voib 16igata kahesugusel viisil (joon. 7).

Esimene viis. Soitnud téokohale, asetab traktorist trak-
tori ja muttadra tdhistatud trassiliinile. Traktor ja ader on Gigesti
asetatud siis, kui trassiliin ldheb l4dbi traktori roomikute vahe ja
muttadra raami jalaste vahe keskkohalt.

Seejdrel juhib traktorist muttadra tagasikdiguga kogujakraavile
asetatud puitprussidele voi metalltorudele. Haakija hoiab prusse
kinni ja korraldab neid.

Siis tombab haakija riivi vdlja. Nuga laskub oma raskuse
mojul alla, pdoordudes oma telje {imber vertikaalasendisse. Siis
asetab haakija riivi tagasi ja kinnitab seega noa tooasendisse.
Esimese dreeni loikamisel tuleb - kontrollida, kas noa asetus vas-
tab dreeni noutavale, projekteeritud siigavusele. Sellist kontrolli
tuleb teostada koikide dreenide juures, millede projekteeritud
siigavused on erinevad.
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Soltuvalt dreenide rajamissiigavusest ja pinnase tihedusest
teostatakse dreenide loikamist traktori UT3 C-60 teisel voi kolman-
dal kédigul. To6tamisel rasketes pinnastes tuleb kasutada esimest
kaiku. : ;

Liikumiskiirus, samuti ka lisaraskus, mis on vajalik muttadra
stabiilseks tootamiseks, maaratakse esimese dreeni l6ikamisel
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Jrort asendis 700 asendis
Joon. 7. To6tamisviisid muttdrenaazi-adraga J1K-2 (skeem): / viis — dreenide
Ioikamine olemasoleva kogujakraavi puhul; iileminekul iihelt dreenilt teisele
tostetakse nuga transportasendisse. II viis — dreenide l6ikamine alates kae-

vikust; poorangud iileminekutel iihelt dreenilt teisele teostatakse raadiusega
10 m, nuga transportasendisse tostmata.

muttadra reguleerimise teel. Tédtingimuste muutumisel tuleb
uuesti reguleerida.

On ettevalmistustood hasti 1dbi viidud, siis voib iithesuguste ja
vordse niiskuse ning tihedusega pinnaste juures kogu dreenimise
teostada muttadraga, mis on t66 algul vastavalt reguleeritud.

Kui dreeni l6ikamine on joudnud 16pule; tombab haakija hoide-
plaadi avast kinnitusriivi vélja. Jirgneval traktori edasiliikumisel
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touseb nuga pinnase takistuse tottu iiles, tombub dreenist vilja
transportasendisse, millises ta kinnitatakse uuesti sama riiviga.

4 Uleminek jargmisele dreenile toimub noa transportasendis
olles.

Teine viis erineb eelmisest selle poolest, et muttdreenide
loikamine toimub margitud trassi jargi enne lahtise kogujakraavi
kaevamist voi tavalistest muttdreenidest pisut siigavama koguja-
muttdreeni I6ikamist. Tootamisel soidetakse iihelt dreenisihilt tei-
sele, jdttes noa iihes dreeneriga transportasendisse tostmata. Poor-
ded teostatakse dreenimisel raadiusega 10 m. Sel viisil 1oigata-
vate dreenide vahekauguseks kujuneb 20 m.

Kui dreenide vahekaugus peab olema alla 20 m, siis tuleb teos-
tada tdiendavaid tookidike 16igatud dreenide vahekohtades.

Dreenide 16ikamist teise viisi jargi alustatakse kaevikust, mis
on kaevatud kasitsi, moodetega 60 X 70 X 70 sm. Muttadra kor-
raliku tootamise kontrollimiseks kaevatakse dreeni liinidel tdien-
davalt veel mitu kaevikut. Tootamisel teisel viisil kaevatakse
kogujakraav kohe peale dreenide loikamist. ‘

Teist tootamisviisi on voimalik kasutada ainult sel juhul, kui
pinnase niiskustingimused on sellised, et ka ilma vee aravoolu
korraldamata jdidb dreeni 00s piisima, ja koguja kaevamine voib
toimuda hiljemalt jargneval pdeval.

Muttdrenaaziadral JIK-2 puuduvad seadised dreenidele noutava
langu andmiseks. Seetottu saab selle muttadraga tootada ainult
maastikul, mis looduslikult omab {ihtlast kallakut.

Porkab muttader kdnnu, kivi voi mone muu takistuse vastu,
mis on jddnud avastamata trassi ettevalmistamisel (see ilmneb
jarskudes tougetes ja adra ebaiihtlases tootamises), tuleb atra
veidi tagandada, votta kinnitusriiv .vilja ja, soites veidi edasi,
tosta nuga transportasendisse. Seejirel tuleb korvaldada takistus
(kdsitsi kaevates) ja loigata kogu dreen uuesti alates kogujast
voi korvaldatud takistuse kohast, kuhu tuleb kaevata kaevik.

Oigesti rajatud dreenid on piisivad jargmist liiki pinnastes:
a) alluviaalsetes (uhutud) liivsavides, b) gleistunud liivsavides ja
savides, ¢) kdndudeta kuivemates soomaades ja d) rasketes liiv-
savides ja savides.

Seda tiilipi adraga ei saa loigata dreene jargmistes pinnastes:
a) pehmetes, viga vesistes soomaades, b) soomaades, mis peal-
mises, kuni 1 m paksuses kihis sisaldavad puidu jdatmeid,
c) randrahne sisaldavates liivsavides, d) vesiliivades ja soredates
pinnastes.

Kindlustamata seintega muttdreenide vordlemisi lithike iga
nouab nende sagedast uuendamist. Seetottu tuleb juhtida téhele-
panu t66 oigesti organiseerimisele dreenide loikamisel nii, et tee-
nindav personal oleks vGimalikult viiksearvuline, t66joudlus suur
ja seega maksumus minimaalne.



Muttdrenaazi-adra t66 iseloomustus.

MuttdrenaaZi-adra t66 on analoogiline lihtsa kiilu t66ga. Dree-
ner ja nuga loikuvad pinnasesse ja suruvad selle eemale. Laien-
daja jatkab seda t6od, tihendades juba 16igatud dreeni seinu.
Selle t60 juures tekib tugev takistus, mis vordub keskmiselt
2600 kg (dreenide loikamisel III liigi mineraalpinnastes touseb
muttadra takistus kuni 3000 kg).

Selle takistuse iiletamiseks on kiillaldane traktori UT3 C-60
veojoud kolmandal ja teisel kdigul. Tootamisel soopinnastel on
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Joon. 8. Muttadra tootamisel mojuvate joudude skeem.

tarvilik veojoud mirksa vdiksem. Neil pinnastel vdib traktor C-80
tootada kolme adraga.
Muttadra JIK-2 stabiilsus vertikaalpinnas (joon. 8) madratakse
jargmiselt.
Pyly + Pl < Qls,

kus; P,l; + Psly = M, on muttadra maast véljavedavate joudude
momentide summa punkt O suhtes kg/sm;

Ql; = M, — muttadra maasse vedava jou moment sama punkti
suhtes kg/sm;

P, — tootamisel tekkiv noa takistus kg;

P, — dreeneri liikumisel mullas tekkiv takistus kg;

O — adra poodrdepunkt maast viljatungimisel;

1y, 1y, 13 = mojuvate joudude Olgade pikkused sm (IAK-2

muttdrenaaZi-adra jaoks 1; = 46,5 sm, 13 =66 sm ja 1z =

= 264 sm);

Q — muttdrenaaZi-adra raskusjoud rakendatuna raskuspunkti

(IK-2 muttdrenaazi-adra Q = 284,3 kg).

Selleks et suurendada muttdrenaaZi-adra stabiilsust ja jirelikult
- saavutada tema paremat maassetungimist, tuleb kas suurendada
raami (jalaste) pikkust ja sellega kanda raskuspunkt poordepunk-
tist O kaugemale voi suurendada joudu Q. MuttdrenaaZi-adra
IIK-2 raami pikkus on konstantne suurus ja vordub 4 meetriga.

Seetottu saab stabiilsuse suurendamiseks kasutada ainult mutt-
adra kaalu suurendamist. Muttdrenaazi-adra JIK-2 kaalu voib
suurendada pallastkasti asetatava raskuse arvel.
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Muttdrenaazi-adra stabiilsus horigontaaltasapinnas saavuta-
takse raami jalaste asetamisega teineteisest parajale kaugusele —
210 sm. Stabiilsuse suurendamiseks voib raami esi- ja tagaotsale
kinnitada erilised tugipinnad.

Muttdrenaazi-adra to6joudlus.

Muttdrenaazi-adra to66joudlust tootamisel esimese viisi- jérgi
méairatakse jargmise valemi alusel:

60LK,

Py ig
vAHttrHp o Am

— adra toojoudlus jcoksev m/t;

ks P
K, — adra ajakasutuskoefitsient; -

L — dreenide pikkus jooksvates meetrites;

v — agregaadi liikumiskiirus m/min.;

t — noa iilestostmise ja adra poorangute kestus minutites;
r — adra kogujakraavile asetamise kestus minutites;

p — noa tooasendisse laskmise ja adra puhastamise kestus

kogujal minutites;

vy — agregaadi -iileminekute kestus iihelt dreenilt teisele
minutites traktori kolmanda kdigu juures;
m — adra seisakute kestus minutites selle puhastamisel

dreenide loikamise ajal.
Teise viisi jargi tootamisel madratakse toojoudlus jargmise
valemi abil:

60LK,
P= L .
Etin o 1% 13 g Je g 1)
kus t! — poorangu kestus minutites tooseisukorras iihelt dreenilt
teisele tileminekul; :
s — noa tostmise ja langetamise kestus minutites esimesel

dreenil.

Muttdrenaazi-ader KJM.

Muttdrenaazi-atra KIIM (joon. 9), mis téotab jarelehaagituna
traktorile CT3-HATH, kasutatakse dreenide l6ikamiseks kdndu-
deta soodes.

Masin koosneb pearaamist 1, mis on asetatud kahele rattale,
noast 2 iihes raamiga 3, kahest dreenerist 1abimdoduga 200 ja
250 mm, mehhanismist 5 noa tostmiseks ja dreenide rajamis-
siigavuse ning langu reguleerimiseks, vastukaalust 6, tootaja ist-
mest 7 ja haakeseadisest 8.

2 Maaparandust66de mehhaniseerimine 17



Noatostemehhanism koosneb trumlist ja tiguiilekandest. Noa-
kdigu siigavust reguleeritakse kasitsi kruvi abil.

Dreenide 16ikamist masinaga alustatakse kogujakraavist.
Dreeni loikamise algul, pdrast noa allalaskmist kogujasse tarvi-
liku siigavuseni, kinnitatakse noaraam erihoova abil.

Tehniline iseloomustus. Pikkus — 4230 mm. Laius — 1810 mm.
Korgus — 2400 mm. Rataste 14bim66t — 800 mm. Rataste

a

Joo-n. 9. MuttdrenaaZi-ader KIIM: I — pearaam; 2 — nuga; 3 — liikuv raam;
4 — dreener; 5 — mehhanism noa tostmiseks ja kdigusiigavuse reguleerimiseks;
6 — vastukaal; 7 — tootaja iste; 8 — haakeseadis.

a) masina asetus kogujal; b)' masin tédseisukorras.

laius — 360 mm. Dreeni rajamise maksimaalne siigavus — 1 m.
Todtamiskiirus — 3,82 km/t. Liikumiskiirus koormuseta 5,28 km/t.
Uldkaal iihes vastukaaluga — 970 kg. Toojoudlus vahetuses —
9000 jm. Masinat teenindavad peale traktoristi kaks to6list.

Drenaazi-ketasmasin JJM-5.

Drenaazi-ketasmasin JJJIM-5 (joon. 10) tootab jérelehaagituna
sootraktorile CT3-8.

Toéotamiseks drenaaZimasinaga JIM-5 asetatakse traktorile
CT3-8 eriline reduktor, mis annab pdorlemise mootorilt kéigu-
kastile iile kahe kardaanvolli abil. Reduktor vdhendab traktori
liikumiskiirust ja tostab seega t66volli voimsust. Koos reduktoriga
asetatakse traktorile lisakdigukast.

Masina tédorganiks (joon. 11) on ketasfrees, mille vilisserval
on 72 hammast. Igal hambal on kolm teravat l6ikekanti (iiks esi-
kant ja kaks kiilgkanti) ja 00s kettale asetamiseks. Iga hammas
on kinnitatud kettale kahe poldiga iihes vedruseibidega.
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Tootamisel frees poorleb, koigub ekstsentriku mojul ja liigub
edasi ithes traktoriga.

Masinal on kolm raami: roomikuraam, tosteraam ja koigutus-
raam. Tosteraam on eest Sarniiri abil {ihendatud roomikuraamiga,
tema tagumises osas on kaks raudklambritega poordeplokki raami
tostemehhanismi tarvis. Otsmistele poikpuudele on kinnitatud kaks

% 2N ) . G &
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Joon. 10. Drenaazi-ketasmasin JJIM-5: 1’ — frees transportasendis; / — frees

tooasendis; 2 — roomikuraam; 8 — freesi pédrdemehhanismi karp; 4 — freesi

kest; 5 — mudakilp; 6 — tosteraam; 7 — koigutusraam; 8 — pukk; 9 — vints;
10 — lisakdigukast; 17 — dreeni kinniajamisseadis; /2 — tross.

laagrit, milles asetsevad kodigutusraami otstele keevitatud teljed.
Koigutusraam asub tosteraami sees. Koigutusraamile on eespool-
ses osas keevitatud kaks toendit raami kesta kinnitamiseks.
Koigutusraamil asuvad freesi poordekarp ja koigutusmehha-
nismi karp.
Koigutusraamile on veel kinnitatud freesi kest ja mudakilp.
Freesi tostmiseks ja masina viimiseks tooasendist transport-
asendisse on tosteseadis, mis koosneb roomikuraamile asetatud

Joon. 11. Drenaazi-ketasmasina M-5 téoorgan: /| — frees; 2 — freesi hammas.
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kahejalgsest pukist ja vintsist. Vints pannakse liikuma traktori
toovolli kaudu.

Masina viimisel transportasendisse tostetakse frees 200 mm
korgusele maapinnast.

Traktori toovolli poorlemine kantakse iile freesile kahe ham-
masratta 1 ja 2 (joon. 12), teleskoop-kardaanvolli 12, koonus-
hammasrataste 3 ja 4 ja rullhammasrataste 5 ja 6 abil. Freesi
vollilt kantakse poorlemine hammasrataste 7 ja 8 abil {ile ekstsent-
rivollile ja ekstsentrile. Kuna ekstsentri poorlemisel muutub toste-
raami ja ekstsentrivolli vahekaugus, omandab koigutusraam iihes
freesi ja muude mehhanismidega koikuva liikumise.
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Joon. 12. Drenaazimasina JIJIM-5 kinemaatiline skeem: 7 ja 2 — reduktori
hammasrattad toovollil; 3, 4, 5 ja 6 — freesi poordekarpide hamm.asrat.tadg
7 ja 8 — freesi koigutuskarbi hammasrattad; 9 ja 10 — tosteseadise vintsi
reduktori tigu ithes tiguhammasrattaga; 1/ — vintsi trummel; 72 — telgskoop-

kardaanvoll; 18 — teleskoop-kardaanrull; /4 — ekstsenter; 75 — keps; 16 ja
17 — rullhammasrattad.

Tostevintsi 11 trummel pannakse poorlema (tostetrossi peale-
kerimiseks) t66volli kaudu hammasratta 1, teleskoop-kardaan-
rullikese 13, teo 9 ja tiguratta 10 abil.

Masina asetamisel transportasendist tooasendisse kantakse
vintsi trumli podrlemine t6ovollilt hammasratta 1, teleskoopvolli-
kese 13 ja hammasrataste 16 ja 17 abil, kardaanikahvli tmber-
asetamise teel iile hammasratta 17 vollile ja tiguiilekandele.
Freesi tostmine ja langetamine teostatakse kasitsi erikdepideme
ja porkmehhanismi abil, mis asetatakse hammasratta 17 vollile.

Dreeni 16he sulgemiseks maapinnal on masin varustatud eri-
seadisega, mis koosneb vollist ja sellele vabalt asetatud koonus-
rullidest. Rullidele on poltide abil kinnitatud kettad (noad). Rul-
lide telje ja raami vahele asetatud vedru vodimaldab reguleerida
ketaste tootamissiigavust.

Tehniline iseloomustus. Freesi 14bimoot — 2400 mm.

Freesi poorete arv — 140,56 pooret minutis. Freesi ringkii-
rus — 17,7 m/sek. Freesi koikumiste arv minutis — 68,5. Masina
gabariidid: pikkus 5837 mm, laius — 1010 mm, korgus todolu-

20



korras — 2850 mm. Masina kaal — 6520 kg. Freesi kaal —
653,5 kg. Tooaparaadi erisurve pinnasele — 0,28 kg/sm®. Dreeni
rajamissiigavus — 0,9 m. Loigatava dreeni laius pohjast —
160 mm, pealt — 40 mm. DrenaaZimasina koiki mehhanisme
juhitakse hoobadega ja pedaalidega, mis peale tostevintsi frikt-
sioonide liilitushoova on koik asetatud traktori kabiini.

Ettevalmistustood dreenitaval maa-alal on: dreenisihtide mar-
kimine, turba siigavuse mootmine dreenisihtidel, tee tasandamine
masina ja fraktori roomikutele ja sillakeste ehitamine kogujatele.
Nendele sillakestele asetatakse masin transportasendis ja nen-
delt algab dreenide Idikamine. Masina asetamisel sillakesele on
tarvilik, nagu ka koikide teiste drenaazimasinate ja -riistade-juu-
res, et masina telg iihtuks dreenisihiga.

Kui masin on iile vaadatud, mehhanismide tookorrasolek ja
kinnitused kontrollitud ning puudused korvaldatud, kaivitatakse
traktor, seatakse masin tooasendisse, liilitakse sisse to0voll ja
alustatakse dreeni l6ikamist.

Tootamisel vilja freesitud ja freesi hammaste poolt haaratud
muld surutakse juhtkesta kaudu tahapoole vilja umbes 2—3 m
dreenikraavi kinniajamise seadisest eemale.

Too kestel peab traktorist jilgima masina oiget liikumist
tahiste jargi ja traktori koormatust.

Kéannu peale sattumise korral, kui see ei ole suur vdi asub
maapinna ldhedal, freesitakse kdnd 14bi poorleva freesi inertsi
joul, masinat peatamata. On aga kidnd suur voi asub see siigava-
mal, siis ei suuda freesi inertsjoud seda purustada. Sel juhul hak-
kab iilekoormatud traktori mootori ja freesi pdorete arv vihe-
nema. Kodigutusraam eemaldub ja pingutab kompensaatori vedru-
sid. Traktor tuleb jdtta seisma, freesi seejuures mitte vilja liilita-
des. Traktori peatumisel tekib freesi surve pinnasele kompensaa-
tori vedrude mojul. Niipea, kui frees on kogu kédnnu 1dbi 16iganud
voi joudnud masina eespoolse toeni, s. t. niipea, kui freesi ja
mootori poorete arv hakkab suurenema, voib kdigu- uuesti sisse
lilitada ja jatkata dreeni 16ikamist. Harilikult 16ikab masin kuni
20-sentimeetrilise 14bimooduga kdnnud 14bi, ilma et oleks tarvis
traktorit peatada.

Agregaadi liikumiskiirus méaédratakse tookohal soltuvalt turba
omadustest, tema lagunemisastmest, niiskusest ja pmnases leidu-
vate kdndude rohkusest.

Uleminekutel {ihelt dreenilt teisele tuleb masin viia transport-
asendisse.

Rippuv muttseadis.

Seda seadist kasutatakse dreenide Idikamiseks kdndudeta

madal- ja iileminekusoodes.
Dreenide l6ikamist rippuva seadisega voib teostada kahesugu~
sel viisil: 1) algul 16igatakse turvas noaga lahti 1,3 m siigavu--
-
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selt ja asetatakse 15igatud 16he pdhja noutava pikkusega tross.
Seejarel tommatakse tross iihes dreeneriga Iohe pohja modGda
ldbi; 2) dreener tommatakse ldbi iiheaegselt turba lahtiloikami-
sega noa poolt. Harilikult kasutatakse olenevalt t66tingimustest
ja hiidrotehnilistest nouetest kord iihte, kord teist viisi.

Seadist voib tddle rakendada niihésti traktori CXT kui ka trak-
tori CT3-HATH joul. Seadis (joon. 13) koosneb jargmistest pohi-

| 7970 ’ ; . i 10
|
i g .
© A7
i B )
0) ] ; lp
= 9 3 %
©
o
i
€ ‘3
| 3
105 6
8 7
S
X 2

800

Joon. 13. Rippuv ‘muttseadis: I — nuga; 2 — pide; 3 — raam; 4 — kest; 5 —
vints; 6 — tross; 7 — dreener-laiendaja.

osadest: noast iihes tostemehhanismiga, vintsist {ihes sisse- ja vilja-

liilitamise mehhanismiga, raamist ja dreener-laiendajast. Nuga 1 on

turba libildikamiseks ja trossi asetamiseks tarvilikule siigavusele.

Nuga on samuti dreeneri toeks selle labitombamisel. Noa pik-

kus — 2550 mm, ristldige — 200 X 20 mm. Noa alumisele otsale

on kinnitatud pide 2 ithes plokiga, millele on asetatud tross.
L
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Nuga on asetatud horisontaaltasapinna suhtes 800-lise nurga all,
mis kindlustab pinnase head l4biloikamist ja turba- ning taime-
jdatmete maapinnale toomist. Nuga on kinnitatud raamile 3 3ar-
niirselt kesta 4 abil, milles nuga voib liikuda iiles ja alla voi,
pooreldes kesta telje imber (sattumisel tokkele), tousta iiles maa-
pinnale. Nuga liigub kestas rullidel, mis vihendavad hdorumist
noa ja kesta seinte vahel noa liikumisel - iiles ja alla. Kesta
vasakpoolsele posele tema iilemises osas on kinnitatud tdstemeh-
hanismikarp, millega reguleeritakse noa kiigusiigavust. See toi-
mub kisitsi, tostemehhanismi juhtratta abil.

Tostemehhanism koosneb kuuekidigulisest teost iihes koonus-
hammasrattaga, teo vollist, teo tugilaagrist, vollist iihes sellel
asuva hammas- ja juhtrattaga noa tostmiseks ning kestast. Vints
5 on ette ndhtud trossi 6 trumlile kerimiseks dreener-laiendaja 7
labitombamisel. Vintsi poorlemine kantakse iile traktori toovollilt.
Vintsi trumli poorete arv on 31,5 pooret minutis. Trossi pikkus —
50 m, trossi 1d4bimoot 12 mm. Dreeneriga varustatud trossi 14dbi-
tombamiskiirus vintsi abil — 0,15—0,5 m/sek.

Rippuva muttseadise kaal — 530 kg. Gabariidid: pikkus —
1950 mm, korgus — 2700 mm, laius — 795 mm. 150 m pikkuse
dreeni l6ikamise kestus — 30 min. Dreeni siigavus — 1,3 m-



II PEATUKK.

DREENIKRAAVIDE KAEVAMISE JA KINNIAJAMISE
MASINAD JA RIISTAD.

Seadiste valiku dreenikraavide kaevamiseks méédrab peamiselt
kraavi siigavus ja laius. Kuivenduspraktika nouete kohaselt on
kraavi siigavus 1,0—1,2 m tdiesti kiillaldane. Kraavi laius on
soltuv kraavi asetatavate torude voi tdidismaterjali moodetest ja
viljakaevatava mulla minimaalse mahu nouetest, kusjuures selle
viahendamine ei tohi kahjustada pinnase vee-Ghureziimi. Tugine-
des katseandmetele, voib kraavi laiust 25 sm kasutada koikide
drenaaziliikide jaoks.

Kraavikaevamismasinaid voib liigitada kahte riihma: iseliiku-
vad ja jirelehaagitavad masinad.

PALJUKOPALISED KRAAVIMASINAD

Pohilisteks masinateks piistseintega kraavide kaevamise alal
on paljukopalised kraavimasinad.

Paljukopaliste kraavimasinate eelisteks on: pinnase tootlemine
toimub pidevalt, kaeve maht on reguleeritav, aeglase edasiliiku-
mise tottu saab kaevikutele anda méadratud langu, on voimalus
kaevata siigavaid ja kindla profiiliga kaevikuid. Sellele lisaks
pinnase tugev murenemine kaevamisel holbustab selle jdrgnevat
tootlemist. Koppade aluse tiiiibi jargi jagunevad kraavimasinad
ratas-rootorilisteks ja kettkopalisteks.

Ratas-rootorilisel kraavimasinal on masina korpuse taha vilja
asetatud todratas, raam selle kandmiseks ja mullatransportoor.
Masin on kiire to66tamistempoga.

Ratas-rootorilised kraavimasinad on nende ebastabiilsuse
tottu kasutatavad ainult kergetel pinnastel, viikeste kraavide kae-
vamiseks.

Kettkopalistel kraavimasinatel ei ole neid puudusi, mis esine-
vad rataskraavimasinatel, ja nende kasutamise voOimalus on
mirtksa avaram niihdsti pinnase liikide kui ka kraavi moodete
suhtes.
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Joon. 14. Paljukopaline kraavimasin MK-1V: I — kopp; 2 — kopakett: 8" — koparaam; 4 — kanderull; 5 — tostekruvi;
6 — masina raam; 7 — Kaitsepdll; 8 —*linttransportéor; 9 — robmik. 5 / oSN &




Kettkopalised kraavimasinad jagunevad kahte liiki: 1) kraavi-
masinad, millede koparaam on asetatud kallakasendisse ja trans-
portoor asub masina alusraamil; 2) kraavimasinad, millede kopa-
raam on vertikaalne ja transportéor on asetatud masina taha
koparaamile. Teist liiki kraavimasinaid kasutatakse peamiselt
linnamajapidamistes eriotstarveteks.

Kallak-asendilise koparaamiga kettkopaliste kraavimasinate
eeliseks on nende hea stabiilsus, vbdime tootada mitmesugustes
pinnastes ja kaevata mitmesuguse profiiliga kraave.

Kettkopaliste kraavimasinate t66organ koosneb 16puta, pidevalt
lilkkuvast kopaketist ja sellele kinnitatud koppadest.

Kopakett liigub raamil, mis on asetatud kas liikumatule " voi
horisontaaltasapinnas pooratavale korpusele.

Koparaami voib trosside voi kettiilekande abil tosta ja lange-
tada. Seda vo6ib pikemaks voi liihemaks teha vaheliilide juurde-
lisamisega v0i dravotmisega ning teleskoopraamide viljatomba-
misega voi kokkusurumisega.

Koikide paljukopaliste kraavimasinate pohiliseks puuduseks
on nende tundlikkus rasketel pinnastel tootamisel nendes leidu-
vate mitmesuguste lisatakistuste (kdnnud, kivid jne.) suntes.

Sojaeelsel perioodil vilja lastud paljukopalistest kraavi-
masinatest vastab pollumajanduslike maaparandustééde tingi-
mustele koige enam paljukopaline kraavimasin MK-IV.

Paljukopaline kraavimasin MK-IV.

Kraavimasinal MK-IV (joon. 14) on jiargmised pohisolmed
ja -mehhanismid: kopad, mis on monteeritud kopaketile, kopa-
raam, kraavimasina raam iihes mootoriga ja iilekandemehhanis-
midega, linttransportéor ja roomikud.

Kraavimasinal on 14 koppa 1, mis on iihtlaselt kinnitatud
kopaketi 2 fassongliilidele. Kopp kujutab enesest iihest kiiljest
lahtist anumat, millele on poltidega kinnitatud hambad. Seitsmel
kopal on 5 hammast ja iilejddnud seitsmel — 6. Erineva ham-
maste arvuga kopad on asetatud vaheldumisi.

Kopakett 2 liigub koparaami iimber. Liikumine kantakse moo-
torilt iile kopaketile iilekandemehhanismi abil.

Karbikujulise ristloikega koparaam 3 on valmistatud U-rauast.
Et viltida kopaketi 16tvumist ja kergendada selle liikumist, omab
koparaam kaks paari suunajaid ja iihe paari kanderulle 4, mis
on varustatud rebordidega. Koparaami iilemisel otsal asub kruvi
5 koparaami tostmiseks ja langetamiseks.

Koparaami iilemisel teljel asuvad kaks kaheksatahulist trum-
lit keti juhtimiseks podrangul.

Kraavimasina raam 6 koosneb pikuti ja risti asetatud U-raua
[6ikudest, mis on omavahel kokku needitud. Kraavimasinal on
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kaitsepoll 7, mis kaitseb roomikutevahelist ruumi iilesliikuvatelt
koppadelt alla variseva mulla eest.

Kraavimasinale on asetatud kaks linttransportoori 8, mis saa-
vad punkri kaudu koppadest tulevat kohevat mulda ja kannavad
selle masina korvale maha. Transportéorid on asetatud kraavi-
masinale ristiasendis.

Kraavimasina viimisel transportasendisse tostetakse transpor-
tooride otsad iiles.

Kraavimasina raamile on asetatud traktori Y-2 mootor voim-
susega 22 h.-j.

Kraavimasina koik liilitusmehhanismid on iihendatud tommit-
sate abil hoobadega, mis asuvad juhiistme juures. Kraavimasina
liikumisseadis koosneb kahest roomikust 9, mis on monteeritud
kraavimasina raamile.

Tehniline iseloomustus. Gabariidid: pikkus —
7600 mm, laius — 2410 mm, korgus — 2600 mm. Kaal — 4750 kg

Joon. 15. Kraavikaevamismasina MK-IV poolt kaevatud kraavi ristprofiil:

Madalama osa korgus maapinnast — 450 mm. To6joudlus tun-
nis — 56 m3. Kraavimasina kiirus: kraavikaevamisel — 40—140
m/t.; liikumisel transportasendis — 2,45; 3,34 ja 4,2 km/t.
Keskmine erisurve maapinnale: kraavikaevamisel — 0,554 kg/sm?,
lilkumisel transportasendis — 0,512 kg/sm2. Kraavi mootmed:
a) kaevamisel eriseadisteta: laius — 0,3—0,5 m, siigavus — 1,2 m;
b) kaevamisel eriseadistega (nolvaldikajatega): pohja laius —
0,3—0,5 m, pealtlaius — 1,7 m, siigavus — 0,7 m. Kopa maht —
8 1. Kopaketi liikumiskiirus — 0,89 ja 1,05 m/sek. Transportoori

maksimaalne viljaulatuvus kaevamismasina teljest — 1485 mm.
Transportéori lindi laius — 400 mm; lindi paksus — 5,5 mm,
lindi liikumiskiirus — 2,72 ja 3,74 m/sek.

Roomiku gabariidid: toetuspinna pikkus — 1725 mm, laius
— 240 mm.
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Kraavimasina téotamisel 16ikuvad koparaami alumisel Kkiiljel
lilkuvad kopad pinnasesse, haaravad seda ja kannavad iiles maa-
pinnale. Kopaketi poordumisel iilemise trumli iimber lihevad
- kopad kummuli ja puistavad mulla punkrisse, kust see satub
transportoorile. Poordumise jérel iimber iilemise trumli liiguvad
tiithjenenud kopad koparaami iilemist pinda mooda alla. Seejirel
tungivad kopad uuesti pinnasesse ja koik operatsioonid kordu-
vad.

Koik need operatsioonid toimuvad kraavimasina edasiliikumi-
sel. Seega tekib kraavimasina to6tulemusena valmis kraav
(joon. 15), kuhu voib asetada torud.

JARELEHAAGITAVAD KRAAVIMASINAD.

NSV Liidu Euroopa-osa mittemustmulla-piirkondades on paran-
datavate maade isedrasuseks nende laialipillatus véikeste lappi-
dena. Seetottu ei ole voimsale ekskavaatorile alati kindlustatud
taielikku koormatust kogu sesooniks voi tekivad pikad seisakud,
mis on tingitud agregaadi sagedastest iileviimistest teistele t66-
kohtadele.

Jérelehaagitav seadis on neis tingimusis palju kasulikum.
Kraavikaevamistoode katkemise puhul saab traktorit alati kasu-
tada teistel toodel. Pealegi on kulud, mis tekivad kerge haake-
riista tileviimisel teise tookohta, vaikesed.

Vorreldes voimsate ekskavaatoritega nduab haakeriista valmis-
tamine ja selle juurutamine tootmisse palju vihem aega ja kulu.

Jérelehaagitavate kraavimasinate positiivsed omadused avaldu-
vad aga ainult siis, kui masinad on lihtsa konstruktsiooniga, kui
noutava siigavusega kraavi kaevamiseks kulub vidhe edasitagasi
kdikusid, kui masina kasutusaja koefitsient on korge ja t60jou
tarvidus kraavi 1oplikuks viimistlemiseks késitsi on vaike.

Kraavikaevamisseadis vosaadra ITKB-56 juurde.

Kraavikaevamisseadis vosaadrale [TKB-56 on ette ndhtud kit-
saste dreenikraavide kaevamiseks liigniisketel metsa- ja soo-
heinamaadel, kus alles on ldbi viidud juurimine ja kus pinnase
iilemises kihis leidub veel jamedaid juuri ja kdndude jaatmeid.

Kraavikaevamisseadiste (joon. 16) pdohiosadeks on: todorgan,
raam ja mehhanism kraavi siigavuse reguleerimiseks ja seadise
tostmiseks transportasendisse.

Tooorgani tera | (joon. 17) rennikujulise profiiliga ja laiu-
sega 200 mm on poltidega kinnitatud kallakpinnale 2. Tera iiles-
andeks on pinnase lahtiloikamine horisontaalsuunas. Kaks nuga-
nolvaldikajat 3, mis on {ihendatud kraavikaevamisseadise teraga
ja raamiga, on ette ndhtud pinnase lahtiloikamiseks kraavi kiilge-
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delt. Tooorgani kiihvel on moodustatud kallakpinnast ja kahest
kiilgpinnast 4. Kiihvli {ilesandeks on lahtildigatud pinnase juhti-
mine maapinnale. To6organi holm 5 ja pervepuhastaja 6 on méé-
ratud kiithvlit mooda tousva mulla korvalejuhtimiseks ja perve
puhastamiseks.

Joon. 16. Kraavikaevamisseadis vosaadrale [1KB-56: / — vosaader; 2 — kraavi-
kaevamisseadis; 3 — tugi; 4 — kruvi iihes juhtrattaga; & — rullhammas-
ratas; 6 — nuga mullakamara lahtiloikamiseks paremalt poolt kiiljelt.

Kiihvel iihes teraga ja nuga-nolvaloikajatega on kinnitatud
toele 7, mis kcosneb kahest kraavikaevamisseadise raamile kinnita-
tud, painutatud ja kokkukeevitatud lattrauast. Toe iilemine osa on
iihendatud kraavikaevamisseadise raamiga poltide abil. Kraavi-
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Joon. 17. Vosaadrale IIKB-56 rakendatava kraavikaevamisseadise to0organ:
1 — tera; 2 — Kkallakpind; 8 — nuga-nolvaloikaja; 4 — kiilgpinnad; & —
holm; 6 — pervepuhastaja; 7 — tugi; 8 — raam.

28



kaevamisseadise raam 8 on keevitatud ning kovendatud kiilg-
lappide ja tugedega. Raami eespoolsele osale on asetatud kaks
toendit reguleerimismehhanismi rullide jaoks.

Kraavikaevamisseadise transportasendisse tostmise ja kaeva-
missiigavuse reguleerimise mehhanism koosneb toest, kruvist
ithes juhtrattaga, keermega rullist ja neljast liilist, mis on $ar-
niiri abil iihendatud vosaadra tiisliga ja seadise raamiga. Kruvi
pooramisel muutub liilide kaldnurk, mis kutsub esile kraavikae:
vamisseadise tostmise voi langetamise.
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Joon. 18. VGsaadrale rakendatava kraavikaevamisseadisega kaevatud kraav:
I — vosaadra kiinniviil; 2 — kraavi muldvall.

Téoorgani tostmisel ja langetamisel jaadvad seadise tera loike-
nurk ja mulla tousunurk kiihvlil muutmata.

Vosaadrale monteeritav kraavikaevamisseadis kaevab kraavi
vosaadra poolt kiintud vakku ja viskab kraavimulla vao vasak-
poolsele kiiljele. Peale esimese noa on adra raami eespoolsele
nurgale paremalt poolt kinnitatud veel teine nuga, mis asub esi-
mesest 50 sm kaugusel ja on méaidratud kamara lahtildikamiseks.
Teise noa kasutamine hoiab dra kiinniviilu tagasilangemise vakku
ja kindlustab agregaadi t66 korge kvaliteedi.

Kraavi iildine siigavus maapinnast on vao 250 mm siigavuse
juures 800 mm.

Vosaadrale monteeritava kraavikaevamisseadise poolt kaeva-
tava kraavi vaade on toodud joonisel 18.
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Tehniline iseloomustus. Gabariidid: pikkus —
4370 mm, laius — 810 mm. Kaal — 310 kg. Kraavikaevamissea-
dise poolt kaevatava kraavi mootmed: siigavus (vao pohjast) —
550 mm, pohja laius — 200 mm, pealtlaius — 500 mm.

DREENIKRAAVIDE KINNIAJAMISMASINAD.

Buldooser.

Buldooser kujutab enesest traktoritele C-80, C-65, C-60 ja
CT3-HATH monteeritavat tooseadist. ;

Peale dreenikraavide kinniajamise voib buldooserit kasutada
mulla teisaldamiseks viikesele kaugusele (kraavimulla laotamine,
maapinna tasandamine, mullatéode tegemine tammide ning teede
ehitamisel jne.).

Buldooserid on varustatud kas hiidraulilise vo6i trossluhtlmxs-
seadisega. Iga buldooser koosneb tddorganist, raamist ja toste-
langetusmehhanismist.

Buldooseri tooorganiks on traktori ette monteeritav nogus
holm vahetatavate nugadega, mis kinnitatakse holma alumisele
ddrele. Buldooseri raam on kinnitatud traktorile vabalt 06tsuva-
tel tappidel. Seetdttu voib raami iihes sellele kinnitatud holmaga
toste-langetusmehhanismi abil tosta, langetada kui ka nihutada
horisontaalsuunas.

Kodumaiste buldooserite iiksikasjalik kirjeldus ja tehniline ise-
loomustus on toodud kidesoleva raamatu VI peatiikis. Siin aga
puudutame lithidalt nende kasutamist dreenikraavide kinniaja-
mistoddel.

Kaevikute kinniajamisel liikkavad buldooserid mulda niihésti
piki- kui ka kiilgsuunas. Buldooseri tédjoudlus kaevikute kinni-
ajamisel on umbes 200 m3/t.

Kui muld asetseb kaeviku molemal kaldal, tuleb holm ase-
tada teatava nurga all liikumissuunale. Muld tuleb ajada kaevi-
kusse algul iihelt ja siis teiselt kaldalt. Ulesdiduks kaevikust ase-
tatakse selle 16ppu eri sillake. Kui muld asetseb kaeviku iihel kal-
dal, tuleb kaeviku kinniajamist teostada kas {ihe v6i kahe t66-
kdiguga, liikudes piki kaevikut. Enne kui alustatakse tagasiliiku-
mist, tuleb holm {imber asetada. :

Kraavi muldvallide laialiajamisel seatakse buldooseri holm
teatava nurga alla liikumissuuna suhtes ja jargnevate tookaiku-
dega tougatakse muld kraavi ddrest eemale kraavide vahe kesk-
koha suunas. Et viltida tiihje kdike traktoriga piki kraavi ja
mitte viita aega holma {imberseadmisega, on monikord otstarbe-
kohane teostada kraavimulla laotamist kahel naaberkraavil kor-
raga.
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I PEATOKK,

MASINAD JA RIISTAD LAHTISTE DETAILKUIVEN-
DUSKRAAVIDE KAEVAMISEKS.

Detailkuivendus lahtiste kraavidega omab suurt tihtsust mulla
vee-, ohu- ja toitereziimi reguleerimisel.

Lahtiste detailkuivenduskraavide kaevamiseks kasutatavad
masinad ja riistad jagunevad kahte riilhma: lohistatavad ja ratas-
tel tootavad masinad.

LOHISTATAVAD KRAAVIADRAD.

Need riistad on konstruktsioonilt jirellohistatavad.

1Lohistatav kraaviader paigutab mulla ainult kraavi {ihele kal-
dale.

Need kraaviadrad ei ole leidnud laialdast kasutamist, kuna
neil puudub siigavuse reguleerimise seadis, nad on raskelt juhi-
tavad, ebastabiilsed ja kraavikaevamine nendega nduab palju
aega, sest nendega tootades tuleb kraavil teha mitu tookaiku.

RATASTEL TOOTAVAD KRAAVIADRAD.

Ratastel tootavad kraaviadrad asetavad mulla kas kraavi
ithele voi molemale kaldale.

Lahtiste kuivenduskraavide kaevamiseks kasutatakse kahe-
holmalisi kraaviatru KB-2 ja KB-3.1

Kraaviader KB-2.

Kraaviader KB-2 tootab jarelehaagituna traktorile C-60 voi
C-80.

1 1951. aastast alates leiavad laialdast kasutamist kraaviadrad KM-800 ja
KM-1000, millede kirjeldus on antud peatiiki 16pus. (Toimetus)
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Joon. 19. Kaheh6lmaline kraaviader KB-2.



Kraaviatra kasutatakse selliste kraavide kaevamiseks voi
puhastamiseks, millede pdhjalaius on 0,3 m, siigavus kuni 0,75 m
ja pealtlaius kuni 1,3 m.

Kraaviadra (joon. 19) pohiosadeks on: tookorpus, raam, liiku-
misseadis, kaevamissiigavuse reguleerimise mehhanism, todkor-
puse tostmise ja langetamise mehhanism ja haakeseadis.

Tookorpus (joon. 20) koosneb toest, terast, mulla tostmise ja
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Joon. 20. Kraaviadra tookorpus: / — tugi; 2 — kraaviadra raam; 8 — toend;

4 — king; 5 — kaitse; 6 — korpuse nuga; 7 — tera; 8 — noad-nolvaldikajad;

9 — sidelapp; 10 — klamber; /I — roop; 12 — toend; 18 — holm-nolva-
16ikaja.

korvalejuhtimise pindadest, liikuvatest tiibadest-pervepuhastaja-
test ja nugadest.

Tugi 1 on ette ndhtud kraaviadra tookorpuse kinnitamiseks
raami 2 kiilge.

Toele on poltidega kinnitatud: kaks toendit 3 nolvaloikajate
kinnitamiseks; king 4, mis on keevitatud toe otsliilidele; kaitse 5,
mis ripub toe otsliili tagapoolsel poldil ja mille iilesanne on peh-
mendada tockorpuse allalaskmist; korpuse nuga 6 ja liikuvate tii-
bade-pervepuhastajate raam. -

Tookorpuse tera on poltidega kinnitatud kingale. Teral on
kaks sisseldiget, kuhu asetatakse nugade-ndlvaldikajate otsad.
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Holmad-nolvaléikajad kujutavad enesest tdusupindasid, mis
on siimmeetriliselt asetatud toe molemapoolsele kiiljele. Halmad
on tera vahetuks jatkuks. Holmad-nélvaldikajad on asetatud hori-
sontaalpinna suhtes 400-lise ja omavahel 920-lise nurga all.

Tiibholmad, mis on asetatud omavahel 920-lise nurga all,
kiilgnevad tihedalt toe iilemise otsaga ja on kinnitatud poltide
abil adra raamile.

Tiibholma taha eriraamile, mis koosneb nurkraudadest ja
liilitugedest, on asetatud liikuvad tiivad (joon. 21), millede iiles-
anne seisab kraavimulla eemaleliikkamises ja kraaviperve puhas-
tamises. Liikuvad tiivad on omavahel iihendatud nelja nurk-
rauaga ja nelja kallaktoega. Nurkraudadele on keevitatud verti-
kaaltoed, mis liuguvad liikuvate tiibade raami suunajatel. Tiibade
liigutamist vertikaalsuunas teostatakse tostemehhanismi abil, mis
koosneb raamist, kruvist ja juhtrauast. Téstemehhanism on alt
kinnitatud tookorpuse toele, iilalt aga tiibade-ndlvaldikajate iile-
mistele tugevdusnurkraudadele. Et dra hoida viljatostetud mulla
tagasivarisemist kraavi, on kraaviader varustatud kaitsepolle-
dega. Need on iihendatud holmade-ndlvaldikajate kiilge ja ka lii-
kuvate tiibade raami nurkraudade kiilge.

Peale tookorpuse noa omab kraaviader veel kolm nuga. Ees-
poolne nuga on kinnitatud tookorpuse ette, kraaviadra raami alla.
Selle noa iilesanne seisab kraavi pikitelje liinil leiduva mulla-
kamara ja peenikeste puujuurte ldbildikamises kuni 20 sm siigavu-
selt. Kaks teist nuga on ette nahtud pinnase libildikamiseks nol-
vade tasapinnas kraavi tdissiigavuseni. Need noad-ndlvaldikajad
on iilemiste otstega lappide ja klambrite abil iihendatud kraavi-
adra raami kiilge, kuna alumised otsad kiivad tookorpuse tera
viljaloigetesse.

Tootamisel maa-alal, mis on kaetud vdsaga voi korgete tai-
medega (pilliroog, 16ikhein jms.), kasutatakse nugade-ndlvaldika-
jate asemel pidenuge.

Kraaviadra raam (joon. 22) koosneb kahest poolraamist, mis
on valmistatud lattidest 1, 2 ja 3. Poolraamide vahele on asetatud
vahetiikid 4.

Et poolraamid oleksid jidigemad, on kummalgi neist kaks poik-
tuge 5 ja 6, mis on keevitatud raami kesk- ja kiilglattidele.

Viljastpoolt on raami kiilglattidele keevitatud toed 7 ja 8
nugade-nolvaldikajate kinnitamiseks, toed 9 ja 10 tdstehoobade
vedrude kinnitamiseks ja tostehoobade teljed 11. Tastehoobade
teljed on keevitatud raamile metallnurkade 12 abil. Peale selle on
raami kiilglattidele viljastpoolt poltidega kinnitatud tostehoobade
toed 13.

Seestpoolt on raami kiilg- ja kesklattidele keevitatud toendid
14 ja 15 kdigurataste telje kinnitamiseks, liilitushoova toend 16
ja nurkraud 17 puitplatvormi kinnitamiseks tootaja tarvis.

Kraaviadra haakeseadis on kinnitatud raami keskmiste lattide
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Joon. 21.

Kraaviadra

litkuvad tiivad:

/

parempoolne tiib; 2 — vasakpoolne tiib; 3 — nurkrauad
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Joon. 22. Kraaviadra raam. / — raami kesklatid; 2 ja 3 — raami kiilglatid; 4 — vahetiikid; 5 ja 6 — liilitoed;

7 ja 8 — toed; 9 ja 10 — toed tostehoobade vedrude kinnitamiseks; // — tostehoova telg; 72 — nurkraud;

13 —- tostehoova tugi; /4 ja 16 — kiigurataste telje toendid; /6 — liilitushoova toend; /7 — nurkrauad puit-
platvormi kinnitamiseks.



vahele. Haakeseadises on kuus auku. Uhte neist asetatakse polt

haakeseadise ronga kinnitamiseks.
Raam iihes tookorpusega toetub kahele kdigurattale (joon. 23),

mis on asetatud polvtelje otstele. :
Kiinnisiigavuse reguleerimiseks, kraaviadra korpuse tGstmiseks

ja langetamiseks on automaatseadis (joon. 24).
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Joon. 23. Kraaviadra ratas: / — ratta poid; 2 — malmpuks; 8 — vilisrumm;
4 — siserumm; 5 — rongas; 6 — vintvoll; 7 — seib; 8 — polt; 9 — distants-
puks; 70 — rull; /11 — rongas; 12 — ratta kodar; I3 — pingutuskodar.

Koik reguleerimised kantakse automaadilt iile tookorpusele

- polvtelje kaudu. Selleks on polvtelje 1 keskosale keevitatud lapid

2 ja toendid 3. Toend on Sarniiri abil {ihendatud teljega siigavus-
regulaatori lattide 5 abil. Siigavusregulaatori latid on iihendatud
eespoolse 6 ja tagapoolse 7 laagriga. Siigavusregulaatori lattidel
on keskosas kaks auku telje 8 tarvis. Molemast siigavusregulaa-
tori lattide laagrist ldheb 14bi reguleerimiskruvi 9, mis on varus-
tatud juhtrattaga voi kdepidemega. Kruvile on keeratud tugi-
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mutter. Regulaatori lattide vahel asuvale teljele 8 asetatakse rull
10. Siigavusregulaatori latid asetsevad tugede 11 vahel, mis on
poltidega kinnitatud raami kesklattidele. Et saavutada suuremat
tugevust, on toed iihendatud raami kesklattidega kallaktugedega
12. Toed on omavahel iihendatud kolme poldiga iihes distants-
puksidega. Kaks poltidest kinnitavad peale selle veel alust 13,
mis asub tugede vahel ja kujutab enesest kallakdirega plaati.
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Joon. 24. Kraaviadra automaat / — polvtelg; 2 — lapid; 3 — telje toend;
p

4 —telg; 5 — kaevamissiigavuse regulaatori latid; 6 — eeslaager; 7 — tagalaa-

ger; 8 — telg; 9 — reguleerimiskruvi; /0 — rull; /1 — tugi; 12 — kallaktoed;

13 — alus; 14 — vedru; 15 — tugimutter; 716 — tostehoob: 17 — telg; 18 —

sidelapp; 19 — tugilapp; 20 — liilitushoob; 27 — telg; 22 — sidelapp;
23 — plaadid. ‘

Siigavusregulaatori lattide hoidmiseks kindlaksmairatud asen-
dis on automaat varustatud vedruga 14, mille iiks ots on kinni-
tatud tagalaagri otsliilile, teine raami kesklatile kinnitatud vahe-
lapi kiilge.

Tookorpuse tostmist teostatakse tdstehoobade 16 abil, mis on
tugevdatud neile keevitatud liilitugedega ja nurkraudadega. Hoova
alumine ots, mis asetatakse teljele 17, on kinnitatud kiilgekeevi-
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tatava muhviga. Hoovale on keevitatud sidelapp 18 koie kinnita-
miseks ja tugilapp 19. Hooba hoiab kindlaksmédératud asendis
vedru, mis on iithendatud toega kraaviadra raamil.

Tookorpuse tostmine toimub kraaviadra litkumise ajal. Selleks
pooratakse tostehoobasid 16 kanepist noori pingutamise teel, kuni .
hoovad haaravad ratta rummu ronga rulle, s. t. rattad iihenda-
takse kindlalt teljega.

Kraaviadra edasiliikumisel tostavad rattad, pooreldes iihes polv-
teljega 1, kraaviadra raami koos tdokorpusega iiles.

Uheaegselt polvteljega poorlevad ka selle kiilge keevitatud
telje toendid 3.

Telje toendid sunnivad oma pdorlemisel siigavusregulaatori
latte 5 edasi liikuma. Lattide liikumisel liugub telg 8 ijhes rul-
liga 10 toe 13 kallakddrt mooda. :

Libiseb telg toelt, siis kukuvad siigavusregulaatori latid alla.
Peaaegu iiheaegselt sellega puutuvad tdstehoovad tugilapi 19
kaudu kokku tugedega kraaviadra raamil. Kaiigurataste edasisel
poorlemisel libisevad hoovad ronga rullidelt ja tombuvad vedru 14
mojul oma esialgsesse asendisse.

* Korpuse viimist transportasendist tooasendisse teostatakse
lillitushoova 20 abil, millele on keevitatud telg 21 iihes sidelapiga
22 ja liiliga, mis koosneb kahest plaadist 23 ning on Sarniiri abil
iihendatud sidelapiga 22. .

Kraaviadra esimesel tookidigul toimub korpuse allalaskmine
jargmiselt:

a) reguleerimiskruvi juhtratta pooramisega asetatakse tugi-
mutter 15 regulaatori lati esiotsast 300 mm kaugusele;

b) noori pingutamisega pooratakse liilitushooba 20 iihes tel-
jega 21 ja sidelapiga 22. Sidelapi 22 pooramisel kergitab auto-
maadi liili siigavusregulaatori latte ja telg 8 vabaneb hambumisest
toega. Raam iihes tookorpusega, mis on tdiesti- vaba, laskub oma
raskuse mdjul maapinnale. Kraaviadra edasiliikumisel tungib
adranina maasse. Korpuse siigavamale maa sisse tungimine kes-
tab seni, kuni mutter on joudnud tugedeni.

Kaevamissiigavuse reguleerimise jédrel, mis teostatakse juht-
ratta pooramise teel, seatakse tookorda tiivad-pervepuhastajad.
Tiibade-pervepuhastajate {imberasetamist teostatakse igakord, kui
muudetakse kaevamissiigavust. Téokorda seadmine loetakse 1opeta-
tuks ainult siis, kui tiivad, maapinda mooda liikudes, ei 16ika
mullakamarat ega kiinnikihti ega kanna pervele uut mulda.

Tehniline iseloomustus. Gabariidid: pikkus — 5100 mm,
laius — 2970 mm, korgus (transportasendis) — 1650 mm. Kaal —
2500 kg. Madalama koha korgus maapinnast — 300 mm. Kaeva-

tava kraavi mootmed: siigavus — 750 mm; kraavi laius: poh-
%ast — 300 mm, pealt — 1320 mm; perve laius (minimaalne) —
00 mm.
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Joon. 25. Kahehdlmaline kraaviader KB-3: / — raam; 2 — rattad; 3 — poivtelg; 4 — tookorpuse tugi; 5 — tookorpuse
nuga; 6 — noad-nolvaldikajad; 7 — adra tera; 8 — hdolmad-ndlvaldikajad ; 9 — tiivad-pervepuhastajad; 70 — raami nuga;

11 — juhtratas; 12 — hiidraulilised silindrid; /8 — avariiseadis; /4 — o&lipump; 15 — olipaak; 16 — jagaja; 17 —
tooriistade kast.



Kraaviader KB-3.

Kraaviader KB-3 erineb kraaviadrast KB-2 ainult kaevamis-
stigavuse reguleerimise ja tookorpuse tdste-langetusmehhanismide,
samuti ka liikumisseadise poolest.

Automaadi asemel on kraaviader KB-3 varustatud hiidrauliliste
silindritega, mis on iihendatud traktorile monteeritud hiidraulilise
seadisega.

Kraaviader KB-3 (joon. 25) koosneb jargmistest pohiosadest:
tookorpusest iihes noaga, liikuvatest tiibadest iihes juhtrattaga,
raamist, liitkumisseadisest, kahest kaksiktegevusega hiidraulilisest
silindrist, avariiseadisest ja tooriistade kastist.

Traktorile monteeritud hiidrauliline seadis koosneb &lipumbast,
olipaagist ja jagajast.

Olipumba t66joudlus poérete arvu juures 650 pooret minutis on
130 1/min. Seejuures on pumba poolt tekitatud surve 30 atm.
Hiidraulilisele seadisele tarvilik 6li valatakse &lipaaki, mille maht
on 75 1. Oli puhastamiseks on Glipaak varustatud kahe &lifiltriga.
Oli juhitakse hiidraulilistesse silindritesse nendesse tommatud
terastorude ja olikindla tiokoolvooliku abil. Hiidraulilise seadise
jagajat kasutatakse oliandmise sisseliilitamiseks hiidraulilistesse
silindritesse. Oliandmise sisseliilitamist teostatakse jagaja kie-
pidemega, mis. on asetatud traktoristi istmest paremale poole.
Hiidrauliline seadis tagab kaevamissiigavuse reguleerimist
300—750 mm piirides.

Uhenduses kraaviadra ratta hiidraulilise juhtimise kasutusele-
votmisega on masina raskused nihutatud keskkohale lihemale ja
tehtud adraraam veidi kergemaks.

Hiidrauliline seadis pannakse kdima traktori mootori poolt t66-
volli kaudu.

Tookorpuse tostmist ja langetamist ning kaevamissiigavuse
reguleerimist teostab traktorist hiidraulilise seadise kaudu.

Liikuvate tiibade-pervepuhastajate tooseisundisse asetamist teos-
tatakse nagu KB-2 juureski, kisitsi, juhtratta abil.

Avariiseadist kasutatakse kraaviadra asetamiseks todasendist
transportasendisse, juhul, kui hiidrauliline seadis on ldinud rikki.

Tehniline iseloomustus: Gabariidid: pikkus —
5693 mm, -laius — 3280 mm, korgus (transportasendis) —
2500 mm, madalaima koha korgus maapinnast — 350 mm. Kaal —
2900 kg. Uhe hiidraulilise silindri poolt tekitatav maksimaalne

pinge — 6500 kg. Kaevatava kraavi mootmed: siigavus —
750 mm, kraavi laius: pohjast — 300 mm, pealt — 1320 mm;
perve laius (minimaalne) — 600 mm.

Kraaviadrad KM-800 ja KM-1000.

1950. aastast alates valmistab meie kodumaa todstus kraavi-
atru KM-800 ja KM-1000. Kraaviader KM-800 on méératud lah-
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tiste kraavide kaevamiseks kivideta ja kdndudeta turvas- ja mine-
raalmuldades.

Kraaviatra KM-1000 voib kasutada lahtiste kraavide kaevami-
seks kdndudeta turvasmuldades.

Molemad masinad on konstruktsioonilt teineteisele sarnased ja
erinevad ainult to6organi mootmetelt ning sellega, et kraaviadral
KM-800 on olemas ka tagumine ratas.

Kraaviatrade tooorganid toetuvad pearaamile ning koosnevad
terast, holmadest ja pervepuhastajatest.

Holmade profiil on kujult kiivas, mis sunnib tootamisel vélja-
tostetavat mulda vinditaoliselt liikuma. Holmade iilesandeks cn
kraavi nolvade kujundamine ja mulla teisaldamine kraavi pohjast
selle pervele.

Pervepuhastajate {ilesandeks on véljatostetud mulla eemale-
nihutamine kraavi pervest kaugemale.

Kraaviader KM-800 toetub kahele esirattale ja transport-
asendis veel kolmandale, tagumisele rattale. Kraaviader KM-1000
toetub nii t66- kui ka transportasendis ainult kahele esirattale.
Kraaviadra KM-800 tagumine ratas veereb t60 ajal kraavi pohja
mooda, kusjuures tema pide on kraaviadra raamiga iihendatud
Sarniirselt, mis voimaldab rattal tousta voi alla laskuda vastavalt
kraavipohja korguse muutmisele.

Transportasendis takistatakse tagumise ratta liikumist verti-
kaaltasapinnas. vastava tokkepoldiga, kuid seevastu voib niiiid ratas
poorduda horisontaaltasapinnas vastava piisttelje iimber. See on
vajalik selleks, *et kraaviadra liikumissuuna muutmisel kaitsta
tagumist ratast vigastuste eest.

Tooorgan tostetatakse tooasendist transportasendisse toste-
automaadi abil, poorates esirattaid.

Tooorgani sujuvaks allalaskmiseks tooasendisse ning samuti
selle kergemaks iilestostmiseks transportasendisse juhul, kui toste-
automaat lakkab tootamast rataste libisemise tottu, on kraaviader
varustatud pearaamile monteeritud kisijoul tootava tostevintsiga.

Pearaami esiotsas on haakeseadis, mis koosneb kammist ja
haakerongast. Transportasendis kraaviadra haakimiseks traktori
kiilge tuleb kasutada erilist veotiislit.

Pearaami keskossa on kinnitatud kolm pidenuga. Kiilgnoad on
asetatud ldngu nurga all, mis vastab kraavi nolvsusele. See voi-
maldab nugadel lahti l6igata rohukamarat ja pinnase iilemist
kihti kraavi nolvade joonel. Keskmine nuga poolitab viilu, mis
kergendab holmadel selle pooramist kahele poole.

Kraaviadra tooasendisse seadmiseks lastakse raam iihes sel-
lele kinnitatud téoorganiga vintsi juhtratta podramise teel alla
kuni trossi lI6dvenemiseni. Kui masinat edasi nihutatakse, tungib
tooorgan tiieliku siigavuseni maa sisse.

Pehmetel maadel tootamiseks tuleb kraaviader ja traktorid
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varustada ratta- ja lindilaiendajatega, et kaitsta neid sissevaju-
mise eest.

Kraaviatrade KM-800 ja KM-1000 vedamiseks kasutatakse
2 traktorit C-80.

Kraaviadra KM-800 poolt valmistatava kraavi mooted on:
stigavus 0,8 m, pohja laius 0,2 m, nolvsus 1: 1. Olenevalt pinnase
iseloomust on veotakistus 7000—13 500 kg. Téo6joudlus tunnis
(netto-tooaeg) on 1,75 km. Ajakasutuskoefitsient soltub kraavide
pikkusest ja koigub 0,15 ja 0,56 vahel.

Kraaviader KM-1000, tootades kédndudeta turvasmuldades 16i-
kab kraavi, mille siigavus on 1,0 m, pohja laius 0,2 m ja nolvsus
0,5: 1. Veotakistus on 6000—7000 kg; toojoudlus 1,7 km tunnis,
ajakasutuskoefitsient 0,25—0,52.

Kraaviadraga KM-800 tootamisel tuleb arvestada jargmisi
reegleid, milledest mittekinnipidamine v6ib pohjustada kaigu-
rataste telje murdumise voi raami paindumise.

I. Kraaviadra transportimisel.

a) Kraaviadra transportimisel tuleb tingimata rataste pealt
laiendajad maha votta. Tagumine tugiratas tuleb kinnitada tokke-
poldiga, mis takistab ratta liikumist vertikaaltasapinnas; sellega
kandub osa raskust iile ka tagarattale. Tagumise ratta takistusteta
poordumise voimaldamiseks horisontaaltasapinnas tuleb poordumist
takistav polt eemaldada.

b) Transportimisel tuleb kraaviader haakida traktori kiilge
tingimata veotiisli abil.

c) Keelatud on kraaviadra vedamine traktori jarel munakivi-
sillutisel voi kédnnulisel ja teiste samalaadsete takistustega maas-
tikul.

II. Kraaviadraga to6tamisel (on samavorra maksev ka kraavi-
adra KM-1000 kohta).

a) Kategooriliselt on keelatud kasutada kraaviadra vedamiseks
kolme v6i enamat traktorit. Kraaviadra vedamine on lubatud
ainult kahe C-80 traktoriga.

b) Veotraktorid peavad olema varustatud lindilaiendajatega,
et kindlustada traktorite head ldbipddsevust. Lindilaiendajate
puudumisel hakkavad traktorite veolindid libisema, purustades see-
juures rohukamarat, mis vdhendab nende veojoudu ning viib trak-
torid ja kraaviadra sissevajumise hddaohtu, héirides sellega nor-
maalset t66d.

c) Kraaviadraga tootamine ettevalmistamata kraavisihtidel on
keelatud. Kraavide sihid peavad olema vabad langetatud puudest,
kidndudest, suurest kividest ja mulla alla mattunud puidust.

Kaheholmalise kraaviadraga tootamise tehnika.

Enne kraavikaevamistéode algust kraaviadraga tuleb teos-
tada jargmised tood:
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1) tdhistada kraavisiht maastikul sihikeppidega, millede vahe-
kaugus iiksteisest on kuni 40 m;

2) laiali ajada magistraalkraavi muld projekteeritud kraavi-
liinidel mitte vihem kui 3 m laiuselt;

3) korvaldada trassilt 3 m laiuselt kdéik kdnnud, puud ja
poosad;

4) ajada kinni kraavid ja augud, mis asuvad trassiliinil voi
agregaadi litkumisjoornel.

Kraavikaevamisviisid. Kraavikaevamine kraaviadraga
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Joon. 26. Kraavikaevamisviisid kahehdlmalise kraaviadraga: I — kraavi

kaevamine, kui magistraalkraav on olemas; /I — kraavi kaevamine, kui magist-
raalkraav puudub.

toimub kahesugusel viisil (joon. 26), vastavalt sellele, kas magist-
raalkraav on olemas v6i puudub.

Esimesel juhul alustatakse kaevamist magistraalkraavist. Sel-
leks asetatakse traktor trassiliini suunas selliselt, et kraaviadra
tookorpus asetseks magistraalkraavi perve kohal ja agregaadi piki-
telg oleks paralleelne trassiliinile.

Seejdrel asetab traktorist tddkorpuse automaadi vo6i hiidrau-
lilise seadise abil transportasendist tooasendisse, kuna kraavi-
adral tootav toodline asetab kraaviadra korpuse siigavusregulaato-
riga sellisesse asendisse, mis véimaldab antud tingimustes kae-
vata koige siigavamat kraavi.

Maksimaalse kaevamissiigavuse mdadramiseks antud t66tingi-
mustes kasutatakse maariba pikkusega 5—6 m magistraalkraavi
kalda servast arvates.

Kraavikaevamist teostatakse traktori esimesel kaigul.

Lopetanud kraavi kaevamise, asetab traktorist kraaviadra t00-
korpuse tdstehoova pésramise iee! voi hiidraulilise seadise abil
transportasendisse ja sdidab iile teisele kraavile voi p6orab agre-
gaadi {imber korduvaks kdiguks.

Korduval kiiigul tuleb kraaviader asetada transportasendisse
3—5 m kaugusel magistraalkraavist. Seda 16iku kasutatakse t66-
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korpuse reguleerimiseks maksimaalsele kaevamissiigavusele kraavi-
adra teistkordseks kaiguks.

Seega ei jdtkata agregaadi teistkordset kiiku kuni magistraal-
kraavini. Et viltida nélvade varisemist vee kogunemisel, tuleb
kraavi kaevamine viia 16puni kuni magistraalkraavini kisitsi, kohe
kraaviadra to6 lopetamise jérel.

Kraavide kaevamist magistraalkraavi puudumisel teostatakse
samuti, ainult agregaadi podrangud ei ole sel juhul millegagi
piiratud ja kraav kaevatakse kogu tema pikkuses kraaviadraga.

Kui kaevamissiigavus on oOigesti reguleeritud, maapind tasane
ja’ puuduvad suuremad koikumised mikroreljeefis, siis kujuneb
kraavi ristldige korrapéraseks iihes korrapiraste pervedega.

Tootamisel teeb kraaviader pohiliselt kaasa koik maapinna
ebatasasused. Seega on kaevatava kraavi pohja pikiprofiil soltuv
kraaviadra rataste toetuspunktide relatiivsest asendist ja haake-
korgusest traktoril.

Tootamisel ebatasase reljeefiga maastikul on kraavipohi kraavi-
adra esimese tookdigu jédrel ebatasane. Teistkordse ldbikiinni jarel
pohjatasasus veidi paraneb, kuna esimese kidiguga tasanduvad
perved ja tédituvad kraavimullaga traktori roomiku ja kraaviadra
jéljed.

Kaevamissiigavuse reguleerimine ei kindlusta veel kraavile
tasast pohja iihtlase languga. Seetottu tuleb kraaviadra t66 jarel
kraav kisitsi viimistleda, et teha kraavipohi tasaseks ja anda sel-
lele noutav lang. ]

Tootamisel vosaga kaetud, tugeva kamaraga mattasel maas-
tikul tekib ummistumine nugade-ndlvaldikajate ja korpuse vahe-
lises ruumis. See ndhe on aga kergesti korvaldatav adra Oigesti
tookorda seadmisega, nugade korrasoleku jdrelevalvega, trassi
hea ettevalmistamisega, kraaviadra tootamise pideva jilgimisega,
samuti ka pidenugade asetamisega nugade-nolvaloikajate ase-
mele.

Paremaid tulemusi kraavikaevamisel saadakse mérgadel, liig-
niisketel looduslikel heinamaadel ja soodel. On pinnas tugevasti
kuivanud, siis saadakse halvema kvaliteediga kraav ja selle kae-
vamine nouab kraaviadra korduvaid tookédike ning pinnase. kobes-
tamist.

Arvesse vottes, et kraavid pinnavee drajuhtijaina peavad
votma vastu vett kas kraavi iihelt voi molemalt kiiljelt, tuleb
vastavalt sellele laotada laiali ka kraavimuld, mis kraaviadra
poolt on vilja kiintud muldvallidena kraavi mdélemapoolsele kal-
dale ja teha rennid pinnavee pddsuks kraavi.

Kraavimulla laialiajamist tuleb teostada buldooseritega, eri-
liste mullalaotajatega, greideritega voi teiste masinatega, pirast
seda, kui késitsiteostatavad kraavi viimistlustood on 1dbi viidud.

Kraaviadra avariiseisakud tekivad tavaliselt nugade-ndlva-
l6ikajate, tiibade-pervepuhastajate, tostehoobade ja nende vedrude,
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ra;t':aste kodarate ja pussirongaste murdumise voi deformeerumise
tottu.

Koige rohkem kuluvad rattapussid, adratera, noad ja holmad-
nolvalodikajad.

Masina hea hooldamine, oGigeaegne méérimine, igapdevane
jdrelevaatus enne t66d, jdrelevaatus ja mullast puhastamine
parast t66 lopetamist ja trassi hea ettevalmistamine vdhendavad
tunduvalt seisakute aega ja suurendavad toojoudlust.

Kraaviadra to6joudlust tunnis jooksvates meetrites
voib maddrata valemi abil:

60LK,

L
n(G Ht+n+T

kus: L — kraavi pikkus meetrites;
K. — kraaviadra ajakasutuskoefitsient;
v — agregaadi liikumiskiirus m/min.
t — kraaviadra poorangute kestus minutites;
r — kaevamissiigavuse reguleerimise kestus min.
n — tookdikude arv;
T — kraavilt kraavile iileminekute kestus minutites.



INVEEATUKEK:

MASINAD JA RIISTAD LAHTISTE KRAAVIDE
PUHASTAMISEKS.

Lahtiste kraavide puhastamine mudast, ummistustest ja
vosast on tdhtsamaid tingimusi kuivendusvérgu normaalseks
tootamiseks.

Kuivendusvorgu puhastamiseks mehhaniseeritud korras kasu-
tatakse jdrelehaagitavaid, rippuvaid vGi iseliikuvaid masinaid ja
riistu. Viikeste kraavide puhastamine toimub jdrelehaagitavate
ja rippuvate riistadega ja masinatega, kuna suurte ja keskmiste
kraavide puhastamiseks kasutatakse ekskavaatoreid.

Jdrelehaagitavate ja rippuvate masinate tootingimused vii-
keste lahtiste kraavide puhastamisel on tdiesti erinevad to6tingi-
mustest uute kraavide kaevamisel. Ainult suurte kinnivajunud
kraavide puhul on nad sarnased tootingimustega uue kuivendus-
vorgu loomisel.

Suur enamus kraavidest, mis vajavad puhastamist, on defor-
meerunud ja omavad ebamdiraseid piki- ja poikiprofiile.

Kui kraavi kallastel asuvad muldvallid, suureneb tunduvalt
kaevamissiigavus. Viljakaevatava mulla maht iihe jooksva meetri
kohta kraavide puhastamisel on alati viiksem viljakaevatava
mulla mahust uute kraavide kaevamisel. Seetottu tootab kraavi-
puhastusagregaat viikeste kraavide puhastamisel mittetdieliku
koormusega.

Mehhaniseeritud kraavipuhastamise pdohiiilesandeks on kraavi
taastamine, pohjalaiuse ja siigavuse véljatootamine vastavalt pro-
jekti nouetele ja veepinna alandamine kraavis.

KAHEHOLMALISED KRAAVIADRAD KB-2 JA KB-3.

Kaheholmalisi kraaviatru saab kasutada ainult selliste kraa-
vide puhastamiseks, millede profiil vastab pohiliselt kraaviadra
tookorpuse standardmodtmetele (kraavi pohja laius — adratera
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laiusele, kraavi pealtlaius — nolvaldikajate iilemiste didrte vahe-
kaugusele ja kraavi siigavus — adra tera ja ndlvaldikajate iile-
miste ddrte vahekaugusele).
Kraavide puhastamist on soovitav teostada iihe tookaiguga.
Kaheholmaliste kraaviatradega kraavide puhastamise organi-
seerimine ja tehnika on sama, mis uute kraavide kaevamisel.
Enne puhastustoodele asumist vaadatakse puhastamisele kuuluvad

Joon. 27. Kaheholmaliste kraaviatradega puhastatud kraavide profiilide skee-
mid: / — maapind enne puhastamist; 2 — maapind peale kraaviadra esimest
puhastuskdiku; 8 — maapind peale kraaviadra teistkordset puhastuskaiku.

kraavid iile, korvaldatakse nendest kivid ja poosad ning modode-
takse kraavide profiilid.

Joonisel 27 on skemaatiliselt ndidatud kraavide poikprofiilid
parast kraavide puhastamist kaheholmaliste kraaviatradega.
Nende kraavide mootmed enne ja parast puhastamist kraavi-
adraga on toodud tabelis 1.
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Tabel 1

Kraavi mootmed enne ja parast puhastamist kraaviadraga.

Kraavi laius kraavi- 3 s s
i Kraavi siigavus sm adra teistkordse pu- Kraavxin;:j01:r;r>]r20f11h
= hastuskdigu jarel P
;’5 doite ! pérast | parast | esimese | teise
= _ | esimest teist = . puhastus- puhastus-
.-%‘ o faurtr:?sst puhastus- [puhastus- pohjast pealt | kaigu kiigu
s kaiku kéiku : jarel jarel
s : i
1 32 70 70 30 | 136 2160 ! 2960
2 38 70 88 30 | 130 2492 } 1120
3 30 60 65 30 150. | 1640 | 2642
4 0 44 5. | 30 135 | 3024 | 3804

RIPPUV KRAAVIPUHASTAMISMASIN.

Rippuv kraavipuhastamismasin (joon. 28) on ette nahtud lah-
tiste detailkuivenduskraavide puhastamiseks. Kraavipuhastamis-
masina tooorganiks on tigu, mis koosneb iiksikutest vollile aseta-
tud sektsioonidest. Murdumise voi deformeerumise puhul vdib
rikkisolevaid sektsioone vollilt maha votta ja asendada uutega.

Teo sektsioonidel on stantsitud, sisseldoigetega labad, mis
moodustavad vintpinna.

Kokkupandud tigu asub kestas 1, mis on {ihendatud tiihjendus-
kambriga 2. Teo kokkupuute kohas pinnasega on kest 640 mm
ulatuses vilja loigatud. Kesta iilejaddnud osa on kaetud nelja
kaanega, mida voib tarbekorral dra votta. Tiihjenduskamber, mis
kujutab enesest kesta jatku, votab vastu teo poolt té6deldud mulla
ja juhib selle tiiviku abil edasi tithjendusrenni 3.

Liikumine antakse mootori véntvollilt edasi teole kédigukasti,
kardaanvolli ja vertikaalvolli kaudu. Teo poodrlemiskiirus on
600—650 pooret minutis.

Késivints 4, reguleerimiskruvi 5 ja poordekarp on ette nah-
tud teo seadmiseks mitmesugustesse asenditesse, vastavalt raja-
tavatele kraavinolvadele.

Tootlemisel 16ikab tigu pooreldes kraavi pohjast ja nolvade
alumiselt kolmandikult mulla iihes taimedega lahti, segab selle
veega ja kannab segu iiles tiihjenduskambrisse. Sealt heidetakse
segu poorleva tiiviku poolt tiihjendusrenni kaudu vilja. Vilja-
kaevatud muld loobitakse tiiviku poolt vastavalt veeldusastmele
3,5—4,0 meetri kaugusele kraavipervest.
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Rippuv kraavipuhastusmasin t66tab histi selliste kraavide
puhastamisel, mis asuvad pehmetes voi soredates turba- ja kindu-
deta mineraalpinnastes. Tihkema pinnase puhul on teo todta-
miseks tarvilik, et kraavis oleks vett, siigavusega mitte alla
10—15 sm. Sdirasel juhul segab tigu lahtikaevatud pinnase
veega, kuni tekib tarvilikult veeldunud segu, mis on kergesti
iiles juhitav. Et kraavipuhastaja saaks téotada, tuleb muldvallid
enae toode algust kraavikallastel laiali ajada.

Z1-11°35'

£ 2- 255" “_
£ 3- 35467 i

L4~ 43°57 l_‘_ ey
25- 506 ! 2525

£6- 5506 ————— 2050°%
e SO0 -

Joon. 28. Rippuv kraavipuhastamismasin: / — teokest; 2 — tiihjendus-
kamber; 8 — tiihjendusrenn; 4 — kisivints; § — reguleerimiskruvi.

Trapetsikujulise profiiliga voi vertikaalsete seintega kraavide
puhastamist antud mehhanismidega teostatakse agregaadi kahe-
kordse tookdiguga (kraavi molemat kallast mooda).

Suurtel kraavidel puhastab agregaat ainult kraavi ndlvu, jat-
tes keskosa puutumata.

Tootamisel normaalsetes tootingimustes on kraavipuhastamis-
masina t60joudlus 2,5—3 km kraavi 10 tunni kohta, eeldusel, et
kummagi kraavindlva puhastamine toimub agregaaadi iihekordse
kdiguga. Kraavipuhastamismasinat teenindavad iiks traktorist ja
1—2 toolist.

r?:}:" R-amatukar
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PALJUKOPALINE EKSKAVAATOR 3M-502.

Poikisuunas téotav paljukopaline ekskavaator 9M-502 (joon. 29)
on ette ndhtud sdidraste kraavide puhastamiseks ja kaevamiseks,
millede siigavus on kuni 2,5 m ja laius pdhjast 2 m, pealt kuni
5—6 m, nolvus 1: 1.

Ekskavaatori jouallikaks on CT3-HATH mootor voimsusega
52 h.-j., mis on asetatud ekskavaatori raami eespoolsele osale. Lii-

Joon. 29. Ekskavaator dM-502: / — pohiroomik; 2 — abiroomik; 3 il
teleskoopraam; 4 — liikuv tugi; 5 — juhik; 6 — koparaam; 7 — planeerimisliili;
8 — kopp.

kumine antakse mootorilt edasi kdigukastile ja sealt pohimehha-
nismile, mis on monteeritud ekskavaatori raamile.

Ekskavaatori raam toetub pohiroomikule 1. Abiroomik 2 on
iihendatud pohiraamiga teleskoopraami 3 abil. Raami tagumisele
osale on keevitatud kaksik-T-rauast talad, mis on roobasteks liiku-
vale toele 4. Selle toe juhikule 5 on trossidega riputatud koparaam
6 ja planeerimisliiliga transportéor 7.

Koparaam on valatud ja omab mahavdetava vaheliili. See voi-
maldab muuta koparaami pikkust vastavalt puhastatava kraavi
mootmetele. Koparaami iimber on juht- ja kanderullidele asetatud
kopakett. Kopaketile on kinnitatud valatud pdordepdhjadega kopad
8. Kopad tiihjendatakse kas poiktransportéori voi kallakrenni, mis
juhivad mulla kraavist eemale.
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Koparaami pikkuse ja kaldenurga, samuti ka planeerimisliili
pikkuse, asendi ja kaldenurga muutmise teel voib antud ekska-
vaatoriga puhastada vdga mitmesuguse profiiliga (joon. 30)
kraave.

Abiroomikut voib pearoomiku suhtes poorata 900 vorra.

Abiroomiku ajam asub teleskoop-kardaanvollil.

Ekskavaatori peamehhanismide juhtimine toimub hoobadega.
Kopa raami tostetakse kahe vintsi abil, mis to6tavad mootorijoul.

Kuni 6 m laiuse kraavi puhastamisel toimuvad t66d kraavi
molemal kiiljel korraga. Kui kraav on pealt lai ja abiroomikut ei

Joon. 30. Ekskavaatori 239M-502 tdotamisviisid: a) ekskavaatori roomikud
asuvad kraavi molemal kaldal; b) ekskavaatori roomikud asuvad kraavi iihel
kaldal.

saa teisele kaldale asetada, teostatakse kraavi puhastamist kon-
soolasendis. Selleks pooratakse koparaami 1800 vorra, s.t. aseta-
takse molemad roomikud kanali iihele kaldale.

Tehniline iseloomustus.

Gabariidid: pikkus — 8 m, kdrgus — 4,7 m, laius: kokkuliika-
tud roomikutega — 3,6 m, laialiasetatud roomikutega — 8,9 m.
Kaal — 18,9 t. Keskmine erisurve pinnasele — 0,41 kg/sm2. PGhi-
roomiku mootmed: pikkus — 4,06 m, laius — 0,9 m. Abiroomiku
mootmed: pikkus — 2,25 m, laius — 0,38 m. Roomikute telgede
maksimaalne vahekaugus — 7,0 m. Roomikute telgede vahekaugus
transportimisel — 1,7 m. Koppade arv — 13 tk. Kopa maht — 50 1.
Ekskavaatori maksimaalne liikumiskiirus to6tamisel — 6,85 m/min.
Ekskavaatori kdikude arv tootamisel — 6. Ekskavaatori maksi-
maalne liikumiskiirus — 0,58 m/sek. To6joudlus iihe tadistootunni
kohta kopaketi liikumise maksimaalse kiiruse juures — 100 mS3..
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UJUV MAAIMEJA 8-N3Y-I.

~_Ujuv maaimeja 8-TI3Y-I (joon. 31) on maiiratud selliste
jogede, suurte kanalite ja settebasseinide puhastamiseks mudast,
millede laius veepinnalt on vihemalt 5 m ja veesiigavus mitte alla
0,5 m, pontooni siivise juures umbes 0,40—0,45 m. :

Masina korpus koosneb kas kahest pontoonist, kummagi laius
2,5 m, pikkus 15 m ja kdrgus 1 m, voi on kokku keevitatud iihes
tiikkis pikkusega 15 m, laiusega 5 m ja kdrgusega 1 m.

Masina pump ja generaator to6tavad masina korpusele mon-
teeritud diiselmootori J1-6 joul, mille voimsus on 150 h.-j. Mootor
on iihendatud pumbaga kiilrihma, generaatoriga aga elastse muhvi
abil. Generaator, voimsusega 25 kW, annab energiat elektrimooto-
ritele, kobestajale, kuuetrumlilisele vintsile ja tsentrifugaal-
pumbale.

Laiadel ja keskmise laiusega veejuhtmetel toéotades kasutatakse
mittepooratavat voi pooratavat (frees- ja kopp-) freeskobestajat.

Mittepooratay freeskobestaja pikkusega 7,64 m kindlustab toot-
lemist kuni 4,5 m siigavuseni, pooratav freeskobestaja aga —
2,5 m siigavuseni veepinnast arvates. Viimane v&ib puhastada
kraave, millede laius on 5—8 m, vaiadega kindlustamisel aga kuni
14 m. Pinnase too6tlemiseks kanalites, kus on vihe vett, asetatakse
mittepooratavale freeskobestajale vahetatav pea iihes kallak-
freesiga.

Kobestaja freespeal on kuus koverat nuga, millede iilesandeks
on pinnase lahtiloikamine ja imemistoru suudme ette koondamine.
Tihkete pinnaste tootlemisel keevitatakse voi kinnitatakse pol-
tidega freesi nugadele terashambad. Pooratav freeskobestaja koos-
neb imemistoru sorestikust, kolmnurksest poordesorestikust ja
poomist.

Poordesorestik iihes tema konsoolile Sarniiride abil kinnitatud
imemistoru sorestikuga ja kobestaja poomiga poorleb telje {imber,
toetudes eespoolse osaga kahele malmist kdigurattale, mis veere-
vad seadise korpuse iilemist otsa mooda. Péordesorestiku konsoo-
lile on asetatud tigureduktor.

Pooratav kobestaja voib masina korpusele kinnitatuna tootada
mittepdoratava kobestajana.

Toodeldav pinnas iihes veega heidetakse uhtmisseadise poolt
kaldale (tootamisel kitsastel kanalitel) voi eemaldatakse ujuva
mullajuhtme kaudu (td66tamisel laiadel kanalitel).

Uhtmisseadis koosneb kahest torust, millede tdstmine ja lan-
getamine toimub késivintsi abil.

Vaiade ja kobestaja tGstmiseks ja langetamiseks, samuti ka
kobestaja pooramiseks, on maaimeja varustatud erilise kuue
trumlilise vintsiga.
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V PEATUOKK

MAAPARANDUSTOODE TEOSTAMISEL KASUTATA-
VAD VOSA- JA ME%ISI%IT?\/I\)STAMISMASINAD JA

TOODE LIIGID.

Mehhaniseeritud maaparandustoode hulka vosa ja metsa laas-
tamise alal kuuluvad jiargmised t66d:

1) vOsa ja peenmetsa l6ikamine vosaldikajatega;

2) vosaloikajate poolt 16igatud puude koristamine;

3) jdmeda metsa laastamine uudismaadel;

4) puitmaterjali véljavedamine teede &arde;

5) maa-ala puhastamine laastamisjdatmetest.

VOSA JA PEENMETSA LOIKAMISEKS KASUTATAVAD
MASINAD JA RIISTAD.

Vosaloikajate tiiiibid. Vosa ja metsa l6ikamist teos-
tavad vosaldikajad kas nugade voi ketassaagide abil (joon. 32).

Meil Noukogude Liidus on levinud vosalGikajad 1, 2 ja 3, mis
I6ikavad puid iiksteise suhtes 600-lise nurga all asetsevate hori-
sontaalsete nugade abil. Tootamisel liiguvad noad traktori ees
maapinda moédda.

Vosaloikajad 4, 5 ja 6 ei ole veel pollumajanduses kasutamist
leidnud, kuid nad vbivad olla kasulikud maa-alade ettevalmista-
misel kultuurheina- ja karjamaadeks, samuti ka nende v6i metsa-
istanduste hooldamisel. Erilist huvi pakub vdsaldikaja horison-
taalsete poorlevate nugadega, mida kasutatakse peenvitsavosa
ja jimedate heinamaa umbrohtude l6ikamiseks.

Seda vosaloikajat voib peale heina- ja karjamaade hooldamise
lajaldaselt kasutada ka pilliroo ja kaisla varumisel ehitusmaterja-
liks lounapoolsetes stepi- ja poaolkdrbe-rajoonides.
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Joon. 32. Vosaloikajate pohitiiiibid: 7 ja 2 — vosaloikajad, mille té6organiks on

noad, mis on asetatud horisontaalselt ja teatava nurga all liikumissuunale;

3 — vosaldikaja, mille nuga on asetatud horisontaalselt ja teatava nurga all

liilkumissuunale ning mis on varustatud toukuriga puutiivedele rohumiseks 16i-

kamisel; 4 — rull-vosaloikaja; 5 — vosaloikajad, mis tootavad horisontaalses

pinnas poorlevate nugade pohimottel; 6 — vosaloikaja, mille nuga on asetatud
risti lilkumissuunale.
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Vosaloikajate poolt teostatava vésa ja peenmetsa I6ikamise tehno-
loogiline protsess.

Vosaloikajate 1, 2 ja 3 tooorganid (noad) tédtavad noatera
pohimattel; teiste vosaldikaja tiilipide tédorganid aga — Kkiilu
pohimottel.

Tootamisel noatera pohimottel loiketera mitte ainult ei réhu
I6igatavale puutiivele, vaid liigub iiheaegselt ka ise 16ikepraos
libisedes edasi. Kiilu pohiméttel toimiva noa to6tamisel puudub
aga libisemine ja loiketera tootab tavalise kiiluna. Andmed noa-
tera ja kiilu pohimotetel toimivate nugade eritakistuste kohta
puude loikamisel on toodud tabelis 2.

Tabel 2.
Eritakistuste vordlus kasvavate puude Idikamisel.

[ Eritakistus ristikiudu I6ikamisel kg/sm2

Puude liigid 'l(’)ikamisel noatera | 16ikamisel kiilu
“ pohimattel pohimottel
Tamm RTINS N S TR e 26,9 188
Roask: ¥ o i TRESOINENRE el 23,1 127
ERAAD 00 L B e B g 19,1 =
Valgelegp' v, LS e 13,9 -
I

Tabeli andmed naitavad, et eritakistus noatera pohimattel
16ikamisel on mitu korda vidiksem eritakistusest 16ikamisel kiilu

pohimottel. Sellega ongi seletatav kodumaiste tehaste poolt vilja-

lastud vosaldikajate t60 suur efektsus.

Peenikesi puid ja jdmedat vosa i{ihes véljaulatuvate juure-
solmedega l6ikavad noukogude vosaloikamismasinad ldbi maa-
pinna korguselt. Loigatud jadmeda tiheda vosa asetab vosaloikaja
kaunis korrapéraselt ridadesse, kuna peenmetsas (latimetsas) t66-
tamisel langevad puud ebakorrapiraselt igasse suunda.

Puid maha Ioigates raputavad ja purustavad vosaldikajad
maasse jaanud juurestiku ja kergendavad seega jirgnevat vosa-
atrade tood.

Heina- ja karjamaadel l6ikavad vdsaldikajad maha iga liiki
maéttaid (loomade poolt tallatud, l6ikheina- jt.) ja ajavad nad
kokku vallidesse, kui mitastega kaetud pind ei iileta 50—60%
kogupinnast.

Vésaldikajad l6ikavad edukalt ka virskeid kdnde l1dbimdoduga
kuni 20—25 sm ja 3—4 aasta vanuseid kdnde 1ibimddduga kuni
35—40 sm. Loigatud kdnnud ajab vosaldikaja ridadesse, mis on
holpsad koristada.
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Vosaloikajaid horisontaalsete V-kujuliselt asetatud nugadega
voib kasutada ka lumesahkadena teede puhastamisel lumest voi
lumetokestustoddel. Neil juhtudel asetatakse vosaldikajate kiilg-
kilpidele lisatiivad, mis juhivad lume korvale.

Sooritades iihte kodige raskematest ja toomahukamatest iiles-
annetest, asendavad vosaloikajaid 250-—300 inimese toojoudu.
Vosaldikajate kasutamine voimaldab metsamaa-alade kiiret laasta-
mist, et viia sisse pollukiilvikordi, luua kultuurheinamaid ja karja-
maid, ehitada teid ja teostada maaparandustdid, rajada tee- ja
tsitrusistandusi, aerodroome, tulekaitse voondeid metsades, metsa-
sihte metsade korrastamisel ja elektri-korgepingeliinide ehitamisel
voi ekspluateerimisel. VosalGikajad on tarvilikud samuti ka ette-
valmistustoode teostamiseks metsade istutamisel.

Vosaloikaja J1-174.

Vosaloikaja J1-174 kujutab nn. «rippuvat» seadist, mis tootab
traktori C-80 joul ja on ette ndhtud vbsa ja peenmetsa I6ikami-
seks kuivadel mineraalmaadel.

Vosaloikajal (joon. 33) on jargmised pohiosad: noad 1, noa-
raam 2, kilbid 3, toed 4, tagumised suusad 5, eespoolne suusk 6
ithes kiil-1ohkuriga 7, kuulliigend 8, toukeraam 9, trossitostuki
raam 10, vints 11 ja ohutustehnika seadis.

Vosaloikaja. 1-174 noad on vastastikku vahetatavad. Pinged,
mis tekivad puude 16ikamisel, voetakse vastu mitte nugade polt-
iihenduste, vaid eriliste tugede poolt, mis on keevitatud nugade
kandelattidele. Noa l16ikeserva véljaulatuvus kilbist on 450 mm.

Loiketerade raam on keevituskonstruktsiooniga karbikujulise
profiiliga, valmistatud nurkrauast. See koosneb kahest kiilg-, iihest
poik- ja iihest pikiprussist. Kiilgprussid on keskelt tugevdatud
juurdekeevitatud lappidega 13. Ninapoolses osas on raam alt
tallutatud lehtrauaga. Raami kiilgprusside sisedértele on kinnita-
tud suusakujuline diris 14, mis kergendab voésaloikaja tagasi-
liikumist tooseisukorras. Prusside vilisdirtele on keevitatud latid
15 nugade kinnitamiseks. Latid on kogu pikkuses tugevdatud
kallakplaatidega 16. :

Vosaloikaja kilbid koosnevad karkassist, mis on nurkraudadest
kokku keevitatud. Kilpide kohale on asetatud torudest valmistatud
kaitse 17, mis kaitseb tostuki trossi ja plokke langevate puude
eest.

Seespool kilpi on noaraami kiilgprussidele asetatud toed 4,
igale prussile iiks, mis tootamisel kaitsevad vosaloikajat kiilg-
nihkumiste eest. Vosalikaja nugade korvalekaldumise véltimiseks
vertikaalsuunas on tugedele keevitatud piirajad 18.

Noaraami tagumiste otste alla ja ninaossa on asetatud suusad,
mis kindlustavad vdGsaloikajale stabiilse kdigu tootamisel. Tagu-
mised suusad kergendavad peale selle vosaloikaja liikumist tagasi-
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Joon. 33. Vosalikaja JI-174: I — noad; 2 — noaraam; 3 — kilbid; 4 — toed; 5 — tagumised suusad; 6 — eespoolne
suusk; 7 — kiil-1ohkur; 8 — kuulliigend; 9 — toukeraam; /0 — trosstostuki raam; 7/ — vints; 12 — traktori kaitse; 13 —
raami tugevduslapid; [4 — suusakujuline &iris; /5 — latid nugade kinnitamiseks; /6 — plaadid; /7 — kilpide torukaitse;
18 — piirajad; 19 — kéepide vintsi juhtimiseks; .20 — toukeraami iihendustapid traktori roomikute vankrikestega.



kdigul. Eespoolsele suusale on kinnitatud kiil-1ohkur, mis toota-
misel Iohestab puid ja kdnde. Puud, mis on langenud pbdigiti trak-
tori ette, tostab kiil-lohkur iiles, puhastades seega teed nugade
Ioikejoonel ja kindlustades vosaldikaja korgekvaliteedilist tood.
Kiil-Iohkur ja torudest tehtud kaitseseadis asetavad ldigatud puud,
mis on sattunud jidrgnevatele kdikudele poigiti ette, paralleelselt
traktori liikumissuunaga. Seega koguvad kiil-1ohkur ja torudest
kaitseseadis puidu pohimassi paralleelsetesse vallidesse.

Vosaloikaja on iithendatud toukeraamiga kuulliigendi abil, mis
koosneb noaraami poikprussile keevitatud kuulipesast, kuulpeast,
mis on keevitatud toukeraamile, ja dravoetavast kaanest, mille
abil kuulpea kinnitatakse kuulipesa
sisse. Kuulliigend v6imaldab vosa-
Ioikaja nuge kohandada maapinna
ebatasasustele.

Vosaloikaja toukeraam kujutab
enesest angldooseri raami, mis on
Sarniiridega kinnitatud traktori roo-
mikvankritele. See raam omab eri-
seadist, mis vobimaldab seda vGsa-
loikaja demonteerimise jirel kasutada
tooks buldooseri holmaga, vosareha-
ga, kobestajatega ja juurimismasina-
Joon. 34. Trosstostuki vints: tega. Toukeraam on kokku keevita-

! — vintsi trumli voll; 2 — tud U-raudadest tugevdatud iilemiste
trummel; 3 — pidurilindi ©om- 5 alymiste lappidega. ;
et £ o plderilingl. g Toukeraam tdstetakse transport-

leerimispolt; 6 — tugimutter; ! ; :
6 — trgmli eespoolse volli otsa asendisse ja lastakse tooasendisse

pingutuspolt; 7 — sidelapp. traktori radiaatorite ette monteeritud

trosstostukiga. Trosstostuk koosneb
kokkukeevitatud raamist iihes soomusplaadiga, mis on plaatide
ja tugede abil kinnitatud traktori lonZeroonidele, vintsist ja talist,
mis omab kaks paari plokke ja trossi.

Vints (joon. 34) on poltidega kinnitatud tostuki raami soomus-
plaadi kiilge. Vints on iihetrumliline friktsiooni ja piduriga. Frikt-
sioon ja pidur on blokeeritud. Friktsiooni sisseliilitamisel tooks
lilitub pidur automaatselt vidlja ja i{imberpoordult, friktsiooni
viljaliilitamisel liilitub pidur automaatselt sisse. Pd&orlemine
antakse vintsile edasi traktori mootori vantvollilt kardaanliigendi
ja kahe silinder-hammasratta kaudu. Vintsi juhtkdepide on aseta-
tud traktoristi istme juurde. Vintsi friktsiooni ja piduri blokeerivat
tood reguleeritakse vintsi trumli volli pooramisega ja pidurlindi
tommitsate pikkuse muutmisega.

Kui vints ei tosta vosaldikajat iiles, siis tuleb lahti keerata
poldid 6, poorata trumli volli kellaosuti suunas ja seejirel poldid
uuesti kinni keerata. Laskub v@saldikaja transportasendist liiga
kiirelt tooasendisse, siis tuleb pingutada pidurlinti poldi 4 péora-
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misega, vahendades seejuures vahekaugust tommitsate 3 ja tugi-
mutri 5 vahel.

Vosaloikaja ohutustehnikaseadis koosneb piirdetorudest, mis on
omavahel kokku keevitatud ja traktorile kinnitatud.

Tehniline iseloomustus. Gabariidid: vosaloikaja maha-
voetava osa pikkus — 3460 mm, laius (haardelaius) — 3575 mm,
kilpide korgus (iihes arvatud kaitseseadis) — 2400 mm, vosa-
l6ikaja iildine pikkus iihes traktoriga C-80 — 7410 mm. Kaal: t66-
organ — 1400 kg, toukeraam — 720 kg, vints — 250 kg, toste-
seadis — 380 kg, traktori kaitseseadis — 160 kg, vosaldikaja
tervikuna — 2910 kg. Vosaloikaja ninaosa maksimaalne toste-
korgus transportasendisse viimisel — 2100 mm. Vosaldikaja
transportasendisse viimise kiirus — 0,69 m/sek. Tugipind: "ees-
poolsel suusal — 1140 sm2, tagumistel suuskadel — 2400 sm2.
Erisurve pinnasele: tootamisel tugisuuskadel tihketel pinnastel —
0,30 kg/sm2, tootamisel tugisuuskadel ja nugadel kobedatel pinnas-
tel — 0,08 kg/sm2. Toojoudlus tootamisel traktori esimesel kai-
gul — 0,8 ha/t. Teenindav personal: iiks traktorist ja soltuvalt t66-
tingimustest 1—5 toolist.

Vosaloikajad J1-5.

Vosaloikaja I1-5 on vidga lihtne seadis (joon. 35), mis mon-
teeritakse traktori UT3 C-60 ette. Vosaloikajat kasutatakse too-
tamiseks kuivadel, tihketel mineraalmaadel. Masina pohiosadeks
on: noad 1, tala 2, kilbid 3, jalased 4 16ikekorguse reguleerimiseks,
transport-jalased 5, tostemehhanism vosaloikaja asetamiseks trans-
portasendisse, eespoolne haakeseadis 6, tagumine haakeseadis 7,
vosaloikaja tagasikdiguseadis ja ohutustehnikaseadis.

Vosaloikajal on kaks nuga. Need on asetatud horisontaalselt
ja moodustavad omavahel 600-lise nurga. Todotamisel l6ikavad
noad maha traktori ees olevad puud, kdnnud ja mattad.

Noad valmistatakse korgesordilisest latt-terasest, kas iihes
tiikkis voi kolme eri sektsioonina.

Noad, mis on valmistatud eri sektsioonidena, on ekspluatat-
sioonis palju sobivamad terviknugadest.

Pealegi on murdunud noa sektsiooni vahetamine uuega seotud
vdiksema raha- ja metallikuluga. Vosaloikaja 1-5 noad valmista-
takse ainult sileda teraga.

Vosaloikaja transportimisel asetatakse nugadele katted, mis
kaitsevad neid kokkuporgetel kividega. Traktori joud antakse vosa-
16ikaja nugadele edasi tala kaudu, mis asetseb traktori all, tema
roomikute vahel.

Kaitseks paindumise vastu kohtades, kus esinevad kdige suu-
remad pinged, keevitatakse tala kiilge tugevuslapid (joon. 36). .

Tala eespoolsele otsale on kinnitatud kilbid (joon. 35), noa-
raam 9, tostuk 10 ja eespoolne haakeseadis, kuna tala' tagumisele
otsale kinnitatakse tagumise haakeseadise iiksikosad.
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5 Maaparandustdéde mehhaniseerimine



Vosaloikaja noaraami moodustavad kiilg- ja pdiknurkrauad
ning kallaktoed. Raam on alt kaitstud lehtrauaga, mis takistab
- masina ummistumist to6tamisel.

Vosaloikaja ninaosas on suusk-16hkur, mis kindlustab vosa-
loikajale eduka tootamise ebatasasel maastikul. Kokkupuutumisel

4 5
Joon. 36. Vosaloikaja JI-5 tala tugevdamisskeemid: I — tugevdamine

20 X 150 mm ristloikes raudlatiga, mis keevitatakse tala peale; 2 — tugevda-
mine 20X70 mm ristldikes plaatidega, mis keevitatakse tala sisemistele

kiilgedele; 3 — tugevdamine 20X 150 mm ristldikes plaatidega, mis keevita-
takse tala viliskiilgedele; 4 — tugevdamine U-raua nr. 20 16iguga, mis keevi-
tatakse voi kinnitatakse poltidega tala keskkohale; 5§ — tugevdamine plaati--

dega, mis keevitatakse tala keskkohale.

suurte kdndudega ja puutiivedega Iohestab suusk-1ohkur need voi
juhib vosaloikaja ninaosa takistusest veidi korvale. .

Kilpide iilesanne on juhtida mahaldigatud puud korvale ja
kaitsta voOsaloikaja tostukit ning traktori radiaatorit vigastuste
eest.

Et anda kilpidele suuremat tugevust, on neile keevitatud pikuti
ja poigiti nurkrauad. Kaks vertikaalset nurkrauda, mis on kinnita-
tud kilpide tagumistele otstele, on iihtlasi ka kaitseseadise sores-
tiku 12 tugedeks.

~ Loikekorguse reguleerimist teostatakse kolme jalase abil. Uks
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jalas on asetatud vosaldikaja ninaossa tala alla (joon. 37), teised
kaks aga nugade tagumiste otste alumistele kiilgedele (joon. 38).

Vosaldikaja transportimist teostatakse kahe jalase abil, mis on
iilaltpoolt tugevdatud ribidega. Jalased on kinnitatud noaraamile.
Et holbustada vosaldikaja tagasikdiku, on jalaste otsad iiles painu-

~ tatud.

Mehhanism vosaloikaja tostmiseks transportasendisse (joon. 39)
koosneb tostukist, kahest toest, mis tuginevad transportjalastele,
juhtmuhvidest, plokkidest ja trossist.

Kruvitiifipi tostuk iihes tiguiilekandega on asetatud talale vosa-

Joon. 37. Eespoolne jalas 16ikekdrguse reguleerimiseks: / — jalas; 2 — mut-
ter jalase asendi reguleerimiseks.

I6ikaja ninaossa. Tiguiilekanne on asetatud karpi, mis kaitseb teda
ummistumise eest lehtedega ja okstega.

Vosaloikaja tostetakse transportasendisse, poorates kasitsi tos-
tuki kédepidet. Tostukikruvi pingutab iiles toustes trossi, mis plok-
kide siisteemi kaudu laseb transportjalased alla ja téstab vosa-
l16ikaja raami iithes nugadega iiles.

Vosaloikaja on iihendatud traktoriga kahe haakeseadise abil.
Eespoolne haakeseadis on kinnitatud traktori lonZeroonidele moo-
tori ploki ja radiaatori vahekohale, tagumine aga traktori veo-
platvormile.

Eespoolse haakeseadise (joon. 40) iilesandeks on tdokestada
vosaloikaja kiilgnihkumisi puude 16ikamisel. See koosneb tugi-
plaadist, kahest lithikesest ja kahest pikast sidelapist ning raamist,
mis on iihendatud traktori lonzZeroonidega.

Eespoolse haakeseadise koik {iksikosad on omavahel ithendatud
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Joon. 38. Tagumine jalas 1Gikekorguse reguleerimiseks: / — jalas; 2 — mut-
rid tagumise jalase asendi reguleerimiseks; 3 — toendid; 4 — nuga; 5 — noa
nurkraud; 6 — kallaktugi.

$arniiridega, mis vo0imaldab vosaldikaja nugadel kohaneda maa-
pinna ebatasasustele ja teostada puude I6ikamist sujuvalt.

Tagumise haakeseadise (joon. 41) iilesanne on traktori jou
iilekandmine vdsaldikaja nugadele. See koosneb kahest kokku-
keevitatud pohiplaadist ja neljast vaheliistust, mis on poltidega
kinnitatud traktori veoplatvormile. Haakeseadis on talaga iihenda-
tud sangade, eriliste rongaste ja kahe veoketi abil. Vosaloikaja
tagandamist teostatakse tagasikdigu keti, erilise ronga, sanga ja
pingutuspoldi abil.

Ohutustehnikaseadis on ette ndhtud teenindava personali ja
traktori kaitseks langevate puude eest. Seadis koosneb kahest
metallsorestikust ja kuuest puitprussist, mis moodustavad tugeva
lae vosaldikaja ja traktori kohal.

Eespoolne metallsorestik on kinnitatud vosalGikaja kilpide
tagumistele otstele. "See koosneb kahest toest, iihest horisontaal-
sest poikpuust, kolmest rongast ja puit-kallakprussidest, mis on
~ asetatud vosaldikaja ninaosa kohale.
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Joon. 39. Tostemehhanism: I — transportjalased; 2 — tugi; 8 — juhtmuhv; 4 — tross; 5 — toe plokk; 6 — noa
raamil asuv plokk; 7 — tdstuki kruvi plokk; 8 — tostuki kruvi; 9 — tiguiilekanne; 10 — kaepide.



Tagumine metallsorestik koosneb kahest toest, horisontaalsest
poikpuust ja kolmest puitprusssist, mis on asetatud traktori kohale.
Tootamiseks rasketes tingimustes (puude 16ikamine jdmedusega

6 9

Joon. 40. Eespoolne haakeseadis: I — tugiplaat; 2 — klamber; 8 — erirongas;

¢4 — tagasikdigukett; 5 — liihike sidelapp; 6 — sang; 7 — keskpolt; 8 —

pikk sidelapp; 9 — haakeseadise raam; 10 — poldid; /1 — Kkiilukujulised
alustiikid; 72 — tagasikdigu keti sang.

kuni 25 sm) iihendatakse tugevdamise eesmirgil sorestiku hori-
sontaalpdikpuu otsad jamedate traat- véi trosstommitsatega vosa-
I6ikaja eespoolse haakeseadise raamiga.

Joon. 41. Tagumine haakeseadis: [ ja 2 — haakeseadise pohiplaadid; 3 —
pikk sideraud; 4 — liihike sideraud; 5 — tugisang tagasikdigu keti tarvis;
6 — tagasikdigu keti pingutuspolt; 7 — sang; 8 — erirongas; 9 — veokett.

Puitprussid tehakse paksusega 12—15 sm. Pikkus: prussidel,
mis on asetatud traktori kohale — 4,3—4,5 m; kiilgprussidel, mis
on asetatud vosaldikaja kohale — 3,0—3,1 m; keskprussil, mis
on asetatud vosaloikaja kohale — 2,4—2,5 m.
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Tehniline iseloomustus. Gabariidid: pikkus —
7700 mm, laius (haardelaius) — 3500 mm, korgus Kkaitse-
seadiseta — 1750 mm, korgus iihes kaitseseadisega — 3000 mm.
Kaal — 3650 kg. Vosaldikaja ninaosa maksimaalne tostekorgus
transportasendisse viimisel — 500 mm. Loikekdrguse reguleerimis-
jalaste tugipind: eespoolsel jalasel — 600 sm2, tagumistel jalas-
tel — 1100 sm2. Erisurve pinnasele transportasendis 1,3 kg/sm2,
tootamisel iilestostetud nugadega (16ikekorguse reguleerimis-
jalastel) — 0,8 kg/sm2, tootamisel allalastud nugadega —
0,15 kg/sm2.

Toojoudlus: tootamisel traktori esimesel kdigul — 1,05 ha/t,
tootamisel traktori teisel kdigul — 1,47 ha/t. Teenindav personal:
iiks traktorist ja soltuvalt tootingimustest 1—4 toolist.

Vosaloikaja K-4.

Vosaloikaja K-4 (joon. 42) kujutab enesest rippuvat mehha-
nismi ettehaakimiseks traktoritele CT3-8 ja CT3-8M ja on maara-
tud toddeks turbaraba ettevalmistamisel ekspluateerimisele votmi-
seks.

Vosaloikaja K-4 noad 1 on saekujuliste hammastega. Need on
kinnitatud noaraami kiilgnurkraudade horisontaalsetele servadele.
Noaraam 2 on keevituskonstruktsioonidega. Tema vertikaalsetele
servadele on kinnitatud kiilgkilbid 3, millede iilesandeks on maha-
ldigatud puude kdrvalejuhtimine ja traktori reduktori ning radiaa-
tori kaitsmine. Kilpide iilemised servad on tugevdatud nurk-
raudadega. Nendele nurkraudadele on kinnitatud toukeseadis.

Noaraam voib teatavates piirides vabalt liikuda vertikaal- ja
horisontaaltasapinnas ja jirelikult kohaneda maapinna reljeefiga
vosaldikaja ninaossa kinnitatud Sarniirliigendi ja kilpide tagu-
mistele otstele asetatud rullide tottu.

Toukeraami iilesandeks on traktori jou iilekandmine vosa-
l16ikaja nugadele. Toukeraam haarab traktorit neljast kiiljest.
Toukekraam on valmistatud U-raunast taladest. Selle tagumisele
iilestostetud otsale on kinnitatud vastukaal, mis on ette ndhtud
traktori eespoolse osa koormatuse kergendamiseks ja tali koorma-
tuse vdhendamiseks. Vastukaalu momenti vo6ib muuta raami
pikkuse suurendamisega v0i vdhendamisega. Toukeraam on iihen-
datud traktoriga poikprussi abil, mis asub traktori all roomiku .
balanssiirtugivankrite vahel ja mille otstes on tapid.

Toukeraami kiilgnihete korvaldamiseks on traktori eespoolsele
osale asetatud tokketoed.

~ Vosaldikaja K-4 tostuk tootab késijoul. See koosneb kahest
toest poikpuuga iilal, kahest kallaktoest ja talist. Toed on valmis-
tatud torudest, millede 14bimd6t on 60 mm, ja iihendatud traktori

71



72



€L

1

13

Joon. 42. Vosaloikaja K-4: I — noad; 2 — noaraam; 3 — kilbid; 4 — rullid;

5 — toukeseadis; 6 — toukeraam; 7 — pruss; 8 — tapid; 9 — vastukaal; 10 —

toed; 11 — Sarniirliigend; 72 — tagumised suusad; 73 — eespoolne suusk;
14 — tostuki tugi; 71§ — tommits; /6 — plokk.



raamiga Sarniiri abil. Tostuk kindlustab 16ikekorguse reguleeri-
mise 0—20 sm piirides.

Tehniline iseloomustus. Gabariidid: pikkus —
7700 mm, laius (haardelaius) — 3100 mm, Kkilpide korgus —
1000 mm. Kaal — 2080 kg. Vosaldikaja keskmine erisurve pinna-
sele iihes traktoriga — 0,28 kg/sm2. To6joudlus: traktori toota-
misel esimesel kdigul — 1,12 ha/t. Traktori tootamisel teisel kai-
gul — 1,5 ha/t. Teenindav personal: iiks traktorist ja 5—6 toolist.

Soo-heinamaa vosaldikaja KB-3.

Soo-heinamaa vosaldikaja KB-3 on kohandatud tootamiseks
soodes, soostunud maadel, heina- ja karjamaadel. Vosalbikaja
tootab traktori CT3-HATH ja CT3-8M joul. Soo-heinamaa vosa-
l6ikajal on jargmised konstruktiivsed isedrasused:

1) vosaldikaja tédorgan (sektsioonnoad) kohaneb kergesti
maapinna ebatasasustega, kuna noaraam on $arniiri abil ithenda-
tud toukeraamiga;

2) vosaloikaja toukeraami kinnitamiseks traktori haake-
seadisele ei vajata erilisi seadmeid;

3) vosaloikajal on eriseadis (toukur), mis lo6ikamisel rdhub
puutiivele, tekitades pingeid juuresdlmes ja kergendades seega
16ikamist;

4) vosaloikaja ninaosa on varustatud suusaga iihes Kiil-1oh-
kuriga ja on kohandatud téotamiseks ebatasasel maastikul, kus
maapind on kaetud métastega ja puudel on keerdunud juure-
solmed, nagu see sageli esineb soodes;

5) vosaloikaja, omades viikest erisurvet pinnaseie (umbes
0,1 kg/sm2), voib tootada ka norgalt kuivendatud maadel;

6) vosaloikaja tostmist transportasendisse teostatakse 5-tonni-
lise standard tungrauaga T-56, mis on kinnitatud toukeraamile;

7) ohutustehnikaseadis koosneb kahest sorestikust, milledest
iiks on asetatud vosaloikaja kilpide ja teine traktori kohale.

Vosaloikaja haardelaius on 3 m, kaal umbes 1700 kg, too-
joudlus — 1,15—1,4 ha/t.

Vosaloikajate kasutamise tehnika.

Vosaloikajate ettevalmistamine tooks. Enne
tookohale soitmist tuleb vosaldikajaid hoolikalt jarele vaadata ja
kontrollida nende montaazi ning ohutustehnikaseadeid traktoritel.
Vosaloikajate J1-174 ja K-4 montaazi teostab valmistaja-tehas,
kuna vosaloikajate /1-5 ja KB-3 montaaZi teostatakse tookohal.

Jérelevaatusel ja kontrollimisel tuleb kasutada valmistaja-
tehaste poolt vilja antud, samuti ka teadusliku uurimise instituu-
tide instruktsioone.
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Tookohale soidu eel tuleb médrida tostekruvisid, rullide ja plok-
kide volle, samuti ka koiki Sarniirithendusi ja hoorduvaid pindu.

Enne tooleasumist tuleb vosaldikajat katsetada tithikdigul, et
veenduda, kas selle mehhanismid tootavad oOigesti ja kas poora-
mine toimub korrapéraselt.

Vosaloikajate iileviimist kaugemale tuleb teostada autodel,
valljeste kauguste puhul (kuni 10—15 km) aga traktorile montee-
ritult.

Vosaloikaja iileviimisel teise tookohta traktorile monteerituna
tuleb poorata erilist tdhelepanu sildade tugevusele liikumisteel
esinevatel jogedel, kuristikkudel, kraavidel ja teistel toketel, mida
tuleb iiletada traktori koige aeglasemal kaigul.

Maa-ala ettevalmistamine t60ks. Maa-ala ette-
valmistustéode hulka kuuluvad: 1) maatiiki hoolikas {ilevaatus
ja vosaldikaja tood pidurdada vdivate takistuste, nagu orgude,
lohkude, kuristikkude, madalate soostunud kohtade ja vanade
kraavide viljaselgitamine; 2) maatiiki piiride markimine tahis-
tega; 3) traktori liikumissuuna kindlaksmddramine selliselt, et
tookdigud kujuneksid- voimalikult pikkadeks; 4) voOsaldikaja
tootamisviisi valimine; 5) todete méarkimine.

Kui suurte, vosaloikajale iilejoukdivate puude mahavotmine
teostatakse majanduslikel kaalutlustel enne maatiiki laastamist,
vosaloikajaga, siis tuleb mahavoetud puud iihes suurte latvadega
laastamisele kuuluvalt maa-alalt korvaldada, kuna need takista-
vad vosaloikaja t60d.

Jimedate langetatud puude iilesleidmine tihedas vosas on
kiillalt raske. Veelgi raskem on puutiivede ja latvade koristamine
kasvavast vosastikust. Seepdrast on otstarbekohasem jidmedad
puud ldigata pérast laastamist vosaloikajaga.

Koik maapinnal leiduvad suured kivid (ldabimododuga iile
5—10 sm), mis takistavad vosaloikaja tood, tuleb kokku koguda
ja vedada laastatava maatiiki servale. Kivid, mida on vbéimatu
koristada, tuleb mairkida tdhistega.

Ettevalmistusto6d maatiikil nouavad kiillalt palju aega, kuid
nad parandavad ka tunduvalt vosalGikaja tehnoloogilist t66prot-
sessi, vidhendavad seisakuid ja suurendavad vosaldikaja t56-
joudlust.

LoikekOorguse reguleerimine. Vosaloikaja t06 kva-
liteedi suhtes on pohiliseks noudeks koikide puude mahalikamine
voimalikult madalalt ja iihekorguselt. See noue on otseses soltu-
vuses nugade teritamisega ja 10ikekorguse reguleerimisega. Kaiki-
dest iilalkirjeldatud vosaloikajatest omavad 16ikekdorguse regu-
leerimisseadiseid vosaldikajad /I-5 ja K-4. Tootamisel jamedamas
metsas (puude ldbimoot 7—10 sm) ja koval maapinnal asetatakse
noad 1—2 sm korgusele maapinnast (joon. 43).



Tootamisel metsas, kus on palju peenikesi puid (l&bimoot
1—3 sm) voi vosas, tuleb noad alla lasta otse maapinnale.

Kui maatiikil leidub suurel arvul kive, tuleb noad murdumise
ja niirinemise véltimiseks tosta 3—5 sm korgusele maapinnast.

Vosaldoikajaga tootamine maatiikil. Enne laas-
tamistoode algamist tuleb vosaldikaja paigutada soovitavas suunas
maatiiki didrele. Seejidrel;, lasknud noad alla tarvilikule loike-
korgusele, voib alustada laastamistooga.

Traktori juhtimine vosaloikajaga to6tamisel omab moningaid
spetsiifilisi isedrasusi. Loigatavad puud, osutades vastupanu vosa-

7\o>\ g
S

° ~5 b 2
N e o

Joon. 43. Vosaldikaja nugade asetus: I — té'x'itamisel.<_§~ vosas ja metsas, kus
puude 14bimoot rinnakorguselt on 1—3 sm; 2 — to_ot_amlseks metsas, puude
libimooduga iile 7 sm; 8 — tootamiseks Kkivisel maastikul.

likaja nugadele, nihutavad agregaadi antud suunast korvale.
Nihkub agregaat Gigest sihist korvale kasvava metsa suunas, siis
jddvad vidikesed metsaribad kasvama, kuna korvalekaldumine
laastatud maa suunas vdhendab vosaloikaja to6joudlust.

Kui puude 14abimoot ei iileta 5—7 sm, lubatakse teostada
laastamist. traktori teisel kdigul. Jamedamate puude puhul tuleb
16ikamist teostada traktori esimesel kdigul. Peale selle tuleb puude
16ikamist jamedusega iile 7—10 sm teostada ainult vosaldikaja
iihe kiiljega, alates 16ikamist noa ninapoolse otsaga ja hoidudes
loikamast molema noaga, kahte voi mitut puud korraga.

Koik traktori liikumissuuna muutmised to6tamisel tuleb teos-
tada enne loikamise algust, kui traktor on védhemalt 0,5—1 m
kaugusel puust; voi siis, kui puu on juba 1dbi 1Gigatud.

Kui iihe vottega ei onnestu puud 14bi 16igata, tuleb traktor
tagandada ja korrata 16ikamist puu teiselt kiiljelt.

Sagedasti muutub traktori mootori kdik puu 16ikamise 16pul
jarsult aeglaseks. Sel juhul, kui puu mahaldikamine ei néua enam
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suurt joudu, tuleb mootorile anda véimalus arendada normaalset
kiirust ja jatkata siis puu ldikamist, traktorit seejuures taganda-
mata.

Ule kahe-kolme Idikamisvotte puude juures ei tule teha. Puud,
millede 14bildikamiseks kulub iile kolme votte, soovitatakse korval-
dada juurimismasinaga voi késitsi peale maatiiki iildist laasta-
mist. Toéotamisel tuleb piiiida, et masina tegelik tootamislaius
oleks umbes vordne vosaloikaja haardelaiusega.

Soodes ja joeluhtades sagedasti esinevate iiksikute jamedate
langus puude voi viikeste puugruppide loikamist tuleb teostada
sellelt kiiljelt, kust ei ole karta mahaldigatud puude langemist,
kaitseseadisele. :

Maatiikkide laastamisel lepa- ja pajuvosast, millel on koverad,
maad mooda kasvavad oksad, tuleb 16ikamist teostada pealt poolt
langu. Sel juhul teostatakse voOsaldikamist mitmest kiiljest voi
kaks korda (esiteks iihes suunas ja siis vastassuunas). Peaaegu
alati onnestub sel teel ldigata kiillalt puhtalt maha koik maad
moodda kasvavad oksad.

Tootamisel ebatasase reljeefiga maatiikil voi kitsastel, pikkadel
méeseljandikkudel voi joeluhtades tuleb tooseisakute wvaltimiseks
vosaldikajat juhtida maastiku horisontaalide suunas, s. o. pikuti
maeseljandikku.

Tootamisel on tarvis jdlgida, et mahaldigatud puude tiived ei
satuks traktori roomikutesse. Roomikutesse sattunud puud tuleb
viivitamatult korvaldada. Vosaloikaja tookdigu jédrel tuleb kohe
koristada puud, mis on sattunud jiargmise kdigu rajale.

On lubamatu lasta vosaldikaja nina ette koguneda suuri valle
mahaldigatud puid ja neid vosaloikajaga edasi lohistada. Et vaba-
neda ummistust tekitavaist puudest, tuleb traktor tagandada, jatta
puud maha ja jatkata siis t60d endises kohas.

Kuivendatud soodel ja liigniisketel maa-aladel tuleb téotada
vdga suure ettevaatusega, kuna turbakamar pakub viga ndrka
toetuspinda traktori roomikutele, mis purustavad kiiresti rohu-
kamara, ja traktor vajub kohevasse turbasse. Niipea, kui roomi-
kud hakkavad libisema, tuleb traktor tagasikdiguga viia ohtlikust
kohast vilja tiheda kamaraga maa-alale, kus voib jatkata toota-
mist. :

Et viltida traktori radiaatori ummistumist lehtedega ja jére-
likult ka mootori iilekuumenemist, tuleb radiaatori ette asetada
traatvork avade labimooduga 0,5—1 sm.

Maatiikkide laastamisel vosaloikajaga J1-5 tuleb iga 2—3 tunni
jarel kette kontrollida. Suure 16tve puhul tuleb tagasikdigu ketti
pingutada.

Maatiiki laastamist vosast ja metsast voib teostada vastavalt
maareljeefile, maatiiki konfiguratsioonile ja suurusele jérgmistel
viisidel (joon. 44).

1. Tootamine imberringi. Tood alustatakse maa-
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tiki ddrelt ja, liikudes tookorras iimber maatiiki, liginetakse jirk-
jargult keskkohale. Tasase reljeefiga ja korrapdrase konfigurat-
siooniga maatiikkidel annab tootamisviis koige paremaid tule-
musi.

2. Tootamine kahel maaribal korraga. Laasta-
mist teostatakse iiheaegselt kahel maaribal. Agregaadi pdoorde-
raadius jddb sel viisil tootamisel konstantseks. See téotamisviis
on eriti sobiv vosa laastamiseks kuivendatud soodes. Seal siinnib
laastamine kraavide-vaheliste maatiikkide viisi, iiheaegselt kahel
naabruses oleval maaribal.
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Joon. 44. Tootamisviisid vosaloikajaga: I — ringlev todtamine; 2 — tdota-
mine kahel maaribal; 3 — té6tamine maariba iht dart mooda; 4 — t66lamine
maariba keskelt, podrangutegd viljaspool maatiikki; 5§ — téotamine maariba
keskelt, poorangutega vosas; 6 — tootamine ebatasase reljeefiga ja ebakorra-
' pédrase konfiguratsiooniga maatiikil.

3. To66tamine maariba iiht ddart pidi Nagu
teisegi viisi juures, teostatakse ka siin laastamist ribade kaupa.
Vahe on ainult selles, et laastamist alustatakse ja jdtkatakse
kogu aeg maatiiki iiht dart pidi. Seda tootamisviisi soovitatakse
kasutada maiendlvadel, kus tookdigud méikke on traktorile rasked.

Neil tingimustel rajatakse vosaloikaja tookdigud risti langule,
s. t. maastiku horisontaale mooda.

4. Tootamine maariba keskelt, poorangutega
laastatud maa-alal. Vosaloikaja esimene kdik toimub
maariba v6i maatiikil keskjoant modda. Jargmised kdigud tehakse
samuti nagu «kokkukiindmisel». Selle viisi puudusteks on agre-
gaadi jarsud poorangud esimestel kdikudel ja véltimatud tiihi-
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kdigud laastatud pinda modda, kusjuures tithikdikude pikkus toota-
misel pidevalt suureneb. :

5. Tootamine maariba keskelt, poorangutega
vosas. See tootamisviis erineb neljandast tootamisviisist sel-
lega, et agregaadi esimeste kidikude jarel jaetakse tooriba otsast
vosa loikamata. Selle tootamisviisi juures agregaadi tithikdigud
hoopis puuduvad. v

6. Tootamine mittekorrapdraste kiaikudega.
Seda tootamisviisi kasutatakse vdga ebatasase reljeefiga eba-
korrapérase konfiguratsiooniga maatiikkidel, mis ei voimalda ees-
poolkirjeldatud téotamisviise Rasutada.

Vosaloikaja t66joudlus tunnis maidratakse valémi
abil:

60 LbK
P E i R N ha’

L
(? -+ A) 10000

kus: P — laastatud pind tunnis hektaarides;

b — riista tegelik haardelaius meetrites. Vosaloikajatega J1-5
ja [-174 vosh laastamisel b = 3,0—3,25 m, peenmetsas tdota-
misel b = 2,8—3,0 m, tootamisel liigniisketel maadel ja kuiven-
datud soodes b = 2,5—2,75 m;

K, — tooaja kasutuskoefitsient, mis vordub agregaadi t66-
kestuse (puhas todaeg ja poorangud) ja vahetuse tookestuse
suhtega. Vosaloikajate 160 vaatlusandmetel, mis on saadud
masina-traktorijaamades, on see koefitsient soltuv vosa voi metsa
tiitibist, agregaadi seisukorrast ja 160 organiseerimisest.

Tootamisel vosas K, = 0,8—0,9; tootamisel peenmetsas tihke-
tel pinnastel K, = 0,7—0,8 ja tootamisel liigniisketel maatiikkidel
ja kuivendatud soodes K, = 0,55—0,7;

L — todee pikkus meetrites;
¢ — agregaadi tegelik kiirus m/min.
A — aeg, mis kulutatakse poéranguteks minutites.

On tootamistehnika Gigesti omandatud, siis voib vosaloikajaga
saada korgeid tootulemusi.

Vosaloikajaid [-174 ja -5 on otstarbekohane kasutada maa-
tilkkide laastamiseks juhul, kui puude jimedus rinnakorgusel on
12—15 sm ja loikekorgusel 30—35 sm. Nende vosaldikajatega
voib edukalt tootada koval mineraalpinnasel, mis pakub kindlat
toetuspinda traktori roomikutele. Maatiikkide laastamist vosa-
Ioikajaga voib alustada kohe peale maapinna vabanemist lumest
ja jaast ning jdatkata seda kuni puude ja pinnase tdieliku kiilmu-
miseni.

Vosaloikajaid KB-3 ja K-4, mida kasutatakse sootraktoritel
CT3-8 voi CT3-8M, soovitatakse kasutada kuivendatud sootiikkidel,
kus kasvavad puud jimedusega rinnakorguselt 10—12 sm. Soo-
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traktori puudumisel on nende vosaldikajatega voimalik tootada
peale turba kiilmumist.

Ohukese lumekatte puhul voib vosaldikajaga laastada vosa ja
metsa jamedusega mitte iile 5—7 sm.

Jdmedate puude l6ikamine on voimalik ainult siis, kui traktori
roomikud varustatakse jddhaakidega.

1Pkaksu lumekatte puhul ei ole vosaloikajatega tootamine voi-
malik.

Vosaldikaja teenindamine t66tamisel. Vosa-
Ioikaja teenindamiseks on tarvilik iiks traktorist. Peale traktoristi
on vosaloikamistoode juures tarvilik veel tooliste brigaad, kelle
iilesandeks on vosaldikaja poolt 16igatud puude katkisaagimine
ja jargmisel kdigul tootlemisele kuuluvale maa-alale langenud
puude korvaldamine, samuti ka vosaloikaja puhastamine sellele
langenud puudest. Brigaadi koosseis tootamisel peenmetsas
(puude korgus 10—12 sm) on 2—4 toolist, jdmedas vosas (kor-
gus 5—6 m) — iiks tooline. Brigaadil peavad kaasas olema Kir-
ved, kahekdesaag ja labidas.

Tootamisel mitmest masinast koosnevas kolonnis tuleb igale
vosaloikajale eraldada omaette maatiikk, pindalaga mitte alla
3—>5 ha.

Mahaldigatud puude koristamist on koige parem teostada peale
nende kuivamist.

Vosaloikaja hooldamine. Toopdeva Iopul tuleb
kontrollida vosaloikaja pohiliste todorganite seisukorda ja paran-
dada koik mérgatud puudused.

Enne t60 algust tuleb nuge teritada lukksepaviiliga. Terita-
miseks ei voeta nuge vosaloikajalt maha. Tootamisel liivastel pin-
nastel, mis sisaldavad ka kruusa ja véikesi kive, soovitatakse teri-
tada nuge 2—3 korda vahetuses.

Pohjalik nugade teritamine iithes nende mahavotmisega vosa-
16ikajalt tuleb teostada iga 5—6 pédeva tagant smirgelkdial.

Tootamisel turbasoodes tuleb nugade pohjalikku teritamist
teostada iga 12—15 pédeva tagant.

Vosaloikaja nugade teritamisseadis.

Oigeaegselt ja histi teostatud nugade teritamine suurendab
vosaloikaja toojoudlust 3—5 korda ja parandab t66 kvaliteeti.

Vosaloikaja nugade teritamiseks on Uleliidulise Hiidrotehnika
ja Melioratsiooni Teadusliku Uurimise Instituudi poolt vilja t66-
tatud teritusaparaat ajamiga traktorilt UT3 C-60.

Teritusaparaat (joon. 45) kujutab enesest smirgelkdia 1, mis
on monteeritud kaarikule 2 ja mis libiseb vosaloikaja nuge mooda.
Kii pannakse liikuma traktori veepumba vollilt rihmiilekande 3,
iihe paari koonushammasrataste 4, iihe paari silinderhammas-
- rataste 5 ja elastse volli 6 kaudu. Kaarik on asetatud rullidele 7,
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mis kergendab selle libisemist vosaloikaja nuga 8 mooda. Et kind-
lustada kaarikule sirgjoonelist liikumist, on nugade nurkrauda-

desse hooveldatud sooned. Neid sooni modda veerevad kaariku
tugirullid.

Joon. 45. Vésaloikaja ja nugade teritusaparaat: I — smirgelkii; 2 — vosa-
loikaja nuge mooda libisev kaarik; 3 — rihmiilekanne; 4 — koonusiilekanne;
5 — silinderiilekanne; 6 — elastne voll; 7 — kaariku tugirullid; 8 — vosa-

I6ikaja nuga; 9 — vedru; /0 — kruvi; // — juhtratas; /2 — smirgelketta kest;
13 — kaariku korpus; 14 — iilekandevoll.

Smirgelkdia surve reguleerimist noaterale teostatakse vedru
9 ja juhtrattaga 11 varustatud kruvi 10 abil.

Parempoolse noa teritamisel iihendatakse elastne voll iile-
kandevolli 14 otsaga koondushammasrataste abil, vasakpoolse noa
teritamisel aga veetava (alumise) silinderhammasratta volliga.

6 Maaparandustoode mehhaniseerimine 81



MASINAD JA RIISTAD VOSALOIKAJA POOLT LANGETATUD
PUUDE KORISTAMISEKS.

Vosaloikaja t60 lopetamisel jadb maapinnale suur hulk puid,
millede kisitsi koristamine nduab rohkesti t66joudu. Puude lange-
tamisel vosaldikaja poolt on oma isedrasused. Loigates tihedat
vosa, korgusega kuni 2—3 m, asetavad vosaloikajad selle kaunis
korraparaselt ridadesse; 10—12 m korgusega peenmetsa aga ei
suuda vosaldikajad enam korrapéraselt ridadesse koondada, vaid
umbes 80 protsenti 1digatud puudest langeb korratult, poigiti
traktori liikumissuunale.

Vosaloikajate poolt langetatud puude koristamiseks kasuta-
takse vosarehasid ja -kogujaid, mis asetatakse vahetatavate
seadistena vosaloikaja voi buldooseri toukeraamile.

Vosareha I'K-3.

Vosareha I'K-3 on vahetatav seadis, mis asetatakse vosaloikaja
K-3 toukeraamile vosaldikaja noaraami asemele.

Vosareha T'K-3 (joon. 46) tooorgan koosneb seitsmest keevi-
tatud sormest 1, mis on valmistatud latt- voi lehtterasest ja on
kindlalt kinnitatud raamile 2. Sormede alumised otsad toetuvad
suuskadele 3, mis on méiratud rehale kiillaldase toetuspinna loomi-
seks tootamisel. Suuskade eespoolsetele otstele nende keskkohta
on kinnitatud 16ikurkiilud 4, mis voimaldavad koguda puhtalt puid
ja hagu ja on reguleeritavad korguse suhtes. Loikurkiilu toste-
korgus méaidratakse soltuvalt maapinna reljeefi iseloomust ja vosa
liigist puhastataval maatiikil.

Sormede alumised otsad on kddnatud raamist ettepoole. See
voimaldab 16igatud puudel libiseda peamiselt sormedel.

Vosareha raam on keevituskonstruktsiooniga ja valmistatud
pikuti ja pdigiti asetatud nurkraudadest. Raami alumine nurk on
tugevdatud sellele keevitatud plaadiga. SGrmedepoolsest Kiiljest
on raam kaetud raudplekiga.

Ulalt on raamile kinnitatud rest 5, mis kaitseb traktori radi-
aatorit ja vosaldikaja toukeraami tostukit vigastuste eest.

Vosareha raam iihendatakse vosaldikaja toukeraami kiilge liili-
tugedega ja poldiga.

Tootamisel soomaadel kinnitatakse reha raamile suure toetus-
pinnaga transportsuusk 7.

Rehale asetatud transportsuusk kindlustab masinale hea lébi-
padsemise pehmetes soomaades.

Tehniline iseloomustus. Gabariidid: pikkus —

3960 mm, laius — 3245 mm, korgus — 1780 mm, haardelaius
tootamisel — 3000 mm. Kaal: reha mahavoetaval osal — 618 kg,
rehal {ihes vosaloikaja toukeraamiga ja tostukiga — 1118 kg.
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Joon. 46. Vosareha T'K-3 haakimiseks traktoritele CT3-8 ja CT3-8M: I — sorm; 2 — dkke raam; 3 — suusk; 4 — 16ikur-
kiil; 5 — rest; 6 — liilitoed; 7 — transportsuusk.



Erisurve pinnasele: tootamisel sérmede suuskadel — 0,23 kg/sm?2,
tootamisel sormede suuskadel ja transportsuusal — 0,11 kg/sm2.
Toojoudlus: tootamisel traktori esimesel kaigul 1,18 ha/t., tootamisel

traktori teisel kdigul — 1,40 ha/t. Teenindav personal: iiks
traktorist.
Juurijad-kogujad.
Juurijad-kogujad kujutavad enesest vahetatavaid seadiseid,

mis asetatakse buldooseri raamile. Juurijad-kogujad kasutatakse
vosalbikaja poolt 16igatud puude koristamiseks, pakkudeks loiga-
tud puude virnaladumiseks, uudismaa puhastamiseks suurtest
kividest, pinnase kobestamiseks mullatoode teostamisel, metsa
mahavotmiseks ja kdndude juurimiseks. Kuna juurijad-kogujad
teevad vdga mitmesuguseid toid ja on korge tootmisvoimega, siis
kasutatakse neid uudismaade harimisel laialt.

e Vosareha ja juurijate-kogujate

/ Diloidstor kasutamise tehnika.

maoo-a;
Maatiikkide puhastamist vo-
sarehadega 'ja juurijate-kogu-
jatega, mis toimub kas pdarast

PSS

Pubastatud maa- >3 vosa loikamist vosaloikaja
poolt voi iiheaegselt voOsaloi-
Iy ka;a tooga, teqstatakse jarg-
7 7 mistel viisidel (joon. 47).
4 Pubostalr | Siistikviisil, poo-

ranguteta tooee otstel
Sel viisil tootamisel toimub
maatiiki puhastamine agregaa-
di liikumisel edasikdiguga. Tii-
hikdik teostatakse puhastatud
pinda mooda agregaadi liiku-
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J ) j J J LE misel tagasikdiguga. Seda to0-

W 3 i /:",f‘,‘,',”;““/“ tamisviisi  kasutatakse suure

5 puiduhulgaga véikestel maatiik-

3 9| 4| o | o Tferogeedt kidel. Tooee pikkus tootamisel
- ,‘z;‘;*m sel viisil kdigub 25—60 m.

- s 2. Puuvallideja-vir-

o)

Joon. 47. Tootamisviisid vosarehaga:
1 — tootamine siistikviisil, mida
kasutatakse viikestel, suure puidu-
hulgaga maatiikkidel; 2 — tootamis-
viis puuvallide asetamisega tddee
otstele; 3 — tootamisviis puuvallide
voi -virnade asetamisega puhastatud
maa-alale.
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Seda lpuhastusviisi kasutatakse viikese puiduhulgaga pikkadel
tooetel.

3. Puuvallideja-virnade asetamisegapuhas-
tatud maa-alale. Seda tootamisviisi kasutatakse suurtel
maatiikkidel pikkade tooetega ja suure puiduhulgaga. Puude
mahalaskmine rehalt toimub agregaadi véljasdidul puhastatud
maa-alale puuvalli voi -virna juurde, mis on kokku kogutud eel-
miste tookaikudega. Peale puude mahalaadimist soidab agregaat
tagasi téojoonele ja jatkab t66d kuni jargmise vallini.

See viis on koige rohkem sobiv vosaldikaja ja vosareha iihe-
aegsel kasutamisel, kusjuures vosareha on otstarbekohane raken-
dada toole vosaloikaja jdrel.

PARANDATAVATEL MAADEL KASVAVA JAMEDA METSA
LAASTAMISEKS KASUTATAVAD MASINAD JA RIISTAD.

Maadel, kus kasvab jame mets, keskmise ldbimododuga iile
15—17 sm, ei ole vosaldikaja kasutamine laastamiseks otstarbe-
kohane, kuna jimedaid puid ei suuda voGsaloikaja korraga lébi
16igata. Loikamisvotete kordamine viidab aega ja vdhendab vosa-
Ioikaja toojoudlust.

Jimeda metsa laastamine koosneb jargmistest toodest: puude
langetamisest ja nende laasimisest, raiepakkude tootlemisest,
raiepakkude viljaveost auto-traktoritee &ddrde ja raiejddtmete
(okste ja latvade) koristamisest.

Nende toode teostamiseks kasutatakse elektri- voi bensiini-
mootori joul tdotavaid kettsaage, parandatud vibusaage, viljaveo-
traktoreid ja -vintse. K6ik need masinad on suure tootlusega ja
metsalaastamistoode digesti organiseerimisel hoiavad kokku hulga
toojoudu. Raiejddtmete koristamist vallidesse ja virnadesse voib
horeda metsa puhul teostada juurijate-kogujatega ja vOsa-
rehaga.

Elektrisaed.

Elektrisaage on soovitav kasutada 20 ja enam sm ldbimooduga
puude langetamiseks ja tiikeldamiseks. Elektrisaed suurendavad
toojoudlust kisitsitootamisega vorreldes kolmekordselt.  Elektri-
saed saavad voolu kergetelt (kaalult 600—800 kg) liikuvatelt
elektrijaamadelt, mis on eriti selleks otstarbeks ehitatud.

Elektrisaag BAKOOII (joon. 48), mis on konstrueeritud Ule-
liidulise Metsatdostuse Mehhaniseerimise ja Elektrifitseerimise
Teadusliku Uurimise Instituudi poolt, koosneb elektrimootorist 1,
saeketist 2, saelehest 3, reduktorist 4, pingutusseadisest 5 ja
médrdeseadistest 6.

Saele asetatakse kolmefaasilise voolu elektrimootor, voimsu-
sega 1,3 voi 1,6 kW, podrete arvuga 2850 pooret minutis, mis on
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ette ndhtud to6tamiseks vorgupingel 127/220 volti, voolusageduse
juures 50 perioodi sekundis.

Saekett (joon. 49) koosneb parempoolsetest ja vasakpoolsetest
loikeliilidest, mis l6ikavad 1dbi puidu kiud; puhastusliilidest, mis
purustavad Iédbiloigatud kihi ja kannavad saepuru 16ikepraost
vilja; iihendusliilidest ja neetidest, mis on keskosas jimedamaks
tehtud ja karastatud.
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Joon. 48. Elektersaag BAKOOII: I — elektrimootor; 2 — saekett; 3 — sae-
leht; 4 — reduktor; 5 — pingutusseadis; 6 — madrimisseadis; 7 — tugi;

8 — pistiku kahvel; 9 — kaabel.

Joon. 49. Saekett: I ja 4 — loikeliilid; 2 — neet; 3 — puhastusliili; 5§ —
ithendusliili.

Saeleht pikkusega 50 sm — jdiktiiiipi — on valmistatud tera-
sest ja omab iilemisel ja alumisel dédrel sooni keti juhtimiseks.

Reduktor kannab liikumise mootorilt saeketile iile iihe paari
koonushammasrataste ja vedaja-tdhthammasratta abil. Reduktori
korpus moodustab terviku mootori kaanega, millele on kinnitatud
saeleht, ja toega, millega to6tamisel rohutakse loigatava puu
tiivele.
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Pingutusseadis on saeketi pinge reguleerimiseks. See koosneb
korpusest, pingutusrullidest, nihkurist ja kdepidemest, millele on
asetatud polt iihes mutriga. Keti pingutamine toimub mutri keera-
misega.

Miirimisseadis on asetatud pingutusseadise korpusele. See
koosneb Glipaagikesest, pumbast ja hoovast. Hoovale vajutamisel
avaneb olijuhe ja laseb 0li saelehe alumisse juhtsoonde. Oli-
juhtme ummistumisel saepuruga vajutatakse iiheaegselt hoovale
ja pumba nupule. Seejuures 06li, mis surve all voolab paagikesest
vdlja, puhastab olijuhtme. :

Sae kaal on 20,4—24,5 kg. Sae toojoudlus pehmete puuliikide
saagimisel on 26 sm?2/sek.

Saagi BAKOOII teenindavad kaks toolist.

Elektrisaed, mis tootavad korgendatud voolusagedusel.

Korgendatud voolusagedusel ~(175—200 perioodi sekundis)
tootavate elektrimootorite kasutuselevotmisega avanes voimalus
vihendada elektrisaagide kaalu kuni 8—9 kg vorra ja teha neid
juhitavaiks {ihe inimese poolt. Peale selle on nende elekirisaagide
toojoudlus 2—2,5 korda korgem harilike elektri- voi bensiini-
mootoriga tootavate saagide joudlusest ja 6—7 korda suurem
toojoudlusest puude langetamisel kisitsi.
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Joon. 50. Harlamovi elektrisaag.

Harlamovi elektrisaag (joon. 50) iiletab oma teh-
niliste nditajate ja toojoudluse poolest koik olemasolevad saed
asiinkroonelektrimootori kasutamise tottu, mis tootab korgendatud
sagedusega voolul (200 perioodi sekundis), ja saeaparaadi erilise
ehituse tottu.

Elektrimootor, poolkinnist tiiiipi, tombeventilatsiooniga, saab
voolu vorgust, mille pinge on 220—240 V. Elektrimootori poorete
arv minutis on 10000. Elektrimootor on asetatud saelehe vasak-
poolsele kiiljele, perpendikulaarselt saepinnale.
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Sae reduktor koosneb iihest paarist silinderhammasratastest
ja vedaja-tdhthammasrattast, mis poorleb kiirusega 1950 pooret
minutis.

Saeaparaat koosneb oGhukesest, elastsest saelehest, mida pingu-
tatakse metalltorust vibuga, saeketist, veohammasrattast ja rul-
list. Saeleht valmistatakse harilikust kahekie-saelehest. Saeketil
(joon. 51) on loikehambad 1, mis asetatud maleruudustiku
taoliselt, puhastushambad 2 ja iihendusliilid 3. Keti liilid on {ihen-
datud silinderneetidega 4. Uhendusliilid haaravad saelehte mdle-
malt kiiljelt. Saeaparaadi sellise konstruktsiooni juures kujuneb
saagimislohe laius mitte iile 4,5 mm (8—9 mm asemel teiste
elektrisaagide juures).

Joon. 51. Harlamovi elektrisae saekett: 1 — 16ikehambad; 2 — puhastus-
hambad; 3 — iihendusliili; 4 — neet; 5§ — puks.

Saeketi pingutusseadis koosneb pingutusrullist, juhtlapist, nih-
kurist, vedrust ja kruvist iihes mutriga.

Sae sisse- ja viljaliilimist teostatakse kettatiiiipi liilitiga, mis
on monteeritud vasakpoolsele torukdepidemele. Sae kaal — 8,4 kg.
Toojoudlus pehmete puuliikide saagimisel — 46 sm2/sek.

Elektrisaag IIHHUHMMDI-K5. Selle sae isedrasuseks on
saelehe konsoolne kinnitus ja kédepideme puudumine elektrimoo-
torist kaugemal asuval saeotsal. Konsoolne kinnitus vdimaldab
tootada ka sae otsaga ja teostada selliste puude mahalaskmist,
millede 14bimo6t on kaks korda suurem kui sae 16ikepikkus. Saega
voib teostada jddsse kiilmunud palkide ldbisaagimist ja saagida
avasid seintesse ning porandatesse. Saag on eriti sobiv metsa-
materjali tiikeldamiseks.

Umberpaigutatavad elektrijaamad ja seadmed elektrisaagidele.

Toitevoolu andmiseks elektrisaagidele ja puidu viljaveol kasu-
tatavatele vintsidele kasutatakse iimberpaigutatavaid iseliikuvaid
voi veetavaid -elektrijaamu voGimsusega 7—60 kW. Iseliikuvatel
elektrijaamadel, mis on monteeritud veoauto 3UC-5 voi 3HUC-42
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kerele, pannakse generaator kdima automootori abil. Veetavad
elektrijaamad tuuakse tookohale kas autol, traktori jdrel voi reel.
Umberpaigutatavad elektrijaamad varustatakse kédesoleval ajal
mootoritega, mis tootavad gaasigeneraatorite joul. ,

Umberpaigutatav elektrijaam TI9C-12 on varustatud nelja-
silindrilise MK-6000 tiiiipi bensiinimootoriga iihes vesijahutusega
ja CrI'-15 tiilipi kolmefaasilise vahelduvvoolu generaatoriga, voim-
susega 12 kW, mis tootab pingel 230 V ja voolusagedusel 50
perioodi sekundis. Mootori ja generaatori poorete arv on 1500
pooret minutis. Elektrijaam kaalub 820 kg. Teenindav personal:
elektrotehnik ja lukksepp. Lukksepa kohustuseks on elektrijaama
ja elektrisaagide remontimine, saekettide hooldamine ja paranda-
mine.

Elektrijaam i{ihendatakse elektrisaagidega magistraal- ja sae-
kaablite abil. Magistraalkaabel on iihendatud generaatoriga ja
koosneb iiksikutest neljasoonelistest sektsioonidest pikkusega iga-
-iks 50—60 m ja ristloikega 4 mm?2. Iga sektsiooni iihes otsas on
pistik ja teises — pistiku pesa.

Saekaablit kasutatakse voolujuhtimiseks  magistraalkaablist
vahetult saagidesse. Kaabli pikkus on 75—125 m. Kaabli iihes
otsas on pistik ja teises — pistikupesa. Saekaablid iihendatakse
jaotusmuhvide abil magistraalkaabliga.

Bensiinimootoriga tootavad mehaanilised saed.

Bensiinimootori joul t6otavaid mehaanilisi kettsaage kasuta-
takse edukalt kas metsa tédielikul mahavotmisel voi valikraiumisel,
kui puude 1dbimoot on iile 25 sm ja metsatihedus mitte alla 50%.

Mehaaniline kettsaag MIT-220 A on varustatud kerge, kahe-
taktilise, oOhkjahutusega bensiinimootoriga, mille vGimsus on
umbes 3,5 h.-j.; poorete arv 3200 pooret minutis.

Saagimisaparaat koosneb iihes tiikis mahavoetavast saeketist,
saelehest, pingutus- ja méairdeseadistest ja {ilemise ketipoole kait-
sest.

Saekett pannakse liikuma tdhthammasrattaga, mis on aseta-
tud mootori vantvollile. Kett kiivitatakse friktsiooni koonusmuhvi
abil. Saeketi liikumiskiirus on 12 m/sek. Saagimislohe laius —
8 mm. Saelehe pikkus vdimaldab l6igata puid, 1dbimooduga kuni
60 sm. Sae kaal — 28 kg.

Metsa -iilest66tamisel laa31tud tiikeldamata puiduna teemndab
seda saagi 8—10 toolisest koosnev brigaad.

Mehaaniliste saagide tootamise tehnika.

Mehaaniliste saagide to6joudlus on koige suurem laastamisel
tervete metsamassiivide viisi.
Ettevalmistustood Metsalaastamise eel tuleb teostada
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rida ettevalmistustéid, mis kergendavad edaspidi metsalaastami-
sega seotud pohitdid. '

Metsamassiivi jaotamine lankideks ja too-
I16ikudeks. Mehaaniliste saagide paremaks drakasutamiseks,
toojoudluse tostmiseks ja tookulu vahendamiseks jaotatakse
metsamassiiv lankideks. Lankide suurus maédratakse vastavalt
puidu iseloomule, maastiku reljeefile ja raiumisviisile. Harilikult
jaotatakse lehtpuumetsade massiiv ebatasase maastiku puhul lan-
kideks laiusega 100—200 m ja pikkusega 250—1000 m.
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Joon. 52. To6oloikude rajamisskeem metsa iilestootamisel elektrisaagidega kui-
vadel mineraalmaadel: M*k. — magistraalkaabel; Sk. — saekaabel; El-s. —
elektrisaag; El.-j. — elektrijaam; J.m. — jaotusmuhv.

Langid omakorda jaotatakse t6616ikudeks (joon. 52), millede
suurus on soltuv puidu iseloomust ja selle véiljavedamise viisist.
Loikude laius kdigub 8—50 m ja pindala — 0,5—10 ha vahel.

Lankide ja tooloikude piirid margitakse tdketega puudel.

Teede tegemine. Puidu dravedamiseks raismikult ehita-
takse esmalt magistraal-(pea-)tee, mis teenindab mitut rais-
mikku. Magistraalilt hargnevad haruteed ja véljaveorajad. Viima- -
sed rajatakse ainult siis, kui puidu véljavedu toimub hobustega.
Haruteed ja véljaveorajad tehakse tavaliselt ringteekujulistena.

Kuivendatud soodel on soovitav rajada puidu valjaveo pea-
teed kuivenduskraavide ddrde, milleks esialgu tuleb laiali ajada
ja tasandada kraavide muldvallid. Kui kuivenduskraavide wvahe-
kaugus ei iileta 50 m, siis voib iga kraavidevahelist t6010iku tee-
nindada iihe elektrisaega, juhtides saekaabli kraavi perve mooda.
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Puude langetamine. Pérast “ettevalmistustoode teosta-
mist asutakse puude langetamisele. Puid langetatakse mehaani-
lise saega jargmistel viisidel (joon. 53):

. Langetamine pikuti t6616iku. Seda moodust
kasutatakse harilikult teede ja viljaveoradade tegemisel.

2. Langetamine kiiljele. Selle viisi juures langeta-
takse puud poigiti iile véljaveoraja.

3. Langetamine ristakuti, latvadega kokku.
Sel viisil langetatud puud ristlevad t6616igu keskjoonele rajatud
vdljaveorajaga. Seda viisi kasutatakse korgelasuva krooniga
puude langetamisel.

4 Langetamine latvadega kokku. Selle viisi juu-
res langetatakse puud nii, et latvade ja okste vall tekiks tooloigu
keskkohale. Seda moodust kasutatakse madalalasuvate okstega
puude langetamiseks.

7 2 3 4 *
Joon. 53. Puude langetusviisid: / — langetamine pikuti t66l6iku; 2 — lan-
getamine i{ihele poolele; 3 — langetamine ristamisi latvadega kokku; 4 —
langetamine latvadega kokku; a — viljaveorada.

Brigaad voib iiheaegselt toodelda iihte, kahte voi mitut t606-
l6iku. Vastavalt brigaadi poolt korraga toodeldavate tooloikude
arvule on langid kas iihe-, kahe- v6i mitmeloigulised.

Uhel6igulise langi puhul tootab kogu brigaad iihel t6616igul,
kusjuures kaugus puude langetajate ja abitdoliste vahel ei tohi
olla alla 50 m.

Kaheloigulise langi iilestootamisel tootavad puude langetajad
ja abitoolised kahel mitte naabruses asetseval 16igul. Need 16igud
on omavahel eraldatud kaitsevoondiga, mis harilikult koosneb
kahest 16igust.

Tootamisel mitme 16iguga teostatakse puude langetamist Kkit-
saste ribadena poigiti t60loigule, pidades kinni 50 m vahekaugu-
sest puude langetajate ja abitooliste vahel.

Puude langetamise suuna valikul tuleb silmas pidada tulevast
védljavedu. Kui véljavedamine toimub hobuste voi mehhaniseeri-
tult traktorite abil jarelkelkude kasutamisega, siis tuleb puud lan-
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getada tiivedega viljaveo suunas, viljavedamisel traktorite ja vint-
sidega aga — latvadega viljaveo suunas.

Metsa tootlemisel mehaaniliste saagidega ei raiuta langetus-
sdalku kirvega, vaid loigatakse saega, tehes iihe horisontaalse ja
teise Kkallakloike 15—200 all. Langetussdlk tehakse siigavusega
umbes 1/4 puu ldbimoodust.

Langetussilgu loikamist ja sellele jargnevat puu saagimist
tuleb alustada selle jarel, kui saetugi on vajutatud tihedalt vastu
puud. Kui tugi ei ole kovasti vastu puud vajutatud, tombab t66-
tav saekett sae enesega kaasa ja 160b toega tugevasti vastu, puud,
mis voib saele tekitada tosiseid vigastusi. Puude mahasaagimist
tuleb alustada puu langetussdlgu vastaskiiljelt, sdlgu ilemise
ddre korguselt. 2—4 sm tuleb jatta l4dbi saagimata. Saagimisel
tuleb puud langetuskahvliga tougata soovitud suunas.

Enne puu kukkumise algust tuleb mootor vélja liilitada, saag
puuldhest vilja tommata ja eemalduda puust 2—4 m kaugusele.

Mehaaniliste saagide umbkaudne t606joudlus on toodud tabe-

183
Tabel 3.

Mehaaniliste saagide umbkaudne 160 joudlus.

| R
Tooiudlus | Pusde| Toojoudius laasitud
Puu liik Tiive 1dbimoot sm | laasimisega 8-t. va- gut' 3ah§iu§e ?(’ct)llﬁ:l
het. kohta, tiivede r : 2
2 tihumeetrites,
arv
> 12—15 - 100
I.  Haab, pirn, 16—23 365 135
ménd, seeder, 24— 31 260 { 180
kuusk, nulg B J
% 32 ja 145 3 230
rohkem
II. Tamm, p66kpuu, 12—15 — 60
valge p6okpuu, va- 16—23 220 80
her, saar 24—31 165 115
32 ja 100 145
rohkem !

Ohutustehnika mehaaniliste saagidega tootamisel.

1. Elektersaagide korpused, iihendusmuhvid, -magistraal- ja
saekaablid, mootorite kered ja elektrijaamad peavad enne {60
algust olema maandatud magistraal- ja saekaablite neljanda
soone iihendamise teel maandusvardaga. Maandusvarras peab
olema valmistatud iimarrauast, 14bimooduga 25—30 mm, ja ase-
tatud maasse 1—1,2 m siigavuselt. .

2. Magistraal- ja saekaablid peavad asuma kuivas kohas;
jaotusmuhvid tuleb asetada kédndudele vo6i riputada kasvavate
puude okstele.
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3. Soidu- voi viljaveoteedega ristlemisel tuleb kaabel ripu-
tada postidele vahemalt 3,5—4 m korgusele.

4. Keelatud on: saagida puid langetussdlgu alumise &ére
korguselt; teostada puude langetamist suure tuulega voi udus,
hommikuhdmaruses voi videvikus; saagida maha kokkukasvanud
puid; minna {ihe puu juurest teise juurde tdotava saega; haarata
kdega pingutusseadise kaitsekesta.

Vibusaed.

Peale mehaaniliste saagide kasutatakse metsa iilestootamisel
veel vibusaage. Vibusaagide tootlus on 2—3 korda suurem hari-
likkude kahekiesaagide tootlusest. Koige rohkem on levinud
parandatud vibusaag ja Vossotini konstruktsiooniga vibusaag.

Joon. 54. Parendatud vibusaag: / ja 2 — toed; 3 — liilitugi; 4 — saeleht;
5 — splindid; 6 — pinguti; 7 — pingutusmutter.

<1250 2

Joon. 55. Vossotini konstruktsiooniga vibusaag: / — puutiivi-juurikas; 2 —
tagumine tugi; 3 — pinguti; 4 — pingutuspolt; 5 — pide; 6 — mutter; 7 —
nael; 8 — tihvt; 9 — saeleht.
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Parandatud vibusaag (joon. 54) koosneb kahest toest 1 ja 2,
lillitoest 3, saelehest 4, mis on kinnitatud tugedele splintidega 5
ja pingutist 6 iihes pingutusmutriga 7. Sellist saagi kasutatakse
kuni 37 sm ldbim6oduga puude langetamisel ja kuni 27 sm ldbi-
mooduga puidu saagimisel.

Vossotini konstruktsiooniga vibusaag
(joon. 55), mille raam on valmistatud piistkuuse tiivi-juurikast,
voimaldab langetada kuni 45—50 sm ldabimooduga puid ja loigata
laasitud puid, 14bimdoduga kuni 35 sm.

Tootamisel on tarvis vibusaage aeg-ajalt teritada ja korras-
tada. Pehmete puuliikide saagimisel tuleb saagi iga 4 m3 puidu
tootlemise jdrel kergelt teritada ning korrastada.

Maatiiki ettevalmistamise ja puude vibusaagidega saagimise
viisid on samad, mis t66tlemisel mehaaniliste saagidega.

MASINAD JA RIISTAD PUIDU VALJAVEDAMISEKS TEE
AARDE.

. Puidu viljavedamine auto-, traktori- ja muude iildkasutatavate
teede ddrde on toomahukamaid operatsioone metsalaastamistoode
alal.

Puidu viljaveoks teede &ddrde kasutatakse erilisi viljaveotrak-
toreid. Kuid selleks tooks voib edukalt kasutada ka pollumajan-
duses tarvitatavaid roomiktraktoreid ja juurimisvintse.

Vintsidega voib puitu laastatud maa-alalt vilja vedada vintsi
tegevusraadiuse ulatusel igas suunas, igasuguse pinnase ja
ilmastiku puhul ning igal aastaajal, vaatamata juurdepdisuteede
puudumisele. Pealeselle voib vintsiga puitu mitte ainult kokku
vedada, vaid ka peale ja maha laadida ning virnadesse asetada.

Viljaveotraktor KT-12.

Gaasigeneraatoriga varustatud vailjaveo-roomiktraktor KT-12
(joon. 56) on eriti midratud metsa viljaveotoodeks. Konstrukt-
siooni poolest erineb see veidi pollumajanduses tarvitatavaist
gaasigeneraatoriga traktoritest.

KT-12 on varustatud originaalse ja toimimiskindla kéivitussea-
disega, mis koosneb kisiventilaatorist gaasigeneraatori kiidema-
panemiseks, gaas-aurseadisest, mis on mdidratud mootori silind-
rite ja traktori radiaatori soojendamiseks, seadisest 6li soojenda-
miseks mootori karteris ja seadisest gaasisegu kvaliteedi auto-
maatseks reguleerimiseks. Sellise' kdivitusseadise tottu vo6ib moo-
torit kidivitada talvistes tingimustes 20—25 minuti jooksul.

Traktori liikumisseadis koosneb tugirullidest, roomikutest ja
lumesahast, mis kindlustab traktorile normaalse tootamise
stigava, koheva lume puhul.
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Traktor on varustatud vedrudega, mis tasandavad toukeid ja
porkeid takistuste iiletamisel.

Traktorile on monteeritud {ihetrumliline tagasiveo-vints, mida
kdivitab traktori reduktor rullketi abil. Traktori laadimisseadis
koosneb ratsust ja kilbist. Ratsul on tiivad, mis transportimisel
kannavad laasitud puude latvu, ja poorlevad rullid, mis holbusta-
vad laasitud puude laadimist traktorile. Kilbi iilemises osas on
ava vintsi trossi jaoks.

Tehniline iseloomustus. Gabariidid: pikkus —
4480 mm, laius — 1900 mm, korgus (kabiini jérgi) — 2395 mm.
Kaal — 5600 kg. Roopa laius (roomikute keskkohtade jargi) —
1480 mm. Roomikute tugipinna pikkus — 2040 mm. Liikumiskii-
rus: esimesel kdigul — 2,02 km/t., teisel kdigul —4 km/t., kolman-
dal kidigul — 6,23 km/t., neljandal kdigul —9 km/t., viiendal kai-
gul — 12,3 km/t., tagasikiigul — 2,8 km/t. Veojoud: esimesel
kdigul — 3900 kg, teisel kdigul — 1400 kg, kolmandal kdigul —
650 kg, neljandal kdigul — 340 kg, viiendal kdigul — 100 kg,
tagasikdigul — 2200 kg. Mootor — 3MC-21-A. Mootori voimsus —
47 h.-j. Mootori poorete arv — 1800 pooret minutis. Vintsi veo-
takistus — 3500 kg. Trossi kerimiskiirus — 0,4 m/sek.

Puidu vidljavedu. Enne, kui saab asuda puidu vilja-
vedamisele metsast, tuleb puud laasida. Laasimisel raiutakse
oksad otse puu tiive juurest dra, mitte jattes tiivele pikki oksa-
tiiikaid.

Transportimise holbustamiseks jdetakse laasimisel puude latva
1—2 oksa terveks.

Siis soidetakse traktoriga raismiku veorada mooda raielangile,
seatakse traktor tookorda ja pannakse maha juhtkilp. Seejarel
lillitatakse vints vélja ja tommatakse tross kisitsi haagitavate
puude juurde. Laasitud puude latvadele asetatakse erikoidikud,
juhitakse tross ldbi koikide koidikute rongaste ja kinnitatakse
trossi loppmuhv raudpulgaga.

Seejirel liilitatakse sisse vintsi tookaik ja, kerides trossi vintsi
trumlile, kogutakse transporditavad puud trossi otsas puntrasse.

Laasitud puude pundar tommatakse latvupidi vintsi abil rat-
sule. Siis katkestatakse vintsi to6tamine ja veetakse puupundar
madratud kohta.

Sattunud suurtele takistustele, mida koormatud traktor ei suuda
iiletada, lastakse vintsi pidur lahti, soidetakse traktoriga ettepoole,
kerides seejuures trossi tarviliku pikkuse vorra lahti, ja tomma-
takse siis puupundar uuesti vintsiga traktori juurde.

Selle traktori toojoudlus on 50 m3 vahetuses, kui veokaugus
on kuni 500 m ja korraga voetakse peale 5 m3 puitu.

Hea ldbipddsevuse ja erilise varustuse tottu voib viljaveo-
traktor tootada ka norgalt kuivendatud soodes, kus harilikud trak-
torid ei saa liikuda. ;
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VI PEATUKK.

JUURIMISTOODEKS KASUTATAVAD MASINAD JA
RIISTAD.

JUURIMISTOODE LIIGID JA TOODE TEOSTAMISE TINGI-
MUSED.

Uudismaade iilesharimisel kuulub puude ja kdndude juurimine
raskete ning mahukate to6de liiki. Juurimistoode hulka tuleb
arvata jargmised t66d: puude ja kdndude ettevalmistamine juuri-
miseks; puude ja kdndude juurimine; juuritud kidndude puhasta-
mine mullast; puude ja kdndude tiikeldamine; toodeldud puidu
aravedamine; kdnnuaukude kinniajamine ja maa-ala planeerimine.

Koik need t66d on oma iseloomult iiksteisest erinevad ja nende
teostamine nouab mitmesugust toéjoukulu.

Vastavalt juuritava puu vanusele on virske kinnu vastu-
panujoud juurimisel suurem voi vdiksem. Mida vanem on puu voi
kind, seda suurem on selle vastupanu ja timberpoordult, mida
noorem on puu, seda vdiksem on selle vastupanu.

Eriti suurt vastupanu kdnnu juurimisel avaldab juuritava puu-
liigi juurekava.

Juuritavaid puid voib nende juurekava isedrasuste poolest jao-
tada jargmistesse riihmadesse.

1. Puuliigid siigavalasuvate sammas- ja harujuurtega (tamm,
maénd, lehis).

2. Puuliigid siigavalasuva sammasjuurega ja maapinna-ldhe-
daste harujuurtega (seeder, pappel).

3. Puuliigid, milledel iiks osa harujuuri tungib siigavale
maasse, kuna teine osa asetseb maapinna ldhedal (kask, pookpuu,
saar).

4. Puuliigid maapinna ldhedal asetsevate sammas- ja haru-
juurtega (vaher, nulg).

5. Puuliigid maapinna ldhedal asetsevate harujuurtega (haab,
valgelepp, kuusk).

Esimesse riihma kuuluvate puuliikide juurekava avaldab suhte-
liselt koige suuremat ja vilmasesse rithma kuuluvate puuliikide
juurestik suhteliselt kdige viiksemat vastupanu juurimisel. Ule-
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jddnud puuliikide-rithmad votavad oma juurekava vastupanu poo-
lest vahepealse asendi kahe #irmise riihma vahel.

Palju joudu kulutatakse kéndude juurimisel ka kidnnu juuri
iimbritseva pinnase takistuse iiletamiseks.

Eriti palju joudu nduab kéndude juurimine rasketel savimaadel,
kuna juurimine turba- ja liivamaadel on mirksa kergem.

Siigava juurekavaga kdndude ja puude (tamm, mind, leht
mand jt.) juurimiseks tihketel savimaadel on tarvilik mitmekiimne-
tonnine tombejoud. Soomaadel seevastu esineb iile 8 t takistust,
ka koige jaimedamate kindude juurimisel, vdga harva.

Suurt m6ju avaldab juurimistéodele ka pinnase niiskus. Kui-
vadel maadel on juured tugevasti {ihendatud pinnase osakestega,
mille tottu juuri on raske pinnasest lahti kangutada. Mairgadel
pinnastel nouab juurimine, {imberpoordult, palju vdhem joudu.
Seetottu tuleb juurimistoode aja valikul arvestada pinnase niiskust,
eriti veelahkmetel asuvatel rasketel savimaadel.

" T\ ¢ 1% If”" 2T 'l/ Wrw i _ﬂp'
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Joon. 57. Kindude juurimisviisid: / — juurimine horisontaalsuunas; 2 —
juurimine kallaksuunas; 8 — juurimine vertikaalsuunas; 4 — juurimine

kdnnu vddnamise teel tema vertikaaltelje iimber.

Koige suuremat joudu nouab virskete kdndude juurimine.
Vanemad kidnnud (2—3 aasta vanused) on kergemad juurida ja
nad purustavad vidhem pinnast.

Pealeselle on energiakulu ja* to6joudlus so6ltuv  juurimis-
viisist. Kasvavate puude juurimisel on puud loomulikkudeks hoo-
badeks, mis kergendab juurimist. Puude juurimisel on energiakulu
palju véiksem energiakulust, mis on tarvilik virskete kdndude
juurimiseks. Mida korgemal puutiivel asub juurimisel jourakendus-
punkt, seda viiksem on energiakulu. T66joudlus puude juurimisel
on suurem té6joudlusest kidndude juurimisel.

Vaatamata sellele, et puid on kergem juurida kui kidnde ja et
toojoudlus puude juurimisel on suurem, juuritakse siiski kdnde
palju sagedamini kui puid. See on seletatav sellega, et metsa
iilestootamine toimub peamiselt talvel, millal ]uurlmme ei ole voi-
malik. Joutarvidus juurimisel on samuti sdltuv jou rakenduse suu-
nast kdndude juurimisel (joon. 57). Kédndude juurimisel horison-
taalsuunas kulub 50—80% vihem joudu kui juurimisel vertikaal-
suunas voi juurimisel kdnnu pooramise teel tema vertikaaltelje
timber. Pohjuseks on, et horisontaalsuunalisel juurimisel katkevad
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juured mitte iihel ajal, vaid {iksteise jdrel. Pealeselle kinnitatakse
kois sellel viisil tootamisel kdnnu pea kiilge. Seega moodusta-
takse kidnnust hoob, mis kergendab kdnnu véljatombamist.

JUURIMISTOODEKS KASUTATAVAD MASINAD JA RIISTAD.

Kiandude juurimiseks kasutatavad masinad ja riistad on vaga
mitmesugused niihdsti konstruktsioonilt kui ka tdoorgani todta-
mise pohimottelt.

Juurimismasinad jagunevad oma jouallikate jargi: traktori-,
mootori-, auru-, hobu- ja inimjoul tootavateks masinateks. .

Juurimismasinate téoorganiteks voivad olla: vints, hoob, kruvi,
latt-tungraud, friktsioonpihid, tali ja buldooser. Sageli on juurimis-
masina todorganiks mitmest mehhanismist kombineeritud seadis
(hoob iihes latt-tungrauaga, vints iihes taliga, hoob - iihes
vintsiga). :

Traktorijoul tootavad juurimismasinad on kas jédrelehaagitavad
voi rippuvad. Jérelehaagitavate juurimismasinate hulka kuulub
traktori-joul tootav juurimismasin TJI-1, rippuvate traktorjuurijate
hulka aga JI-tiiiipi vints jt. Trumlite arvu jargi jagunevad vint-
sid iihe-, kahe- ja kolmetrumlilisteks.

Rippuvate juurimismasinate hulka tuleb lugeda ka buldooser
ja vahetatavad seadmed, mis kinnitatakse selle raamile (juurijad-
kogujad, juurimislabidad).

Mootorijoul tdotavad juurimismasinad jaotatakse kahte liiki
selle jéirgi, kas nende jouallikaks on sisepdlemismootor voi elektri-
mootor. Mootorijoul téétavad juurimismasinad on kas iseliikuvad
voi veetavad.

Hobujuurimismasinaid toodetakse kahte tiiiipi: i{ihed teostavad
juurimist terastrossi, teised — hoova abil.

Inimjoul tootavatest masinatest on laialt levinud juurimis-
masinad KP-1, KPB-2, P-2 ja KM-2.

Traktorijoul tootav juurimismasin TJI-1.

Juurimismasin TI-1 (joon. 58) kujutab enesest traktori jérele
haagitavat {ihetrumlilist vintsi, mille pohiosadeks on: trummel I,
iilekandesiisteem 2, lintpidur 3, raam 4, haakeseadis 6, Kkaitse-
kest 7, transportseadis ja toovarustis, mis koosneb mitmest teras-
trossist iihes plokiga ja trossilithendajaga.

Juurimismasin, olles varustatud vastavate haakeseadistega,
voib tootada ratas- voi roomiktraktorite joul.

Juurimismasin juurib kédnde terastrossi abil, mis keritakse
soonelisele trumlile. Trumli otstel asuvad flantsid, mis tokestavad
trossi mahalibisemist trumlilt.

Ulekandesiisteemi (joon. 59) iilesandeks on podrlemise iile-
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Joon. 58. Juurimismasin THA-1: 7 — trummel;

2 — iilekandesiisteem; 3 — lintpidur; 4 — raam; § — ekstsentriliéte laag-
ritega volli hoob; 6 — haakeseadis;

;. 7 — kaitsekest; 8 — trans portrattad; 9 — raamile kinnitatud haagid masina ankurdami-
seks; 70 — nokkmuhv, mille abil

muudetakse trumli poorlemise kiirust; // — kdikude. liilitushoob; 72 — pidurihoob,




kandmine traktori mootorilt juurimismasina trumlile ja trumlile
iilekantava veojou suurendamine.

Poorlemine kantakse iile traktori ristvollilt ja sinna asetatud
tdhthammasrattalt 1, suure puks-rullketi 2 ja vahetdhthammas-
ratta 3 abil, vahevollile 4. Vahevollilt kantakse poorlemine lisa-
hammasrataste 5 ja puks-rullketi kaudu vollile 6, millel on
ekstsentrilised laagrid ja liilitushoob 7. Ekstsentriliste laagriteca
voll iihes  kangiga ja viikese hammasrattaga 8 on méiiratud
trumli sisseliilitamiseks t60ks, mis teostatakse liilituskangi poora-
mise teel. '

%
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Joon. 59. Juurimismasina TJI-1 iilekannete siisteemi kinemaatiline skeem:

I — tahthammasratas; 2 — suur puks-rullkett; 3 — vahe_—hammasrgtas; 4 —
vahevoll; 5 — lisa-tihthammasrattad; 6 — voll ekstsentriliste laagritega; 7 —
lilitushoob; 8 — viike hammasratas; 9 — suur hammasratas; 10 — vahe-
voll; /1 — kiikude hammasrataste voll; /2 ja /3 — vahevolli hammasrattad,
14 —  teise kdigu hammasratas; 15 —  esimese kiélgu hammasratas;
16 — muhv; 17 — muhvi hoob; 18 ja 19 — kiikude volli hammasrattad;
20 ja 21 — trumli volli hammasrattad; 22 — trumli voll; 23 — trummel;

24 — piduriketas; 25 — pidurilint; 26 — pidurihoob.

Poorlemine kantakse ekstsentriliste laagritega vollilt véikese
hammasratta 8 ja suure hammasratta 9 kaudu iile vahevdllile 10.
Vahevollilt kantakse poorlemine hammasratta 12 voi hammasratta
13 abil iile kdikude vollile 11. Kiikude vollile on vabalt asetatud
kaks hammasratast 14 ja 15, mis poorlevad koos vahevolli hammas-
ratastega. Poorlemise iilekandmine hammasrattalt 14 voi 15 kéi-
kude vollile teostatakse muhvi 16 abil, mis poorleb iihes vdlliga
ja mis voib iihtlasi piki volli liikuda. Kui ithendame muhvi hoova
17 abil iihe hammasrattaga, hakkab trummel péorlema esimesel
voi teisel kdigul. Poorlemine kantakse iile kiikude vollilt trumli
vollile hammasrataste 18 ja 19 abil, mis on kindlalt asetatud kai-
kude vdllile, ning hammasrataste 20 ja 21 abil, mis on kindlali
asetatud trumli vollile 22.
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Juurimismasina pidur koosneb pidurikettast 24, pidurilindist 25
ja hoovast 26. Piduri iilesandeks on hoida dra vastulooke juurimis-
masina iilekandesiisteemis masina &kilisel seismajddmisel toota-
mise ajal, takistada trossi lahtikerimist trumlilt, mis tihti vGib
ajada trossi sassi, teda muljuda ja kulutada, samuti ka hoida &ra
. trumli liigset poorlemist trossi lahtikerimisel. Pealeselle ei lase
pidur véljajuuritud kdnnul kukkuda tagasi auku, kui juured ei ole
kiillaldaselt katki rebitud.

Trummel, iilekandesiisteem ja pidur on asetatud tugevale
U-rauast tehtud raamile. Raami eespoolsele otsale on kinnitatud
juurimismasina haakeseadis ja alustoed, milledele toetub vints
selle kinnitamisel traktorile. Juurimismasina to6tamisel tostetakse
need toed iiles ja kinnitatakse raamile eriliste haakidega. Raami
all on kaks haaki ankurtrossi otste kinnitamiseks. Kaks haaki
raami tagumisel otsal on maidratud kiitteainete ja toovarustise
vankri kinnitamiseks juurimismasina kiilge vintsi so6itmisel uuele
tookohale.

Raami tagaotsale asetatud kaks rulli kaitsevad trossi Kkiire
kulumise eest tootamisel.

Raami tagaots toetub kahele transportrattale, millede telg on
$arniiri abil {ihendatud raamiga. Transportrataste teljele on aseta-
tud tommits, millega juhitakse rattaid juurimismasina trans-
portimisel. Juurimismasina edasiviimisel ratastraktoriga iihenda-
takse tommits traktori rooliseadisega, mille tottu juurimismasina
rataste juhtimine toimub automaatselt. Juurimismasina transporti-
misel roomiktraktoriga juhitakse juurimismasina rattaid kaési-
hoovaga.

Juurimismasina haakeseadis, mis on ette ndhtud i{ihendami-
seks ratastraktoriga CXT3, koosneb kahest rongast, riputussangast
ja kahest iithenduskapslist, mis on S$arniiriga tihendatud juurimis-
masina raami kiilge.

Tootamiseks roomiktraktoritega tuleb juurimismasinale ase-
tada: viljaasteplaadid, lithem vo0ll ekstsentriliste laagritega, lisa-
hammasratas ja hoob transportrataste juhtimiseks. Pealeselle tuleb
juurimismasina kadivitamiseks asetada traktorile peale vedaja-tdht-
hammasratta veel lisa-koonusiilekanne.

Juurimismasina tdéovarustis (joon. 60) koosneb td6trossist
(pikkus 60 m, jamedus 25,4 mm), ankurtrossist (pikkus 11,5 m,
jamedus 23,5 mm), millel on aasad molemas otsas, trossist
(pikkus 3,7 m, jamedus 31 mm), millel on konks {ihes ja plokk tei-
ses otsas, ekstsentrilisest trossilithendajast, kolmeharulisest tros-
sist riihmiti-juurimiseks, juurimiskonksust poolmddanenud kidndude
juurimiseks ning tdhthammasrattast, mis asetatakse traktori rist-
vollile.

' Tehniline iseloomustus. Gabariidid: pikkus —
2160 mm, laius — 1010 mm, korgus — 1420 mm. Kaal — 1230 kg.
Trumli 14bimoot — 200 mm. Trumli tootava osa pikkus — 430 mm.
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Tootrossi trumlile kerimise kiirus mootori normaalse poorete arvu
juures — 0,05 m/sek. ja 0,24 m/sek.

Veojoud téotamisel traktori CXT3 joul: trumli esimesel Kkii-
gul — 35 t, trumli teisel kdigul — 7,2 t.

Juurimismasina ettevalmistamine tooks.
Juurimismasina ettevalmistamist tooks tuleb teostada sellises
jdrjekorras: '

Joon. 60. Juurimismasina TJ-1 tddvarustis: / — téotross iihes sisseliilitatud

trossiliihendajaga; 2 — ankurtross; 8 — tross iihes konksuga ja piokiga;

4 — rongakujuline trossilithendaja; 5 — haruline tross riihmiti juurimiseks;

6 — juurimiskonks; 7 — tdhthammasratas, mis asetatakse traktori ristvollile;
8 — kaks puks-rullketti; 9 — kruvivoti.

I. Asetada juurimismasina raam tungraua voi hoova abil
tugialustele ja veeretada raami alla transportrattad.

2. Kinnitada haakeseadis juurimismasina raamile.

3. Asetada viike puks-rullkett lisa-tihthammasratastele.

4. Miirida olikannu abil juurimismasina tootavad osad.

5. Asetada vahepealne tihthammasratas juurimismasina vol-
lile.

6. Kontrollida laagrite, juhthoobade, kaitsekilpide ja hammas-
rataste pidurduspoltide kinnitust.

7. Kontrollida, kas konksudes olevad trossiotsad on kaetud
babiidiga.

8. Ogvendada transportrataste tommits ja monteerida ta
juurimismasina teljele.

9. Kontrollida juhthoobade ja muhvi téotamist.

10. Vabastada trossid traatkoidikutest.

Juurimismasina kinnitamine traktorile. Juu-
rimismasina kinnitamine traktorile néuab 30—40 min. Et kinni-
tada juurimismasin traktorile, tuleb vdtta maha traktori platvorm
ja veosang.

Kui juurimismasin on tungraua voi hoova abil asetatud tugi-
alustele, tagandatakse traktor ja asetatakse selle diferentsiaali
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poolteljed juurimismasina haakeklambritesse ning iihendatakse
klambrite sangad poltidega nii, et sangade vahelGhe tuleks iileval
traktori kesta ribi kohale.

Edasi asetatakse juurimismasina haakeseadise kallakasendiga
ithendusplaadid traktori veosanga pesa-
desse ja kinnitatakse poltidega.

Seejédrel tuleb juurimismasina haa-
keseadise haakekonks kinnitada polti-
dega alt traktori diferentsiaali kestale.
Rihmaseibi asemele asetatakse traktori
ristvollile tdhthammasratas, taotledes
seejuures selle hammasratta tasapin-
dade kokkulangemist juurimismasina
vahe-tdhthammasrattaga viimase nihu-
tamise teel vahevollil ja nodri ning
lati abil kontrollimise teel.

Asetanud vahe-tdhthammasratta oma
kohale, kinnitatakse see kiiluga  vaollile.
Seejdrel iihendatakse juurimismasina
transportrataste tommitsa ots trakteri
rooliseadisega, nagu néidatud jooni-

sel 61. Joon. 61.  Juurimisma-
Kui suur puks-rullkett on asetatud sina  TI-1 transport-
hammasratastele ja kinnitatud splinti- gat;?te tg’g‘ﬁgrsia ‘rlggﬁj
dega, kaivitatakse traktori mootor ja Sjadli‘sfga: PR e
kontrollitakse juurimismasina koikide - portrataste tommits; 2 —
solmede tootamist. traktori rooliseadis.

Seejdrel kinnitatakse tootrossi ots
trumlile puitkorgi abil, enne seda aga asetatakse trossi otsa
rongas voi valatakse trossi ots tdis babiidiga. Rongas voi babiit-
valu ei tohi takistada trossi otsa ldbiminekut trumli avast. Kui
need t66d on teostatud, voib trossi kerida trumlile.

Juurimismasina transportimine tookohale.

Juurimismasina transportimisel tookohale soovitatakse votta
maha suur puks-rullkett. Asub tookoht baasist kaugel, tuleb juuri-
mismasinale juurde haakida vanker kiitteainete, mdardedclide, t66-
_varustise ja tooriistadega.

Juurimismasinaga tootamise tehnika.

Enne kui alustada kdndude juurimist, tuleb kindlaks mairata
agregaadi marSruut juuritaval maa-alal iihelt ankurkdnnult teiseni
ja agregaadi seisukohad. Seejidrel soidetakse ankurkidnnu juurde
ja kinnitatakse agregaat selle kiilge ankurtrossi abil, asetades
ankurtrossi iihe otsa ankurkdnnu iimber ja kinnitades teise otsa
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juurimismasina kiilge. Soitmisel ankurkdnnu juurde soovitatakse
tootross kogu pikkuses lahti kerida. Agregaadi kinnitamisel ankur-
kdnnu kiilge tuleb kidnnule teha tdkked, et tross ei libiseks kén-
nult ara. :

Kui juurimismasina tookohale transportimise eel voeti taht-
hammasratastelt maha suur puks-rullkett, siis tuleb see agregaadi
kinnitamise jirel tookohal uuesti peale tommata. Kindude juuri-
mist tuleb teostada transportrataste tommitsa ja telje asumisel
samas asendis, nagu nad olid juurimismasina transportimisel.

Peale agregaadi ankurdamist voib asuda kdndude juurimisele.

Juurimismasinaga tootamisel tuleb tootrossi ots kinnitada
kdnnu kiilge selliselt, et trossi pingutamisel ei tekiks trossi
tihenduskohas keerdu.

15—35 sm ldbimooduga kdndude juurimisel tuleb kasutada nii
tootrossi kui ka trossilithendajat, mis asetatakse tootrossi kesk-
kohta. :

Jiamedad kdnnud tuleb juurida iikshaaval, kasutades tugeva-
mate kdndude juures plokki. Jamedate kdndude juurimist tuleb
teostada trumli esimesel kidigul.

Peale to6trossi kinnitamist kdnnu kiilge voib sisse liilitada
ekstsentriliste laagrite telje hoova ja traktori ristvolli ajami,
suurendades jdrk-jargult gaasi. Kui juurimismasinal ei ole abi-
hoovakest drosselklapi reguleerimiseks ega hooba traktori siduri-
pedaali véljaliilitamiseks, siis teostatakse traktori ristvolli ajami
sisseliilitamist ja kiitteaine andmise reguleerimist ainult t66 algul.

Tootamisel tuleb jidlgida, et tross keritaks trumlile Gigesti. Kui
kerimine toimub kolgi abil, siis ei tule sellele kdvasti vajutada,
et mitte pidurdada trumlit.

Kéannu juurimist tuleb jdtkata seni, kuni kdnd on vilja tomma-
tud ja eemaldatud august | m kaugusele.

Kui kdnd on vilja tommatud, tuleb juurimismasina trummel
peatada ekstsentriliste laagritega volli hoova abil. Seejirel tuleb,
kui tross on tugevasti pingutatud, vajutada piduri hoovale ja,
lodvendades jark-jargult pidurilinti, kerida tross trumlilt lahti.
Tuleb jdlgida, et trossi lahtikerimine toimuks sujuvalt ja et see-
juures tross ei ldheks sassi.

Lodvendanud trossi, voib seda vabastada viljajuuritud kén-
nult. Tootrossi lahtihaakimist kdnnult tuleb teostada raudkangi
abil, asetades selle otsa konksu silma.

Kui kdnnu juurimisel oli trumlile keritud iile 2—3 kihi trossi-
keerde, tuleb tross trumlilt lahti kerida. Trossi lahtikerimisel ase-
tatakse kiiruste liilitushoob vabaasendisse. Lahtikerimist teosta-
vad masinat teenindavad toolised késitsi. Trossi ei tule trumlilt
taielikult lahti kerida, vaid jdatta peale 1—2 keerdu.

Viljajuuritud kdndude kokkuvedamiseks ja peenkdndude juuri-
miseks voib kasutada trumli teist kaigukiirust.
Kui tootamises omatakse kiillaldaselt vilumust, voib trumli
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teist kdiku kasutada monikord ka jamedamate kdndude juurimisel
ja nimelt vaba, pingutamata trossiosa pealekerimiseks trumlile.
Sel juhul minnakse teiselt kdigult iile esimesele siis, kui tross
hakkab juba maast iiles tousma.

Juurimismasinat teenindavad traktorist ja 4—5 toolist. Lisaks
neile tuleb eraldada veel 6—12 toolist kdndude puhastamiseks
mullast ja nende to6tlemiseks.

Toobrigaadide suurus on soltuv juuritavate puude liigist, kdn-
dude east, pinnase iseloomust ja niiskusest.

Toojaotus brigaadis on muutuv ja soltuv peamiselt juurimis-
tehnika detailidest.

Toobrigaadide arvuline koosseis ja nende sisemine tddjaotus
tuleb igal konkreetsel juhul tdpsustada vastavalt tegelikulé olu-
korrale.

Tootamisel kolonnis tuleb juurimist teostada toodete viisi, eral-
dades igale masinale tooee, laiusega 100—120 m.

Instrueerimiseks ja tehnilise abi andmiseks tuleb méidrata iiks
kvalifitseeritud tehnik iga 10 masina kohta.

Toojoudlus. Juurimismasinate t60joudlus médratakse
valemi abil:

60 K, g ..

e An

T — juurimismasina té6joudlus {ihe tootunni kohta hektaarides;

K, — todaja- kasutuskoefitsient vahetuse kohta. Riihmiti-juuri-
misel on juurimismasinal TI-1 K, = 0,80—0,85, iiksikute
kdndude juurimisel juhtkdnnu abil K, = 0,75 — 0,80, juuri-
misel harilikkudel viisidel K, = 0,50 — 0,70;

A — aeg minutites, mis kulutatakse {ihe kdnnu v6i puu juurimi-

' seks, vastavalt puu liigile, kdnnu eale, pinnase iseloomule
ja seisukorrale;

n — kindude arv iihe hektaari kohta kdndude 14bimoodu jargi
rithmitatuna.

NSV Liidu Poéllumajanduse Ministeeriumi normide jiargi on
traktorjuurijatele ette nihtud jargmine t66joudlus:

a) kuni 30 sm ldbimdoduga kdndude juurimisel, kindude
tihedus 900 kdndu 1 ha kohta — 0,02 ha tunnis, voi {imberarvu-
tatult kdndudele — 18 kdndu tunnis;

b) kuni 40 sm ldbim6oduga kadndude juurimisel, kdndude
tihedus 900 kdndu 1 ha kohta — 0,015 ha tunnis, voi {imber-
arvutatult kdndudele — 13,5 kdndu tunnis.

Traktorijoul tootav juurimismasin TI-1 on laialt levinud. See
on sobiv tootamiseks ratastraktoritega CXT3. Kui omatakse vilu-
must masina kisitamises, voib sellega saavutada héid tootulemusi.

Trumli suure veojou tottu on juurimismasinat otstarbekohane
kasutada to6odeks mineraalpinnastel, kus kdndude 1dbimdoot on iile
25—30 sm. Viiksemad kdnnud ja vosa tuleb eelnevalt korvaldada
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vosaloikajatega, hobu- v6i inimjoul todtavate masinatega voi
lihtsalt kasitsi. Peale kdndude juurimise metsamaade puhasta-
misel voib juurimismasinat kasutada igasuguste raskuste teisalda-
miseks ehitus- ja metsatoodel, veomasinana todtamisel raskete
kraavikaevamismasinatega ja drenaaZzi- ning pdlluharimisriista-
dega (kui tarviliku voimsusega traktorid puuduvad).

Rippuv kahetrumliline vints (tiiiip J1).

Rippuv kahetrumliline vints (joon. 62) tootab traktorite UT3
C-60 ja C-65 joul. Seda kasutatakse metsa tootlemisel ja ehitus-
toodel. Vintsil on kaks trumlit, mis asuvad teineteise peal. Alu-
mine trummel on pohitrumliks, iilemine aga abitrumliks. Alu-
misel trumlil on kaks kdiku trossi kerimiseks, iilemisel ainult iiks.

Trummel pannakse kdima toovolli 1 (joon. 63), siduri 2 ja
erireduktori kaudu, mis koosneb iihest paarist koonushammas-
ratastest 3 ja iihest paarist silinderhammasratastest. Uks koonus-
hammasratas asetseb horisontaalpikivallil, mis on traktori mootori
volli jétkuks, teine koonushammasratas aga iihes nokkmuhviga 4
ja silinderhammasratastega 5 — reduktori vollil.

Silinderhammasratas 5 annab poorlemise hammasratta 6 abil
edasi vahevollile 7, mis asub vintsi keskel. Vahevollilt antakse
poorlemine hammasratta 8 kaudu iilemise trumli vollile 9 ja
hammasrataste 10 ja 11, voi hammasrataste 12 ja 13 kaudu alu-
mise trumli vollile 14.

Hammasratta 11 sisseliilitamisel hakkab alumine trummel
poorlema esimesel kdigul, hammasratta 13 sisseliilitamisel aga
teisel kaigul.

Molemad trumlid paiknevad vabalt vollidel. Trumlid pannakse
kdima kruvi-survemehhanismil tootavate friktsioonidega. Iga frikt-
sioon kujutab endast koonusklotsi, mis on iihendatud trumli v6lli
hammasrattaga. Friktsioon liilitatakse sisse, nihutades hammas-
ratast trumli suunas, kuni see satub flantsi 6narusse. Friktsiooni-
klotside survetugevust reguleeritakse vajutuskruvidega.

Molemad trumlid on varustatud lintpiduritega. Pealeselle on
nad varustatud porkseadistega, mis ei voimalda iilekannete rikete
puhul trumlitel podrelda vastassuunas.

Juhthoovad on asetatud traktoristi istme juurde.

Vints on vordlemisi lihtsa konstruktsiooniga ja kergesti regu-
leeritav. Vintsi tdhtsamatesse kohtadesse on asetatud rull-laagrid,
mis kindlustavad vintsile hiireteta t66.

Vintsi olitatakse 6likannudega.

Reduktorit méiritakse vedela oliga, mis valatakse erilisse
karterisse.

Tehniline iseloomustus. Gabariidid: pikkus —
1570 mm, laius — 1350 mm, korgus — 1700 mm. Kaal —
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1550 kg. Ldbimoot: alumisel trumlil — 255 mm, iilemisel {rum-
lil — 205 mm. Alumise trumli trossi pikkus — 250 mm, ldbimoot
— 22,5 mm. Ulemise trumli trossi pikkus — 570 m, ldbimoot —
i1 mm. Trossi kerimise kiirus: alumisel trumlil — 0,46 ja
0,77 m/sek, iilemisel trumlil — 1,90 m/sek. Maksimaalne tombe-

Joon. 62. Rippuv kahetrumliline vints (tiiip JI): / — alumine trummel; 2 —
iilemine trummel; 3, 4 ja 5 — vintsi juhthoovad kisitsi to6tamiseks; 6 —
vintsi piduripedaal.
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-joud alumisel trumlil: esimesel kdigul — 8,3 t, teisel kdigul —
4,94 t. Maksimaalne tombejoud iilemisel trumlil — 2,75 t.

Rippuv kahetrumliline vints v6ib juurida kédndé labimooduga
35—40 sm, tingimusel, et kdndude juured on enne juurimist 1abi
raiutud. Vintsi voib monteerida traktorile {ihes vosaldikajaga,
mis voimaldab kohe vosaldikaja t60 jdrel juurida vosaldikaja poolt
juurimata jddnud kdnnud ja puud.

Vintsi vGib edukalt kasutada ka kédndude juurimiseks soos,
samuti ka drenaazitéodeks ja muudeks otstarveteks.

Joon. 63. Kahetrumlilise vintsi kinemaatiline skeem: 7 — traktori t66voll;

2 — sidur; 8 — paar koonushammasratast; 4 — nokkmuhv; 5 — reduktori

silinderhammasratas; 6 — vahevolli silinderhammasratas; 7 — vahevdll; 8 —

iilemise trumli volli hammasratas; 9 — iilemise trumli voll; 0 ja 12 —

vahevolli hammasrattad; // ja 13 — alumise trumli volli hammasrattad; 74 —

alumise trumli voll; 75 — friktsioonide koonusklotsid; 16 — lintpidurid;
17 — porkrattad; 718 — reduktori voll.

Buldooserid.

Buldooserid kujutavad enesest linttraktoritele monteeritavat
vahetatavat rippuvat seadist. Buldooserid on asendamatud metsa
ja kdndude juurimisel, kivide koristamisel, taastatud metsamater-
jalide virnadesse koondamisel, madalate kaevikute kaevamisel ja
suurte kanalite puhastamisel setteainetest. Peale selle teostatakse
buldooserite abil jdrgmisi toid: planeeritakse niisutatavaid ja
kuivendatavaid maid, teid ja aerodroome, aetakse kokku mulda
kraavide ja aukude tditmisel, ehitatakse muldtamme ja tdidetakse
sildade ning truupide kaevikuid mullaga.

Nii mitmekesiseid téid voivad buldooserid teostada seetottu,
et nende raamile on voimalik kinnitada mitmesuguseid vahetata--
vaid tooseadmeid.
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Buldooserid on suure manooverdusvoimega ja korge tootlu-
sega. Sellest on tingitud nende suur levik maaparandustéode
teostamisel. Kodumaiste bul-
dooserite pohitiiiibid on toodud
joonisel 64.

Buldooserid téotavad mulla,
puude ja kidndude holmaga
toukamise pohimottel. Buldoo-
seri  holm on  monteeritud
traktori ette. H6lma voib regu-
leerida niihdsti horisontaalses
kui ka vertikaalses tasapinnas.
Vastavalt raami ehitusele ja
holma reguleerimise voimalus-
tele jagunevad buldooserid pi-
risbuldooseriteks, angldooseri-
teks ja universaalbuldooseriteks.

Buldooserite holm on mon-
teeritud nelinurksele raamile.
Ho6lma reguleerimine toimub ai-
nult vertikaaltasapinnas, tema
kaldenurga muutumise  teel
(joon. 65).

Angldooseritel on raami ees-
poolses osas Sarniir, mille {im-
ber v6ib poorata hélma hori-
sontaalpinnas paremale ja va-
sakule ning mitmesuguse
nurga all litkumissunnale
(joon. 66). HG6lm on samuti

Joon. 64. Kodumaiste buldooserite
tiiibid: / — buldooser, mille hiidrau-
liline juhtimissiisteem on monteeri-
tud traktori taha; 2 — buldooser,
mille hiidraulilise  juhtimissiisteemi
pump on asetatud traktori taha, hiid-
raulilised silindrid aga .— traktori
roomikute kohale; 8 — buldooser,
mille  juhtimissiisteemi hiidrauliline T'*_
pump on asetatud traktori taha,
hiidraulilised silindrid aga — trak-
tori ette; 4 — buldooser tross-juhti-
missiisteemiga ja vintsiga, mis on
asetatud traktori taha; 5 — buldoo- il \o
ser tross-juhtimissiisteemiga ja vint- 5 A=

siga, mis on asetatud traktori ette. ;¢ e mwm i -
RSNy N A % 3

52 e Za 7. o
S 7

reguleeritav 16ikenurga suuruse muutmise teel, nagu buldooserite
juureski.

Universaalbuldooser omab reguleerimisseadise loikenurga suu-
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60°

Joon. 65. Skeem buldooseri holma reguleerimiseks vertikaalses tasapinnas
(16ikenurga reguleerimine): / — Ioikenurk suusa koige korgema asendi puhul;
II — loikenurk suusa koige madalama asendi puhul.

4

/o ~
Litkumis suund

Joon. 66. Skeem angldooseri holma reguleerimiseks horisontaalpinnas.
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ruse muutmiseks ja hélma podramiseks horisontaal- ja vertikaal-
tasapinnas (joon. 67). Holma pooramiseks vertikaaltasapinnas
ristsuunas, on raami eespoolsele osale asetatud universaalSarniir.

fFestvaade
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Feal (==
' O ”: ErmEE g =3 >
L - W ==-=—T= "1 _\ Holma piorde-

A\ nurk vertikaal-
\ fasapinnas

Joon. 67. Skeem buldooseri hdlma reguleerimiseks vertikaaltasapinnas (rist-
suunas traktori liikumisele). Reguleerimisasendites I/ ja [III on otstarbe-
kohane kasutada buldoosereid suurte kindude innrte ldbiloikamiseks.

Joon. 68. Buldooser JI-157: I — holm; 2 — holma 16iketera; 3 — touke-

raam; 4 — toed; 5 — kallaktoed; 6 — tugitapp; 7 — plaat; 8 — tostuki

eespoolne tugi; 9 — tdstuki tagumine tugi; /0 — tugesid ithendav pikipruss;

11 -- vints; 12 — tali; 13 — tagumise toe plokk; /4 — juhtplokk; 15 —

tross; 16 — liistud holma iilemisel #irel, milledele kinnitatakse tali liikuvad
plokid.

Unversaalbuldooserit voib kasutada ka kanalite ja teekraavide
kaevamiseks.

Buldooser [1-157 (joon. 68) on trossjuhtimisega ja to6-
tab traktori C-80 joul. Buldooseri [1-157 pdohiosadeks on: holm,
Ioiketera, toukeraam iihes piist- ja kallaktugedega ning tross-
tostuk. :
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Joon. 69. Buldooseri [I-157 kahetrumliline vints: A — iilekande siisteem;” B — pidurite ja friktsioonide koostéd skeem:;

I — ftraktori toovoll; 2 — veohammasratas; 3 — trumli voll; 4 — vcetav hammasratas; 5 — trumlivolli otsa keermik;

6 — puks; 7 — vedru; 8 — friktsioonide hoovad; 9 — friktsiooni veokoonus; 70 — friktsiooni veetav koonus; /7 — piduri-

seib; 12 — vintsi trummel; /8 — pidurilint; /4 — pidurilindi lahtine ots;/5 — pidurilindi kinnisots; 76 — tugi; 17 —

klemmndpits; /8 — polv; 19 — sidelapid; 20 — vedru; 2/ — vedru; 22 — kédepidemete klemm-nipitsad; 28 — trumli
volli népitsad.



Holm on keevituskonstruktsiooniga, walmistatud painutatud
lehtterasest ja tugevdatud tagantpoolt piki- ja poikribidega.
Holma iilemisele d&érele, keskele, on keevitatud sidelapid tali
aluse kinnitamiseks. Holma alumisele direle on kinnitatud 1Gike-
tera 2, mis koosneb kolmest sektsioonist.

Loiketera kesksektsiooni loikeserv on kulumise  vastu pinnalt
karastatud valgemalmiks, kuna kiilgsektsioonide servadele on
keevitatud staliniit.

Joon. 70. Trossi asetusskeem.

Toukeraam on keevituskonstruktsiooniga ja karbikujulise pro-
filliga. Raami eespoolne osa on tugevdatud horisontaalsete tuge-
dega. Ulalt on raamile keevitatud toed 4 iihes kallaktuge-
dega 5. Toukeraam on iithendatud hdlmaga Sarniiride abil, mis v6i-
maldavad muuta 16ikenurga suurust. Toukeraam on kinnitatud
traktorile tugitappide 6 ja plaatide 7 abil, mis on keevitatud roo-
miku vankrikestele.

Trosstostuk koosneb vintsist iithes trossiga, kahest toest, piki-
prussist ja kaksiktalist. Vints (joon. 69) — kahetrumliline, frikt-
sioonidega. Buldooseri holma tostmiseks ja langetamiseks kasu-
tatakse parempoolset trumlit, kuna vasakpoolse trumli iilesanne
on kois-skreeperi juhtimine, mis haagitakse traktori kiilge iihe-
aegselt buldooseriga. Vintsi juhthoovad on asetatud traktoristi
istme juurde.

Tostuki ~ eespoolne IT-kujuline tugi 8 (joon. 68) on asetatud
traktori raamile, tagumine tugi 9 aga — vintsi korpusele. Ulall
on need toed iihendatud pikiprussiga 10, mille sees liigub vintsi
11 kaksiktaliga 12 {ihendav tombetross.

Veotrossi asetus vintsil ja tali plokkidel on ndidatud jooni-
sel 70.
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Tali liikumatud plokid on kinnitatud eespoolsele toele, kuna
lilkuvate plokkide alus on kinnitatud hélma iilal ddrel asuvate
sidelappide kiilge. Peale nende plokkide on buldooseril veel tagu-
misele toele asetatud juhtplokk 13 ja kaks vintsile asetatud juht-
plokki 14.

Tehniline iseloomustus. Kaal — 2135 kg. Holma
gabariidid: pikkus — 3030 mm, korgus — 1100 mm. Holma mak-
simaalne tootamissiigavus — 1800 mm. Holma maksimaalne
tostekorgus — 900 mm. Ho6lma lGikenurga suurus pinnase toot-
lemisel — 55—600. Vintsi trumlite 14bimoot — 216 mm. Uhele
trumlile keritava trossi pikkus — 70 m. Trossi trumlile kerimise
kiirus — 1,66 m/sek. Vintsi tdmbejoud iihel trumlil — 2300 kg.
Vintsi kaal iihes suunamisvarustisega — 900 kg.

- Joon 71. Angldooser JI-149: ! — holm; 2 — loiketera; 3 — toukeraam;
4 — teleskooptoukurid; 5 — laager; 6 — tapp; 7 — tugi; 8 — kallaktoed;
9 — nookur; /0 — vedrutommits; 7/ — hiidrauliline silinder.

Angldooser JI-149 (joon. 71) tootab traktori C-80 joul.
Selle pohiosadeks on: holm, Idiketera, toukeraam, kallaktoed ja
hiidrauliline juhtimissiisteem.

Holm 1 kujutab enesest painutatud teraslehte, mis on tugevda-
tud tagakiiljelt vertikaal- ja horisontaalribidega ning kiilgedelt —
juurdekeevitatud poskedega. Holma alumise eespoolse ddre kiilge
on asetatud korgekvaliteedilisest terasest loiketera 2, mis koosneb
kolmest sektsioonist. Toukeraamile kinnitamiseks on holma kesk-
osale ja otstele keevitatud lapid. Lappides on avad pulkade ase-
tamiseks. ‘ ;

Hiidraulilise juhtimise teel voib holma asendit reguleerida nii
horisontaal- kui ka vertikaalsuunas.

Toukeraam 3 on nurkrauast kokku keevitatud ja sisekiiljelt
painutuskohtades keevituslappidega tugevdatud. Raami eespoolses
osas on ava, kuhu on asetatud iihendusliili, mis kinnitab holma
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raamile. Raami kiilgprussidesse on puuritud avad teleskooptou-
kurite 4 kinnitamiseks. Raami tagumistes otstes asuvad mahavde-
tavad laagrid 5. Neisse laagritesse asetatakse tapid 6, mis kinni-
tatakse plaatide abil traktori roomiku vankritele. -

Teleskooptoukurid kujutavad enesest serviti-asetatud U-rau.
16ike, millede kitsad servad on tugevdatud neile keevitatud nurk-
rauaga. Toukurite eespoolsed otsad on varustatud korvadega, mil- |
lede abil nad kinnitatakse holmale. Kui holm asetatakse nurga
all liikumissuunale, tuleb toukureid edasi nihutada ja kinnitada
toukeraami vastavatesse avadesse.

Hiidrauliline juhtimissiisteem (joon. 72) koosneb paagist 1,
olipumbast 2, jagajast 3, olijuhtmetest 4, 6, 7 ja 8, kahest silind-
rist 11 ja 12, kahest toest ja kahest nookurist iihes vedrutommit-
satega.
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Joon. 72. Angldooseri [I-149 hiidrauliline juhtimissiisteem: 1 — paak;
2 — olipump; 3 — jagaja; 4 — oli survetorustik; § — ventiil; 6 — jagajalh
tulev: poérdtoru; 7 — silindritega iihendav toru; 8 — silindritega iihendav
toru; 9 — kaitseklapp; 70 — kaitseklapi péordtoru; // — parempoolne hiid-
rauliline silinder; /2 — vasakpoolne hiidrauliline silinder; /3 — ohutor;
A — silindrite 66nsus, mis on tédsurve all; B — silindrite 66nsus, mis ei ol

toosurve all (nendest ldheb 6li paaki).

Hammasrataspump pannakse kidima traktori t66volli kaudu.
Jagaja (joon. 73) pohiosadeks on: korpus 1, pronkskork 2 kanali-
tega A, B ja C, vajutusmutter 3, tugilaager 4, vars 5 (korgi telg),
kdepide 6 iihes fiksaatoriga 7.

Juhtsiisteemi hiidraulilised silindrid on asetatud traktori roo-
mikute kohale horisontaalselt. Silindrite kolvivarred on Sarniiri
abil kinnitatud noekurite vertikaaldlgadele, mis on iihendatud
tugedega. Nookurite horisontaaldlad on vedrutémmitsatega iihen-,
datud toukeraamiga. '

Jagaja kdepideme asendi muutmisel liigub 6li pumbast silindri
eespoolsesse voi tagumisse Oo0nsusse. Kui 6li antakse silindri
tagumisse OoOnsusse, paigutab kolvivars nookuri vertikaaldla
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ettepoole — traktori liikumise suunas ja tostab nookuri horison-
taalola iihes vedrutommitsaga, holmaga ja 16iketeraga iiles. Kui
oli antakse silindri eespoolsesse 6onsusse, laskub Ioiketera alla.
Holm iihes loiketeraga voib tungida pinnasesse kas oma raskuse
mojul voi surve all.

Joon 73. Jagaja: I — korpus; 2 — pronkskork; 3 — vajutusmutter; 4 —
tugilaager; 5 — vars; 6 — kiepide; 7 — kiepideme fiksaator; A, B ja C —
korgi kanalid, mis reguleerivad oliliikumist jagajas.

Tehniline iseloomustus. Kaal — 3200 kg. Holma
suurus: pikkus — 3500 mm, kdrgus — 900 mm. Holma maksi-
maalne tootamissiigavus — 200 mm. Holma maksimaalne toste-
korgus 875 mm. Holma I6ikenurga suurus pinnase to6tlemi-
sel — 45 ja 600. Holma poordenurga suurused pooramisel horison-
taaltasapinnas — 60 ja 90°. Oli toorohik juhtsiisteemis — 30 atm.
Olipaagi maht — 75 1.

Buldooser JI-159 (joon. 74) on hiidraulilise juhtimisega,
kerge ja lihtsa konstruktsiooniga, tootab traktori CT3-HATH joul.
Selle pohiosadeks on: hdlm, 15iketera; toukeraam ja hiidrauliline
juhtimisseadeldis.

Holm kujutab enesest painutatud teraslehte, mis on tagant
tugevdatud piki- ja pdikprussidega ning kiilgedelt — poskedega.
Holm on keevitatud toukeraamile ja moodustab sellega iihe ter-
viku. Holma alumisele direle on kinnitatud 16iketera, mis koosneb
kolmest mahavdetavast sektsioonist.

Buldooseri toukeraam kinnitatakse traktorile tappidega plaadi
abil. Plaat, mis on tugevdatud nurkrauaga, liheb traktori alt roo-
mikute vankrikeste vahelt 14bi ja kinnitatakse traktori raamile pol-
tidega. Plaadi tagasinihkumise voimalus on korvaldatud tuge-
dega, mis on keevitatud traktori lonZeroonidele.
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Hiidraulilised silindrid on asetatud traktori ette radiaatori
juurde. Olipump ja jagaja on monteeritud traktori taha. Jagaja
kdepide on asetatud traktoristi istme juurde. Hiidraulilise seadel-
dise konstruktsioon ja toé6tamispohimote on samad, mis angldoo-
seril J1-149.

Joon. 74. Buldooser JI-159: I — hdlm; 2 — loiketera; 3 — toukeraam; 4—
hiidraulilised silindrid; 5 — torujuhtmed.

Tehniline iseloomustus. Gabariidid: pikkus —
4500 mm, laius — 2300 mm, korgus — 2250 mm. Kaal — QOQ kg.
Holma suurus: pikkus — 2250 mm, korgus — 800 mm. Holma

maksimaalne t6otamissiigavus — 150 mm. Holma maksimaalne
{ostekorgus — 600 mm. Holma loikenurga suurus pinnase to6tle-
misel — 600, Hélma horisontaalpdordenurga suurus — 90°. Oli

toorohk juhtimisseadeldises — 30 atm. Olipaagi maht — 75 1.

Buldooseri ettevalmistamine tooks.

Enne t66 algust tuleb buldooser hoolikalt jérele vaadata ja
avastatud puudused korvaldada. Hiidraulilise juhtimisega buldoo-
serite juures tuleb siisteem tédita puhta masina- voi solaardliga ja
kontrollida selle t66d tidieliku surve all. Trosstostukitega buldoe-
serite juures tuleb kontrollida trosside asetust ja friktsiooni ning
piduri tood.

Puude ja kdndude juurimine buldooseriga.
Puude juurimisel tuleb buldooseri hélm iiles tosta ja teostada
juurimist ainult traktori edasiliikumisel. Holma korgus tuleb
valida vastavalt puude iseloomule ja ldbimoodule. Suurte puude
puhul soovitatakse juurimise eel buldooseriga puujuured ldbi 16i-
gata, tehes selleks iiks voi kaks pealesoitu, ja alles selle jérel
langetada puu. Pinnaldhedase juurekavaga puid voib juurida ilma
eeltootlemiseta.
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Peenikeste puude juurimisel tdstetakse harilikult buldooseri
holm 1—1,5 m korgusele.

Peenikesi puid vo6ib juurida riihmiti — mitu puud traktori iihe
pealesoiduga.

Juurimisel buldooseriga tuleb selle holmaga suruda sujuvalt
puutiivele, kallutada seda veidi ja liigutada puujuurestik kohalt
dra (joon. 75-A). Seejdrel tuleb traktor tagandada, lasta bul-
dooseri holm alla maapinnale ja teostada uus pealesdit, et 1Gigata
1dbi juuritava puu koik juured (joon. 75-B).

S = ZZ- = = = / & £ 5 & A

Joon. 75. Puude juurimine buldooseritega.

Samal viisil teostatakse buldooseriga ka kdndude juurimist.

Metsa juurimisel buldooseriga ei tohi mingil juhul lubada
puude kukkumist traktorile.

Kui on olemas mitut tiiiipi buldoosereid, soovitatakse puude
langetamist ja kdndude juurimist teostada raskete buldooseritega,
juuritud puidu kokkuajamist virnadesse aga kergetega.

Buldooserite to66joudlus juurimistoodel.

Suurtel tsiviilehitustel, samuti ka lennuviljade ehitamisel
metsarajoonides, on buldooserite to6joudlus olnud 0,3—0,4 ha
tunnis,

120



Buldooserite t66joudlust voib veel tunduvalt suurendada, kui
kasutada erilisi juurimisseadiseid, mis monteeritakse buldooseri
holmale voi raamile,

Vahetatavad juurimisseadised, mis monteeritakse buldooserite
holmale voi raamile.

Vahetatavad juurimisseadised on védga lihtsad vahendid, mida
on kerge valmistada kohapeal masina-traktorijaama ja sovhoosi
toojoududega.

Selliste vahendite hulka kuuluvad: juurimislabidas, kdnnulch-
kur, kdnnujuurimisseadis ja puujuurimisseadis.

Juurimislabidas (joon. 76) kujutab enesest 101keteraga :
terasplaati, laiusega 35—90 sm ja kaaluga 150—360 kg, mis ase-
tatakse buldooseri holmale selle keskkohta. See labidas 16ikab 14bi

Joon. 76. Juurimislabidas, mis asetatakse buldooseri holmale.

Joon. 77. Kannulohkur, mis asetatakse buldooseri raamile
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kdndude. ja puude juured 25—50 sm siigavuselt. Juurte 1dbildika-
mise jdrel tommatakse labidas maast vialja ja hakatakse sellega
suruma kidnnule voi puutiivele. Traktori edasiliikumisel kukub
kdnd voi puu iimber ja tougatakse traktori poolt augukohast
eemale.

Kdnnulohkur (joon. 77) koosneb kahest metallkiilust,
kummagi raskus 800—1500 kg, mis asetatakse buldooseri raami
nurkadesse. Kadndude 16hkumist teostatakse traktori korduvate
pealesdoiduvotetega. Suurte kidndude purustamiseks laheb tarvis
mitu pealesdidu-lohestusvotet.

Kénnujuurimisseadis koosneb neljast kédpast, mis
kinnitatakse angldooseri raamile. Kahel darmisel kidpal on verti-
kaalterad, mis 16ikavad l4bi juured, kuna keskmised, kiilukujulised
kdpad tombavad 16igatud juuretiikid maast vélja. Kannujuurimis-
seadise t66joudlus on kuni 300 kdndu vahetuse kohta.

Joon. 78. Kindude ja puude juurimisseadis, mis kinnitatakse buldooseri
holmale ja raamile.

Puujuurimisseadis (joon. 78) koosneb buldooseri ette
selle holmale iilalt kinnitatud horisontaalprussist ja neljast
terast, mis kinnitatakse holmale eest. Juurimine toimub traktori
edasiliikumisel, kusjuures pruss surub puutiivele, painutab selle
ettepoole ja kergitab puu juurestiku iiles. Buldooseri loiketera ja
ettekinnitatud neli tera 16ikavad juurestiku 16plikult 14bi ja tosta-
- vad selle maapinnale. Sama seadisega kogutakse ka juuritud puit
hunnikutesse.

Rootor-juurimismasinad.

Rootor-juurimismasinad voivad teostada jargmisi to6id: kén-
dude juurimine raismikkudel ja maa-ala puhastamine juurtest
pdrast vosaloikaja tood; pinnase kobestamine mullatoode teosta-
misel; samblakihi purustamine uudismaa iilesharimisel soodes ja
soostunud maa-aladel.

Rootor-juurimismasin PK-1 (joon. 79) on sobiv
toodeks soodes ja soostunud maa-aladel. See tootab jarelehaagi-
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tuna traktorile CXT3-HATH. Juurimismasina pohiosadeks on:
rootor, raam, suusad, kruvikinnitid, juhtimismehhanism ja haake-
seadis. Rootor koosneb hammastest, poorlevast pidemest, poske-
dest ja mullahaakidest.

= A |

! — hambad; 2 — poorlev alus; 3 —

aluse posed; 4 — voll; 5 — mullahaagid; 6 — raam; 7 — suusad; 8 — kruvi-
kinnitid; 9 — hoob

Joon. 79. Rootor-juurimismasin PK-1:

Juurimismasina rootoril on viis keevitatud sirbikujulist ham-
mast 1, mis on kinnitatud poorlevasse pidemesse 2, iiksteisest
0,5 m kaugusele, kusjuures kaks keskmist hammast on teiste
hammaste suhtes 1800 all {imber pdoratud.

Poorleval pidemel on peale hammaste kaks pdske 3 ja voll 4.
Posed on asetatud pideme otstele ja varustatud mullahaakidega 5
ning korvadega. Pideme voll poorleb laagrites, mis on kinnitatud
juurimismasina raamile.
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Juurimismasina raamile 6 on asetatud juhtimismehhanism,
pideme volli laagrid ja haakeseadis.

Raam toetub kahele suusale 7. Malema suusa tagumisele
otsale on asetatud piiraja, mis kaitseb suuska {imbermineku eest
kraavist iilemineku puhul, kuna eespoolsetele otstele on asetatud
kruvikinnitid 8. Kruvikinnitid hoiavad samuti raami {imberkukku-
mise eest. T66tamise ajal on kruvikinnitid horisontaalasendis.

Juhtmehhanism koosneb kahest pidurdusriivist ja hoobade siis-
teemist. Vajutamisel hoovale 9 (masina litkkumissuunas) tulevad
riivid hambast vilja ja rootor hakkab vabalt poorlema. Rootor,
teinud tdispoorde oma telje iimber (joon. 80), vabaneb vélja-
juuritud kdndudest, mitastest ja samblast.

Juurimismasina haakeseadis koosneb keevitatud prussist, kahv-
list, sormedest ja seaderauast. Pruss kinnitatakse traktorile, kah-
vel aga juurimismasina raamile,

Juurimesmosing

liteom tssound

Joon. 80. Rootori tootamise kinemaatiline skeem: 1—7 rootori hammaste
poorlemisfaasid. Poorlemine toimub hammaste ja mullahaakide
haardumisel maapinnaga.

Toolise jaoks on juurimismasinal iste iihes seljatoega, vooga
ja rihveldatud plekist jalgealusega.

Tehniline iseloomustus. Gabariidid: pikkus —
6530 mm, laius — 3460 mm, korgus — 2320 mm. Kaal — 1600 kg.
Haardelaius — 3000 mm. Hammaste maksimaalne to6tamis-
siigavus — 300 mm. Eritakistus pinnasele: transportolukorras —
0,15 kg/sm2, tooolukorras — 0,11 kg/sm2.

Kéndude juurimine Enne t66 algust tuleb pidurdus-
riivid reguleerida nii, et riivid rootori poéramisel 1800 vorra sul-
guksid automaatselt. Pdrast vedrude reguleerimist vdib juurimis-
masina haakida traktori taha.

Juurimismasin tuleb haakida traktori taha tasasel maal. Esi-

algu iihendatakse suuskade kruvikinnitid juurimismasina raamiga.

Seejarel asendatakse traktori haakerdngas erilise haakeprussiga
ja kinnitatakse juurimismasin traktorile. Suuskade kruvikinnitid
vabastatakse juurimismasina raamilt ja pooratakse horisontaal-
asendisse.
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Traktori sdidul tookohale iihes juurimismasinaga tuleb rootori
koik hambad asetada iihte ritta ja seada rootor transportasendisse.

Uudismaa harimisel teostatakse kédndude juurimist rootor-
juurimismasinaga 2—3-kordse iilessdiduga. Kui maa-ala on sam-
maldunud vo6i kaetud peenvosaga, soovitatakse asetada pidemesse
kolm hammast, nendest kaks pideme otstele, kuna kolmas aseta-
takse keskele, kuid otshammaste suhtes 1800 all iimber pdooratult.
Juurimismasina teine ja kolmas tookédik tuleb suunata nii, et roo-
fiori hambad satuksid eelmise kdigu hammaste jdlgede vahekohta-
esse.

Maa-alal, kus on vidhe kinde, voib tootada kolme hambaga,
mis on koik asetatud iihte ritta. 2

Juurimismasin teostab esimesel kdigul umbes 40% juurimis-
toost. Ulejddnud 60% juurimistoost teostatakse juurimismasina
jargmiste kaikudega.

Tootamise ajal tuleb juuritud puit koristada kohe juurimis-
masina ldbimineku jdrel, kuna koristamata puud raskcndavad

“traktori liikumist juurimismasinaga.

Juurimismasinat on otstarbekohane kasutada mineraal-metsa-
maadel ja madalsoodes.

Juurimisiakked 1.

Juurimisikkeid kasutatakse kdndude juurimiseks ja mulla
kobestamiseks (uudismaa harimisel) vosaloikajaga laastatud ja
juurimismasinaga juuritud mineraal- v6i turvasmulla-maadel.
Juurimisikked Iohestavad ja juurivad ~vilja mullas leiduvad
jimedad juured ja puude juurtesdlmed. Juurimisikked saavad
histi hakkama virskete kasekdndudega, millede 14bimoot on kuni
30 sm, ja vana raie juurtega (7—8 aastat), millede 14bimo6ot on
kuni 40—45 sm.

Juurimisdkked on vidga lihtsa konstruktsiooniga ja neid voib
valmistada masina-traktorijaama ja sovhoosi téokojas.

Juurimisdke traktoritele C-60, C-65 ja C-80
(joon. 81) koosneb raamist, pulkadest, haakeseadisest ja trans-
portseadisest.

Juurimisikke raami moodustavad kolm puitprussi, mis on
omavahel iithendatud kolmnurga-kujuliselt.

Tagumise prussi 1 otsad on tapitud kiilgprussidesse 2 ja kinni-
tatud neile sidelappidega 3 kruvipoltide abil. Kiilgprusside ees-
poolsed otsad iihendatakse kahe siderauaga 4. Uks sideraud ase-
tatakse haakeseadise lappide alla, kuna teine kinnitatakse raami
sisekiiljele. Peale selle on raami eespoolse otsa esimese pulga pesa
pealt ja alt tugevdatud nelja poldiga kinnitatud kaitserauda-
dega 5.

1 Eestis tuntud karjala dkke nime all.
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Raami Kkiilgprusside kiilge on kogu pikkuse ulatuses pealt ja
alt poltidega kinnitatud raudlatid 6. Lattides on pulkade pesa
kohas pesa kontuurid kolmest kiiljest lahti raiutud ja painutatud
pesa sisse (joon. 82).

Raudlatte voib asendada iga pesa juurde asetatavate kaitse-
raudadega, labivaid polte — sepanaeltega.
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Joon. 81. Juurimisdke (karjalaike) traktoritele C-60, C-65 ja C-80: / — tagu-
mine pruss; 2 — kiilgprussid; 3 — sidelapp; 4 — sideravad; 5 — kaitse-

rauad; 6 — raudlatt (raudklamber); 7 — &dkkepulk; 8 — haakeseadise veo-
plaadid; 9 — haakekamm; /0 — haakerongas; 11 — transportjalased; 12 —
ristpruss: 73 — transportjalaste tommits; 74 — haakeseadise lisalapp.

Raami kiilgprussidele on poltidega kinnitatud iiksteist pulka,
mis on valmistatud vanadest raudteeroobastest. Uks pulkadest
asetatakse ette — kiilgprusside iithenduskohta, teised aga kiilg-
prussidele (5 pulka kummalegi prussile). Pulkade alumisi otsi
ei toodelda. Pulkade iilemistesse valjaulatavatesse otstesse on
puuritud mitu ava, mis on méidratud pulkade kinnitamiseks raa-
mile. Eelviimaste pulkade alumistesse otstesse on 170 mm korgu-
selt puuritud tdiendavalt kummassegi pulka iiks ava transport-
jalaste kinnitamiseks.
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Juurimisidkke haakeseadis koosneb kahest kiilgprussidele kinni-
tatud veoplaadist, nende plaatide vahele asetatud "seaderauast ja
haakerongast.

Transportasendis- libiseb dke kahel puitjalasel, mis on kinnita-
tud eelviimastele hammastele ja on tommitsa abil {ihendatud raa-
mile asetatud ristprussiga. Haakeseadise kammile kinnitatakse
ikke transportimiseks lisaplank.
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Joon. 82. Raudlattide v6i pesa-kaitseraudade kinnitamine juurimisikke kiilg-
prussidele: A — raudlattide Idiketiikkide painutamine hammaste pesadesse.
B — prussi rautamine pesa-kaitseraudadega (osaline rautamine)

Tehniline <iseloomustus. Gabariidid: pikkus —
5700 mm, laius — 4000 mm, korgus — 1300 mm. Haardelaius —
3250 mm. Kaal — 1600 kg. Prusside suurus: kiilgprusside pik-
kus — 5570 mm, tagumise prussi pikkus — 3800 mm, ristloige:
iileni rautatuna — 400 X 400 mm, osaliselt rautatuna —
450 X 450 mm. Raudlati suurus (rautamisel): pikkus — 4000 mm,
ristloige — 200 X 8 mm. Pulga pikkus — 1100 mm. Jalaste suu-
rus: pikkus — 1000 mm, ristloige 300 X 300 mm. Jalaste tom-
mitsa pikkus — 1150 mm. Raamile asetatud ristprussi pikkus —
2780 mm. Veotakistus: keskmistes tootingimustes — 2800—3500 kg,
rasketes tootingimustes — 5000 kg. Kalkuleeritud téo6joudlus t66-
tamisel traktori C-60 joul: esimesel kdigul — 0,98 ha/t., teisel kii-
gul — 1,37 ha/t.

Juurimisdke roomiktraktoritele CT3-HATH
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(joon. 83) koosneb keevitatud raamist, seitsmest pulgast, haake-
seadisest, transportjalastest ja kaldtiiiiridest.

Akke raam on valmistatud karp-rauast, mis on asetatud kit-
saste servadega allapoole. Nendele servadele on keevitatud raud-
latid paksusega 8—10 mm. Raami nurkadele on keevitatud lapid.

Raami kiilgprussidesse on tehtud ldbivad avad, kuhu aseta-
takse pulgad. Need on valmistatud raudteeréobastest. Pulgad on
tagantpoolt tugevdatud juurdekeevitatud kallaktugedega voi lappi-
dega. Pulgad on keevitatud raami kiilge.

Joon. 83. Juurimisike traktorile CT3-HATU: [ — raami kiilgpruss; 2 —

tagumine pruss; 8 — latt; 4 — tagumine lapp; § — eespoolne lapp; 6 —

dkke pulk; 7 — nurklapp; 8 — haakekamm; 9 — haakerongas; 10 ja 11 —

haakesangad raami tagumisel prussil; 12 — transportjalased; /3 — kald-
tiidirid.

Juurimisiikke haakeseadis koosneb sangast, mis on keevitatud
raami eespoolsele nurgale, haakerdngast, mis iihendatakse selle
sangaga, ja abikangist voi ketist. Raami tagumisele prussile on
keevitatud kolm haakesanga, mis sdltuvalt toé6tamistingimustest
voimaldavad haakida juurde veel teise juurimisdkke, taldrik- voi
pulkéikke voi libistaja-planeerija.
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Latt-terasest transportjalased on pealt keevitatud raamile.
Sattumisel suurte kdndude ja kivide otsa vo6i jirskudel péérangu-
tel kaitsevad kaldtiiiirid dket iimbermineku eest. Kaldtiiiirid on val-
mistatud toruldikudest, mis on terava nurga all keskelt kokku
painutatud ja raami tagumiste nurkade kiilge keevitatud.

Tehniline iseloomustus. Gabariidid: pikkus —
3200 mm, laius — 2900 mm, kdorgus — 600 mm. Kaal 600 kg.
Haardelaius — 2080 mm. Kiilgprusside pikkus — 2800 mm.
Tagumise prussi pikkus — 2120 mm. Pulga pikkus — 450 mm.
Veotakistus keskmistel téotingimustel — 1500—2000 kg. Kalku-
leeritud t66joudlus iihekordsel tootlemisel: traktori esimesel kai-
gul — 0,80 ha/t., traktori teisel kdigul — 0,95 ha/t.

Kindude juurimise tehnika. Kéndude juurimise
tehnika juurimisdketega on viga lihtne.

Esialgu hakatakse traktoriga tootama iihes suunas, liikudes
kdndude vahel sobivamaid kohti mooda. Seejuures rebib juurimis-
ake katki suurte kdndude juured ja juurib vilja viikesed kadnnud.
Kui maa-ala on juurimisdkkega iihes suunas ldbi toodeldud, alus-
tatakse tootlemist ristsuunas.

Juurimisdkke kahe-kolmekordse tootlemisega suudetakse juu-
rida védlja suurem osa kidndudest. Maa-alale jadvad veel jarele
suuremad kdnnud, mis juuritakse juurimismasinaga voi traktoriga.

Kasutustingimused. Juurimisidkkeid soovitatakse kasu-
tada kuni 20—25 sm ldbimdoduga kdndude juurimiseks, kdndude
tihedusel 600—1000 tk. ithe ha kohta.

Juurimine traktori vahetul veol.

Kindude juurimiseks ja puude langetamiseks traktori vahe-
tul veol on tarvis iiht voi mitut terastrossi, milledel on konksud
otsas. Monikord kasutatakse ka plokki.

Juurimist traktori vahetul veol teostatakse voimsate trak-
toritega (C-80, C-60, C-65 ja CT3-HATH), mis varustatakse eri-
liste amortisaatoritega (joon. 84).

Traktori vahetul veol voib juurida mitte dle 17—20 sm
1abimddduga kinde, ploki kasutamisel ja juurte ldbiraiumisel aga
kuni 25—30 sm 1abimoodulisi.

Kindude juurimist traktori vahetul veol soovitatakse raken-
dada soodes, mis on rahuldavalt kuivendatud.

Kindude juurimist traktori vahetul veol teostatakse jarg-
mistel viisidel.

1. viis. Traktori taha asetatud amortisaatori veosangale
kinnitatakse iiheaegselt 4—6 mitmesuguse pikkusega (4—12 m)
trossi (tSokerit), millede otsas on konksud. Soovitatakse varuda 2
komplekti trosse iga traktori kohta. Uhe trossikomplektiga tomma-
takse vilja kidnde, kuna teist komplekti kasutatakse ettevalmis-
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tuseks jargmise kanduderithma juurimiseks sel ajal, kui esimene
komplekt on t60s. See voimaldab teostada juurimist pidevalt. Iga
trossikomplekti kohta eraldatakse 3—4 inimesest koosnev t66-
brigaad.

Uheaegselt juurimisega veetakse sama traktoriga juuritud
kapnud hunnikusse.

‘2. viis. Traktori veosangale kinnitatakse tsingitud teras-
tross, pikkusega 60 m ja ldbimodduga 25—30 mm, mille lahtisel
otsal on suur rongas (voi veel parem
— haak), mille abil tross Kkinnita-
takse tugevale ankurkidnnule. Sait-

suunale. Uues suunas edasi liikudes
veab traktor trossist moodustunud
nurgas asetsevad kidnnud maast
vilja (joon. 85). '
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kasutatakse kindude juurimi- b gatac g :
sel traktoriga vahetul veol: Traktori
Li7s varredy 2 -—iplaal; 3 — - lickumnissuund
vars iihes korvaga ja mutriga; o) 4 ot R
4 — vedru; 5 — liikuvad plaa- Joqn. 85. Kindude juurimine trak-
did; 6 — veosang; 7 — ron- toriga vahetul veol: / — ankurkind;
gad. . 2 — tostetross; 3 — traktor.

Kui kdnnud on iihes suunas vilja juuritud, pooratakse trakto-
rit ja, liikkudes umbes sama nurga all, jatkatakse kdndude juuri-
mist. Selliselt traktorit juhtides juuritakse vélja kdnnud maa-alal,
mille raadius on umbes 60 m.

Et kdnde 16plikult maast vilja tdmmata ja neid {imber poorata
juurtega iilespoole, tehakse teine kdik vastassuunas.

Seda juurimisviisi kasutatakse tdotamisel liivastel pinnastel
ja turvasmuldadel, kus kidndude eritakistus on viike.

3. viis. Kahe traktori haakerdngastele kinnitatakse ftross,
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mille pikkus on 60—80 m, ldbimo6t 256—35 mm. Kandude juuri-
misel liiguvad traktorid paralleelselt, korvuti, vahekaugusega
10—20 m. Maatiiki 16pul socidavad traktorid iile jargmistele naa-
ber-tocetele ja alustavad liikumist vastassuunas.
. Seda juurimisviisi kasutatakse pinnaldhedase juurestikuga
20—25 sm libimddoduga okaspuukdndude juurimisel. :
4. viis. Selle juurimisviisi juures toodeldakse maa-ala esi-
algu juurimisikkega, mis juurib vilja koik peenikesed ja 'pdlenud
kdnnud, purustab suurte kdndude juured ja liigutab kénde pinna-
ses. Seejdrel juuritakse jarelejaanud suured kdnnud vilja
traktoriga. ‘

Hobujuurimismasin.

Hobujuurimismasin (joon. 86) tootab vintsi pohimottel ja
koosneb trumlist, malmraamist, veokarbist, sidurist, porkmehha-
nismist, puitraamist (jalastest) ja veoprussist (tiislist).

Sooneline vertikaaltrummel 1 on asetatud vertikaalsetele
malmtugedele. Trumli iilemisel flantsil asub porkmehhanismi
hammastik, kuna alumisel flantsil on ava t66trossi kinnitamiseks.

# e

Joon. 86. H_obujuurimismasin: I — trummel; 2 — t6otross; 3 — malmtugi;
4 — mahavoetav plaat; 5§ — plokk; 6 — ankurtommits; 7 —, puitraam; 8 —
konksud trengide haakimiseks; 9 — veopruss; 10 — prussi sidestusvarras;

11 — veokarp; /12 — hoob; 13 — ankurtross.

Masinaraam koosneb kahest malmtoest 3 ja plaadist, mis vala-
takse iihes tiikis. Tugede iilemistele otstele on poltidega kinnita-
tud teine, mahavoetav plaat 4. Uhe toe nisale, mis on valatud
toega iihes tiikis, on asetatud plokk 5, kuna teisele toele on kinni-
tatud ankurtommits 6. ‘

Raami mahavoetavale plaadile on asetatud veokarp (joon. 87).
Veokarbi iihe otsa eripesadesse 2 on kinnitatud veopruss, teise
otsa ava 3 kaudu on kinnitatud {imarrauast tommits. b
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Veokarp iihendatakse trumliga erisiduri 4 kaudu. Trumli sisse-
jab.\l/éljalﬁlitamist teostatakse hoova 5, ekstsentrikute 6 ja vedru 7
abil.

Porkmehhanism koosneb porkhammastikust 8, mis on asetatud
trumli iilemisele flantsile; ja kahest riivist 9, mis on asetatud
raami iilemise plaadi pesadesse. Porkmehhanism takistab pinguli-
tommatud tootrossi lahtikerimist trumli seisakul.

Trummel i{ihes metallraamiga on asetatud puitraamile 7
(joon. 86), mis annab masinale tootamisel stabiilsust ja on ka
vajalik masina edasivedamiseks iihe kdnnu juurest teise juurde.
Raami pikiprusside otsad on altpoolt kumeraks tahutud, et holbus-
tada liikumist masina edasiviimisel. Hoburakmete trengide kinni-
tamiseks masina edasivedamisel iihe ankurkdnnu juurest teiseni
on raamile kinnitatud kaks konksu.

Joon. 87. Hobujuurimismasina trummel ja veokarp: I — veokarp; 2 — puit-

prussi pesad; 3 — ava veosidestusvarda tarvis; 4 — sidur veokarbi iihenda-

miseks trumliga; 5§ — hoob; 6 — ekstsentrik; 7 — vedru; 8 — trumli iilemine

flants iihes porkmehhanismi hammastega; 9 — porkmehhanismi riiv; 10 —

trummel; 7/ — malmtugi; 72 — malmplaat; 13 — ankurtommits; 14 —
plokk; 15 — puitraam.

Veopruss (tiisel) 9 valmistatakse tavaliselt tookohal. Selle ots,
mis asetatakse veokarpi, peab oma moodetelt vastama karbi ava-
dele. Veotiisli pikkus ei tohi olla iile 6 m, et viltida trossi katke-
mist v6i masina purunemist. Veo sidestusvarras 10 tuleb kinni-
tada tiislile nii, nagu ndidatud joonisel 88.

Masin tootab kahe hobuse joul. Masin voib tootada ka iihe
hobusega, kuid siis on t66joudlus madalam. Peale selle voib iihe
hobusega tootamisel juurida ainult peenemaid kinde.

Tehniline iseloomustus. Gabariidid: pikkus —
1800 mm, laius — 800 mm, korgus — 850 mm. Trumli 1&4bimoot —
250 mm. Trumli pikkus — 225 mm. Keskmine tombejoud —
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7000—8000 kg. Kaal — 540 kg. Tootrossi pikkus — 42 m. Too-
trossi 1dbimoot — 19 mm. Ankurtrossi pikkus — 6,5 m. Ankur-
trossi 1abimoot — 22 mm.

Peale t00- ja ankurtrosside kuulub masina toovarustise komp-
lekti veel: a) tross pikkusega 8,5 m ja labimodduga 23 mm, mille
ithes otsas asub plokk ja teises otsas — konks; b) tross pikku-
sega 8,5 m ja ldbimooduga 19 mm trossililhendajaga iihes ja
konksuga teises otsas; c¢) konksader poolmiddanenud kadndude
juurimiseks.

Tootamistehnika. Tootamisel kinnitatakse masin
jameda, tugevama kdnnu kiilge. Ankurkdnnu valikul tuleb silmas
pidada, et tootamisel séidab masin iimber kdnnu, seetottu tuleb
valida voimalikult tasane koht masina asetamiseks. b

Joon. 88. Sidestusvarda ithendamine veoprussiga: I — veopruss; 2 — sides-
tusvarras; 3 — klamber; 4 — haakeraud rakmete kinnitamiseks.

Masina kinnitamise jirel keritakse tootross lahti, liilitatakse
veokarp vilja ja tostetakse porkmehhanismi riivid {iles. Kui veo-
tross on haagitud kinnule, liikkatakse porkmehhanismi riivid ette
ja iihendatakse veokarp siduri abil trumliga. Seejérel lastakse
hobused kiima.

Kannu juurimisel jalgitakse, et tootrossi kerimine trumlile
toimuks oigesti.

Kiannu viljatombamise jarel, kui trossi pinge on juba vihe-
nenud, liilitatakse sidur vilja ja alles selle jarel vabastatakse
porkmehhanismi riivid, et valtida onnetusjuhtumeid.

20—35 sm labimooduga kinde juuritakse masinaga, kasutades
iiht plokki. Ule 35 sm l4bimdoduga kdndude juurimiseks asetatakse
masinale kaks plokki. Viikeste kdndude juurimiseks kasutatakse
trossilithendajat ja harulist trossi.

Kui veotross on tugevasti pingutatud, on soovitav liilitada
sidur vilja momendil, kui hobused ldhevad {ile trossi. Jimedate
kdndude juurimisel tuleb hobustele anda iga kdnnu viljatomba-
mise jarel hinge tagasitombamiseks moneks sekundiks puhkust.
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Tootamisel teenindavad masinat 6—8 toolist ja 2 hobust.
Kaks . toolist teenindavad vahetult masinat (trossi laialikand-
mine ja haakimine, plokkide seadmine, juurte ldbiraiumine). Uks
tadline ajab . hobuseid, kuna teised korraldavad kinde, puhastades
neid {ihtlasi mullast. :

Kui téotatakse .ithe' plokiga, on masina tegevusraadiuseks iihe
ankurkdnnu. suhtes t66- ja ankurtrosside iildpikkus. Uhelt ankur-
kdnnult juuritakse pindala 0,7—0,8 ha. :

Hobujuurimismasinaga vo6ib juurida 30—35 sm 1ibimdoduga
kdnde ja pehmetel pinnastel (turvas, liiv) — 40—45 sm libi-
moodulisi. :

Kiisijuurimismasin KPB-2.

Késijuurimismasin KPB-2 (joon. 89) koosneb trumlist, kahest
porkmehhanismist (alumisest ja iilemisest), raamist ja transport-
ratastest.

Soonelise pinnaga terastrummel 1 on asetatud horisontaalselt.
Selle iihel flantsil asub kaks porkhammastikku. Uks hammastik
2 on asetatud flantsi valiskiiljele, teine 3 aga flantsi kiilg-
donsusse.

Trumli teine flants 4 on sile ja omab ava, millest liheb libi
tootrossi ots, mis kinnitatakse erilise plaadi abil trumli ribile.

Trumlivolli iihes otsas on ruudukujulise profiiliga ava t66tamis-
kdepideme tarvis, kuna teises otsas on sang, mis kergendab volli
vidljavotmist masina lahtivotmisel.

‘Alumine porkmehhanism koosneb pdrkhammastikust, mis asub
trumli flantsi kiiljel, 6last 5, mis on asetatud trumli vdllile, ja
riivist, mis on Sarniiri abil kinnitatud 6lale. Trumli volli pdoora-
misel kdepidemest 8 ldheb riiv hambasse ja sunnib trumli pdor-
lema, kusjuures tootross keritakse trumlile.

Harilikult kasutatakse kiepidet vaba voi norgalt pingutatud
trossi kerimiseks trumlile.

Ulemise porkmehhanismi (joon. 90) pdhiosadeks on: teraskarp
1, voll 2, kaks riivi'3 ja 4, pooratav klappkamm 5 vedruga 6 ja
rilviga 7. Selle mehhanismi kumerad riivid ldhevad volli
vastavatesse Oonsustesse ja on sinna kinnitatud kaksikkonksuga.
Riivide kiilgedele on keevitatud kumerdatud plaadid 8. Need plaa-
did {ihes klappkammiga on maiiratud riivide {imberliilimiseks
trossi - lahtikerimisel trumlilt. Kui hoovake 9 on riivi poolt
kinni pigistatud, suruvad vedrude otsad riivid tihedalt vastu
porkhammastikku.. Sel juhul sunnitakse juurimismasina trummel
porkmehhanismi volli vabale otsale asetatud kiepideme edasi-
tagasi kallutamisega poorlema ja kerima trossi trumlile (joon. 91).
... Kui hoovake ‘onvilja liilitatud, vajutavad kammihambad alt
riivide kumerdatud plaatidele ja, tostnud kordamodda riivid iiles,
voimaldavad neil hiipata iile porkhamba. Kui porkmehhanism on

134




]

& =

-

Nl
Joon. 89. Kisijuurimismasin KPB-2: / — trummel; 2 — porkhammastik flantsi valiskiiljel; 3 — porkhammastik
flantsi kiilgdonsuses; 4 — trumli sideflants; & — trumlivollile asetatud o6lg; 6 — riiv; 7 — vedru; 8 —

kéepide.
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oigesti kokku pandud, kerib trummel, peale kahte-kolme kallutust
kiepidemest, pingutatud trossi automaatselt lahti, ilma tdoliste
abita. On tross lodvenenud ja tootamiskdepide asetatud keskasen-
disse, tostavad kammihambad molemad riivid iiles ja voimaldavad
seega trossil vabalt lahti kerida trumlilt.
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Joon. 90. Ulemine porkmehhanism: / — karp; 2 — mehhanismi voll; 3 o
alumine riiv; 4 — {ilemine riiv; § — klappkamm; 6 — vedru, mis teostab rii-
vide sisse- ja viljaliilitamist; 7 — riiv; 8 — kumerad plaadid; 9 — hoovake.

S\ ]

Joon. 91. Ulemise porkmehhanismi to6tamisskeem: / — kamm on liilitatud

vilja, kdepideme edasi-tagasi kallutamisega keritakse tross trumlile; 2 ja 3 —

kamm on liilitatud sisse, kdepideme edasi-tagasi kallutamisega keritakse tross

trumlilt lahti; 4 — kamm on liilitatud sisse; mehhanismi v6ll on neutraal-
asendis, tross ei ole pingutatud, trummel pdorleb vabalt.
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Juurimismasina raam on valmistatud latt-terasest ja on kujult
kaunis keerukas. Raami pikendatud ots on ette nahtud juurimis-
masina pidurdamiseks tootamisel.

Juurimismasina raam toetub kahele rattale. Rattapdiad on
laiad, timardatud airtega, mis kindlustab juurimismasinale hea
kiilglibisemise tootamisel vildaksuunalise trossiga.

Juurimismasin kéivitatakse hoova abil.

Joon. 92. Juurimismasina KPB-2 téotamisskeem: A — juurimine otseveol,

plokita ja trossiliihendajata; B — juurimine todtrossiga ja trossilithendajaga;

C — juurimine ploki abil; I — juuritavad kidnnud; 2 — ankurkind; 3 —
tugikdnd; 4 — trossilithendaja; 5 — plokk.

Viikese kaalu tottu voib iiks to6line juurimismasinat vedada
ithe kdnnu juurest teise juurde.

Tehniline iseloomustus. Gabariidid: pikkus —
1125 mm, laius — 700 mm, kérgus — 590 mm. Kaal — 230 kg.
Trumli 14bim66t — 190 mm. Trumli pikkus — 184 mm. Trossi
trumlile kerimise kiirus 60 kallutamise juures on 0,01 m/sek. ja
0,2 m/sek. Maksimaalne veojoud otseveol — 6150 kg. Tootrossi
pikkus — 30 m. Tootrossi 1abimoot — 17 mm. Ankurtrossi pik-
kus — 2,4 m. Ankurtrossi 14bimodot — 20 mm.

Peale t606- ja ankurtrossi on juurimismasinal: a) tross pikku-
sega 3 m ja labimooduga 20 mm, mille iihes otsas on plokk ja
teises otsas konks; b) tross pikkusega 1,7 m ja labimooduga
17 mm, trossiliihendajaga ja konksuga teises otsas.
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Tootamistehnika. Enne t66 algust kontrollitakse pork-
mehhanismide digesti tootamist ja madritakse avtooliga: trumli
telje laagrid, riivide pesad ja iilemise pérkmehhanismi volli laag-
rid, alumise porkmehhanismi riivi $arniirithendus . 6laga, molemad
porkhammastikud ja transportrataste puksid. _ '

Seejirel kinnitatakse juurimismasin -~ ankurtrossiga ankur-
kdnnule ja haagitakse tédtross juuritava kannu kiilge. Tarviduse
korral liilitatakse sisse plokk voi trossiliihendaja.

Siis kinnitatakse kammi hoovake riiviga, asetatakse hoob
trumli vollile ja keritakse tross trumlile, poorates volli seni, kuni
tross tombub pinguli.

Seejirel asetatakse hoob iilemise porkmehhanismi vollile ja
jitkatakse trossi kerimist trumlile, kuni kdnd on taielikult vilja
tommatud.

Kindude juurimiseks ldbimooduga 20—30 sm ja rohkem ei ole
ithe toolise joud hooval harilikult kiillaldane. Seetottu tootab hoo-
val suurimate pingete puhul 2—3 todlist.

Kui kidnd on vilja juuritud, haagitakse tootross lahti. Kui t66-
tross on liialt pinguli, norgestatakse pinget iilemise porkmehha-
nismi abil. Juurimismasina to66tamisviis on ndidatud joonisel 92.

Tootamiseks juurimismasinaga on tarvilik - 4-liikmeline to66-
brigaad, kelledest kaks teenindavad vahetult juurimismasinat,
kuna teised raiuvad labi juuri, puhastavad kdnde mullast ja abis-
tavad hoova juures suurte kdndude juurimisel.

Tootamisel kolonnides tuleb juurimismasinad asetada iiks-
teisest 40—50 m kaugusele.

Juurimismasinat KPB-2 v6ib kasutada 15—30 sm 1dbimooduga
kdndude ja puude juurimiseks.

See juurimismasin tootab hésti soodes, juurides vilja koik
seal esinevad kdnnud. Mineraalpinnastel ja mdéendlvadel vo6ib
juurimismasinat kasutada kuni 35 sm ldbimooduga kdndude juuri-
miseks, kusjuures kdndude juured tuleb enne ldbi raiuda.

Juurimistoodeks kasutatavad lihtsamad mehhanismid ja riistad.

Lihtsamad juurimismehhanismid, mis valmistatakse toéokohal,
voivad iihenduses juurimisto6de suure mahuga meie maal tosta
suures ulatuses t66joudlust kisitsi-tootamise alal.

Séddrasteks mehhanismideks on juurimis-vdindehoob, juuri-
mishoob, juurimiskett ja teised riistad.

Juurimis-vdandehoob (joon. 93) on oma ehituselt ja tootamis-
tehnika poolest vdga lihtne riist. See kujutab enesest kolme-
liililist ketti, mille {ihes otsas on suur rongas ja teises otsas —
konks. :

Suur rongas, mille 14bimd6t on 300 mm ja jamedus
30—35 mm, on ette nidhtud hoova otsa toetamiseks. Konksu pik-
kus on 330 mm ja jamedus 55—60 mm. Juurimisel kinnitatakse
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konks kdnnu juure taha, asetatakse hoova ots rongasse ja, poora-
tes hooba iimber kidnnu, vdanatakse kind vilja. Juurimis-vaande-
hoova joud on soltuv hoova pikkusest ja voib toctamisel 3—4
toolisega tousta 4—5 tonnini. Juurimis-vddndehoovaga voib juu-
rida kdnde, millede 14bimd6t on kuni 20—25 sm. Jimedamate
kidndude juurimiseks kasutatakse iiheaegselt kahte juurimis-
vaandehooba. Seadist vGib tegevusse rakendada ka hobujdul.

Témbe suund

Joon. 93. Juurimis-vdandehoob t66l.

Hoova
kallutussuund

S » = 1
e S
Joon. 94. Juurimishoob: / — ankurkett; 2 ja 3 — liihikesed ketid; 4 — veo-
kett; 5§ — ankurkdnd; 6 — juuritav kénd.

Kolmeliililist ketti {ihes konksuga vGib asendada lihtsa ketiga
mille pikkus on 2 m, liillide jdmedus 15—20 mm.

Sel puhul kinnitatakse keti otsa tugev haak, mille ots mahub
keti igasse liilisse.

Tootamisel asetatakse kett iihe tugevama juure taha, iihenda-
takse tema otsad ja mahitakse kdnnu iimber, pistetakse hoova ots
ketti ja tootatakse nagu juurimis-vdindehoovaga.
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Juurimishoob (joon. 94) koosneb 4—6 m pikkusest puit-
hoovast, ja neljast ketist mitmesuguse pikkusega ja liilide jame-
dusega 12—17 mm. Uks pikk kett 1 (ankurkett) ja kaks liihikest
ithepikkust ketti 2 ja 3 on kinnitatud ldbivate poltidega hoova
ithele otsale 20 sm kaugusele iiksteisest. Kettide vabad otsad on
varustatud tugevate haakidega.

Neljas, vabakett 4, on ette ndhtud juuritava kdnnu kiilge
kinnitamiseks. Mehhanism rakendatakse tegevusse hobujoul voi

kasitsi.

/ /
Tombesuund

Joon. 95. Juurimishaamer.

Tootamiseks kinnitatakse hoob ankurketiga ankurkdnnu 5
kiilge. Seejuures peavad lithikesed ketid asetsema juuritava kadnnu
suunas. Siis kinnitatakse tombekett juuritavale kidnnule, tomma-
takse ta pinguli ja iihendatakse iiks tema liilidest hoova liihikese
keti haagiga. Seejirel, podrates hooba vasakule ja paremale ning
tostes vaheldumisi kord iihe, kord teise liihikese keti haaki edasi
tombeketi liilides, tommatakse kidnd maa seest vélja.

Juurimishaamer (joon. 95) koosneb suurest haamrist ja
kahest ketist. Haamripea, pikkusega 750 mm ja jdmedusega
450 mm, valmistatakse kergest puutiivest, haamri vars aga, pikku-
sega 1,8 m ja jimedusega 150 mm — kovast puidust (tamm,
kask). Haamri peasse raiutakse voi poletatakse varre tarvis ldbiv
ava. Vars kinnitatakse poigiti labiva poldiga. Varre alumine ots
haamri pea juures kaetakse 150—200 mm ulatuses plekiga.

Varre iilemisele otsale kinnitatakse kett, mille pikkus on iile
3,8 m, liilide jimedus 10—16 mm. Seda ketti kasutatakse haamri
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tegevusse rakendamiseks. Teist ketti, pikkusega 3 m ja sama jiame-
date liilidega, kasutatakse haamri kinnitamiseks kdnnule. = Keti
otsas on tugev haak, mis mahub vabalt keti liilidesse.

Tootamisel asetatakse haamer juuritavale kidnnule vdimalikult
ldhedale ja kinnitatakse juuritav kiind liihikese keti abil haamri
varre kiilge. Seejuures tommatakse kett tugevasti pinguli ja ase-
tatakse keti haak keti iihte liilisse. Seejirel iihendatakse haamri
varre otsa kiilge kinnitatud kett hoburakmete kolgiga ja lastakse
hobused liikuma. Varre pooramisega haamri pea {imber tomma-
takse kdnd maast vilja. Seejdrel tommatakse juuritud kind august
eemale, et [0plikult selle juuri katki rebida.

Kannu kiilge kinnitatava pika keti asemel kasutatakse ka suurt
rongast ja lithikest ketti, mille otsas asub suur konks.

Rongas asetatakse haamri varrele. Keti konks kinnitatakse
kdnnu suurema juure taha, tdmmatakse kett pinguli ja iihenda-
takse kaksikhaagi abil keti iihe liiliga.

Joon. 96. Juurimiskett.

Juurimiskett (joon. 96) koosneb 750 mm pikast kie-
pidemest ja 900 mm pikast ketist. Keti asemel voib kasutada trossi.
Juurimisel juurimisketiga mahitakse see iimber kdnnu ja iihenda-
takse ta lahtine ots hoburakme kolgiga. Juurimisel peab kéiepide
asuma veosuuna vastaskiiljel. Enne kui lasta hobused liikuma,
tuleb kett tugevasti pingutada, surudes parema kdega kiepide-
mele ja juhtides vasaku kdega hobuseid.

Tootamiseks lihtsamate mehhanismidega ja juurimismasina-
tega peavad juurimisbrigaadidel olema eririistad, mis on kohan-
datud nendele toodele. Sadraste riistade hulka kuuluvad: juurimis-
kirves, koblas, kirka-koblas, kirves-koblas, juurimiskang, raud-
labidas.

Juurimiskirves (joon. 97) on parimaid riistu juurte
ldbiraiumiseks. Tal on kitsas, kumer tera, mis peaaegu ei jda kinni
juurtesse, ja pikk, kdega haaramiseks sobiv vars, mis kannatab
raiumisel véilja tugevaid lo0ke.
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Juurimiskoblast kasutatakse juurte puhastamiseks, ja
labiraiumiseks, samuti ka kdndude puhastamiseks. Juurimiskdoblas
valmistatakse terasest. Koblase teralaius on 150 mm. Varre pik-
kus — 1,25—1,5 m. Kaal — 1,5—2 kg.

Kirka-koblas kujutab enesest koblase ja kirka kombi-
natsiooni. Seda kasutatakse juurte puhastamiseks ja ldbiraiumi-
seks. See riist on eriti hea tootamiseks tihketel, kivirikastel pin-
nastel.
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Joon. 97. Juurimiskirves.

Kirves-koblas omab kaht lGiketera. Uheks on juurimis-
kirve 15iketera, mis asub pikuti varrega, teiseks aga — koblase
tera, mis on asetatud risti varrele.

Juurimiskang on valmistatud {imarrauast, pikkusega
1—1,2 m ja jidmedusega 20—25 mm. Kangil on terasotsad. Otsad
on peitlikujulised, nende laius on 50—80 mm. Séirase kangiga

on sobiv raiuda 1dbi juured, mis asuvad siigaval maas, eriti.

sammasjuurtega puuliikide juures.
Raudlabidal, mida kasutatakse juurimistoodel, peab
olema f{imar voi kiilukujuline tera.

Kindude juurimistode teostamise tehnika trossjuurimisseadiste
kasutamisel.

Masina ankurdamine. Juurimismasina ankurdamiseks
tuleb valida tugevad kdnnud. Ankurkdndude valikul tuleb silmas
pidada, et igaiiks neist voimaldaks juurida vdimalikult suure
pindala. Maapind ankurkdnnu {imber peab olema tasane, et kind-
lustada masina pooramist. Enne juurimist tuleb koristada vosa,
viikesed kdnnud ja lamavad puud. 24

Masina ankurdamist voib teostada ka eriseadise abil, mis mon-
teeritakse traktorile (joon. 98).
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Joon. 98. Ankurdusseadis traktorile tootamiseks trossjuurimisseadistega: / —

liikuv raam (ankur, mis surutakse pinnasesse; 2 — liikumatu raam, mis kin-
nitatakse traktorile; 3 — ketid; 4 — vints liikuva raami tostmiseks trans-
portasendisse.

Joon. 99. Ankurdamine lamavas asendis oleva puitpaku abil.

Kui ankurtrossist ei jatku voi puuduvad tugevad kadnnud, voib
ankruna kasutada puitpakku, mis asetatakse kaevikusse lamavas
asendis (joon. 99).
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Juurte ldbiraiumine kergendab kidndude véljatomba-
mist, vdhendab kdnnuaukude suurust ja juurtega iilestommatava
mulla kogust, mis tuleb juurtelt maha peksta, vihendab kadndude
juurimiseks kuluvat aega ja suurendab masina t66joudlust.

Soltuvalt kdndude jadmedusest, raiutakse juured ldbi kas
kdnnu timbert (tdielik labiraiumine) voi ainult tombesuuna vastas-
kiiljelt. Esimesel juhul tuleb kdnnu véljatombamiseks kulutada
ainult 20—40% {6mbejoust, mis on vajalik kdnnu juurimiseks
ilma juurte ldbiraiumiseta, teisel juhul aga 70—80%. Juurte téie-
likku "labiraiumist kasutatakse harilikult jimedate kdndude puhul
(iile 20 sm), iihepoolset ldbiraiumist — peenemate ‘kdndude puhul.

Enne ldbiraiumist soovitatakse juured mullast puhastada, et
teostada liabiraiumist Gigesti ja mitte teha iilearust t66d.

Hoolikalt teostatud juurte ldbiraiumine vidhendab 2—3 korda
aega, mis kulub kdndude puhastamiseks mullast kdndude juuri-
misel iihes juurtega. Masinaga juurimisel jdetakse jamedate kén-
dude peened juured ldbi raiumata. Viikesi kdnde (labimoot kuni
12—15 sm) voib juurida ilma juuri 1dbi raiumata.

Trossi kinnitamine kédnnule Virskete kindude
puhul tuleb tross kinnitada voimalikult korgele. Madalate kan-
dude puhul tuleb trossi aralibisemise viltimiseks raiuda kannule
kirvega kahele-kolmele kohale silgud.

Trossi kerimine trumlile to6tamise ajal. Trossi
sassimineku ja kiire kulumise véltimiseks tuleb jilgida, et ta
oigesti keriks trumlile kogu trumli pikkuselt ja et ei tekiks eba-
korrapidrasust keerdude asetuses. Parandusi trossi asetuses tuleb
teha kerge kangi voi hoovaga. Tootamise ajal soovitatakse trum-
lile kerida mitte iile iihe-kahe kihi trossi keerde.

Kui trossi keritakse trumlile pikalt, vidhendab see trossi iga ja
juurimismasina tombejoudu.

Kdnnu vidljatombamise kiirus.Juurimiskiiruse vali-
kul tuleb votta arvesse kdndude tombetakistust ja juurimismasina
voimsust. Kui juurimismasinal on mitu tookdiku, tuleb kdndude
‘viljavotmisel rakendada kiireim voimalik kéik, silmas pidades
kdndude takistust juurimisele ja masina voimsust. Kannu kiire
viljatombamine vihendab juurtega iilestommatava mulla kogust
ja jargnevat tookulu kdndude puhastamisel mullast.

Kédndude juurimise suurem kiirus tostab samuti masina t606-
joudlust.

Trossi - lahtihaakimine “ junrituds-kinnult
Oigestiasetatud haagi vabastamiseks on harilikult kiillaldane, kui
lihtsalt vajutada sellele kangiga, mille ots on asetatud haagi
korva. Seejuures tuleb viltida kangiga 160ke vastu trossi.

Jamedate kidndude juurimisel ilma juurte ldbiraiumiseta on
haak sageli mitte ainult kovasti kinni pigistatud, vaid ka kaetud
iihes juurtega iilestommatud suure mullamdttaga. Haagi vabasta-
mine on seotud lahtikaevamisega labidaga ja juuritud kdnnu
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juurte lahtiraiumisega, mis nouab palju aega. Peaaegu alati saab
haaki sel juhul kiirelt ja kergelt vabastada jargmisel viisil: t66-
trossi alla otse kannu juurde asetatakse puit-rull, mille jidmedus
on 200—250 mm. Seejdrel lastak-
se masin kdima ja tommatakse
kind ettevaatlikult rullile. Trossi
vabastamine rullile ({ilestostetud
kdnnult on vidga lihtne ja seda
teostatakse kangi abil.

Trossi vabastamine  juuritud
kdnnult on igasugustes tingimus-
tes kerge ja lihtne, kui trossi
otstes hariliku haagi asemel on
lahtitommatava mokaga  haak

(joon. 100). Et wvabastada seda Joon. 100. Lahtitommatava

haaki kdnnu Kkiiljest, tuleb tomma- mo;‘aga ]haakf llhg_mtr‘r)l‘;ttgoss
ta noorist, vabastades miiviisi g i f e anther: € o

lahtitommatava moka klambrist, ' nGor.

ja lasta masin kdima.

Kahetrumliliste vintside tootrossi lahtihaakimist juuritud kan-
dude Kkiiljest teostatakse automaat-lahtihaakijate ja abitrumli
trossi abil.

Joon. 101. Automaat-lahtihaakija: A — automaat-lahtihaakija to6tamiseks

rasketes tootingimustes; B — automaat-lahtihaakija tootamiseks keskmistes ja

kergetes tootingimustes; /I — tootross; 2 — iilemise trumli tross (abitross);

3 — jamedad trossid kdnnu viljatombamiseks; 4 — peenikesed trossid; § —
ketid.

Automaat-lahtihaakija (joon. 101), mis on ette nihtud té6tami-
seks rasketes tootingimustes, koosneb kahest lithikesest jdmedast
trossist (t3okerist), millede iiks ots on varustatud konksuga ja on
méiidratud kidnnu viljatombamiseks, kahest ketist ja kahest peeni-
kesest trossist, millede iilesandeks on kdnnu {imber asetatud

10 Maaparandustoode mehhaniseerimine 14 5



jameda trossi lahtihaakimine ja to6trossi tagasitombamine juuri-
tavate kdndude juurde. :

Automaat-lahtihaakijat, mis on ette nihtud to6tamiseks kesk-
mistes ja kergetes tootingimustes, voib kasutada ka vosaloika-
jatega 16igatud puude kokkuvedamiseks. See lahtihaakija koosneb
kdnnu {imber asetsevast jamedast trossist (tSokerist), mille {ihes
otsas on silmus ja teises otsas haak, peenikesest trossist, mille
iilesandeks on jdmeda trossi tom-
bamine juuritavate kdndude juur-
de, ja suurest konksust ithes mo-
ne iiksiku ketiliiliga, mis iihendab
tootrossi abitrossiga.

Kindude iimber asetsevaid ja-
medaid trosse (t3okereid) tuleb
omada kaks-kolm tiikki iga auto-
maat-lahtihaakija tarvis. Sel ajal
Juwritovole kui iihega tommatakse kédndu
«onnvle  vilja, asetatakse teised jargmiste-
le juurimisele kuuluvatele kédndu-
dele. See tootamisviis lithendab
tunduvalt aega, mis kulub auto-
maat-lahtihaakija kinnitamiseks
kindudele ja tostab seega vintsi

toojoudlust.
Joon. 102. Té&btrossi trossilithen- Trossiliithendaja. Koi-
dajasse asetamise skeem: [/ — ge rohkem on levinud ekstsentri-

rull on eemaldatud - aluse vilja- : B : :
astmest, to6tross on asetatud vléil- 11§ed trossiliihendajad (joon. 102).’
jaastme renni: 2 — tddtrossi pin- Mis koosnevad alusele monteeri-

gutamise  tottu masina  pooit tud ekstsentrikust, trossist = ja

péordub rull ja pigistab trossi konksust.
kovasti kinni. P ¢ £
Tootamisel asetatakse tressi-

lithendaja nii, et selle tross oleks
suunatud juuritava kdnnu poole, rull aga vintsi poole. Trossi-
liihendaja {ihendamisel tootrossiga eemaldatakse veidi tema rull
ja asetatakse véljaastme (noka) ning rulli vahele tekkinud ruumi
tootross, mis seejdrel painutatakse rulli {imber. Seejirel pinguta-
takse tootrossi masina abil. Pingutamisel p6orab tross rulli, mille
tagajarjel tross pigistatakse kovasti rulli ja viljaastme (noka)
vahele.

Trossilithendaja sddstab tooaega ja kaitseb trossi.

Ploki kasutamine. Ploki kasutamisel té6tamisel tuleb
valida tugikdnd nii, et trossi molemad harud oleksid omavahel
voimalikult paralleelselt (joon. 103). Kui trossi harud ploki juu-
res on suunatud nurga all, siis on tombejoud vaiksem.

Juurimist kahe v0i koguni kolme plokiga praktiseeritakse
vordlemisi harva, kuna plokkide asetamine nouab palju aega.
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Sagedamini teostatakse kdnnu juurimist {ihe ploki abil, kuid &ki-
liste, korduvate tommetega.

Plokkide kasutamine kergendab t66d ja sddstab masinat ning
trossi.

Joon. 103. Kindude juurimisskeem témbetrossiga, plokiga ja trossiliihenda-

jaga: I — juurimine otsetombel plokkideta ja trossiliihendajata; 2 — juuri-

mine iihe trossilithendajaga; . 8 — juurimine kahe trossiliihendajaga; 4 —

iuurimine iihe plokiga ja {ihe trossiliilhendajaga; 5§ — juurimine iihe plokiga

ja kahe trossiliihendajaga; 6 — juurimine kahe plokiga ja iihe trossiliihenda-
jaga; 7 — juurimine kolme plokiga ja iihe trossilithendajaga.

Haruliste trosside kasutamine Harulisi trosse
kasutatakse viikeste kdndude juurimisel. Need koosnevad kolmest
mitmesuguse pikkusega trossist, mis on koik kinnitatud iihele
iildrongale. Trosside lahtised otsad on varustatud konksudega.
Harulise trossi rongas iihendatakse juurimisel tombetrossi voi
trossilithendaja konksuga. Harulise trossi otsad kinnitatakse
kdandudele samuti, nagu juurimisel to6trossiga. Tood voib harulise
trossiga teostada masinat peatamata, vabastades kiirelt silmuse
juuritud kédnnult ja asetades selle ldhemale juurimata kinnule.
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Viikeste kdndude juurimisel suurendab harulise trossi kasu-
tamine tunduvalt t66joudlust.

Poolméddanenud ja polenud kdndude juuri-
mine. Poolmddanenud ja polenud kdndude puhul tombab trossi
silmus juurimisel kdnnu pea dra, jdttes pinnasesse juuresolme
iihes juurtega. Seetottu tuleb sddraseid kdnde juurida konksuga
voi juurimisadraga (joon. 104). Et konksu v6i juurimisatra oleks
parem juure taha kinnitada, tuleb enne kdnnu juured koblase voi
labidaga lahti kaevata.

Joon. 104. Juurimisader poolmidanenud, pdlenud ja viikeste kdndude juuri-
miseks.

Puude juurimine. Puude juurimisel kinnitatakse tross
1—1,5 m korguselt puutiivele. Seega kindlustatakse puude kiirem
ja kergem langetamine. Trossi ei tule kinnitada liiga korgele, et
viltida puutiive murdumist, mis raskendab kannu juurimist. Et
kergendada jiargnevat puidu iilestootamist ja maa-ala puhastamist,
tuleb puud langetada iihes suunas. Suurtel maa-aladel soovita-
takse teostada juurimistood kitsaste todete kaupa. Tootava juuri-
mismasina jirel peab liikuma toobrigaad, kes teostab puude
tiikeldamist ja maa-ala koristamist juurimisjaatmetest.

Kindude juurimise kord. Juurimisel traktori- voi
hobujoul todtavate masinatega soovitatakse alustada juurimist
kaugematest kidndudest ja jark-jargult minna iile ldhematele. Sel
juhul ei takista juuritud kdnnud masina jargnevat t66d. Kahe- ja
mitmetrumliliste vintside puhul, kui juurimistéoga iihes toimub
ka kindude virnadesse asetamine, tuleb enne viia dra ldhemad
kdnnud ja seejarel — kaugemad.
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Tootamisviisid iihetrumliliste juurimismasinatega.

Uhetrumlilise juurimismasinaga teostatakse kiandude juuri-
mist mitmesugusel viisil. Suurema tootlusega tootamisviisid, mis
on esitatud Uleliidulise Hiidrotehnika ja Melioratsiooni Teadusliku
Uurimise Instituudi poolt, on jargmised:

Juurimine juhtkdnnu abil. Sel viisil tootamisel
(joon. 105) ringleb tootross juurimisel {imber juhtkdnnu, mis
asub 5—10 m kaugusel masinast ja voimaldab tootrossi reegli-
parast kerimist trumlile. Juhtkdndudeks valitakse harilikult tuge-
vad kdnnud, mis on vGimelised vastu pidama pingutatud trossi
tombejoule. Puhastatud maa-alal juuritakse koigepealt kéannud,
mis asuvad {ihel pool juhtkdndu. Seejirel asetatakse to6tross
juhtkdnnu vastaskiiljele ja juuritakse teisel kiiljel asuvad kanmud.

Juhtkdnnu kasutamisel jdab &ra tarvidus asetada traktori
tagumiste rataste alla laudu ja vaiu, asetada imber transport-
rattaid, samuti kaob juurimismasina ja traktori {imbermineku
oht, mis oli viltimatu endistel viisidel tootamisel. Tootamisel
juhtkdnnuga védheneb masina seisukohtade arv maa-ala juurimi-
sel. See koik vdhendab tunduvalt kdndude juurimisaega ja tostab
juurimismasina t66joudlust.

Tootamine juhtkdnnuga ei vilista voimalust kasutada tarbe-
korral suurte kdndude juurimiseks plokki.

Téotamisel juhtkdndu kasutades on soovitav juurimismasin
imber asetada iihelt ankurkdnnult teisele nii, nagu ndidatud joo-
nisel 106.

Juurimine juhtploki abil. See juurimisviis erineb
juurimisviisist juhtkdnnu abil ainult selle poolest, et juhtkannule
asetatakse plokk (joon. 107), mis paigutatakse kdnnule voima-
likult ldhedale. Mida ldhemale kidnnu pea suhtes on plokk aseta-
tud, seda harvemini tekib tarvidus masinat {imber asetada. Sel
viisil té6tades voib {ihelt ankurkdnnult juurida 0,6—0,8 ha suu-
ruse pindala.

Juurimine tédielikult lahtikeritud tdédtros-
siga. Trossi otsa kdnnule kinnitamisel lastakse masin kiiku.
Siis tommatakse kind vélja, vabastatakse sellelt tross ja kinni-
tatakse uuele kdnnule, masinat seisma jitmata.

Tootamist jdatkatakse seni, kuni trumlile on keritud 2—3 kihti
keerde, mille jirel tross keritakse uuesti lahti. See tootamisviis
liihendab tublisti aega, mis on tarvilik tdotrossi peale- ja lahti-
kerimiseks. :

Juurimine ahel-meetodil. Toéotamisel sellel viisil
kinnitatakse tross jérjekorras reale kindudele, nagu niidatud
joonisel 108. Siis pannakse masin kdima ja tross tombab ahe-
lasse ithendatud kannud iiksteise jérel iiles. Tross tuleb kinnitada
kindudele nii, et masin ei saaks juurida korraga mitut kindu,
vaid juuriks iga kdnnu iiksikult. Peale selle tuleb jilgida, et
tross ei ldheks kdndude sidumisel keerdu.
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Tootamisviisid kahetrumlilise juurimis-
masinaga. Kahetrumlilise juurimismasinaga, mis on varusta-
tud automaat-lahtihaakijaga, soovitatakse teostada kdndude juuri-
mist jargmistel viisidel.

1. Masina seisukoht valitakse nii (joon. 109), et 100—150 m
kaugusel sellest asetseksid tugikdnnud, mida oleks voimalik kasu-
tada ploki kinnitamiseks. Juhtplokile juhitakse abitross. Abitrossi
ots iihendatakse tootrossi otsaga automaat-lahtihaakija abil.
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Joon. 106. Masina iimberasetus-
skeem juurimisel juhtkdnnu abil:
1, 2, 3, 4 — masina seisukohad; 5 —

juhtkdnnud.

Tootrossi kerimisel alumisele trumlile peab {ilemine trummel
olema vilja liilitud. Kdnnu valjatombamise jérel liilitakse juuri-
mismasina alumine trummel vabakdigule ja lastakse kidiku iile-
mine trummel.

Abitrossi pingutamisel vabaneb automaat-lahtihaakija kannu
kiiljest ja tommatakse jargmise kdnnu juurde.

Kui on olemas automaat-lahtihaakija, siis toimub kandude
juurimine harilikult ainult té6trossiga. On voimalus kasutada ka
plokki.

2. Juuritavale maa-alale (joon. 110) asetatakse 5—6 m
korge post voi kasutatakse metsaraiumisel nimelt selleks otstar-
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Joon. 107. Kindude juurimine juhtploki abil: [/ — juhtplokk; 2 — ankurkdnd; 3 — juuritavad kdnnud.
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Joon. 108. Juurimine ahelmeetodil: / — juhtkind; 2 — ankurkind; 3 — juuritavad kédnnud.
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Joon. 109. Esimene toctamisviis kahetrumlilise vintsiga ithes automaat-lahtihaakijaga: /| — tugikind; 2 — alu-
mise ja iilemise trumli trosside iihenduskoht; = 3 — juuritav kidnd; 4 — viljajuuritud kénd;
5 — ankurkénd.
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Joon 110. Teine tootamisviis kahetrumlilise vintsiga iihes automaat-lahtihaakijaga: I — t66tross; 2 — abi-
tross; 83 — automaat-lahtihaakija; 4 — juuritav kdnd; § — tugikdnnud.



beks kasvama jdetud puud, mis kindlustatakse kolme tommitsaga.
Postile kinnitatakse kolm plokki.

Juuritaval maa-alal kinnitatakse tugikdndudele trossidega
samuti kolm plokki. Tugikdnnud tuleb wvalida selliselt, et plokid
ja automaat-lahtihaakija moodustaksid ristkiiliku.

Tootross ldheb iile alumise ja {ilemise ploki, mis on kinnita-
tud postile, abitross aga iile postil asuva keskploki ja plokkide,
mis on kinnitatud kdndudele. Mo6lema trossi otsad i{ihendatakse
automaat-lahtihaakija abil.

Joon. 111. Trossiotsa kinnitamine konksu kiilge.

Kéinnu tombab vilja ja viib hunnikusse tootross, abitross aga
tombab tootrossi kdndude juurde.

Tostamisel sel viisil vdib iihelt postilt juurida pindala, mille
suurus on kuni | ha.

Trossiotsa kinnitamine konksu kiilge. Konks ja
tross peavad enne kinnitamist olema vastavalt ette valmistatud:
tina voi babiit konksust vilja sulatatud ja trossi ots” meisliga
tasaseks raiutud.

Seejirel asetatakse tross konksu avasse (joon. 111) ja mébhi-
takse 10—12 sm ulatuses otsast pehme traadiga iimbert kinni.
Siis lastakse trossi ots lahti ja painutatakse selle iiksikud kiud
laiali. Edasi tommatakse tross konksu nii, et kiudude otsad aset-
seksid veidi madalamal lehtri ja konksu l6ikepinnast. Seejirel
kinnitatakse konks kdnnule voi puitpakule, méiritakse lehtri alu-
mine ava mirja saviga kinni ja valatakse konksu lehtrisse sula
babiiti voi tina.
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Juurimismasinate ja téovarustise hooidamine.

Traktorijoul tootavad masinad. 1. Rullketid
méadrida avtooliga kaks korda pdevas. Mustunud ketid pesta pet-
rooleumiga.

2. Miardetoosid tdita - tavotiga iga pédev, mitte lubades
nende tiihjenemist.

3. Valada vedelat mddrdeoli kahetrumlilise vintsi kaigu-
kasti karterisse.

4. Jilgida hammasrataste pidurduspolte ja pingutada 15dve-
nenud poldid. Kontrollida aeg-ajalt koiki mutreid ja 16dvenenuid
pingutada. .

5. Hoida téielikus korras sisse- ja viljaliilitushoovad.

Hobu- ja inimjoul to66tavad masinad. 1. Puhas-
tada porkhammastikud ja porkmehhanismid mustusest ja hoida
need alati korralikult avtooliga maarituna. Uks kuni kaks korda
pdevas maadrida trumli telge.

2. Juurimistéddel kiilmal ajal masinat mitte kédiku lasta, enne
kui porkhammastikud on jdist puhastatud.

Toovarustis. 1. Tootrossid médrida kasutatud avtooliga
iiks kord dekaadis, jattes nad madéirituna 60seks seisma.

2. On trossil moned kiud katki, siis tuleb vigased kohad
parandada sepikojas pehme traadiga ja raudrongastega.

3. Lahtihargnenud trossiotsi ei tule maha raiuda, vaid voi-
maluse jargi taastada keerud ja kinnitada pehme traadiga voi
raudrongaga.

Ohutustehnika reeglid.

1. Mitte usaldada traktoritega tootavate masinate juhtimist
viljadpetamata isikutele.

2. Keelatud on hammasrataste hammaste puudutamine kiega.

3. Ei ole lubatud seista trossi veoliinil kidnnu ees, trossi
harude vahel plokiga juurimisel, veoliinil konksuga v0i adraga
juurimisel ega trossi harude vahel juhtkdnnu juures.

4. Ei ole lubatud minna kdnnu augu ldhedale enne, kui kidnd
on loplikult juuritud ja august eemaldatud.

5. Keelatud on kidtega parandada trossi ebakorrapirast peale-
kerimist trumlile selle té6tamise ajal.

6. Et viltida kate vigastusi, tuleb trossiga tootamisel kasu-
tada kindaid.

7. Tootamisel hobujoul téotava masinaga ei ole lubatud kiia
veopuu taga voi olla selle tegevusraadiuse piirkonnas.

8. Keelatud on peatada hobuseid pingutatud trossi kohal.
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Juuritud kdndude puhastamine mullast.

Juurimise jdrel tuleb kdnnud puhastada mullast, tdita kdndude
augud ja planeerida maapind.

Juuritud kdndude puhastamine mullast kuulub raskemate ja
mahukamate toode liiki. Seda teostatakse mitmesugusel viisil.

Kindude puhastamine mullast kahe paaristootava traktori abil.

Sel viisil tootamisel kinnitatakse kahe roomiktraktori haake-
rongastele kaks trossi, pikkusega 46 ja 60 m ja ldbimooduga
32 mm. Toéotamisel liiguvad traktorid paralleelselt, —korvuti,
25—30 m kaugusel teineteisest, lohistades enda jédrel lookasole-
vaid trosse. Kinnud haaratakse esialgu esimese trossi poolt ja
pooratakse iimber. Siis satuvad kdnnud teise trossi ette, mis pdo-
rab nad jille {imber. Seejuures rappuvad kidnnud tugevasti ja
pekslevad iiksteise vastu. Muld kdndudelt variseb maha ja peeni-
kesed juured rebenevad. Et kinde tdielikult puhastada mullast,
peavad traktorid tegema 6—8 tookaiku.

Mida puhtamaks saavad kdnnud, seda ldhemale teineteisele
asuvad tootamisel traktorid. Seega koondatakse kdnnud virna-
desse, millede laius on 6—8 m. Kandude augud tidituvad tundu-
valt ja maapind muutub trosside ja kadndude liikumise tagajérjel
tasaseks.

Sel viisil tootades vajatakse kdndude puhastamiseks kaht
traktoristi ja 1—2 haakijat.

Kidndude puhastamine mullast nende kukutamise teel iilalt alla.

Juuritud kdnnud. kogutakse hunnikutesse. Hunniku juurde ase-
tatakse 6—8 m korgune post ja kinnitatakse plokk, millele juhi-
takse juurimismasina tootross. Puhastamisele kuuluvad kidnnud
kinnitatakse trossi otsa eriliste haaratsite (joon. 112) abil, toste-
takse {iiles ja lastakse alla kukkuda. Haaratsid kinnitatakse trossi
kiilge konksuga, mis on varustatud lahtitommatava kinnitiga.

Kandude puhastamiseks mullast mainitud viisil voib kasutada
traktorijoul tootavat juurimismasinat, kui sellele asetada juurde
poom iihes plokiga (joon. 113).

Toode maht kdndude puhastamisel mullast on so6ltuv pinnase
niiskusest juurimistédde teostamisel ja kdndude puhastamise
ajast. Kui pinnas on niiske, tombavad juured juurimisel vdhem
mulda kaasa. Suvel kuival ajal tuleb kdnnud puhastada kohe
peale juurimist. Mulla kuivamine kdndudel raskendab puhastamist
tunduvalt. Kui kdndude puhastamist ei ole voimalik teostada
kohe peale juurimist, siis soovitatakse puhastamine ette votta
siigisel, millal juurte kiiljes olev muld on vihmade ja kiilma
mojul muutunud muredaks.
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Monikord onnestub vabastada suured kdnnud suurest osast
mullast sel teel, et kdnd tougatakse vanasse auku tagasi ja tom-
matakse sealt masinaga uuesti vilja.

Peale iilaltdhendatud viiside teostatakse kindude puhastamist
mullast veel késitsi voi Iohkeainetega.

Joon. 112. Haaratsid, mida kasutatakse juurimistdddel kdndude puhastami-
seks mullast.

Kiandude puhastamist kisitsi teostatakse labidate voi koblas-
tega, kusjuures mahataotud muld visatakse kohe kdnnu auku selle
taiteks.

Kiandude puhastamisel 15hkeainetega asetatakse lohkeaine kas
kdnnu alla voi kidnnu pesasse, kasutades selleks vihendatud
laenguid (0,20—0,25 osa laengust, mis on tarvilik kdnnu juuri-
miseks).

Kindude tiikeldamine.

Juuritud kdndude tiikeldamine on vdga raske ja mahukas to6.
Selle 160 teostamisel tuleb 10igata ebakorraparase kihitusega
puitu, millel leiduvad mullajddtmed.

Selleks tooks on koige sobivam rippuv universaalsaag
(joon. 114). ;

Sae tooorganiks on ketassaag, mis poorleb kiirusega 50 m/sek.

Sae toendi ja ketta volli iihendusviis alusega Sarniiri abil,
samuti ka volli paigutamise voimalus piki toendit, voimaldab ket-
tal tootada niihdsti horisontaal- kui ka vertikaaltasapinnas. Saag
voib saagida puitu igasuguses suunas. Sae t66joudlus on umbes
9 m3 tunnis.
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Joon. 113. Juuritud kindude puhastamine mullast traktori joul tootava juurimismasinaga, mis on varustatud poomiga ja

plokiga: I — traktori joul tootav juurimismasin; 2 — poom; 8 — poomi tommitsad; 4 — vintsi {ilemise trumli tross, mis
tostab puhastatavaid kdnde maast iiles; 5 — poomi otsal asuv plokk; 6 — kindude juurimise pohitross; 7 — ankur-

kand.



Joon. 114. Universaalsaag: 1 — saeketas; 2 — voll; 3 — riputusraami
toend; 4 — riputusraam; § — ajami rihmaseib; 6 — juhtratas. -

Kidndude koristamine juuritud maa-alalt.

Juuritud maa-alalt veetakse kdnnud harilikult kokku ja lao-
takse virnadesse vo6i hunnikutesse samale voi ldhedalasuvale
maatiikile, mis ei ole kolblik harimiseks. Samal maatiikil aseta-
takse virnad voi hunnikud paralleelsete ridadena.

Kédnnud veetakse kokku virnadesse ja hunnikutesse traktoriga,
kelkudel voi jdrelvankritel, mis on varustatud madalate ratastega.

Kelke, mis on vakmistatud puitprussidest, kasutatakse kidndude
veoks viikesele kaugusele (kuni 100—200 m).

Kelkudel on kaks haakeseadist (ees ja taga) ja mahalaadimis-
tross, mis on {ihe otsaga kinnitatud kelgule, teise otsaga — trak-
tori haakeseadisele.

Kéindude mahalaadimist kelkudelt trossi abil teostatakse trak-
tori edasiliikumisega peale kelgu lahtihaakimist,

Kelkude to6joudlus suureneb tugevasti, kui kdndude kokku-
veoks kasutatakse juurimisvintse. 2

Kelkudega tootamisel ldheb kuni 50% tooajast kaotsi tiihikai-
kudele ja pealelaadimistele. Tooproduktiivsuse tostmiseks soovi-
tatakse tootada iiheaegselt kahe kelguga. Sel ajal kui iihe kel-
guga transporditakse kédnde, toimub kdndude pealelaadimine tei-
sele kelgule.

11 Maaparandusté6de mehhaniseerimine



Viii PEATUKK,

UUDISMAA ESMASE HARIMISE MASINAD JA
RIISTAD.

Toode liigid ja tootamistingimused.

Uudismaa harimistodde hulka kuuluvad: uudismaa kiindmine,
mullakamara peenendamine, maaharimine ilma kiinnita ja rulli-
mine.

Uudismaa harimine on vidga raske, kuna mullakamar on
sitke, maapind on tihti kaetud matastega ning mulla sees leidub
veel puujuuri ja kdnde, mis on vosaloikajate ja juurimismasinate
poolt jadnud puutumata. Nende asjaolude t6ttu erinevad uudis-
maa harimise t66d pohjalikult kultuurmaade harimisest.

Hoélmadra todd soodes raskendavad mullas leiduvad puidu-
jddnused ja juuresdlmed, samuti ka sammal ja méattad. Tootamine
neis tingimustes osutub sagedasti isegi voimatuks.

MILLISEID NOUDEID PEAVAD RAHULDAMA UUDISMAA
HARIMISE MASINAD JA RIISTAD.

Koik uudismaa harimise masinad ja riistad peavad olema
tugevad. Uudismaa-adrad peavad histi 16ikama mullakamarat ja
puujuuri, pdérama kiinniviilu {imber ja mitte vGimaldama sellel
sattuda tagasi vakku, peavad tootama stabiilselt ja mitte ummis-
tuma matastega, suurte umbrohtudega, samblaga, juurtega ja
vosaga. Kamara peenendamise riistadelt noutakse kiiret kamara
purustamist kiillaldase siigavuseni. Rullid peavad olema tugevad
ja rasked, kusjuures raskus olgu reguleeritav, soltuvalt agrotehni-
listest nouetest.

Uudismaa kiinnil on suur mdju pdllumajanduslike kultuuride
saakidele paljude aastate jooksul. Uhenduses sellega noutakse
riistadelt, et nad hasti hariksid mullakamarat noutava siigavu-
seni. Harimine peab kindlustama kamarale kiire murenemise. See
protsess toimub edukalt ainult sel juhul, kui kiinnikiht on koheva
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somerstruktuuriga ja somerad ei purune harimisel, vaid jdadvad

terveks ega lagune ka vees.
Praktiliselt saab uudismaa harimist teostada sellise kvalitee-

diga ainult siis, kui kasutada iiksteise jdrel mitut masinat.

Masinate ja riistade tiiiibid.

Uudismaad kiintakse vOsa- ja soo-holmatradega, tugevdatud
konstruktsiooniga harilikkude atradega, kahejirguliste atradega
ja raskete taldrikatradega.

Joon. 115. Uudismaa harimiseks kasutatavate masinate todorganite tootamis-

skeemid: I — holmadra td6organ ja selle tootamisskeem: 2 — ketasadra

t6oorgan ja selle tootamisskeem; & — freesmasina tédorgan ja selle toota-
misskeem; 4 — rootorjuurija t6dorgan ja selle to6tamisskeem.

Kiintud uudismaa harimist teostatakse hambuliste taldrikutega
varustatud traktori-taldrikdketega. Taldrikdketest kasutatakse:
tootamisel rasketes tingimustes BTI-2,2, tootamisel kergetes tin-
gimustes BT/I-41.

Ulalnimetatud masinate korval kasutatakse uudismaa harimi-
seks ilma kiinnita: freesereid, juurimisikkeid (karjala d&kkeid)
ja kobestajaid (joon. 115). :

1% 163



Kiintud uudismaa rullimiseks kasutatakse veega tiidetavaid
rulle, millede eritakistus on muudetav 0,15—0,5 kg/sm 2, samuti
ka mitmesuguse konstruktsiooniga ja kindla kaaluga rulle.

UUDISMAAKUNNI-ADRAD.

Uudismaa kiindi teostatakse harilikulf holmatradega, vastavalt
adra tiiiibile ja konstruktsioonile jargmistel viisidel (joon. 116).

i

Joon. 116. Kiindmisviisid: I — kiinniviilu tdielik iimberporamine; 2 —
kiinniviilu {imberpooramine kallakasendisse; 3 — koorimine; 4 — kultuur-
kiind.

Kinniviilu iimberpooramist teostatakse vosa- ja
sooatradega, milledel on lai tera ja korge vintholm. Sellega
tootamisel pooratakse lai kiinniviil tervenisti kummuli rohukama-
raga allapoole, mille tagajarjel see peatselt koduneb.
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Servalekiindmist teostatakse atradega, milledel on kit-
sas tera ja madal vintholm. Sel viisil kiindmisel pooratakse kiinni-
viilud iimber, kuid mitte tdielikult, vaid nii, et need jdavad kallak-
asendisse, serviti iiksteisele toetudes. Kiinniviilude kokkupuute-
kohtades hakkab kiiresti kasvama noor vosa ja umbrohi.

Koorimist teostatakse selleks, et hdvitada umbrohi ja
kobestada mulla iilemine kiht 4—5 sm siigavuselt. Koorimise
jarel peenestatakse kiinniviil taldrikikkega ja kiintakse seejirel
maa tédissiigavuselt.

Kultuurkiind teostatakse eelkoorijaga varustatud adraga.
Eelkoorija iilesandeks on kiinniviilu {ilemise rohukamara &raloi-
kamine, selle {imberpooramine ja vao pohja asetamine. Adra
pohisahk kiinnab iiles kiinniviilu alumise kihi ja katab sellega
kinni vaopohja asetatud kamaraviilu. Kultuurkiinnil kaetakse
kamar ja taimejdidnused mullaga hésti kinni, mille tagajarjel nad
kiiresti lagunevad.

Kui puuduvad méttad ja puidujddtmed mullas, voib uudismaa
kultuurkiindi teostada eelkoorijaga varustatud hariliku adraga.
Kuivendatud soodes, kus on tugev ldikheinakamar ja mullas lei-
dub puujuuri, teostatakse kultuurkiind ainult kahejirgulise soo-
adraga.

Kui turbas leidub mattunud puitu voi kui tootatakse juuritud
metsamaa-aladel, teostatakse kiind peale pinnase esialgset tootle-
mist rootorjuurimismasinatega voi karjala dketega.

Vosa-sooader MKB-56 *

Vosa-sooader I[TKB-56 (joon. 117) toéotab traktori CXT3 joul
ja on ette nidhtud soodesse ja kuivadele metsamaa-aladele looda-
vate uudismaade kiinniks.

Adra korpus koosneb: adraterast 1 peitlikujulise ninaga 2,
holmast 3 iihes pikendusega (sulega) 4, tallast 5 i{ihes laiendiga,
mahavoetavast kannast 6 ja holmast iihes tallaga ning toega 7.

Adral on poolvintholm. Holma pikendus on 625 mm pikk ja
on reguleeritav korguse suhtes. Adra tald on varustatud amorti-
saatoriga 8, mis pehmendab adra porkeid selle viimisel transport-
asendist todasendisse.

800 mm ldbimooduga ketasnuga 9 on kinnitatud adra raamile
kahe toendi 10 ja ripatsi abil. Ketasnuga on samuti reguleeritav
korguse suhtes. Ketasnuga voimaldab teostada kiindi soodes ja
soostunud mineraalmaadel. = Ketasnoaga varustatud ader ei
ummistu toéotamisel méitastega ja puujuurtega. Ketasnuga l6ikab
labi mullas leiduvad kuni 10 sm 1abimooduga juured, jamedama-
test juurtest aga veereb iile.

* Eestis tuntud odessa adra nime all.
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Joon. 117. Vosa-sooader TIIKB-56: I — adratera; 2 — adratera peitlikujuline nina; 8 — holm; 4 — holma pikendus

(sulg); 5 — adratald; 6 — mahavoetav kand; 7 — tugi; 8 — amortisaator; 9 — ketasnuga; 10 — ketasnoa toend; /1 —

raami pohiprussid; 72 — raami kiilgprussid; /3 — kiinnisiigavuse reguleerimismehhanism  kisitsi ~ reguleerimiseks;
14 — vaoratta kisimehhanism; 16 — tagumine ratas; /6 — juurimiskonks; /7 — haakeseadis.



Haakraamtiiiipi raam on tehtud veidi kdrgem kui harilikkudel
atradel, mistottu ader ummistub vihem matastega ja puujuurtega.
Raam on valmistatud latt-terasest. -Raami pohisahkpuu koosneb
kolmest prussist 11, mis on tugevdatud kiilgprussidega 12. Ees-
poolses osas on raami kiilgprussidele kinnitatud eesrataste telg
ja toste-reguleerimismehhanismid. Kiilgprusside tagumised otsad
on tagaratta toenditeks.
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Joon. 118. Adra ITIKB-56 automaat: / — ketas; 2 — porkhammasratas; 3 —

porkmehhanismi riiv; 4 — ketta riiv; 5 ja 6 — hammasrattad; 7 — vint; 8§ —

keps; 9 — toend; 10 — hoob; 11 — hoova rull; 12 — vedru; /8 — hammas-
rataste kest; /4 — vasaku (vili-) ratta telg; 15 — adra raam.

Eesrataste telg poorleb kahes valatud laagris, mis on kinnita-
tud raamile. Peale esirataste on teljele asetatud neli toste-regu-
leerimismehhanismide liikumatut nokka ja iiks liikuv nokk iihes
sellele keevitatud vaoratta poolteljega.

Adra automaat (joon. 118) koosneb hambulisest kettast 1,
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mis on asetatud vasakpoolse ratta teljele, porkhammasrattast 2,
mis on kinnitatud ratta rummule, porkmehhanismi riivist 3, mis
on ithendatud ketta riiviga 4, iilesandega riivistada automaati,
hammasrattast 5, hammasrattast 6 {ihes vdndaga 7, kepsust 8,
toendist 9, mis on asetatud adraraamile, ja hoovast 10 {ihes rul-
liga 11 ja vedruga 12. Adra viimisel tdoasendist transportasen-
disse vabastab hoova rull hoovale vajutamisel automaadi riivi ja
viib porkmehhanismi riivi iihendusse porkhammasrattaga. Ham-
masrattad hakkavad poorlema ja tostavad vinda 7 ja kepsu 8
abil adraraami {iles. Raami joudmisel iilemisse &drmisse asen-
disse, ldheb liilitushoova rull kettal asuvasse pessa ja . liilitab

porkmehhanismi riivi vélja, peatades iihtlasi hammasrataste poor-
lemise.

Joon. 119. Kiinnisiigavuse Kkdési-reguleerimismehhanism: / — vdliratta telg;
2 — toend; 3 — kuliss; 4 — mutter; § — kruvi; 6 — juhtratas; 7 — toend;
8 — vollike; 9 — tagaratta juhtnokk.

Kiinnisiigavuse kasi-reguleerimismehhanism (joon. 119) t606-
tab kruvi pohimottel. Seadis koosneb kruvist iihes juhtrattaga ja
mutriga, mis on kinnitatud vailiratta teljel asuvale kulissile.
Kiinnisiigavust reguleeritakse juhtratta pooramisega.

Vaoratta kisimehhanism (joon. 120) on ette ndhtud raami
seadmiseks horisontaalasendisse. See koosneb kruvist iihes juht-
rattaga ja kahe toendiga, mis on iithendatud vaoratta teljega.

Toste-reguleerimismehhanismid voimaldavad reguleerida kiinni
siigavust ja on kerged kisitseda.

Tagaratta toste-reguleerimismehhanism (joon. 121) koosneb
kannust 1, mis on Sarniiri abil kinnitatud teljele 2 raami parem-
poolse prussi ja tugiliistu 3 vahele, pidurist 4 {ihes kahe tii-
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vaga 5 ja kahe tommitsaga 6, pidurdusrongast 7, riivist 8 iihes
vedruga, viikesest tommitsast 10, nookurist 11, suurest tommit-
sast 12 ja tugipoldist, mis on kinnitatud raami kiilgprusside
vahele.

Tagaratta tdste-reguleerimismehhanism on {ihendatud adra
automaadiga ja tootab sunnituna.

Joon. 120. Vaoratta kiasimehhanism: / — juhtratas; 2 — tugikuullaagri
kest; 3 — tugikuullaager; 4 — kruvi suunaja; 5 — kruvi; 6 — kruvi mutter;
7 — liikuv nokk; 8 — liikumatu nokk; 9 — kiil; 70 — vaoratta telg; 11 —

pidurduspolt; 72 — telje polv.

Adra korpuse tostmisel transportasendisse, s. t. kui esirataste
telje vasakpoolne pdlv paigutatakse automaadi abil tahapoole,
paigutub esirataste teljele asetatud tagaratta mehhanismi nokk
ettepoole ja tombab suure tommitsa enesega kaasa. Suur tom-
mits sunnib hoova kaudu viikest tdmmitsat liikkuma tahapoole ja
tombama kannu ning tagaratta telje {ilemise osa samuti tahapoole.
Tagumine ratas tombub seejuures adra alla. Telje iilemise osa
kaldumisel tahapoole ldhevad stopperi tiivad kahele poole laiali,
voimaldades tagaratta teljel poorelda kannus ja voimaldades
seega adral teha jirske pooranguid.

Tagaratta asendit vao vertikaalkiilje suhtes reguleeritakse
tommitsatega 6.

Riiv iihes vedruga kaitseb tagaratta telge paindumise ja mur-
dumise eest suurte kiilgpingete ja jarskude poorangute puhul.

Adra haakeseadis (joon. 122) koosneb: poiknurkrauast 1, mis
on tugevdatud teraslatiga 2, toenditest 3, kolmest kallaktoest 4, 5
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ja 6, veoprussist 7 ja diagonaalprussist 8. Veoprussi otsa on kahe
kaitsepoldi abil kinnitatud veosang 9 iihes haakerongaga 10. Veo-
sang on varustatud kaitsetihvtiga, mis katkeb adra iilekoormatuse
puhul.

Joon. 121. Tagaratta toste-reguleerimismehhanism: 7 — kann; 2 — kannu
telg; 8 — tugiliist; 4 — pidur; 5§ — piduri tiivad; 6 — tommitsad; 7 — pidur-
dusrongas; 8 — riiv; 9 — vedru; 10 — viike tommits; // — nookur; 12 —

suur tommits; /8 — tagaratas; 14 — tagaratta telg; /5 — reguleerimiskett;
16 — puhastaja.

Joon. 122. Adra haakeseadis: / — poiknurkraud; 2 — latt; 3 — toendid;
4, 5 ja 6 — kallaktoed; 7 — veopruss; 8 — diagonaalpruss; 9 — sang; 10—
haakerongas.

Adra raamile on asetatud juurimiskonks mattunud puude ja
juurejadnuste viljatombamiseks turbast. Konksu toédtamissiigavus
on reguleeritav.

Tootamisel mineraalmaadel asetatakse vosa-sooadrale ITKB-56
silindrikujulise ninaga tera (joon. 123) ja pidenuga (joon. 124).
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Pidenuga kinnitatakse adraraamile klambriga ja pingutusvarvaga.
Noa asendit raamil reguleeritakse seadepoltidega. Noa seljal
on siivend, kuhu asetatakse adratera silindrikujuline viljaaste.

Pidenuga l6ikab 1ibi ja tdmbab mullast vilja koik ettetulevad
juured, samuti 15hestab 20—25 sm labimdoduga kdnnud.

Joon. 123. Adratera silindrikujulise

ninaga: I — adraterale keevitatud
plaat; 2 — silindrikujuline vélja-
aste.

Joon. 124. Pidenoa kinnitamine adraraamile: I — pidenuga; 2 — siivend
noa seljal; 3 — klamber; 4 ja § — seadepoldid; 6 — vaheleht; 7 — tugipoldi
toend; 8 — pingutusvarb.

Tehniline iseloomustus. Gabariidid: pikkus —
6120 mm, laius telje kapslite jargi — 1840 mm, korgus —
1250 mm. Haardelaius tootamisel — 560 mm. Kaal — 1100 kg.
Maksimaalne kiinni siigavus — 25 sm. Adra korpuse korgus maa-
pinnast transportasendis — 185 sm. Hdlmapikendaja pikkus —
800 mm. Holma korgus — 600 mm. Ketasnoa ldbimoot —
800 mm. Libimoot: esiratastel — 800 mm, tagarattal —
500 mm. Ratta poia laius — 250 mm. Keskmine podrderaadius
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tootamisel — 6—8 m. Kalkuleeritud toojoudlus tootamisel: trak-
tori esimesel kdigul — 0,20 ha/t., teisel kdigul — 0,25 ha/t. Veo-
takistus keskmistes tootingimustes — 800—1000 kg. {

Vosa-sooader TTIKB-56 voib tootada peaaegu iga. tiifipi uudis-
maadel, vilja arvatud sood, mis on kaetud paksu samblakihiga,
mida ketasnuga ei suuda l4bi 16igata.

Vosa-sooader INKB-56-I1.

Ader TIKB-56-I1 tootab jirelehaagituna traktorile CXT3. See
ader on ette nihtud uudismaa kiinniks soodes ja soostunud maa-
del voi kuivadel metsamaa-aladel. Ader erineb vOsa-sooadrast
[1KB-56 jargmiste pohiosade poolest: pikem, lame raam; Kkorpuse
tugi on terasvalust; hdlm iihes pikendusega on kohandatud td6-
tamiseks rasketes sootingimustes; varustatud kahte tiilipi vaheta-
tavate tooseadmetega, mis koosnevad ketas- ja pidenoast iihes
vastavate adrateradega ja kiinnisiigavuse reguleerimise mehhanis-
mist, mis on asetatud adra vasakpoolsele kiiljele ja vbimaldab
atra reguleerida tootamisel.

Adra-automaat, liikumisseadis, vaoratta mehhanism ja haake-
seadis on konstrueeritud samuti nagu vastavad s6lmed adral
ITKB-56.

Vosa-sooader IIKB-56-I1 tootab stabiilselt, podrab kiinniviilu
histi iimber, katab kamara mullaga kinni, on ehituselt lihtne ja
holpus juhtida.

Vosa-sooader K-56-PBb.

Vosa-sooader K-56-PB (joon. 125) on kohandatud too6tamiseks
soodes. Ader tootab jirelehaagituna traktorile CXT3.

Adra korpus koosneb hdlmast ithes holma pikendusega, adra-
terast iihes silinderninaga, tallast, kannast, toest, mitmest plangist
ja toendist ning kolmest liilitoest, mis {ihendavad holma iihes
holma pikendusega talla kiilge.

Adra korpuse ette on asetatud pidenuga, millel on peitlikujuline
tera ja mis on kinnitatud adraterale ja raamile.

Adraraam on samasuguse konstruktsiooniga, nagu adra
[1KB-56 raam.

Adra liikumisseadis koosneb kahest esi- ja iihest tagarattast.
Viliratta rummule on keevitatud automaadi tdhthammasratas.
Esirattad on asetatud iildteljele, mis poorleb kahes valatud laag-
ris. Viimased on poltidega kinnitatud adraraamile.

Teljele on kindlalt asetatud tdste-reguleerimismehhanismide
neli liikumatut nokka ja iiks liikuv nokk iihes temale keevitatud
vaoratta poolteljega.

Adra automaat (joon. 126) on maéidratud adra viimiseks t60-
asendist transportasendisse. Automaadi pdohiosadeks on: latt 1 iihes
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hammastega 2 ja liilitiga 3, ripats 4 iihes pedaaliga 5, hoovaga 6,
vastukaaluga 7 ja vedruga 8, tdhthammasratas 9, mis on keevita-
tud viliratta rummule, nokk 10 iihes vollikesega 11, mis on ase-
tatud vasakpoolsele teljele ja hoob 12 iihes toega 13, vollikesega
14 ja vedruga 15.

Automaat rakendatakse tegevusse viliratta (vasakpoolse ratta)
kaudu. Selle sisse- ja viljaliilitamist teostatakse néori abil, mis
on kinnitatud automaadi hoovale. Adra viimisel transportasendist

Joon. 126. Adra K-56-PB automaat: I — latt; 2 — lati hambad; 3 — lati -
liiliti; 4 — lati ripats; 5 — lati pedaal; 6 — vastukaalu hoob; 7 — vastu-

kaal; 8 — vastukaalu vedru; 9 — automaadi tidhthammasratas; 10 — nokk;
11 — noka voll; 12 — automaadi hoob; 18 — automaadi hoova tugi; 14 —
automaadi hoova voll; 15 — vedru; 16 — viliratas; 17 — viliratta telg;

18 — adraraam; 19 — lati ripatsi toend; 20 — lati ripatsi voll.

tooasendisse tommatakse automaadi hoob nddri abil ettepoole. See-
juures libiseb automaadi hoova riiv noka 10 vollilt 11 maha ja
adraraam laskub alla (asend A). Adra viljatostmiseks vaost tom-
matakse hoob noori abil tugevasti ettepoole. Seejuures hoova toe
voll surub ripatsi pedaalile ja iiletanud vastukaalu mdju, sunnib
latti laskuma alla seni, kuni lati hambad {ihtuvad automaadi
tdahthammasrattaga (asend B). Hammasratas, veeredes lati ham-
baid mddda, surub telje polve tahapoole ja tostab adra raami iiles.
Lati 16pul lilitub tdhthammasratas automaatselt vélja. Selle eel
laheb noka voll automaadi hoova pessa ja kinnitab eesrataste telje
transportasendisse. Latt ja hoob tombuvad vedru mojul tagasi
algasendisse.
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Kiinnisiigavuse kdsimehhanismide (vao- ja tagaratta reguleeri-
mine) ehitus ja tegevus on samasugune nagu adra ITKB-56 kési-
toste-reguleerimismehhanismide ehitus ja tegevus.

Adra haakeseadis koosneb po6ik-nurkrauast, mis on kinnitatud
raami sahkpuudele kahe toendi ja kahe vahepuu abil, veoprussist
ja diagonaalprussist. Haakeseadise selline ehitus voimaldab muuta
adra reguleerimist kiillalt laialdastes piirides, niihdsti korguse kui
ka haardelaiuse suhtes.

Tehniline iseloomustus. Gabariidid: pikkus —
5200 mm, laius — 1700 mm, korgus — 1550 mm. Kaal — 865 kg.
Haardelaius — 560 mm. Maksimaalne kiinni siigavus — 25 sm.
Madalama osa korgus maapinnast transportasendis — 100 mm.
Holma korgus — 470 mm. Holma pikenduse pikkus — 430 mm.
Noa pikkus — 930 mm. Labimdoot: esiratastel — 830 mm, taga-
rattal — 490 mm. Keskmine poorderaadius to6asendis — 6—8 m.
Kalkuleeritud to6joudlus: traktori esimesel kidigul — 0,20 ha/t.,
teisel kidigul 0,25 ha/t. Veotakistus keskmistel té6tingimustel
800—1200 kg.

Vosa-sooader K-56-PB teeb heakvaliteedilist t66d. Ta on kerge
ja holpus juhtida. Ader voib todtada raskemates tingimustes kui
vosaader ITKB-56.

Kui ader K-56-PB tdotab soos, tuleb traktori ratastele asetada
laiendid.

Vosaader K-56-P.

Vosaader K-56-P on kohandatud tédtamiseks kuivadel mineraal-
maadel, jdrelehaagituna traktorile CXT3. See ader erineb vosa-
sooadrast K-56-PB jargmiste konstruktiivsete isedrasuste poolest:
a) rataste poiad on kitsamad, kuna ader on ette ndhtud t66tami-
seks kuivadel mineraalmaadel; vaoratta poiaribid on viiksemad;
b) on voetud maha adratalla laiend; c) haakeseadise diagonaal-
ja veoprussid ning poiknurkraud on lithemad.

Tehniline iseloomustus. Gabariidid: pikkus —
5150 mm, laius — 1700 mm, korgus — 1540 mm. Kaal 850 kg.
Haardelaius té6tamisel — 560 mm. Maksimaalne kiinni siigavus —
25 sm. Madalama osa korgus maapinnast transportasendis —
100 mm. Holma korgus — 470 mm, holma pikenduse pikkus —
430 mm. Noa pikkus — 930 mm. L&bimoot: esiratastel — 830 mm,
tagaratastel — 450 mm. Keskmine poorderaadius tootamisel —
6—8 m. Kalkuleeritud t60joudlus tootamisel: traktori esimesel kai-
gul 0,20 ha/t., traktori teisel kdigul — 0,25 ha/t. Veotakistus kesk-
mistes t66tingimustes — 800—1200 kg.

Vosaader K-56.

Vosaadra K-56 (joon. 127) holm, tera, nuga ja haakeseadis on
samasugused, nagu vosaadral K-56-PB.

175



9L1

e R e gy
i ST R
=7 & f m‘(‘ﬁ«(fuw«( F‘”' (_@

N ” f
) [Pyl U2

¥ ’ ’ HN
Rl || LA
.-||:l.l:,. !

g
el

ﬂj\h“‘“ -—i ‘.l (,&((((
rl)(\n. J "l i

AN 1 ey

{1 '
4

L,
#A\‘.NI‘ zl\ q \\

P f
g B
3 %1 19

2 — nokad; 8 — viiliratta telg; 4 — viliratta telje painutatud ots; 5 — vili-
ts; 7 — vedrud; 8 — kamm; 9 — sideraud; /0 — laiend rattapdial t56-

s \.,,“ Y : w4
RPN TR Y .'"!\Lu-»-
\{»{[‘é‘[’.] w“ ' 'l-rlci"L" bus

T
TN s by gy Y~

40 Ay B :
QAR | b A
. ' N tl«\m‘ “iy RY! |

\ (
' e\ ¢
S R AT e e VPR T

Joon. 127. Vosaader K-56: 1 — vaoratta telg;

ratta telje nokk; 6 — tagaratta mehhanismi tommi
tamiseks soodes: // — kiinnisiigavuse reguleerimise mehhanismi hoob; /2 — vaoratta mehhanismi hoob.



Adra liikumisseadis koosneb kahest esi- ja iihest tagarattast.

Viliratta poiale on asetatud ribid, mis takistavad ratta libise-
mist ja aitavad kaasa automaadi paremaks tootamiseks.

Adra iga ratas on asetatud eri teljele. Vaoratta teljele on
keevitatud kaks nokka, millede abil telg on iihendatud automaadi
ja vaoratta mehhanismi hoova kiilge. Selle telje pikiliikumine
laagrites korvaldatakse kinnitusrongaste abil. Viliratta teljele on
keevitatud nokk, mis on iihendatud tommitsaga tagaratta mehha-
nismiga ja vedrudega, kergendades automaadi ja toste-regu-
leerimismehhanismide t66d. Viliratta telje iilespoole painutatud
ots on iihendatud vaoratta teljega kammi, vaoratta mehhanismi
hoova ja sidelapi abil. :

Ader tostetakse transportasendisse automaadi abil,” mis koos-
neb porkmuhvist, mis on {ihtlasi viliratta puksiks, ja kettast iihes
liilitusnokaga, mis on kindlalt asetatud sama ratta poolteljele.
Viliratta pooltelg on iihendatud raamiga ekstsenterlapi ja kiinni-
siigavuse reguleerimise mehhanismi hoova abil. Automaadi sisse-
liilitamist teostatakse automaadi hoova abil.

Kiinnisiigavust reguleeritakse kiinnisiigavuse reguleerimise
mehhanismi hoova iimberasetamisega kammi hammastes, raami
asendi reguleerimist aga — vaoratta mehhamsml hoova {imber-
asetamisega.

Adra K-56 tagaratta mehhanism on samasuguse -ehitusega
nagu adral ITKB-56.

Adra haakeseadis koosneb pbdiknurkrauast, mis on kinnitatud
adra raami prussidele kahe toendi ja kahe wvahetiiki abil, ja
kahest veoprussist.

Tehniline iseloomustus. Pikkus — 4950 mm. Laius —
1650 mm. Kaal — 850 kg. Haardelaius tootamisel — 560 mm.
Maksimaalne kiinnisiigavus — 25 sm. Madalama osa korgus
maapinnast transportasendis — 100 mm. Hoélma korgus — 470 mm.
Holmapikenduse pikkus — 430 mm. Noa pikkus — 930 mm. Labi-

moot: esiratastel — 830 mm, tagarattal — 450 mm. Keskmine
poorderaadius tootamisel 10—12 m. Kalkuleeritud t66joudlus
- tootamisel: traktori esimesel kdigul — 0,20 ha/t., teisel kdigul —

0,25 ha/t. Veotakistus keskmistes toctingimustes 950—1000 kg.

Soo-vosaader K-56-B.

Soo-vosaader K-56-B erineb vosaadrast K-56 jargmiste konst-
ruktiivsete isedrasuste poolest:

a) esiratastele on asetatud lisapoiad-laiendajad, mis suuren-
davad rataste laiuse kuni 250 mm-ni;

b) esirataste teljed on tehtud pikemaks;

c) tagaratas, telg ja puhastaja on uued;

d) holm on tehtud korgemaks;

e) adratallale on asetatud lisalaiend korgusega 150 mm;

12 Maaparandusto6de mehhaniseerimine ]77



f) haakeseadise pdiknurkraud ja diagonaalpruss on tehtud
pikemaks.

Soo-vosaader K-56-B tootab jérelehaagituna traktorile, mille
ratastele on asetatud laiendid.

Vosaatradega K-56 ja K-56-B voib tootada kergemates tingi-
mustes kui atradega ITKB-56 ja K-56-PB. Atru K-56 ja K-56-B
tuleb kasutada maa-aladel, kus mullas ei leidu juuri ega kdndude
jdanuseid ldbimooduga iile 10—15 sm.

Seadised vdsa-sooatradele,

Vahetatavat seadist sookiinni-atradele kasutatakse selleks, et
viltida atrade ummistumist korgete umbrohtudega, juurte ja
vosaga. Vahetatav seadis (joon. 128) koosneb ketasnoast 1, mis
kinnitatakse adra raamile toenditega 2 ja ripatsiga 3, ning adra-
terast iihes peitlikujulise ninaga.

Adratera voib valmistada vosaatrade standardteradest, nagu
ndidatud joonisel 129.

Vahetatav seadis vosaatradele sookiinniks on iseseisev, mis ei
noua monteerimisel adra {imbertegemist.

Koiki seadise detaile voib valmistada masina-traktorijaamade
tookodades.

Vosaatrade varustamine ketasnugadega vdhendab veotakistust
25—30% vorra ja tostab tédjoudlust 63% vorra, vorreldes pide-
nugadega varustatud atradega.

Muttseadis (joon. 130) on ette nahtud muldade dreeni-
miseks pohjapoolsetes rajoonides, kus pinnases piisib alaliselt
kiilmunud kiht. J

Muttseadis koosneb noast 1, mille iiks serv on teritatud ja mil-
les on avad dreenimissiigavuse reguleerimiseks, noa alumisele
otsale kinnitatud metalldreenerist 2, tihedast puiduliigist valmis-
tatud puitlaiendajast 3 ja kolmest sidelapist, millede abil nuga
kinnitatakse adra korpuse tagumisele osale. Selle seadisega voib
16igata dreene siigavusega kuni 50 sm (25—30 sm vaopshjast
siigavamale).

Muttseadise juurdemonteerimisega touseb iihekorpuselise vosa-
adra veotakistus kuni 2000—2500 kg-ni.

Dreeneri ja laiendaja asemel voib noale kinnitada kobestaja-
mullasiivendaja, mis kujutab enesest kolmnurga-kujulist kdppa.
Sellise varustisega teostab vosaader kiinni aluskihi kobestamist,
leedekihti maapinnale tostmata, mis on viga tahtis uudismaa
harimisel, kuna mulla huumuskiht on sel ajal veel vdhe arenenud.

Kraavikaevamisseadis kujutab enesest rippuvat sea-
dist, mis asetatakse vOsa-sooadra taha ilma, et seejuures tuleks
atru iimber teha. Seadis on ette ndhtud kraavide kaevamiseks
drenaaz-kuivendustodde labiviimisel.
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Joon. 129. Vosaatrade tera nina, mis on iimber tehtud tootamiseks ketas-
noaga.
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Joon. 130. Muttseadis vosaatradele: / — nuga; 2 — dreener; 3 — laiendaja;
4 — siderauad.

Haakeseadised iihekorpuselistele vosaatra-
dele. Traktorite C-60, C-65 ja CT3-HATH téieliku voimsuse
drakasutamiseks haagitakse nendele jarele harilikult kaks iihe-
korpuselist atra. Mitme adra haakimiseks {ihe traktori jirele on
olemas rida haakeseadiseid, mida voib valmistada masina-traktori-

jaama tookojas.
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Joon.

131.

Teise adra haage

Tommitsa kinnitus # AT
angi'%z(:; 2 Kronsteini kinnitus adra

korpuse ankrule

i -i vosa-sooatradele: I — spetsiaalne veokolmqurk; 2 — haakeseadise veoprussid; 3 —
Haakeselfad;ls(eslz?dﬁ?r;xkl tgr%sniitss; 4 — kaksiktoend; 5 — liihike tommits; 6 ja 7 — kallaktoed.



Haakeseadis BHUUT uM. Seadise (joon. 131) pdhi-
osadeks on: spetsiaalne veokolmnurk 1, mis asetatakse esimesele
adrale haakeseadise hariliku pdiknurkraua asemele; veoprussid 2;
pikk tommits 3, mis kinnitatakse veonurkrauale ja eespoolse adra
korpuse toega iihendatavale kaksiktoendile 4; lithike tommits 5,
mis iihendatakse teise adra haakeseadisega ja kaksiktoendiga, ja
kaks kallaktuge 6 ja 7. Kallaktugi 6 iihendatakse kaksiktoega ja
lithikese tommitsaga, kallaktugi 7 aga — sama toendiga ja adra
raami kiilgprussidega tagaratta kannu juures. Haakeseadis voi
maldab molemate atrade iiheaegset tagandamist.

Troktori hoakepulk

T€

i P\ L s
Te/se adroa tommits M GoTe Levge

Joon. 132. Kirovi masina-traktorijaama haakeseadis: I — sidelapp; 2 — pol-
did; 3 — tommitsad; 4 — klamber; 5 — pruss; 6 — kinnitid.

Kirovi masina-traktorijaama haakeseadis (joon. 132) on véga
lihtsa ehitusega. See koosneb veo-puitprussist, mis kinnitatakse
traktori veosangale kahe diagonaaltommitsaga ja sidelapiga. Teise
adra pika tommitsa asendit vdib reguleerida ketiga voi toendiga,
mis kinnitatakse esimese adra toele. )

Selle seadise puuduseks on, et mdlemaid atru ei saa korraga
tagandada.

: Kahejirgulised adrad.

Uudismaa harimine soodes, kus on sitke, libikasvanud kamar,
pinnases suured loikheina-mattad ja puujuured, nouab mitme-
kordset harimist maaharimisriistadega. Kuid isegi uudismaa kiinnil,
stigavusega 20—25 sm, on kamar halvasti haritav. Sdédrasel pin-
nal hakkab hiljem intensiivselt kasvama umbrohi, mis hévitab
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kultuurtaimede kiilvid. Kamara tiielikku allamatmist v6ib saavu-
tada ainult kiinniga kihtide viisi. Ulaltdhendatud soopinna ise-
drasuste tottu peab eelkoorija 16ikama 1&dbi mulla kamara
15—25 sm siigavuselt, kuna pohisahk peab to6tama 45—50 sm
siigavuselt, et kamar saaks hasti mullaga kinni kaetud. Sellist
kiindi teostatakse eriliste kahejdrguliste atradega.

Nende atrade korpused on asetatud teineteisest erinevale kor-
gusele, kusjuures alumine korpus liigub iilemise korpuse poolt
kiintud vagu mooda voi on paigutatud selle vao suhtes veidi pare-
male. Kahejdrgulise adra tootamisskeem on toodud joonisel 133.
Selle adraga tootamisel podrdub kiinniviil paremini kummuli, kui.
alumine korpus on asetatud iilemisest korpusest veidi paremale nii,
et korvalekaldumine moodustaks 1/o—3/, iilemise korpuse kiinni-
stigavusest.

Kahejirgulise sooadra ITB$-50 iilemise korpuse kiinnisiigavus
on 20—25 sm, alumise — 45—50 sm. Adra haardelaius to6tami-
sel — 50 sm.

Kahejargulise adraga kiintakse mitte ainult soo-uudismaid,
vaid ka juba majanduslikule kasutusele voetud soomaid. Viimasel
juhul soovitatakse teostada kiindi kahejargulise adraga iiks kord
mitme aasta jérel, vastavalt pollu seisukorrale (kiilvide umbrohtu-
mine, kiinnikamara lagunemine jne.).

Rasked taldrikadrad.

Raskete taldrikatrade peamiseks eeliseks vorreldes holm-
atradega on asjaolu, et taldrikadrad voivad tootada koige raske-
mates tingimustes, kui pinnases leidub jdmedaid juuri, kdndude
jdatmeid, mattunud puid, vosa ja jamedaid sootaimi. Taldrikute
teravad ddred l6ikavad need takistused katki vo6i ldhevad neist
iile, peenestades hasti mullakamarat ja mitte ummistudes toota-
misel.

Uudismaa kiinniks kasutatakse kahte tiifipi raskeid taldrikatru:
adrad, millede taldrikud on kinnitatud Sarniiride abil ja tousevad
takistustele sattumisel {iles, ning adrad, millede taldrikud on
kinnitatud kindlalt alusele.

Uudismaa harimisel ei poora rasked taldrikadrad kiillalt hésti
kiinniviilu {imber. Adrad purustavad kiill kamara, méttad ja jame-
dad juured, kuid jatavad nad korratult maapinnale lamama. See-
tottu on tarvilik harida maad veel taldrikikkega ja kiinda uuesti
labi holmadraga, et valmistada mulda ette kiilviks.

Raskeid taldrikatru soovitatakse kasutada niisuguste uudis-
maade harimisel, kus holmatradega ei saa tootada. Sellisteks
maadeks on nditeks rasked juuritud maa-alad tee- ja tsitrus-
istandusteks subtroopikas, juuritud -rasked savimaad ja suurte
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matastega ning juuresolmedega sood. Neil juhtudel valmistavad
rasked taldrikadrad pinnase ette jargnevaks tootlemiseks teiste
maaharimisriistadega.

ndm
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Ulemise korpuse
vao 16hi

oy d g

Joon. 133. Kahejargulise sooadra to6tamisskeem: A — kiinniviilu iimberpoora-
mine iilemise korpuse poolt; B — kiinniviilu iimberpooramine alumise korpuse
poolt; 7 ja 3 — iilemise korpuse K kiinniviilud; 2 ja 4 — alumise korpuse M
kiinniviilud; @ — iildine kiinnisiigavus; a, — iilemise korpuse kiinnisiigavus;
bm — alumise korpuse haardelaius; /m — alumise korpuse tera; kp — alu-
mise korpuse kallakpind, mis iihendab tera holmaga ja mille iilesandeks on
kiinniviilu tostmine (enne iimberpédramist) korgusele #, mis on vordne a -ga.

Vosa-sooatrade kasutamise tehnika.

Maa-ala valik ja ettevalmistamine. Uudismaaks
ettendhtud maa-ala vaadatakse hoolikalt kohapeal iile, tehakse kind-
laks selle sobivus kiindmiseks vosaatradega, mairatakse kindlaks
traktori toode suunad ja selgitatakse vélja takistused, mis voik-
sid tootamist segada (suured kidnnud, kivid, augud).
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Rasketes tingimustes tootamiseks ette ndhtud vosaatradele
médratakse harimiseks maa-alad, mis on laastatud vosalbikaja
poolt voi juuritud masinatega voi kisitsi ja millede harimine ei
ole joukohane traktori harilikkudele polluatradele.

Maa-alad, mis kuuluvad kiindmisele vosaatradega, tuleb hooli-
kalt ette valmistada. Mahaldigatud vosa, puutiived, hagu ja
kinnud, mis harilikult ummistavad tugevasti atra, tuleb kokku
koguda ja vedada maa-ala ddrele ning korvaldada suured kivid,
mis ulatuvad maast vilja.

Viikesi, laialipillatud maatiikke soovitatakse kiinda {ihe-
korpuseliste vosaatradega, mis tootavad traktorite CXT3 voi
CT3-HATH joul. &

Norga mullakamaraga uudismaid, mis on puhtad juurtest ja
kindudest, tuleb kiinda tugevama konstruktsiooniga harilikkude
polluatradega.

Traktori liikumissuund tuleb valida selliselt, et tooeed kuju-
neksid voimalikult pikkadeks ja omaksid 16ppedes hidid pooramis- -
tingimusi. Migistel maadel tuleb téceed rajada risti nolvadele, et
viltida vagude mahauhtumist ja kuristikkude tekkimist ning hoida
alal niiskust kuivades maades.

Traktori valikul ja agregaatide komplekteerimisel uudismaa
kiinniks tuleb arvesse votta uudismaa eritakistust, mis on mérksa
suurem vanade kultuurmaade eritakistusest.

Tabel 4
Uudismaade ja vanade kiinnimaade eritakistuste vordluse tabel.

Kolvikute ja muldade tiiiibid taléiesstlg:lﬁeg/:g2
Uudismaad NSV Liidu mittemustmulla-rajoonides:
a) turvasmuldadega, mitasteta l6ikheinasood . . . . 0,6—0,7
b) vosaalused, juuritud madalsood . . . . . . . . 0,7—0.8
c) turvasmuldadega, lcikheinamatastega soomaad . - . 0,8—1,2
d) liivsavi-muldadega, puudeta, soostunud heinamaad . . 0,7—1,1
e) liivsavi-muldadega, juuritud, kuivad maa-alad . . . . 0,8—0,9
Vanad leetunud kiinnimullad:
a) levinuim tiiip — 47% kogupindalast . . . . . . 0,3—0,5
b) kerged mullad — 26% kogupindalast . . . . . . kuni 0,3
c) rasked mullad — 24% kogupindalast . . . . . . 0,6—0,7
d) vdga rasked mullad — 3% kogupindalast . . . . ile 0,7

Atrade ettevalmistamine t6oks.

Enne toole asumist kontrollitakse adra iiksikosade ja solmede
korrasolekut ja kinnitustugevust ning mééritakse koik hoorduvad
osad.

Seejdarel kontrollitakse automaadi ja kasi-tostereguleerimis-
mehhanismide to6tamist. Atrade K-56-P ja K-56-PbB juures regu-
leeritakse vastukaalu iimberasetamise teel lati hammaste tdielikku
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ithtumist tdhthammasrattaga. Siis kontrollitakse lati ja liilitus-
hoova vedrude pingsust, atradel K-56 peale selle veel automaadi
suurte tostevedrude ja hoova vedru pingsust. Kui ader on
transportasendis, peavad suured tostevedrud olema kokku suru-
tud; adra tooasendis olekus aga — lahti. Seejdrel kontrollitakse
adra korpuse, tera, noa ja tagaratta Oiget asetust. Adra too6-
organite oige asetus peab rahuldama jiargmisi noudeid:

a) joonlaud, mis on asetatud saha vasakult kiiljelt vastu tera
(pealtpoolt nina) ja talda (pealtpoolt kanda), peab olema paral-
- leelne adra raamiga;

b) adra nina peab asuma 10—12 mm adraterast- ja talla
kannast madalamal, pidenoa ots aga — 3,5 sm madalamal adra-
tera ninast.

Vosa-sooatrade ITKB-56, K-56-PB ja K-56 tagaratta ige asend
vaos saavutatakse stopperi tiivikute reguleerimise teel. Kui ader
on tooasendis, peab tommitsatel asuvate kuulmutrite ja raamil
asuva toendi vahele tema molemal kiiljel jddma 2—3 mm laiune
pilu. Kui ader on todasendis, peab stopper olema tiivikute poolt
tugevasti kinni surutud.

Vosaatrade reguleerimine. Vosaatrade kiinnisiiga-
vust reguleeritakse kiinnisiigavuse reguleerimise mehhanismiga,
raami asetamist horisontaalasendisse aga — vaoratta mehha-
nismiga.

Adra haardelaiuse reguleerimist teostatakse haakeseadise
tommitsatega. Selleks leitakse piki-veoprussile dige asend tema
fimberasetamisega poiknurkraua avades ja Kkatsekiinni teosta-
misega, kasutades selleks ainult pikiprussi. Kui adra liikumisele
on leitud oGige suund, iihendatakse diagonaalpruss pikiprussiga.
Normaal-haardelaiuse 15plikuks asetamiseks kasutatakse avasid,
mis on ette ndhtud diagonaalprussi kinnitamiseks pikiprussile.

Kui tootingimuste kohaselt selline reguleerimine ei voimalda
saavutada normaalset haardelaiust, tuleb muuta haakeseadise
tommitsate asendit pdiknurkraual. Kui haardelaius on liiga suur,
asetatakse tommitsad traktori kdigu suhtes vasakule ja, iimber-
poordult, kui haardelaius on liiga vdike — paremale.

Soo-uudismaa kiinnil, kus traktori rattad voi roomikud ei saa
liikuda vao kohevat turvast mooda, tuleb haakeseadise veopruss
asetada poiknurkraual edasi vasakule ja reguleerida diagonaal-
prussi pikkust selliselt, et traktori koik rattad voi roomikud liiguk-
sid kiindmata maad mo6dda (joon. 134).

Haakeseadise asetamisel korguse jargi (joon. 135) tuleb piiiida,
et traktori veojoud ldheks ldbi adra raskuskeskpunkti horisontaal-
projektsiooni ja asuks iihes vertikaaltasapinnas adra raskuspunkti
jljega. Tuleb meeles pidada, et kui haakeseadis on asetatud liiga
korgele (traktori veojoud ldheb eestpoolt adra raskuskeskpunkti
horisontaalprojektsiooni), kulutab traktor iilearuselt joudu ja
rataste poolteljed ning puksid kuluvad kiiresti, kuna liiga madal

186




asetus (veojoud liheb tagantpoolt raskuspunkti projektsiooni) kut-
sub esile esirataste libisemise ja automaadi ebatdpse tootamise.

Joon. 134. Vosa- ja sooadra haakeseadise asetamine sookiinniks.

°
o

[

Joon. 135. Vosa- ja sooadra haakeseadise oGigesti asetamise skeem: 1 —

adra korpuse raskuskeskpunkti horisontaalprojekisioon; 2 — adra haake-

punkt; 3 — traktori haakepunkt; 4 — traktori veojou suund; 5 — adra ras-
kuspunkti jdlg; 6 — traktori peakeskjoon.
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Tootamisel ebatasase reljeefiga, muutliku mullaniiskusega ja
kamara tugevusega maa-aladel, kus vosaadrad harilikult ei suuda
kinni pidada antud kiinnisiigavusest, tuleb atra reguleerida t66-
tamise ajal.

Adra oigestireguleerituse ja hea tookvaliteedi tunnusteks on
adra iihtlane ja stabiilne kdik, mis voimaldab alal hoida antud
haardelaiust; kiinniviilu téielik {imberpooramine iithes rohu- ja
puidujddnuste korralikul kinnikatmisel mullaga; vao tasane,
puhas pohi ja sile vertikaalkiilg.

Kiindmise viisid. Uudismaa kiindi teostatakse harilikult
tooete viisi.
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Joon. 136. Silmustela kiinniviisid: 7 — neljaks jaotatud todee silmustega
kiinniviis; 2 — kaheks vordseks osaks jaotatud todee silmusteta kiinniviis:

a — t66 algus; b — t606 16pp.

Kiindmisel vosaatradega tooete viisi jdetakse todete Iopule
3—5 m laiused poorderibad, kus tootamisel teostatakse adra auto-
maadi sisse- ja viljaliilitamist. Poorderiba laius moodustatakse
iihtlasena kogu selle pikkuselt, et oleks holpsam teostada jérgne-
vat kiindi. Poorderiba sisedir tihistatakse sihikeppidega vo6i Ohu-
kese kontrollvaoga, mis rajatakse poigiti toeele. Adra automaadi
sisse- voi viljaliilitamist tuleb teostada sel momendil, kui adra
korpus on joudnud pdoorderiba mairgistatud joonele.

Uudismaa kiindi teostatakse kas «kokku» voi «lahku». Kokku-
voi lahkukiindmisel jdab harilikult kiinniharjade alla terveks Kkit-
sas kiindmata maariba. See maariba voib maa-aladel, mis sisal-
davad jdmedaid juuri ja kdndude jddtmeid, pohjustada maa-
harimisriistade murdumisi jirgnevail harimistoodel. Et viltida
riistade murdumisi, tuleb see maariba kiinda iiles vosaadraga enne
kogu maatiiki kiindi.
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Joon. 137. Traktori tootamisskeem kuivendatud soode kiindmisel: 7/ — kraavidevahelise 16igu keskele  lahkukiind-
mine; 2 — kokkukiindmine t6616igu keskelt; 3 — kahe kraavi vahe iiheaegne kokkukiindmine kiinniharjadega keskel; 4 —
kahe kraavi vahe iiheaegne kiindmine, lahkukiintud vaoga kummalgi t6616igul; @ — kogujgkraav; & — kuivenduskraav;

¢ — sillad; d — muldvallid ja kraavide 4ddrde kiindmata jdav maariba.



Uudismaa kiinnil tooete viisi tuleb agregaat toééee 16pul poorata
fimber selle jérel, kui ader on tostetud transportasendisse. See-
juures tuleb viltida jdrske poordeid, mis pohjustavad adra mur-
deid ja automaadi korratut tootamist.

Agregaadi jirsud poorded on tdiesti vilditavad silmusteta
kiinniviisi kasutamise puhul (joon. 136). :

Laialt on levinud kaks silmustega kiinniviisi. Tootamisel esi-
mesel viisil jaotatakse td0esi nelja ossa, mis siis kiintakse
«kokku» voi «lahku», kusjuures kiintakse esialgu esimene ja kol-
mas osa koos ning seejirel — teine ja neljas. Teine kiinniviis
erineb esimesest seega, et tooesi jaotatakse kahte vordsesse ossa.
Esialgu kiintakse tdoee esimene pool. Seejirel, kui sellel poolel
on jaanud kiindmata veel kitsas riba, mille kiindmine nouaks
silmuspoordeid, soidetakse iile teisele poolele ja kiintakse seni,
kuni ka sellel tooee poolel jadb kiindmata kitsas riba, mille laius

Adro f66kdikude
suun
o - v Adra fobikcikuite
Swund (sissesdickid)
a - /66 olgus

NQ

Joon. 138. Todete nurkade kiindmise skeem.

vordub kiindmata riba laiusega todee esimesel poolel. Molematest
pooltest kiindmata jddnud tooee ribad kiintakse «kokku» voOi
«lahku» agregaadi tildkiikudega. ;

Uudismaa kiindi soos, kus on olemas tihe kuivendusvork, teos-
tatakse viisidel, mis on toodud joonisel 137. Agregaadi iilesoitu-
deks iihelt kraavidevaheliselt 16igult teisele peavad olema ehita-
tud sillad voi erilised iilesdidukohad, mis tehakse puittorudest voi
fagiinidest, mis asetatakse kraavipohja ja kaetakse pealt mullaga.

Uudismaa kiindi tuleb teostada voimalikult hoolikalt, kuna
kiindmata jdinud ribad ja lapid vodivad pohjustada riistade
murdumist nende maade jirgneval harimisel. Uudismaa kiinnil
peavad vaod olema sirged ja tooete otsad ning nurgad korralikult
tiles kiintud (joon. 138).
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Agregaadi teenindamiseks tootamisel peab olema traktorist ja
vilunud haakija. Haakija teostab adra tdiendavat reguleerimist
tootamisel ja puhastab atra juurte ning prahi pohjustatud ummis-
tustest.

Puhastamiseks peab haakijal olema 1,5 m pikkune konks,
" millel on painutatud, terav ots ja sobiv kiepide.

Juured ja praht koristatakse maa-alalt kohe peale kiindi.

Vosa- ja sooatrade t66joudlus maédédratakse valemi
abil:

60Lb K
T = ———ha,

L
5 -+ A) 10.000

kus T — adraga tunni jooksul kiintud pindala hektaarides;
b — adra tegelik haardelaius meetrites;

K, — tooaja kasutuskoefitsient; tootamisel tihedatel kuiva-
del maadel, mis on puhastatud vosast ja peenmetsast,

K, = 0,6—0,75; tootamisel maa-aladel, kus metsa juurimine
on hoolikalt 1dbi viidud, K, = 0,7—0,85 ja toctamisel soo-
des, mis on puhastatud metsast, K, = 0,4—0,6;

L — tooee, pikkus meetrites;
¢ — agregaadi tegelik liikumiskiirus m/min;
A-— agregaadi pooramiseks kulutatud aeg minutites.

Vosaatrade hooldamine. 1. Iga pdev enne tddde
algust miirida atra hoolikalt. Korrata adra maarimist iga 4—5
tootunni jarel. '

2. Iga piev kontrollida adra seisukorda. Lodvenenud mutrid
ja pidurduspoldid keerata kinni, kuna kadunud poldid ja mutrid
tuleb kohe uuendada.

3. Teostada oOigeaegselt adratera, noa ja adra teiste pohi-
osade remont.

4. Rataste suurendatud médnguruumi puhul keerata kroonseib '
koomale.

5. Vahetuse t66 16pul puhastada ader mullast.

6. Transportida atra ettevaatlikult.

Ohutustehnika reeglid. 1. Lubada vo0saatradega
tootada ainult vilunud todlistel.

2. Keelatud on teostada kiinnisiigavuse reguleerimist ja Sar-
niirithenduste méairimist adra téctamise ajal.

3. Haakijad peavad liikuma adra vasakpoolsel kiiljel (kiind-
mata maad mooda).

4. Tootamise ajal on keelatud seista traktori veoplatvormil
voi adra haakeseadisel. :

5. Keelatud on ummistunud adra puhastamine jalaga.
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MASINAD JA RIISTAD MULLAKAMARA PEENESTAMISEKS
UUDISMAA HARIMISEL.

Raske taldrikike BTM-2,2.

Raske taldrikdke (joon. 139) on ette ndhtud kamara peenes-
tamiseks pérast uudismaa kiindi voOsa-sooatradega. Aket voib
samuti kasutada norga kamaraga maade harimiseks, mis voe-
takse kasutamisele lina- voi mitmeaastaste heintaimede alla, ilma
kiinnita. :

Ake on voimeline peenestama tdissiigavuselt ka tugevasti
ldbikasvanud ja tihket uudismaa kiindi, 16igates iihtlasi ldbi puu-
juured ja jimedate umbrohtude varred.

Raske taldrikikke pohiosadeks on: neli sektsiooni 1, raam 2,
liikumisseadis 3, kaks tostukit 4, kaks sektsioonide asetusnurga
reguleerimise mehhanismi 5 ja kaks haakeseadist 6.

Iga sektsiooni neljakandilisele teljele (joon. 140) on asetatud
viis sakiliste ddrtega (hammastega) taldrikut, véljaloigete siiga-
vusega 80 mm. Igal taldrikul on 8 hammast. Taldrikute puhasta-
miseks mullast ja juurtest on sektsioonil tugevad roobid.

Sektsioonid on kahekaupa iihendatud kahte patareisse, mis on
asetatud iiksteise taha. Et mulda paremini segada, on eesmise
patarei taldrikud asetatud kumerusega sissepoole, tagumise pata-
rei taldrikud aga — kumerusega viljapoole.

Raske taldrikikke raam koosneb pea-poikrauast, neljast piki-
tommitsast ja tugevdusprussist. Raami keskele on asetatiid teras-
pruss, mis on iihendatud sisemiste tommitsatega nelja liilitoe
abil ja mis moodustab tostuki aluse. Selle prussi tagaotsale on
kinnitatud dkke teine patarei. Raami ddrmised tommitsad on
kindlustatud kallaktugedega.

Akke liikumisseadis koosneb kahest pohiteljest ja neljast rat-
tast.

Kruvitiiiipi tostuk tostab dkke transportasendisse. Iga tostuk
koosneb kruvist iihes juhtrattaga, mis on kinnitatud alustoele, ja
nokast iihes koikuva mutriga. Nokk on kindlalt iithendatud pohi-
teljega.

Akke tostmisel transportasendisse, mis toimub juhtratta poo-
ramise teel, pooratakse pohitelge ja lastakse rattad alla.

Iga sektsiooni asetusnurga reguleerimise mehhanism koosneb
kruvist, mis on paigutatud iga patarei eespoolsele prussile aseta-
tud tugede vahele, nokast iihes kbdikuva mutriga, kahest nelja-
kandilisele vollile asetatud hoovast ja kahest tommitsast, millede
eespoolsed otsad on iithendatud neljakandilisele vollile asetatud
hoobadega, tagumised otsad — sektsioonide laagrite toenditena.

Kui kruvi pooratakse iihes voi teises suunas, poordub ka nelja-
kandiline voll ja see omakorda paigutab sektsioonid hoobade ja
tommitsate abil ette- voi tahapoole.
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Joon. 139. Raske taldrikike BTJI-2,2: I — sektsioon; 2 — raam; 8 — liikumisseadis; 4 — tostuk; 5 — sektsioonide ase-
tusnurga reguleerimismehhanism; 6 — haakeseadis.
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Joon. 140. Tagumine parempoolne (eespoolne vasakpoolne) sektsioon: / — hambuline taldrik; 2 — sektsiooni telg; 3 —
sisemine laager; 4 — vélimine laager; 5§ — puks; 6 — vilimine seib; 7 — sisemine seib; 8 — sektsiooni mutter; 9 —

puhastusnurkraud; /0 — puhastaja.



Sektsioonide asetusnurga muutmine toimub ainult telje {ihe
otsa paigutamise teel.

Raske taldrikdkke iga patarei haakeseadis koosneb prussist
ithes kahe liilitoega, mis on kinnitatud raami peapdiknurkrauale,
ja sangast.

Eesmise patarei prussil on tugi, mis ei lase haakeseadist kuk-
kuda, kui dke haagitakse traktori tagant lahti.

Tehniline iseloomustus. Gabariidid: pikkus —
5365 mm, laius — 2400 mm, korgus — 1200 mm. Kaal —
1580 kg. Haardelaius tootamisel — 2200 mm. Taldrikute 1dbimoot
— 650 mm. Taldrikute paksus — 6 mm. Transportrataste léibi-
moot — 500 mm. Korgus maapinnast transportasendis: eesmine
patarei — 170 mm, tagumine patarei — 80 mm. Keskmine veo-
takistus tootamisel — 750—850 kg. Kalkuleeritud to6joudlus t66-
tamisel iiks kord traktori CXT3 joul: traktori esimesel kdigul —
0,77 ha/t., teisel kdigul — 0,99 ha/t.
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Joon. 141. Taldrikakke BTJI-2,2 poolt téddeldud uudismaa kiinniviilude kobes-
tusaste: 7 — vosa- ja sooadraga kiintud 16ikheinamatastega turvasmullamaa;
2 — vosaldikaja poolt laastatud ja vosaadraga kiintud kuiv liivsavimaa.

Kahekordsel harimisel purustab dke tdiesti rahuldavalt ka
koige ldbikasvanumad ja tihkemad turvas- ja mineraalmuldade
kiinniviilud (joon. 141).

Akke hambulised taldrikud mitte ainult 16ikavad ja purustavad
kamarat, vaid toovad ka mullast vélja suure hulga peenikesi
juuri, eriti esmakordsel destamisel. Need juured tuleb kokku
koguda, kuna teistkordsel destamisel voib dke need jille osaliselt
mulla alla matta. Et norga kamara puhul &dra hoida taldrikute
liiga siigavale maasse tungimist, tuleb rattad lasta allapoole.
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Traktorijoul tootav hambuliste taldrikutega dke TB-41.

Traktorijoul tootav dke TB-41 erineb harilikust traktorijoul
tootavast taldrikdkkest ainult seega, et tal on hambulised taldri-
kud. Taldrikud on koondatud nelja sektsiooni (igas sektsioonis
10 taldrikut). Sektsioonid on paari viisi {ihendatud {ildraamiga
ja moodustavad dkke eesmise ja tagumise patarei. Tagapatarei
raamile on asetatud pallastkast, kuna esipatarei raamile on kasti
asemele ehitatud platvorm.

Telgede asetuse nurka reguleeritakse hammasregulaatoriga,
mis on iihendatud haakeseadisega.

Akke haardelaius tootamisel — 3450 mm. Taldrikute 1&bi-
moot 4656 mm. Akke kaal — 816 kg.

See dke on andnud taldrikadraga iileskiintud 16ikheina-madal-
soo harimisel, koormamisel 220 kg 'raskuse pallastiga, kolme-
kordsel &destamisel, tédiesti rahuldavaid tootulemusi.

Traktorijoul téotavat hambuliste taldrikutega édket TB-41 soo-
vitatakse kasutada norga mullakamaraga uudismaa harimiseks.

Rasked pulkikked.

Rasked pulkdkked on lihtsa ehitusviisiga ja tootavad védga
heade tulemustega. Kamara peenestamiseks on 2—4-kordsest
destamisest kiillalt.

. Pulkikked, mis valmistatakse masina-traktorijaamade ja sov-
hooside tookodades, jagunevad rasketeks, kaaluga 0,5—0,6 t ja
kergeteks, kaaluga 0,2—0,3 t.

Rasket tiilipi pulkidke koosneb nelinurksest raamist, mis on
valmistatud nurkrauast, kolmest poikliilitoest ja hammastest, mis
on keevitatud raami kiilgedele ja liilitugedele.

Pulkikkel on nelikiimmend pulka, pikkusega 400 mm ja rist-
16ikega 40-X 40 mm. Kahele raami vastasnurgale on keevitatud
rongad haakeseadise tarvis. Ake tootab jdrelehaagituna traktorile
CXT3.

Kerget tiilipi pulkikked valmistatakse harilikult nelinurkse voi
kolmnurkse puitraamiga. Nelinurkne raam koosneb puitprussidest,
mis on valmistatud tihedast puidust (tamm, kask), pikkusega
1,6 m ja paksusega 10 sm, ning {ihendatud kolme sama profii-
liga piki- ja poikprussi abil. Prusside {ihtumiskohtadesse on puu
ritud augud pulkade tarvis. Pulgad on kinnitatud raamile mutri-
tega. Akkel on 25 pulka, pikkusega 130—150 mm ja ldbimooduga
28—30 mm. Tugevdamise otstarbel on kdik dkke pulgad tdienda-
valt kindlustatud kallaktugedega. Akke raami kahele vastasnur-
gale on kinnitatud kaks IT-kujulist veorauda iihes rongastega.

Kolmnurkse raamiga pulkidkked sarnanevad oma -ehituselt
juurimiséketega.
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MASINAD JA RIISTAD, MIDA KASUTATAKSE UUDISMAADE
'~ HARIMISEKS MULLAKAMARAT UMBER POORAMATA.

Freesmasinad.

Freesmasinad peenestavad mulla nugade abil, mis on aseta- -
tud poorlevale vollile. On olemas mitut liiki nuge ja nende Kin-

& )
s

sl

M

m

{ s o
Joon. 142. Jirelehaagitav freestrummel ®I1-1,9: / — trummel; 2 — raam;
3 — kest; 4 — transportratas; 5 — tootlemissiigavuse reguleerimise mehha-

nism; 6 — reha; 7 — kaitseseadis; 8 — haakeseadis; 9 — korpus.
nitu§vii.se vollile. Uudismaade tootlemiseks kasutatakse frees-
masinaid, milledel on jargmist tiiiipi t6dorganid: 1) tugevad
kovera otsaga noad, mis asetatakse kindlalt friktsioonitrumlile;
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2) kovera otsaga noad, mis on kindlalt asetatud trumli frikt-
siooni sektsioonidele; 3) vedrunoad. Kuivendatud soode harimi-
sel, kus leidub mattunud puid, on parimateks riistadeks osutunud
freesmasinad, millede noad on kindlalt asetatud friktsioonitrum-
lile. Nende masinate tédorgan tuleb kergesti toime puutiivedega,
millede 1dbim6ot on 10—12 sm.

Joon. 143. Freestrumli ®I1-1,9 sektsioon: / — vasakpoolne nuga; 2 —
parempoolne nuga; 3 — kettad; 4 — ferraado-kettad; 5 — ketaste rongas;
6 — rongas; 7 — vedru; 8 — puitvaheliili; 9 — trumli voll.

Freesmasinad teostavad uudismaade harimisel iiheaegselt
kiindmist ja kiinniviilu purustamist.

Peale uudismaa harimise kasutatakse freesmasinaid ka vde
tiste segamiseks mullaga, turba iilesto6tamiseks kiitteks ja alus:
pohuks, pinnase kobestamiseks teede ehitamisel ja muudel ehi
tustoodel, mulla ettevalmistamiseks ja muudeks toddeks.
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Freestrummel ®I1-1,9 (joon. 142) on jdrelehaagitav, traktori
C-80 joul tootav seadis.

Selle pohiosadeks on: trummel 1, raam 2 iihes kestaga 3, iile-
kannete siisteem, liikumisseadis 4, tootlemissiigavuse reguleeri-
mise mehhanism 5, reha 6, kaitseseadis 7 ja haakeseadis ‘8.

Trummel koosneb viieteistkiimnest sektsioonist (joon. 143),
mis on asetatud iihisele friktsioonivollile ja millele on kindlatt
kinnitatud noad. Igale sektsioonile voib asetada 8, 4 ja 2 nuga.
Molemale poole noakettaid on asetatud ferraado-kettad. Liikuvate

Joon. 144. Freestrumli ®I1-1,9

nugade tiiiibid: / — soonoad;
2 — noad heinamaa kamara
virskendamiseks; 3 — noad mi-

neraalmaade harimiseks.

ketaste vahele on asetatud puitvaheliilid. Ketaste kokkusurumist
reguleeritakse vedrudega, mis on asetatud puitvaheliilidesse, ja
mutritega, mis on asetatud volli otsa. Turvasmuldade harimisel
asetatakse freestrumlile kovera otsaga noad (joon. 144), mine-
raalmaade harimisel aga — kobestusnoad. Heinamaade vérsken-
damisel asetatakse sektsioonidele sirged noad. Mullariba t66tle-
miseks, mis jddb kesksektsioonide nugade vahele, iilekande kesta
alla, on freestrumlil sahk, mis tostab selle riba {iles, juhtides selle
sektsioonide lithikeste nugade alla.

Trummel on kinnitatud raamile, mis koosneb U-raudadest.
Kolm pikka U-rauda on asetatud trumli ette, trumli kohale ja
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trumli taha, kaks lithikest U-rauda trumli kiilgedele. Kiilgmised
U-rauad on tugevdatud nurkraudadega. Nurkades on raamile
keevitatud tugevduslapid. Ulalt on trummel kaetud kestaga, mis
koosneb neljast mahavoetavast kilbist.

Poorlemist kantakse traktorilt iile trumlile reduktori (joon. 145),
kahe Sarniiriga volli ja kahe koonushammasratta abil.

Trumli liikumisseadise moodustavad kaks ratast, mis on ase-
tatud painutatud pooltelgedele. Tootlemissiigavust reguleeritakse
kummagi ratta iiksikult tostmisega voi langetamisega kruvitos-
tuki abil. Sama tostukiga viiakse freestrummel transportasendisse.

Joon. 145. Liikumise iilekandmise skeem traktorilt freestrumlile ®I1-1,9: 7 —

traktori téovoll; 2 — sooniline ithendusmuhv; 3 — reduktori esimene voll;

4 — esimese kdigu vedaja hammasratas; 5 — esimese kidigu veetav hammas-

ratas; 6 — teise kdigu vedaja hammasratas; 7 — teise kadigu veetav ham-

masratas; 8 — reduktori teine voll; 9 — 8arniir; 10 — teleskoopvoll; 1/ —

vedaja koonushammasratas; 12 — veetav koonushammasratas; 13 — juhik;
14 — kahvel; 15 — juhiku suunaja; 16 — freestrummel.

Freestrumli haakeseadis koosneb kahest tommitsast, kolme
avaga kammist ja haakesangast, mis iihendatakse traktori veo-
sangaga. Viimane paigutatakse tootamiseks freestrumliga pare-
male poole. Kui haakeseadis on sellises asendis, liigub frees-
trumli parempoolne ratas téodeldud maad mooda, vasakpoolne
aga — traktori roomiku jdlge modda.

Purustatud kamara ja taimejddnuste paremaks allamatmiseks
on freestrummel varustatud iilestostetava rehaga.

Freestrumli kaitseseadis koosneb rongast pingutitega, mis
kinnitatakse traktori tiibadele. Sellesse rongasse on asetatud
ajamivoll iihes Sarniiridega.

Tehniline iseloomustus. Gabariidid: pikkus —
2900 mm, laius — 3050 mm, korgus — 850 mm. Kaal — 1520 kg.
Trumli 14bimoot — 800 mm. Haardelaius tootamisel — 1,9 m.
Keskmine to6tlemise siigavus — 15 sm. Maksimaalne tootlemise
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siigavus — 25 sm. Trumli poorlemiskiirus — 6,23 ja 9,13 m/sek.
Kalkuleeritud téojoudlus tootamisel iiks kord: traktori esimesel
kaigul — 0,43 ha/t., teisel kdigul — 0,69 ha/t., kolmandal kdigul —
0,98 ha/t.

On soopind tihedalt kaetud matastega, siis tuleb harimist
freestrumliga teostada 4—5 korda.

Freestrummel ®II-1,1 on jirelehaagitav seadis, mis t66-
tab traktori CT3-HATH joul. Selle freestrumli todorgan —
nugadega sektsioon — on samasuguse konstruktsiooniga, nagu
freestrumlil ®I1-1,9. Freestrummel ®II-1,1 erineb freestrumlist
®I1-1,9 jargmiste konstruktiivsete isedrasuste poolest.

1. Liikumise iilekandmine traktori mootorilt toimub ilma
reduktorita. Koonushammasrattad, mis panevad poorlema trumli,
on asetatud trumlist paremale poole. Trummel harib mulda kogu
haardelaiuselt (puudub sahk).

2. Freestrummel tostetakse transportasendisse  késikruvi-
tostukiga.

3. Freestrumli kest koosneb kaheksast sektsioonist, milledest
neli iilemist on mahavoetavad.

Freestrumlit kasutatakse soomaade harimisel juhtudel, kui
soos on palju ldikheinaméttaid, samuti ka heina- ja karjamaade
kultiveerimisel heinasaagi tostmise eesmdrgil. Uudismaade hari-
misel annab paremaid tulemusi freestrumlite ja v0sa-sooairade
kooskasutamine, kusjuures suured loikheinaméttad peenestatakse
algul freestrumlitega ja seejdrel kiintakse atradega iiles.

Freesmasinate t66 objektideks on pohiliselt puudeta heina- ja
karjamaad ning l6ikheina-sood, mis on vabad mattunud puudest.

Uudismaa harimine juurimisiketega ja rootor-juurimismasinatega.

Juurimisdkkeid ja rootor-juurimismasinaid kasutatakse mit-
like soo-uudismaade harimiseks, kus leidub suurel hulgal mattu-
nud puid. Peale selle soovitatakse kasutada juurimisikkeid ja
rootor-juurimismasinaid uudismaade harimiseks rasketel liivsavi-
ja savimaadel, mis on vosaloikajaga puhastatud peenmetsast.
Need eeltodd on tarvilikud selleks, et kergendada jargnevat vosa-
adra tood. Leetunud muldadega ja vihearenenud huumuskihiga
maa-alasid, mis haritakse tiles kultuurheinamaade ja kultuur-
karjamaade loomiseks, voib koige kiiremini ja koige viiksema
energiakuluga harida samade riistadega. Eriline tarvidus kobes-
tusriistade jarele on subtroopilistes maades, kus tee- ja tsitrus-
kultuuride tarvis tehakse uudismaad metsamaa-aladest. Nende
rajoonide raskete lateriitmuldade esialgne harimine nimetatud
riistadega loob normaalsed téotingimused plantaaziatradele. Juu-
rimisdkete ja rootor-juurimismasinate kasutamine kiirendab tub-
listi uudismaa harimist raiestikkudel.
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Maa harimine juurimisdkkega. Enne juurimis-
dkke toolerakendamist tuleb maa-alal kasvavad puud ja poosad
laastada vosaloikajaga voi juurida vilja juurimismasinatega
ning koristada maa-alalt puud ja kdnnud.

Maa-ala harimist juurimisikkega teostatakse 1—3 korda. On
tahele pandud, et mulla kobestamine ja kamara purustamine toi-
mub paremini, kui muld on kiillaldaselt kuivanud.

Aestamist teist ja kolmandat korda tuleb teostada risti esi-
mese destamise suunale.

Soltuvalt pinnase tihedusest ulatub kobestus esimesel kadigul
6—8 sm-ni, teisel ja kolmandal kdigul — 10—I12 sm-ni. Teravate
pulkade asetamisega dkkele voib tootlemissiigavust suurendada
kuni 15—17 sm-ni, kusjuures enne seda tuleb dkkelt votta maha
2—4 pulka, samuti nagu tootamisel eriti rasketes tingimustes
(jamedad juured, kdnnud).

Tarviliku téotlemissiigavuse saavutamiseks ja &kkele stabiil-
sema kdigu kindlustamiseks asetatakse vdga tihketel maadel t66-
tamisel dkke raamile moni puitpakk, et suurendada dkke kaalu.

Esimesel ja teisel kidigul tombab juurimisidke maapinnale
kdnde ja juuri. Suurtel kasekdndudel, ldbimdoduga kuni
35—40 sm, mis on jédrele jddnud peale vosaloikaja tootamist, rebib
juurimisdke katki juured ja purustab maassejddnud juurte sol-
med. Uksikud viikesed poosad tombab juurimisike vilja koos
juurtega.

Iga juurimisdkke kdigu jdrel tuleb juured ja kdnnud kokku
korjata, et viltida dkkepulkade sagedast ummistumist.

Juurimisédkke t66 jdrel haritakse maad harilikkude taldrik-
dketega 1—2 korda.

Tootamine rootor-juurimismasinatega.

Kdikude suuna ja arvu poolest on toctamistehnika maa-
harimisel rootor-juurimismasinatega sama, kui to6tamisel juurimis-
dketega. °

Rootor-juurimismasinatega voib harida mulda kuni 50 sm
siigavuselt. Kui rootorkobestaja toole ei jargne kiindi, siis hari-
takse pold harilikkude taldrikédketega.

MAA RULLIMISE RIISTAD.

Maa rullimine.

Rullimist kasutatakse normaalse agrotehnilise vottena turvas-
maadel.

Uudismaa rullimine reguleerib mulla veereziimi, mis rikuti
suure hulga maitaste, kamara, puu- ja taimejdidnuste sissekiind-
misega.
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Rullimine tasandab samuti maapinda ja loob seega koristus-
masinatele soodsad tingimused toGtamiseks.

Peale selle kindlustab kohevate turvasmuldade rullimine seem-
netele kiire idanemise ja kultiveeritavatele taimedele soodsa are-
nemise, aidates kaasa nende voitlusele umbrohuga.

Rullimise moju pollumajanduslike kultuuride viljakusele soo-
des on kiillaldaselt selgitatud noukogude katsejaamade poolt ja
kontrollitud praktikas (tab. 5).

Tabel 5
Rullimise moju kaera saagile.
I
Mulla harimine Saak ts/ha (hein)
Rullimata bae AR R T Ty ST R P 0 43,5
Uhekordsel rullimisel rulliga, mis kaalub 1 t . . 47,0
Kolmekordsel rullimisel sama rulliga . . . . 58,0

Pohilisteks riistadeks muldade rullimisel on siledad rullid
mitmesuguse konstruktsiooniga, vastavalt mulla seisukorrale.

Uudismaa rullimiseks kultuurheinamaadel ja hastikuivenda-
tud soodes kasutatakse rullisid, millede erisurve pinnasele on
0,4—0,5 kg/sm 2. ;

Mittekiillaldaselt kuivendatud turvasmuldade rullimiseks kasu-
tatakse harilikult rulle, erisurvega 0,1—0,2 kg/sm 2.

Tootamisel peab rull veerema iihtlaselt mulla pinda modda.

Mulla iileskeeramine vo6i edasinihutamine niihdsti rulli sirg
joonelisel liikumisel kui ka poéorangutel ei ole lubatav.

Veega tdidetav soorull KBI'-2,5.

Veega tdidetav soorull (joon. 146) kujutab enesest kahte
oonessilindrit, mis on kokku keevitatud lehtrauast ja mille otstes
on avad vee sissevalamiseks. Igast silindrist ldheb ldbi telg, mis
on keevitatud tema otstele.

Silindrite feljed poorlevad laagrites, mis on kinnitatud rulli
raamile ja erilisele, silindrite vahele asetatud plaadile.

Et voimaldada paremat kokkupuutumist maapinnaga, on plaat
ithes laagriga iiles-alla tellitav.

Rulli raam on valmistatud U-rauast ja tugevdatud eespoolses
osas lisaprussiga.

Raami tagumine pruss on varustatud roobiga silindrite puhas-
tamiseks kiilgekleepunud mullast.

Rulli haakeseadis koosneb veopuust iihes kahe kallaktoega ja
haakerongaga.
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Joon. 146. Veega tdidetav soorull KBI-2,5.

Rull tootab jarelehaagituna traktorile CXT3.

Tehniline <iseloomustus. Gabariidid: pikkus —
2790 mm, laius — 2650 mm. Kaal — tiihjal rullil 1500 kg, veega
taidetud — 4500 kg. Haardelaius $66tamisel — 2500 m. Rullide
libimoot — 1250 mm. Kalkuleeritud t6ojoudlus toctamisel trak-
tori teisel kdigul — 1,2 ha/t.




VIII PEATUOKK.

PLANEERIMISTOODEKS KASUTATAVAD MASINAD
JA RIISTAD.

PLANEERIMISTOODE LIIGID JA ISEARASUSED.

Uudismaade harimisel on planeerimine normaalseks agroteh-
niliseks votteks. Planeerimist6ode hulka kuuluvad:

1) kdnnuaukude kinniajamine juuritud maa-aladel;

2) mullakiihmade mahal6ikamine, nogukohtade tditmine ja
esialgse maaharimise puuduste korvaldamine.

Kédnnuaukude kinniajamine juuritud maa-aladel.

Kédnnuaukude kinniajamine loob voimalused pollumajanduslike
masinate kasutuselevotmiseks ning iihtlasi sdilub juuritud metsa-
maa-alade kasulik tootmispind.

Kénnuauke tdidetakse mullaga, mis on kidndude juurtelt
maha varisenud. Kui kdnnuaukude tditmisel tuleb mullast puudu,
siis veetakse seda juurde naabermaa-aladelt.

Aukude tditmiseks tuleb votta mulda ldhedalolevatest kiingas-
test voi korgendikkudest. Mulla votmist aukude tditmiseks tuleb
teostada tasaste ohukeste kihtidena, mitte jattes nogukohti, kuhu
voib koguneda vesi.

Ainult kdnnuaukude tditmisega ei saa veel kindlustada tai-
medele hdid kasvutingimusi kogu uudismaal ja hoida &ra
kiilvi- ja koristusmasinate murdumisi. Seetottu tuleb pérast
aukude taitmist teostada uudismaade tédiendav planeerimine
mitmesuguste masinate ja riistadega.

Mullakiihmude mahaldikamine, ndogukohtade tditmine ja uudis-
maa harimise puuduste korvaldamine.

Mullakiihmude mahaldikamine ja nogukohtade tditmine oma-
vad erilist tdhtsust soouudismaa harimisel. Mullakiihmude maha-
Ioikamisega ja nogukohtade tditmisega luuakse tasane pollupind
ja iihtlased niiskustingimused mullale.,
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Kuivendatud soodes ja metsaalustel uudismaadel vGib neid
toid teostada lihtsustatud viisil, s. t. ilma eriliste eeluurimist6o-
deta, mis on tarvilikud niisutatavatel maa-aladel.

Soodes ja soostunud maa-aladel voib todde iseloomu ja mahtu
mullakiihmude mahaloikamise ja nogukohtade tditmise alal maa-
rata plaani jargi, mis on koostatud kuivendustédde lébiviimiseks
vastavate andmete voi silma jargi.

Pohitooks mullakithmude mahalGikamise ja nogukohtade téit-
mise alal on pinnase paigutamine korgematelt kohtadelt madala-
matesse.

@) Maha kaevomine @) Taitmine

Joon. 147. Pinnase iimberpaigutamise viisid: / — iihekiilgne vedu; 2 — kahe-
kiilgne vedu.

Pinnase paigutamist, soltuvalt tootingimustest, teostatakse
kahel viisil (joon. 147) iihekiilgse voi kahekiilgse veoga.

Uhekiilgne ehk harilik vedu seisab pinnase iihekordses kaeva-
mises ja {ihekordses mahalaadimises terve matka kohta ning pin-
nase edasitransportimises ainult iihes suunas. See viis on raken-
datav iga mikroreljeefi tingimustes.

Kahekiilgsel veol veetakse pinnas korgendikelt laiali ja puis-
tatakse nogukohtadesse kahelt vastaskiiljelt. Uhel matkal voetakse
kahel korral mulda ja kahel korral puistatakse vilja. Sel viisil
tootatakse vaheldumisi kaevikutes ja tdidenditel.

Esmase maaharimise puudused tuleb korvaldada, et saada
tasast pollupinda ja parandada pollumajanduslike taimede arene-
mistingimusi. See t60 teostatakse pdrast mullakamara peenesta-
mist.
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_ Esmase maaharimise puuduste korvaldamisel 16ikab masin voi
riist, mis liigub risti ki{innivagude ja kiinniharjade suunale,
maha kiinniharjad ja puistab mulla vagudesse. Selle t66 jérel on
pollupind téiesti kolblik tootamiseks kiilvi- ja koristusmasina-
tega.

PLANEERIMISTOODEKS KASUTATAVAD MASINAD JA
RIISTAD.

Planeerimistoddeks kasutatavatest masinatest ja riistadest on
koge rohkem levinud skreeperid, greiderid, buldooserid ja mitut
tiiipi libistajad-planeerijad. .

Traktorijoul tootav skreeper J1-52.

Ratastel liikiv skreeper J1-52 tootab jarelehaagituna traktorile
CT3-HATH ja on ette ndhtud mulla paigutamiseks suurtele kau-
gustele.

Ratastel liikuva skreeperi pohiosadeks on: kopp, raam, liiku-
misseadis iihes pneumaatiliste ratastega ja hiidrauliline juhtimis-
siisteem. Kopp on varustatud klapiga, mis touseb kopa tungimi-
sel pinnasesse automaatselt iiles. Kopa tostmist ja langetamist
teostatakse hiidraulilise tostuki abil. Tiihjendamisel asetatakse
skreeperi kopp 659-lise nurga alla horisondi suhtes. Skreeperi
liikumisseadis koosneb ratastest iihes pneumaatiliste rehvidega.
Skreeperi esiosa toetub kaherattalisele vankrikesele, tagaosa
aga — neljarattalisele. Skreeperi juhtimisseadis on asetatud
traktoristi istme juurde.

Tehniline iseloomustus. Gabariidid: pikkus —

5950 mm, laius — 2480 mm, korgus — 1870 mm. Kaal —
4750 kg. Haardelaius tootamlsel — 1800 mm. Maksimaalne loike-
siigavus — 175 mm. Kopa maht (praktiliselt voimalik) — 3,5 m3.
Kopa korgus maapinnast transportasendis — 225 mm.

Traktori joul tootav skreeper J1-147.

Ratastel liikuv skreeper [I-147 tootab traktori C-80 joul ja
koosneb kopast, veoraamist, liikumisseadisest, vints-tross-juhti-
misseadisest ja haakeseadisest.

Kopal on vahetatav sektsiooninuga. Kopa tungimine pinna-
sesse toimub kopa raskuse mojul. Kopp tiihjendatakse tagaseina
edasipaigutamisega. Padrast kopa tiihjendamist tombub tagasein.
vedru abil tagasi oma kohale.

Tehniline iseloomustus. Gabariidid: pikkus —
9050 mm, laius — 3145 mm, korgus — 3220 mm. Kaal — 7200 kg.
Haardelaius tootamisel — 2590 mm. Maksimaalne I6ikesiigavus
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— 300 mm. Kopa maht (praktiliselt voimalik) — 8 m3. Kopa
16stekorgus pinnase transportimisel — 400 mm. Keskmine to6-
joudlus ilma eelneva pinnase kobestamiseta veokaugusel kuni
100 m — 43—50 m3/t.

Traktorijoul tootavad ratasteta skreeperid.

Meie toostus on tootnud kahte tiilipi ratasteta skreepereid:
[1-10, mis téotab jdrelehaagituna traktorile CXT3, ja I-11, mis
tostab jarelehaagituna traktorile CT3-HATH. ToGtamispohimottelt
on need skreeperid teineteisega sarnased ja erinevad ainult kopa
mahu poolest. Skreeper J1-10 on varustatud kopaga, mille maht
on 0,35 m3, skreeper JI-11 aga — kopaga, mille maht on
0,75 m3. Skreeperite pdhiosadeks on: kopp, veoraam, juhtimis-
mehhanismid ja haakeseadis. Kopp vbib vabalt poérduda oma
laagrites, mis on asetatud veoraamile. Kopp asetatakse neutraal-
asendisse, samuti ka asendisse pinnase kaevamiseks, transporti-
miseks ning viljalaadimiseks, juhtmehhanismide abil.

Skreeperi JI-10 tehniline iseloomustus. Gaba-
riidid: pikkus — 2490 mm, laius — 1760 mm, korgus — 1970 mm.
Kaal — 365 kg. Haardelaius tootamisel — 1550 mm. Té6joudlus
planeerimistoodel veokaugusel 150 m — 3 m3/t.

Skreeperi JI-11 tehniline iseloomustus. Gaba-
riidid: pikkus — 2390 mm, laius — 2390 mm, korgus —
2140 mm. Kaal — 500 kg. Haardelaius tootamisel 2100 mm.

Hobuskreeper (mullakiihvel).

Hobuskreeperit (joon. 148) voib valmistada tookohal. See skree-
per kujutab enesest metallkiihvlit, mis on varustatud kahe puit-
kdepidemega ja veosangaga rakmete kinnitamiseks. Skreeperi
kdepidemed on asetatud metalltorudesse, mis on kinnitatud kithvli
kiilgedele. :

Kithvli tditumisel hoiab skreeperit teenindav toéline kdepide-
mete varal kiihvli kaldasendis, reguleerides lGikesiigavust. Skree-
peri kaal on 60 kg. Kiihvli maht — 0,12 m3.

Greider J1-20.

Greider J1-20 kujutab enesest jdrelehaagitavat masinat, mis
tootab traktorite C-60 ja C-65 joul. Greideri pohiosadeks on: t60-
organ, mis koosneb poordekettale kinnitatud noast ja noa regulee-
rimise ‘mehhanismist; raam, millele on asetatud todorgan; liiku-
misseadis {ihes rataste kallakuse reguleerimise mehhanismiga
ning veoseadis.

Noa reguleerimise mehhanismiga voib muuta noa asendit nii-
hasti horisontaal- kui ka vertikaalsuunas. Haardelaiuse stuuren-
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damiseks on nuga varustatud mahavoetavate pikendustega, mis
suurendavad haardelaiust kuni 4,5—5,0 m. Téotamisel soodes ase-
tatakse greideri ratastele laiendid. Greideritega tasandatakse pin-
nast, mis on laiali veetud skreeperitega, 16igatakse maha pinnast
kiihmudelt ja transporditakse kuni 50—150 m kaugusele. Piken-
dajaga varustatud greider haarab korraga 0,8—1,2 m?3 pinnast.

Joon. 148. Hobuskreeper: / — iildkuju; 2 — skeem skreeperi valmistamiseks.

"Tehniline iseloomustus. Gabariidid: pikkus —
9150 mm, laius — 3000 mm, korgus — 2350 mm. Kaal —
4300 kg. Noa moagted: pikkus — 3660 mm, korgus 493 mm. Too-
joudlus pinnase paigutamisel kuni 50 m kaugusele — 20 m3/t.,
uudismaa harimise defektide korvaldamisel — 1—1,2 ha/t.

Raske puitlibistaja.

Raske puitlibistaja (joon. 149) valmistatakse todkohal ja on
ette nahtud mullapinna tasandamiseks peale juurimistédde teos-
tamist, uudismaa kiindi ja kamara peenestamist. Libistaja koos-
neb puitprussidest, mis on omavahel iihendatud. Keskprusside
eespoolsetele alumistele ribidele on kinnitatud nurkrauad, mis
tasandavad paremini mullapinda. Kiilgprussid on iihtlasi jalas-
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IX PEATUKK

MASINAD JA RIISTAD KIVIDE JA JUURTE.- KORIS-
TAMISEKS NING SAMBLAKIHI KORVALDAMI-
SEKS.

MASINAD JA RIISTAD KIVIDE KORISTAMISEKS.

NSV Liidu mittemustmulla-piirkondades, eriti tema pohjapool-
setes rajoonides, tuleb sageli iilesharitava maa-ala iihelt hekt-
aarilt koristada 40—60 m3 kive, moningatel juhtudel isegi 200 ja
enam m3. Kivide leidumine kiinnikihis vdhendab pollumajandus-
like kultuuride all olevat kasulikku pinda ning raskendab trakto-
rite ja pollumajanduslike masinate kasutamist. Seetottu osutub
kivirikastes rajoonides poldude puhastamine kividest tdhtsaimaks
iilesandeks.

Kivide koristamise viisid.

On olemas jiargmised kivide koristamise viisid: késitsi ja
mehhaniseeritud.

Kivide koristamine kdsitsi. Selle viisi juures voe-
takse viikesed ja keskmised kivid maast vilja kisitsi ja veetakse
seejdrel pollult dra, kas traktoriga voi hobusega.

Kivide veoks traktoriga kasutatakse terasplaati, pikkusega
2—2,5 m ja laiusega 1—1,25 m, mille ddred on kumerdatud iiles-
poole. Plaat iithendatakse traktorlga haakeseadise = abil, mis on
kinnitatud plaadi kitsale otsale.

Enne kivide véljavotmist maast destatakse maa-ala juurimis-
dkkega, mis toob maapinnale ka mullas leiduvad salakivid.

Tootamisel késitsi lastakse suured kivid, kus see osutub voi-
malikuks, siigavamale maasse, kaevates selleks vastavad augud.
Kivide maasselaskmise siigavus peab {iletama pinnase kiilmumise
siigavuse.

Metsarajoonides 16hutakse suuri kive sageli, kuumutades neid
tulega ja jahutades kiiresti veega.

Toojoudlus kivide koristamisel kasitsi koigub 4—6 m3 iihe
toolise kohta vahetuses.
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Suuri kive lohutakse sageli 16hkeainetega. Kivide I6hkumine
annab paremaid tulemusi kahe laengu kasutamisel, millede siit-
timine toimub teineteise jdrel. Seejuures asetatakse. {iks 'laeng
iilalt kivisse puuritud auku, feine laeng aga kivi alla.

Kivide koristamine mehhaniseeritult.

Kivide maassekaevamine, kuumutamine tulel ja I6hkumine
Iohkeainetega on kasutatavad ainult iiksikute suurte kivide juu-
res. Kivide massiline koristamine on aga teostatav ainult meh-
haniseeritud viisil, kusjuures kivid voetakse maast vilja ja vee-
takse dra masinate abil.

Kivikoristamismasin KYMC.

Kivikoristamismasin KYMC (joon. 150) on rippuv seadis, mis
tootab traktorite C-60, C-65 ja C-80 joul ja on ette ndhtud
suurte, kuni 3-tonniliste kivide koristamiseks.

P ey ' e

Joon. 150. Kivikoristamismasin KYMC: I — ankrud; 2 — tommitsad; 30
toed; 4 — alustoed; 5 — liilitugi; 6 — hammaslatt; 7 — hoob; 8 — tom-
mits; 9 — kasivints.

Masina pohiosadeks on: kaks ankrut, tommitsad, tugi iihes
alusega, liilitugi {ihes hambulise latiga ja hoovaga, toe toste-
mehhanism ja terasplaat voi kopp kivide draveoks.

Ankrud 1, mis tootamisel tungivad maasse, pooravad Kkivi
maapinnale ja veeretavad ta plaadile voi koppa. Joud kantakse
traktorilt {ile ankrutele tommitsate 2 abil. Tugi 3 {ihes alusega 4
on ette ndhtud ankrute maast viljatombamiseks iihes kiviga.
Tugi iithendatakse hambulise latiga 7, mille lithike ots kujutab
enesest porkmehhanismi riivi, ja tommitsa 8 abil. Késivints 9 on
maidratud toe ja ankrute tostmiseks ning masina viimiseks trans-
portasendisse.

212



P

Tootamisel asetatakse traktor {ihes masinaga, mille ankrud
on iiles tostetud, nii, et kivi jadks traktori ja ankrute vahele.
Seejirel lastakse ankrud alla. Traktori edasi liikudes tungivad
ankrud pinnasesse. Siis lastakse tugi alla. Traktori jargneva
edasiliikumisega tommatakse kivi maast vidlja. Kui seejuures tugi
tungib liiga siligavale pinnasesse, peatatakse traktor ja toste-
takse tugi iilespoole. Viljatommatud kivi veeretatakse ankru-
tega plaadile ja veetakse pollu &dirde.

‘Masina té6joudlus on 20 1,2—1,5 m ldbimdoduga kivi tunnis.

Buldooserid, juurijad-kogujad, kraanad ja ketid.

Buldooseritega voib koristada kuni 6 m® mahuga kive. Enne
kivide koristamist buldooseritega soovitatakse eelnevalt poldu
harida karjala dkkega voi rootor-juurimismasinaga selleks, et
tosta kivid pinnasest maapinnale ilma huumuskihti buldooseriga
pealt koorimata. Lisaks tuleb huumuskihi drakoorimise ohu kor-
valdamiseks tdsta buldooseri hdlm kivide koristamisel kiintud
maadel 10—20 sm maapinnast korgemale.

Juurija-kogujaga voib koristada iile 40 sm ldbimooduga kive.
Kivide koristamisel koguvad juurijate-kogujate sormed kokku
maapinnal olevad ja samuti témbavad maast vilja seal leiduvad
kivid kuni 25—30 sm siigavuselt. :

Buldoosereid ja juurijaid-kogujaid on soovitav kasutada neil
juhtudel, kui kivid tuleb koristatavalt maa-alalt paigutada nende
riistade poolt mitte kaugemale kui 50 m.

Kui kivid tuleb vedada suurele kaugusele, voib poldude koris-
tamist kividest ja kivide laadimist veoautodele teostada kraana-
dega, auto kiiguseadisega ja greiferiga varustatud ekskavaatori-
tega ning juurimismasinaga BKM-2. _

Suuri kive koristatakse ka. kahe 5—7 m pikkuse keti abil, mis
on kinnitatud traktori kiilge. Selleks kinnitatakse {ihe keti kesk-
osale 5—6 liihikest, 0,5—0,8 m pikkust ketti, mis on varustatud
konksudega.

Tootamisel kaevatakse kivi alt lahti ja asetatakse kivi alla
kett. Ulalt asetatakse kivile teine kett iithes lithikeste haru-
dega. Liihikeste kettide konksud haagitakse kivi alla ‘asetatud
keti liilidesse. Pikad ketid iihendatakse traktori haakeseadisega ja
kivi veetakse pollu dérde.

MASINAD JA RIISTAD JUURTE KORISTAMISEKS.

Juuritud maa-alal jddb maasse peale algharimist suur hulk
« jdmedaid juuri ja kdndude jddnuseid. Need segavad t66tamist
mullaharimis-, kiilvi- ja viljakoristusmasinatega. Puujuured koris-
tatakse, asetatakse hunnikusse ja poletatakse selle jarel, kui on
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sooritatud uudismaa kiind ja &destamine taldrikdkkega ning
mullakamara 1oplik peenestamine.

Puujuurte mullast viljatoomiseks ja nende kokkukogumiseks
kasutatakse niihdsti erimasinaid ja -riistu kui ka rootor-juurimis-
masinaid ja juurijaid-kogujaid I-175 ja J1-210, mis mitte ainult
ei juuri jamedaid juuri kiinnikihist védlja, vaid koguvad nad ka
virnadesse.

Juurtekoristamisike.

Juurtekoristamisdke (joon. 151) koosneb kiimnest pikast
koverast pulgast, mis on kinnistatud puitraamile. Raami eespool-
sele prussile on kinnitatud kaks transportjalast, tagumisele prus-
sile aga — konks juurtekoristamisdkke tostmiseks, et oleks voi-

Joon. 151. Juurtekoristamisake.

malik teda puhastada juurtest. Selleks asetatakse traktori veo-
sangale tross, mille molemad otsad on varustatud réngastega.
Juurtekoristamisikke haakeseadis koosneb kahest trossist, mille
otsas asuvad rongad. Rongad asetatakse traktori veohaagile.

Akke pulgad on valmistatud U-rauast ja on tagant tugevda-
tud toenditega. Soltuvalt tootingimustest voib nii pulkade arvu
kui ka nende vahekaugust muuta. Riista haardelaius té6tamisel on
2 m.

Juurte kogumist selle &dkkega voib teostada peale mulla--
kamara peenestamist ja mulla kiillaldast kuivamist. Ake tdéotab
jdrelehaagituna traktorile C-60.

Juurtekoristamiséikke {ilestostmiseks ja puhastamiseks juur-
test jdetakse traktor seisma ja tagandatakse veidi. Seejirel ase-
tatakse ‘traktori veosangale kinnitatud tostetrossi rongas juurte-
koristamisdkke tagumisele prussile kinnitatud haagile ja lastakse
traktorit edasi liikuda. Seejuures tostab tostetross, tombudes
enne haaketrosse pinguli, raami tagumise osa iiles ja vabastab
seega dkke pulgad juurtest. Akke allalaskmiseks peatatakse trak-
tor, tagandatakse veidi ja voetakse tostetross dkke haagilt maha.

214 .



Juurimis- ja juurtekoristamisike.

Juurimis- ja juurtekoristamisiket kasutatakse puujuurte ja
mattunud puude korvaldamiseks turvasmuldadest. Sel &kkel on
kuus juurimiskonksu, mis on S$arniiri abil kinnitatud {ildteljele.
Ummistumise véltimiseks on &dkke keskmised konksud ddrmistest
liihemad. Juurimiskonksude telg on kinnitatud kolmnurkse raami
tagumisele prussile. Raami eesotsas on haakerongas, tagumise
prussi otstele aga on asetatud rattad. Riista transportimisel
tostetakse juurimiskonksud iiles ja asetatakse raamile. Soltuvalt
haritava maatiiki iseloomust teostatakse juurte viljatombamist
kas koikide konksudega korraga voi ainult kolme-neljaga. Ake
tombab histi maast vilja juuri ja mattunud puid, samuti kobes-
tab ta pinnast 40—50 sm siigavuselt. .

MASINAD JA RIISTAD PINNAPEALSE SAMBLAKIHI KOR-
VALDAMISEKS SOODES.

Soo-uudismaade harimisel on tarvilik korvaldada maatiikilt
pinnapealne samblakiht.

Soomaa pinnapealset samblakihti korvaldatakse kahesugusel
viisil:

1. Samblakihi eraldamine sellele jdrgneva poletamisega.

2. Samblakihi eraldamine sambla &dravedamisega.

Molemal juhul eraldatakse samblakiht kobestusriistadega
selle jirel, kui soost on korvaldatud kdnnud, puud ja poosad.
Koige paremaid tagajargi annab samblakihi eraldamine freestrum-
litega. Seejuures on aga freestrumli kasutamine tugevasti piira-
tud, sest turvasmuldades leidub sagedasti jdmedaid kédnde ja
mattunud puid, milledega kokkupuutumisel freesmasina noad
sageli murduvad. Peale freesmasinate kasutatakse soopindade
harimiseks veel juurimis- ja taldrikikkeid voi raskeid pulk-
akkeid. '

Esmase tootlemise jdrel antakse samblale aega kuivamiseks
(pdikesepaistelise ilmaga kulub selleks 3—4 pideva) ja seejirel
sammal poletatakse voi veetakse hunnikusse. Sambla poletamisel
tuleb kinni pidada jargmistest reeglitest:

1) enne poletamist peab soo olema kuivendatud ja selle pind
kobestatud 3—5 sm vorra siigavamalt sellest kihist, mida kavat-
setakse dra poletada;

2) sambla poletamist on kdige parem teostada kevadel, Kkui
soopind on juba kiillaldaselt kuivanud, alumised turvaskihid aga
on veel niisked ja puudub oht samblakihi pdolemiseks siigava-
malt, kui on ette nédhtud; ;

3) sambla poletamist tuleb teostada ribade viisi, jdttes pole-
tatavate 1oikude vahele terved tiikid;

4) kui poletamine toimub suvel, tuleb 10—15 pdeva enne
poletamist paisutada vesi kraavides, tostes veepinda, mis takis-
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tab tuld tungimast siigavale turvaskihti; peale selle saab vett
kasutada tulekahju tekkimise puhul kustutamiseks. Kui veepinna
tostmine ei ole voimalik, siis on sambla poletamine suvel soos
keelatud.

Tuleohu tottu sambla poletamist soos peaaegu ei kasutata.
Parimaks ja ohutuimaks viisiks sambla korvaldamisel on selle
dravedu tlesharitavalt uudismaalt. Selleks kogutakse firees-
masina voi dkke poolt lahtikistud sammal vallidesse ja laotakse
virnadesse kraavide ddri mooda. Peenestatud sambla koondami-
seks vallidesse kasutatakse hobu- voi traktorijoul téétavaid pla-
neerijaid voi greidereid. Sammal veetakse vallidest kokku virna-
desse hobu- voi traktorijoul tootavate ratasteta skreeperitega.

Samblakihti paksusega 15—20 sm voib skreeperitega ja grei-
deritega otseteed vedada virnadesse, ilma vallidesse koonda-
mata.

Seadmed pollumajanduslike traktorite ratastele ja roomikutele
tootamiseks soodes.

Pollumajanduslike traktorite erisurve pinnasele on 0,38—
—0,61 kg/sm 2, mis iiletab 3—4 korda soodes tootamiseks luba-
tava erisurve. Et vidhendada erisurvet pinnasele, asetatakse trak-
torite ratastele voi roomikutele laiendid (vt. joon. 98).

Ratastraktoreile valmistatakse kahte tiilipi laiendeid: metall-
voi puitlaiendeid. Metall-laiendid, mis on valmistatud lehtrauast,
kujutavad enesest odnestrumleid (silindrikujulised tagaratastele
ja koonusekujulised esiratastele). Enne laiendite asetamist voe-
takse tagaratastelt maha viljaspoolsed ribid.

Puitlaiendid, mis valmistatakse kdvadest puiduliikidest, kuju-
tavad enesest omavahel puitpoiaga ja ristmikuga {ihendatud
planke. Tagaratastele asetatavate plankide pikkus on 910 mm,
eesratastele asetatavatel — 550 mm. Plankide paksus — 80 mm.

Laiendite plaadid kinnitatakse traktori rataste pdidadele pol-
tidega.

Need laiendid védhendavad traktori rataste erisurvet pinnasele
kuni 0,25—0,30 kg/sm 2.

Traktori CXT3-HATH roomikutele asetatakse laiendid, mis
valmistatakse U-rauast nr. 10—12, pikkusega 500—550 mm. Enne
laiendite asetamist puuritakse roomikute lappides olevad avad
suuremaks. Laiendid vdhendavad traktori erisurvet pinnasele kuni
0,25 kg/sm 2.

Traktori C-80 roomikutele asetatakse laiendid, mis on valmis-
tatud U-rauast nr. 14 voi nurkrauast, ristloikega 150 X 150 X
X 12 mm, pikkusega 1000 mm ja arvult 36 latti (nurkraudadel
loigatakse iliks serv pooles korguses dra). Need laiendid kinnita-
takse roomiku lappide avasid ldbivate poltidega. Traktori surve
~ pinnasele viheneb laiendite asetamise jdrel ~ kuni 0,30—
0,35 kg/sm 2.




X PEATUKK

MAAPARANDUSTOODE KOMPLEKSNE MEHHANI-
: SEERIMINE. .

PEAMISED MAAPARANDUSTOOD, MIS VAJAVAD KOMP-
LEKSSET MEHHANISEERIMIST.

Soltuvalt uudismaa tiiiibist ja selle kasutamisest voib maa-
parandustoid liigitada jargmistesse rithmadesse:

1. Maaparandustdod, mis teostatakse kuivadel mineraalmaa-
del, ilma kuivendusvajaduseta pdllu- ja s6oda-kiilvikordadesse
votmiseks:

a) parandatavate maade ettevalmistamine to66tlemiseks mulla-
harimisriistadega (metsalaastamine, juurimine);

b) uudismaa harimine;

¢) muttdrenaaZi rajamine mulla vee- ja OhureZiimi paranda-
miseks voi alaliselt kiilmunud kihi kdrgustaseme alandamiseks;

d) kiinni aluskihi siigav kobestamine ohukese mustmullakor-
raga, rasketel leetunud maadel v6i sooldunud muldadel, et kat-
kestada vee kapillaariithendust mulla iilemise ja alumiste kihtide
vahel.

2. Maaparandustéod, mis teostatakse ajutiselt liigniiskuse
all kannatavatel struktuurita muldadel, heinavilja-kiilvikorra
alla voetavatel maadel:

a) iileliigse vee esialgne #rajuhtimine selleks, et hiljem asuda
maa-ala kuivendamisele kas drenaaZi abil voi lahtiste kraavi-
dega;
 b) niiskuse iimberjaotamine mulla {ilemistes kihtides, samuti
ka mulla vee- ja ohureZiimi parandamine muttdrenaaZi abil;

lc) kiinni aluskihi siigav kobestamine rasketel leetunud maa-
del.

- 3. Maaparandust66d, mis teostatakse heinavilja-siisteemi
niidu-kiilvikorda voetavatel maadel joeorgudes, madalikkudel,
soodes ja soostunud maa-aladel:

~a) eelvoolude reguleerimine ja magistraalkraavide kaevamine
liigvee drajuhtimiseks (soltuvalt mullatekkeprotsessi kamardu-
misperioodi soostaadiumi iseloomust);
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b) maade ettevalmistamine tootlemiseks mullaharimisriista-
dega (kuivendamine lahtiste kraavidega v0i muttdrenaazi abil,
juurimine, laastamine ja muud t66d);

¢) uudismaa harimine;

d) maapinna planeerimine;

4. Maaparandustood, mis teostatakse maaviljeluse heina-
véljasiisteemi niidu-kiilvikordade maa-aladel:

a) vee- ja ohureziimi hoidmine optimaalses seisukorras, mis
on tarvilik plaanikohaste korgete ja piisivate saakide saamiseks;

b) kuivendus-reguleerimisvorgu ja selle ehituste, samuti ka
parandatud maade hooldamine (vosa laastamine, planeerimine
mullaharimisdefektide korvaldamiseks jm.).

Ulaltoodud maaparandustoode liigid moodustavad skeemi, mis -
aitab selgitada kiisimust, milliseid .maaparandustoid tuleb kusa-
gil teostada maaviljeluse heinavilja-siisteemi sisseviimiseks vo0i
vahenditult selles siisteemis eneses. Uksikutel juhtudel, soltuvalt
parandatavate maade looduslikust seisukorrast ja nende majan-
duslikust kasutamisest voib tédde koosseis muutuda.

MAAPARANDUSTOODE KOMPLEKSSE MEHHANISEERI-
MISE ORGANISEERIMISE POHIALUSED.

Mehhaniseeritud maaparandustoid ei saa projekteerida lahus
teistest pollumajanduslikest toodest. Esialgsetel kalkulatsioonidel
tuleb arvesse votta projekteeritud mehhaniseeritud téode ild-
mahtu, nende tihtsusastet ja teostamisjdrjekorda. Tuleb votta
arvesse, et projekteeritud t66de mahu méddrab mitte ainult to6ta-
vate masinate arv ja tootamise kestus, vaid ka teenindava perso-
naali hulk ja kvalifikatsioon.

Masinad ja riistad tuleb valida vastavalt toode liigile ja
nende looduslikele ning majanduslikele teostamistingimustele.
Seejuures peavad masinad ja riistad t66tama maksimaalse aasta-
ajakasutuskoefitsiendiga.

Tootmise organiseerimise iseloom ja maaparandustéode jérje-
kord peavad tagama iga masina ja riista tootmisvoime maksi-
maalse drakasutamise ja parandatavate maade kiire kasutusele-
votmise. Mehhaniseeritud maaparandustédde planeerimisel ja
teostamisel tuleb oGigesti hinnata {iksikute tooliikide mahtu, kus-
juures ei tule kuivendustoode mahtu alahinnata. Kui {iksikute
toode maht ei ole Gigesti hinnatud, siis desorganiseerib see maa-
parandustodde plaani {ildist tditmist ja on iiheks peamiseks poh-
juseks, mispirast uudismaa harimistood kuivendustéodest maha
jadvad. Tuleb piiiida selle poole, et kuivendustoode ja uudismaa
harimistodde alal oleks tihe seos.

Ulesharitud uudismaad tuleb liilitada majapidamise iildisse
kiilvikordade siisteemi, vottes nad kasutamisele kas pollumaana
voi kultuurheinamaana ja karjamaana.

218



MAAPARANDUSTOODE KOMPLEKSSE MEHHANISEERI-
MISE SKEEMID.

Allpooltoodud maaparandustoode komplekside skeemidele tuleb
vaadata kui esimesele katsele iildistada maaparandustoéde masi-
nate ja riistade kompleksset kasutamist. Selline masinate ja riis-
tade kompleksne kasutamine on suunatud Iohe kaotamisele, mis
on tekkinud kuivenduse ja uudismaa harimistoode vahel, arvesse
vottes looduslikke tingimusi ja majapidamisnoudeid uudismaade
_ drakasutamise alal. Soltuvalt melioreeritava maa-ala seisukorrast
" ja selle kasutamise iseloomust pidrast maaparandustodde lébivii-
mist, voivad allpooltoodud téokompleksid tublisti muutuda nii-
histi toode kui ka masinate koosseisu ja arvu poolest, - mis on
tarvilikud nende toode ldbiviimiseks.

Toode kompleksid uudismaa tegemisel mineraalmaadel, mis ei
vaja kuivendamist. ;

A. Vihekasutatavad kuivad heinamaad, karjamaad, mdttased
maa-alad ja jaatmaad.

1. Kiindmine tugevdatud  konstruktsiooniga holmadraga
(tihedal mullakamaral), randaalimine hambuliste taldrikutega
raske taldrikikkega, maapinna tasandamine libistajaga.

2. Kiindmine holmadraga (viikeste ja keskmiste mataste
ning norga mullakamara puhul), kiintud maa harimine raske
taldrikikkega, maapinna tasandamine libistajaga.

3. Kiindmine eelkoorijaga varustatud adraga (norgal, matas-
teta kamaral), kiintud maa harimine hariliku taldrikikkega, maa-
pinna tasandamine libistajaga.

Sel viisil haritud, vee all mittekannatavatel uudismaadel raken-
datakse heinavilja-siisteemi pollu-kiilvikord.

B. Vésaga ja peenmetsaga (puude ldbimoot mitte iile 12—15 sm)

kaetud heina- ja karjamaad, virsked raismikud, kindude 1dbimool

kuni 15—17 sm, ja vanad raismikud (iile 4—5 a.), kindude labi-
maoot kuni 35—40 sm.

1. Vosa laastamine ja kdndude korvaldamine vosaldikajaga,
Idigatud puude koristamine vosarehaga, kiindmine vosaadraga,
kiintud maa harimine hambuliste taldrikutega raske taldrik-
dkkega, juurte koristamine juurtekoristajaga, maapinna tasanda-
mine libistajaga. _

Sel viisil haritud uudismaadel on otstarbekohane rakendada
heinavilja-siisteemi pollu-kiilvikordi.

2. Vosa laastamine ja kidndude korvaldamine vosaldikajaga,
Idigatud puude koristamine vGsaidketega, to6tlemine juurimis-
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dkkega vOi rootor-juurimismasinaga (6hukese mustmullakihiga
pinnastel), to6tlemine hambuliste taldrikutega raske taldrik-
dkkega, maapinna tasandamine libistajaga.

Sel viisil loodud uudismaadel on otstarbekohane kiilida esi-
mese pollumajandusliku kultuurina mitmeaastast heina, vottes
need maad kasutamisele karjamaadena ja iiksikutel juhtude)
heinamaadena.

C. Metskarjamaad, puude jamedus iile 15—17 sm, ja vdirsked
raismikud, kindude labimoot dle 17—20 sm.

I. Metsavoondisse mittekuuluva metsa ja kdndude juurimine
buldooseritega voi juurimismasinatega, puidu ja kdndude tiikelda-
mine elektersaagidega, puidu viljavedamine véljaveo- ja pollu-
majanduslikkude traktoritega ning vintsidega, kiindmine pide-
noaga varustatud adra abil vGi raske taldrikadraga (eriti raske-
tes tingimustes), kiintud maa harimine hambulise taldrikdkkega,
juurte koristamine juurtekoristajatega, maapinna planeerimine
buldooseriga, greideriga voi raske puitlibistajaga.

- Sel viisil haritud, vee all mittekannatavatel uudismaadel on
otstarbekohane rakendada heinavilja-siisteemi -pollu-kiilvikorda.

2. Metsa ja kdndude juurimine buldooseritega voi juurimis-
masinatega, puidu ja kdndude tiikkeldamine elektersaagidega,
puidu véljavedu, maaharimine juurimisdkkega voi rootor-juurimis-
masinaga, planeerimine raske libistajaga, greideriga voi buldoo-
seriga, harimine hariliku taldrikdkkega.

Sel viisil loodud uudismaad on otstarbekohane vétta kasuta-
misele mitmeaastaste kultuurkarjamaadena.

- Tookompleksid uudismaa tegemisel liigvee all kannatavatel mine-
raal- ja soostunud maadel (ndlvad, madalikud ja joeorud).

A. . Ajutiselt liigvee all kannatavad maad pollu-kiilvikordades
(pold).

. Uksikutel juhtudel, vastavalt mulla mehaanilisele koossei-
sule, teatavatel niiskustingimustel ja maa-ala edaspidise kasuta-
mise eesmadrgil, toimub maa-ala torutamine v6i méne muu drenaaZi-
viisi rakendamine, kas muttdrenaaZi kujul dreenikraavide kaeva-
miseta voi dreenikraavide kaevamise teel kraavikaevamismasinaga
voi kraavikaevamisseadisega varustatud vosaatradega, dreeniva
materjali asetamine dreenikraavidesse (kdsitsi) ja kraavide kinni-
ajamine buldoeseritega voi kraavikinniajajatega.

2. Dreenimine koige lihtsamate drenaaZi-muttatradega.

3. Kiindmine tugevdatud konstruktsiooniga pollumajandus-
like atradega, mis on varustatud mutt-kobestajatega voi eriliste
mullasiivendajatega (mulla chustamise eesmirgil).
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EAE i

Et tdielikult dra kasutada teostatud maaparandustédde eeli-
seid, ~osutub tarvilikuks heinavailja-kiilvikordade sisseviimine,
samuti ka agrotehniliste abindude kompleksi kasutamiselevot-
mine, vastavalt maaviljeluse heinavilja-siisteemi nouetele.

B. Lagedad soostunud heina- ja karjamaad.

1. Lahtiste detailkuivenduskraavide kaevamine kraaviatra-
dega ja iiksikutel juhtudel magistraalkraavide kaevamine ekska-
vaatoritega, dreenikraavide kaevamine paljukopalise ekskavaato-
riga, kraavikaevamisseadisega varustatud vosaadraga voi kett-
kraavimasinaga, dreeniva materjali asetamine dreenikraavidesse
(késitsi), kraavide kinniajamine buldooseritega voi kraavikinni-
ajajatega, kiindmine soo-holmatradega (koval, mattasel kamaral),
kiintud maa harimine hambuliste taldrikutega raske taldrikikkega,
maapinna tasandamine traktorijoul tootava libistajaga.

2. Kuivendustodde kompleks on sama, mis punkti 1 all mér-
gitud. Kuivendustoode teostamise jarel kiintakse eelkoorijaga
varustatud adraga (kui puuduvad maittad ja kamar on nork) ja
tasandatakse maapind libistajaga.

3. Tarvilike kraavide kaevamine ekskavaatoritega, drenaazi-
muttmasinatega ja -riistadega ning seejdrel maaharimine, vasta-
valt punktidele 1 ja 2.

Sel teel loodud uudismaad voetakse kasutamisele maaviljeluse
heinavélja-siisteemi niidu-kiilvikordades.

C. Soostunud heina- ja karjamaad, mis on kaetud visaga ja

peenmetsaga, puude jimedus mitte idle 12—15 sm, vdrsked rais-

mikud, kindude [abim66t kuni 15—17 sm, ning vanad raismikud
(iile 4—5 aasta), kindude [dbimoot kuni 35—40 sm.

Vosa ja peenmetsa loikamine soo-vosaloikajaga kraavide
trassijoont mooda, 16igatud puidu koristamine kergete buldoose-
ritega, vO0i vosarehadega, magistraalkraavide kaevamine ekska-
vaatoritega, vosaloikamine soo-vosaloikajaga kogupindalal, loiga-
tud puidu koristamine vosarehadega, puidu valjavedu, dreeni-
kraavide (kogujate ja kuivenduskraavide) kaevamine palju-
kopaliste ekskavaatoritega, kraavikaevamisseadistega varustatud
vosaatradega (reguleeriv vork) voi kett-kraavimasinaga, dreeniva
materjali asetamine kraavidesse (kdsitsi), kraavide kinniajamine
buldooseriga voi kraavikinniajajaga voi lahtiste kuivenduskraavide
kaevamine, kiindmine v0sa-sooadraga, kiintud maa harimine raske
taldrikdkkega, juurte kokkukogumine (ldbiloikamine) juurtekoris-
tajatega, maapinna tasandamine raske libistajaga.

Sel teel iilesharitud uudismaa liilitatakse maaviljeluse heina-
vadlja-siisteemi niidu-kiilvikorda.
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D. Soostunud metsamaad, puude [ibimoot ile 15—17 sm, ja
virsked raismikud, kindude ldbimoot iile 17—20 sm, mida
kasutatakse metskarjamaadena.

Metsa ja kidndude juurimine magistraalkraavide ja kogujate
trassiliini modda buldooseritega, juurimismasinatega voi ekska-
vaatoritega, mis on varustatud juurimisseadistega, trassi puhas-
tamine juuritud puidust kergete buldooseritega, magistraal-
kraavide kaevamine ekskavaatoritega, metsa ja kdndude juurimine
kogupindalal buldooseritega voi juurimismasinatega, puidu tiikel-

damine elektersaagidega, puidu véljavedu viljaveo- ja pollu- -

majanduslikkude traktoritega, dreenikraavide (kogujate ja
kuivenduskraavide) kaevamine paljukopaliste ekskavaatoritega,
samuti ka kraavikaevamisseadisega varustatud voOsaadraga voi

kett-kraavimasinaga, dreeniva materjali asetamine kraavidesse ~

(késitsi), kraavide kinniajamine buldooseritega v6i kraavi kinni-
ajajatega, kiindmine vOsa-sooatradega, kiintud maa harimine raske
taldrikikkega, ldbikammimine ja juurte kokkukogumine juurte-
koristajatega, maapinna tasandamine libistajaga.

Sel viisil tehtud uudismaa voetakse maaviljeluse heinavilja-
siisteemi niidu-kiilvikorda. ;

Lahtiste kraavidega kuivendusvorgu loomisel liigniisketel ja
poolsoostunud maa-aladel laotatakse kraavimuld laiali tee alus-
pohjaks (kraavi madalamale kaldale) voi kantakse laiali naaber-
maa-alale buldooseritega, greideritega, skreeperitega voi erimasi-
natega (koikide pohiliste tookomplekside variantide tarvis).

Tookompleksid uudismaa harimisel madal- ja iileminekusoodes,
mis sisaldavad turbasse mattunud puid.

A. Lodusood, samuti ka l6ikheina-, [6ikheina-pilliroo- ja lbikheina-
hiipnumsood, kus puudub puittaimestik ja mis seisavad kasutamata
véi kasutatakse ekstensiivse heina- ja karjamaana.

1. Pehmete soode esialgne kuivendamine viikese erisurvega
ekskavaatoritega voi kraavimasinatega, et luua soodsamad tingi-
mused jirgnevaks pohjalike kuivendustédde labiviimiseks mehhani-
seeritud korras, eelvoolude reguleerimine (tarviduse korral) ja
magistraalkraavide kaevamine ekskavaatoritega, lahtiste koguja-
kraavide kaevamine viikese kopamahuga ekskavaatoritega, kuiven-
dusvorgu loomine drenaazi-ketasmasinaga, kiindmine vosa-soo-
atradega (kui maapind on keskmiselt matastega kaetud), kiintud
maa harimine hambuliste taldrikutega raske taldrikdkkega, maa-
pinna tasandamine libistajatega, rullimine veega tdidetava rulliga.

Kuivendust66de kompleks on sama, nagu punkt 1 all méargitud.
Kuivendustoodele jargneb mitaste freesimine (kui maapind on
tihedalt maitastega kaetud) jérelehaagitavate freestrumlitega,
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kiindmine vosa-sooatradega, kiintud maa harimine raske taldrik-
dkkega, maapinna tasandamine libistajatega ja rullimine veega
tdidetava rulliga.

3. Kuivendustoode kompleks on sama, nagu punkt 1 all mar-
gitud. Kuivendustoodele jirgneb maaharimine (pinnase lébiloika-
mine rootor-juurimismasinatega 50—60 sm siigavuselt, mattunud
puude korvaldamiseks pinnasest, puidu koristamine, siigavkiind
vosa-sooatradega, harimine kerge taldrikikkega, maapinna tasan-
damine libistajaga, rullimine veega tdidetava rulliga.

4. Kuivendustéode kompleks on sama, nagu punkt 1 all mar-
gitud. Kuivendustéddele jargneb maaharimine juurimisdketega ja
rootor-juurimismasinatega (kui on olemas suurel hulgal mattu-
nud puitu), juuritud puude kokkukogumine (kisitsi), harimine
hambuliste taldrikutega raske taldrikdkkega, maapinna tasanda-
mine libistajatega, rullimine veega tédidetava rulli abil.

Sel viisil loodud uudismaad voetakse maaviljeluse heinavilja-
siisteemi niidu-kiilvikorda.

B. Vosaga kaetud madal- ja ileminekusood, monikord karja-
maana kasutatavad.

Pohiliste toode kompleks jdib samaks, mis lodu- ja tarn-
soodel (tiitip A), vélja arvatud vosaloikamistoo, mis tuleb teos-
- tada soo-vosaloikajate abil, ning mahaldigatud puidu korista-
mine vosareha abil.

Ulesharitud soo ldheb kasutamisele niidu-kiilvikordadena
maaviljeluse heinavélja-siisteemis. :

C. Terrasside ja mdendlvade alused sood joeorgudes ja mada-
likkudel, mis on kaetud metsaga ja seisavad majanduslikult
: kasutamata.

. Magistraal- ja piirdekraavide trassiliinide juurimine eri-
liste juurimismasinatega ja vintsidega, piirde- ja magistraal-
kraavide kaevamine ekskavaatoritega, metsa juurimine juurimis-
masinatega, vintsidega ja buldooseritega kogu maa-alal, puidu
tiikeldamine -elekter-saagidega, puidu viéljavedamine viljaveo- ja
pollumajanduslike traktoritega ning viljaveomasinatega, valik-
kraavide kaevamine vdikesemahuliste kopp-ekskavaatoritega, regu-
leerimisvorgu loomine drenaazi-ketasmasinaga, kiindmine vosa-
sooadraga, kiintud maa harimine hambuliste taldrikutega raske
taldrikdkkega, planeerimine libistajatega ja juhik-skreeperitega,
rullimine veega tédidetava rulli abil.

2. “Kuivendus- ja juurimistodde kompleks on sama, nagu
punkti 1 all maérgitud. Kuivendus- ja juurimistoodele jargneb
pinnase labikammimine mattunud puidu korvaldamiseks pinnasest
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(juhul, kui seda leidub suurel hulgal) juurimisdketega ja
rootor-juurimismasinatega 40—50 sm siigavuselt, juuritud puidu
koristamine, kiindmine vdsa-soo- ja sooatradega, harimine raske
taldrikidkkega, maapinna tasandamine libistajatega, rullimine veega
tdidetava rulli abil.

3. Kuivendus- ja juurimisté6de kompleks on sama, nagu p. I
all margitud. Kuivendus- ja juurimistoodele jargneb: maaharimine
juurimisdketega ja rootor-juurimismasinatega (juhul, kui leidub
suurel hulgal mattunud puid), juuritud puidu koristamine kasitsi,
maaharimine hambuliste taldrikutega raske taldrikdkkega, maa-
pinna planeerimine raskete libistajatega, rullimine veega tdidetava
rulli abil.

Antud tiifipi soode juures viiakse ldbi kdoikide pohiliste komp-
lekstoode alal: a) eelvoolude reguleerimine (tarviduse jadrgi) uju-
vate voi roomikutel liikuvate ekskavaatoritega ja iiksikjuhtudel
maaimejatega; b) kraavimulla tasandamine teede aluspohjaks
kraavi madalamal kaldal vdi mulla laialikandmine naabermaa-
alale buldooserite, greiderite, skreeperite v0i erimasinatega.

Ulaltahendatud viisil loodud uudismaad terrasside alustes soo-
des voetakse maaviljeluse heinavilja-siisteemi niidu-séddakiilvi-
korda.

Toé6de kompleksid uudismaa loomisel mattunud puudeta madalsoo-
titiipi soodes.

A. Puittaimestikuta lodusood, samuti ka lGikheina- ja l6ikheina-
pilliroosood, mida kasutatakse ekstensiivsete heina- ja
karjamaadena.

1. Lodusoode esialgne kuivendamine viikese erisurvega eks-
kavaatoritega voi kraavimasinatega, et voimaldada pohjalike kui-
vendustodde ldbiviimist mehhaniseeritud korras, eelvoolude ja
magistraalkraavide kaevamine ekskavaatoritega, detailkuivendus-
vorkude loomine kraavimasinatega voi paljukopaliste ekskavaato-
ritega, dreeniva materjali asetamine kraavidesse (kdsitsi), kraa-
vide kinniajamine buldooseritega ja kraavikinniajajatega, drenaaz-
vorgu loomine drenaaZi-ketasmasinaga ja -muttriistadega, kiind-
mine sooatradega (kui maapind on keskmiselt maitastega kaetud,
kiintud maa harimine freestrumliga voi hambuliste taldrikutega
raske taldrikdkkega, maapinna tasandamine libistajatega, rulli-
mine veega tdidetava rulliga.

2. Kuivendust66de kompleks on sama, nagu punkti 1 all mér-
gitud. Kuivendustoodele jdargneb: maaharimine freestrumliga {iks
kord (kui maapind on tihedalt méitastega kaetud), kiindmine soo-
atradega, kiintud maa harimine raske taldrikikkega, maapinna
tasandamine libistajatega, rullimine veega tdidetava rulliga.
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3. Kuivendustoode kompleks on sama, nagu punkti 1 all mar-
gitud. Kuivendustoddele jargneb: kiindmine kahejdrguliste atra-
dega, kui see on otstarbekohane, kuni 50—60 sm siigavuselt, hari-
mine kerge taldrikikkega (védhekédunenud turba puhul), maa-
pinna tasandamine libistajaga, rullimine veega tdidetava rulliga.

4. Kuivendustodde kompleks on sama, nagu punkti 1 all mar-
gitud. Kuivendustéodele jargneb: maaharimine freestrumliga 2—3
korda ja rullimine veega tdidetava rulli abil selle jdrel, kui muld
on juba vastavalt kuivanud.

5. Kuivendust6dde kompleks on sama, nagu punkti 1 all mar-

gitud, védlja arvatud pea-veejuhtmed ja kuivendusvork, mis raja-
takse muttmasinatega ja -riistadega histimineraliseeritud turba
puhul; maaharimistéode kompleksid on samad, nagu maérgitud
punktide 1, 2, 3 ja 4 all.
- 6. Kuivendustééde kompleks on sama, nagu punkti 1 all mar-
gitud, vélja arvatud pea-veejuhtmed ja kuivendusvork, mis raja-
takse kett-kraavimasinaga, kraavikaevamisseadisega varustatud
vosa-sooatradega, ja iiksikjuhtudel lahtiste kuivenduskraavidevork,
mis rajatakse kraaviatradega (kui turbakiht on ohem, kui ette-
nahtud kraavide siigavus); uudismaa harimistédde kompleks on
sama nagu punktides 1, 2, 3 ja 4 margitud.

Ulaltdhendatud viisil t66deldud sood voetakse viivitamata maa-
viljeluse heinavélja-siisteemi niidu-kiilvikorda.

Uudismaa harimisviis skeemide 2 ja 3 jdrgi on otstarbekoha-
sem juurviljakultuuridele, mis kiilitakse kohe esimesel aastal,
harimisviis teiste skeemide jdrgi — soo-uudismaade kiireks kasu-
tusele votmiseks mitmeaastaste heinakultuuride alla.

B. Vésaga kaetud lodu-, [6ikheina- ja hipnum-loikheinasood.

Pohitoode kompleksid on samad, nagu eespooltoodud kolvikute
tiitipide juures, kuid neile lisandub vosaloikamine soo-vosaldika-
jaga ja puude koristamine vosadketega.

Maa-ala edaspidise pollumajandusliku kasutamise iseloom on
sama, mis soodes, kus puudub puittaimestik.
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