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GRANMNY,

Elektrilisest kiiljest wasdates kujJutab asginkroon
masin enesest transformaatorit, sest tema roctori wool
saab samut! indutseeritud, kui ?ﬁansfcra
maatori sekunddir wool. Et rootori raudkeha staatorist
suure GShuwahe 1&dbi lshutud on, palstab esialgu, et moo-
tori pédle tuleks Mul indukbiilwsel: kocrmetud transfore
maastori p#ile waadata; Enid mootori woime - widrrandist
wal jaminnes on lihtne t0estada, et wastad owa iseloomu
poolest just induktsioonita koormatud transformaatori-
le.,

Jookseb mootor tiihjalt, ilma libisemiseta, sits
lidhed tiibijooksuks tarwitud staatori wool einult mag-
neetwélja‘tekitamiseks Je hédrumis kaotuste katteks.
Tegelikult ei anna mootor ihijooksul kasulikku woimet,
ki1l aga mehaenilist wéimet, mis kulud laagrite fa Shu
nédrumiste woltmiseks ja mille tagajidrjel masinas wi-
hene libisemine esile tuleb. Sellepérast tuleb wahet
tehs tegeliku ja téoreetilise tiihi jooksu woolu wahel,
sast esimene sisaldab piHile magnetisaeriﬁise woolu weel
wattwoolu, mis ldheb Sdrumistidde wottmiseks. Et Juue
retulsw wattwool wirreldes magnetiaeefimiswooluga wéi-
ke on, wiims ta téhelpanﬁta Jétta, jfa tiinijooksu woo-
lu praktiliselt megnetiseerimise wooluks diagrammis lu-

g2d8, Samuti nagu transformestori Juures, nii xa siin,
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jadb magnetisesrimise wocl oma suuruse ja sihi poolest

konstantsekes igasuguse koorma juures, Mootori koorma-

misel tuleb esile libisemine, mille tagujérjel rootor

magneeotwilja 16iksb ja rootoris wool indutseeritakse.

Héylandl jérele on steatorl woolu wektorite tlpp-

punktide geomeetriline keht ringjoon. Tdhendawad meil:

s
v
i
¢

teorectilist tihijooksu woolu
staatorl pédle redutseeritud rootori woolu.
staator! woolu. ‘ |

teoreetil., tiihi jooksu woolule wastawat nihknure

ka .

"4, » stsatort woolule wastawat nihknurka

s 81ls esuwad steatorl woolu wektorite tipud 1.is 2.

;“rtngjoonei in /3 ,i ning .2 on wastawad rootori woo-

» igﬁld 9
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Diagrammi ehitamine. . _

Mingisugust ringi, kisselewal juhusel Heylandi
ringi, woime ehitada, kul mell on tesda kaks selle
ringi punktl ja ringl keekkoht. Katsete waral saame
leida masina tiihijcoksule ja otsesidele wastawad rin-
gl punktid /o 3a 2 . On meil % Je cosyo  tilhie-
Jooksu katsel leitud tihijooksu wool oma nihknurgags,
siis leiame punkii /2 jdrgmiselt:

Témbame koordinaatide siistesmi algpunkitist O iihe
ringi, rsadiusega 1,0 dm., siis on mingisugusele qu—
torile wastaw cosy¢ ringl 1&bi 16igatud wektori osa
projektsioon ordinssdi teljela., Selle jérele kanname
tiihijooksu katsest saadud cos ¢, ordinaadi teljele |
files, tOmbame ssadud punktist aba‘tsiqsi teljele parae
leelse joone liikumiseni ¢o$ y-ringliga, siis annéb mei-
le nimetatud 18ikpunkti ja algpunkti iihendusjoon woo-
lu wektori 7 sini. Kandes sellsie wektorile 7% suu-
ruse méodus lm/m. ® k. Amp., sasmegl punkti P

Punkti /; leidmine ou snsloogiline /2 151dmtse-
le, kus jJjuures otseside katsest seadud otseside woolu'
% tuleb redutsesrida normeaslpings pééle Fy = 74-/&?;&2

: 7::, s poddetud otseside wool pinge Gu juui'ea
ja cos Sf,‘. talle wastaw nihknurge cosinus. :

Tihi jooksu ja otseside katsete juures tulsdb sil-
maspldeda woolu siisteeml, sest diagrammis kasutatakse

alati tiéhtiihendust
Ringi keskpunkt. Bheks ringl keskpunkt!i geomeet-
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riliseks kohaks on sidejoon P, P, keskpunktist (P,U =
UER) plistitud perpandikulasr (TM L P,Px). Laseme punke
tist P, perpendikulaari sbstsissi teljele P, D, Ll OE,
pikendameé F, D, léikumiseni OF -ga, ning tombame joo~
ne P, P, keskpunktist R (P,R = RP} ) perpendikulaari
RM L P, P' kunl 18ikumiseni joonega TM. Saedud punkt M
ongi otsitawa ringi keskpunktlks, mille resdius wir-
dub MP, = MP,.

Punkti P, , kus libisemine s =°ﬂ; leiame then-
dades ordinasdi P E keskpunkti C (P,C = CE) algpunk-
tige O ja ilhendusjoont oc¢ plkendades 1Hikumiseni rins
gigr runktis Poo.

Staatori wool i/ fa cosy . Staatori wool ¢ on

maaratud wektori 53, 18bi, mille tipp=-punkt asub rine
gile £ = OA .k., kus juures k on woolumddt lm/m.Sk.
Amp. Sellele stastori wooclule wastawa cos ¢ leiame,pi=
kendades woolu wektorit kuni cos ¢ -~ ringini, siis on
selle punkiti ordinaat, mdddetud decimeetrites, cosy
suurus.

Steatorile juure toodud wolme.

Nz = V3. f;;’;;"’f = -—,%—-.E . 0., . cos & FS.
vinge E = konstant, slis on ka Y3 ..k . konst, =z k,
736 &
OA, .cosy= irb, ; seega on staatorils juuretoodud

woinme ' s
N; =k, .A D, PS.

Juuretoodud wiime on proportsionaalne koormemise punke

tict abstsicss? teljele lastud wertikaalile. Abstsissi
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telg on sseega juuretoodud wiime Jooneks,

Wollile tleantud keeswlik woime on null: 1) kui mootor

tiihjelt jookseb, s/c punktis P, ja 2) kul mootor seie
sab, see tdhendab otsesides on, punktis P,. F, Py on
kasuliku wiime PS=joon, kus jJjuures ordinaatide 18iked
ringl ja FS-joone wahel annawed kasulilku wiime suuru=-
se, mbodetud wiime mdéddus k,

Ne = k,. 4, B, ., P8,

Mootori kasukraad 47 on suhe kesullku woime ja Juure-
toodud woims wahsal o ¥, oA, B kus Jjuu-
V& K, oK, D ,5,

res A B, ja 4,D, on moddetud pikkuse mdddus.,
Mootori zeerdmomendi jooneks wlstakse P, Peo, kus fuaue
res keerdmomendi suuruse snnab meile ordinasadi 18ige

ringl ja Md-joone wehel, mdldetud kweerdmomendl mifdus

K,= Vié.k,. X, = wolmemoot Jﬁ;gék : By = stinkroon
s

tiirud.

Libisemiss leidmiseks tarwitatakse JABrgmist metoodi:
punktist P, 1) keantakse Md-jconsle pikkus 1COm/m. =
= P,k 2) témmatakss ringile pvutuja P, N'l F,¥. Joom-

te kL' ja P, P, (kL'//P,N') 18ikpunktiet L tOmmetakse

LN//E ke Witame nﬁﬁd.mingi kocrmamise punkti, miile-

le wastaﬁ staatori wool olgu OA,, =lis sellels pﬁnk-

tile wastawa libisemise leisme Jé&rgumiselt: F,-ist 18-
bi A, minew wektor l€ikab joont NL punktis & ja pili-

itaete NS suhe annab meiis libisemise s.
SL :
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NL = 100m/m. 8% - . 130 = NS. Pikkus NS, m&6-

detud millimestrites, on wastawa koormatuse juures 1i-
" bisemine s%. Wdikeste stastori woolude juures on NS
waga w8lke suurus, mida raske mOCta, sellepérast kan-
takse KL' phile pikkus LL' = KL ja tommatakse L'N'//
//P, k. Joone P,S pikendus 15ikab uut joont punktis S°,
kus N'S' = 2 §S, mida geomestriliselt kerge tdestads.
Seega mdddeme N'L' padl libisemlst mdddus 2m/m.3 1%,
wuna NL p&dl on lm/m. 5 1%. On weel suureme tapsusega
waja libisemist midta, siis tuleb eeipoocl nimetatud
wiisi jarele leida uus libisemise joon, milisl modda=
me 3m/m. s 1% jne. |

!ggsimaélaod suurused, Kaksimaalse kasulil wdime

letame, kui ringl keskpunktist M témmate TM | F, Py ku-
nl ringipunktini T, Siis on ringl ja PS-joone wehel
asuwa ordinaadi suuruse maksimum. Keerdmomsndi maksi-
mum on siis, kui koormamise punkti tsentrigs ilihendaw
raadius MW . Md-jJoonele. cosy jOuwab maksimum? siis,
kui staatori woolu wsktor OA muutudb Ossana ringile
puutujaks. |

Asiinkroon mootori diagrammist iéime saada igale
staator* woolule J st wastawa cosy , PS, Md, 7 ja s
sunrused ja neist suurusist mootori karskteristlised
Jk&werjooned ehitada, kus abstsiasiks on PS Ja ordinaa-
| tideks cosy ; jst;ld; Hie



st
Amp .

cosy

AB

AC Tm

AP Tn.

5
7iownt

L H5

8,0

9,0
10,0
12,0
16,0
22,0
24,0
26,0
29,2
32,0
35,0
37,7
40,0
l45,0

Fo,o

0,200
0,510
0,620
C,730
0,810
0,840
0,835
0,828
0,820
0,800
0,780
0,760
0,730
0,680
0,600

0,0
14,8
22,0
33,1
49,6
64,0
68,0
70,0
71,0
70,0
67,0
61,0
54,1
32,5

0,0

0,0
15,0
23,0
35,0
53,7
75,0
81,0
86,8
93,0
27,2

100,8
101,2
100, 6
93,6
77,0

8,0
23,0
31,0
43,7
64,8
92,0

100, 0

108,0

119,0

128,0

136,8

143,0

147,0

152,0

149,0

0,0
64,4
71,0
75,8
76,5
69,6
68,0
64,8
59,6
54,6
49,0
42,6
36,8
21,4

0,0

0,00
1,53
2,28
3,43
5,14
6,63
7,04
7,25
7,35
7,25
6,64
6,31
5,60
3,37
0,00

1,73
2,66
3,71
4,01
4,30
4,60
4,81
4,98
5,01
4,97
4,63
3,81

6,5
10,5
17,0
19,5
21,8
6,3
20,5
36,2
42,0
44,5
64,0
100,0

Kowerikkude disgrammis normaal hobusejdududele was=-
tawast punktist plistitatud wertikaslil AB asuwad normasl-
sed cos ¢ ;7 ; s; Ma; Fs/. Mootori dlagrammist sasdud mex

PS ja max MJ{ worreldakse normaal suurustega, mille jare-

le kaesolewal juhusel on max PS' = 1,47 PS normaal.,

max M4 = 1,80 M4 normaal.




/77.5&/7/\’/'0 orn rmoolors c{/'a.gramm_;

5.P5. 9=765% cosy= o8,

max PS= (47 PSnorm.
max Md= [ 89 Md norm.

Tallinna Tetwinvini xivilioux.
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