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SAATEKS

1963. aasta 10. detsembril toimus meie pollumajanduses
tootavate leiutajate ja ratsionaliseerijate II vabariiklik kon-
verents. Konverentsil vastuvoetud otsuste kohaselt antakse
alates kéesolevast aastast teaduslik-tehnilise informat-
siooni materjalidena perioodiliselt vilja kogumikke pare-
mate ratsionaliseerimisettepanekute kohta taime- ja looma-
kasvatuse alal. Ratsionaliseerimisalase t66 hoogustami-
seks pollumajanduses ning kolhoosnikute, sovhoosi- jt.
tootajate heade ettepanekute tutvustamiseks ja juurutami-
seks koigis pollumajanduslikes ettevotetes on vajalik, et
kolhoosid ja sovhoosid pidevalt vormistaksid koik ratsio-
naliseerimisettepanekud ja saadaksid paremad neist toot-
misvalitsuste kaudu Eesti NSV Pollumajandussaaduste
Tootmise ja Varumise Ministeeriumile.

Kuna kéesolev kogumik on polluma]andusalast ratsio-
naliseerimist késitlev esimene véljaanne, oleks vajalik, et
sovhooside ja kolhooside juhtijad, insener-tehnilised t60-
tajad ning ' ratsionaliseerijad saadaksid oma arvamused’
ja ettepanekud — kas ja kuidas kogumik sellisel kujul
rahuldab ning mida peaks edaspidi ratsionaliseerimist
kasitleva materjali vdljaandmisel arvestama. Arvamused
ja ettepanekud palume saata aadressil: ENSV Polluma-
jandussaaduste Tootmise ja Varumise Ministeeriumi Rat-
sionaliseerimisbiiroo. Tallinn, Lai t. 41.

Koostajad






TAIMEKASVATUSE MEHHANISEERIMINE

ADRAKORPUSE JA -TERADE TUGEVDAMINE

Autor: Paide tootmisvalitsuse kolhoosi «Uus Tee»
tookoja juhataja E. Eding
Ratsionaliseerimistunnistus nr. 53 (25. XII 63. a.)
Juurutatud Paide tootmisvalitsuse kolhoosis «Uus Tee»

Sagedasemateks hiireteks kiinnitdodel on adrakorpuste
ja -terade murdumine ja paindumine.

Korpuse tagumise tugiserva murdumise véltimiseks kee-
vitatakse tugiserva alla iimarterasest tiikkk. Tugiklapid
keevitatakse ka korpusele ja tallarauale.

Terade purunemise valtimiseks keevitatakse tera kor-
puse kiillge kinni. Samuti keevitatakse tera ja korpuse
kiilge tugevduslapp, mis ulatub peaaegu tera ninani. Eriti
tahtis on, et tithimik, mis jaab tera ja tugevduslapi vahele,
oleks tdidetud metalliga ja kinni keevitatud. Tera kulu-

Joonis 1. Pealekeevitatud tugi-

y lapid. Joonis 2. Malmi pealekeevi-
I — tugilapp korpuse tugevdami- tamine.
seks (30X60); 2 — tugilapp kor- 1 — adrahdlma eesservale;
puse tagumise serva tugevdamiseks 2 adrdtond) (5 vale)

(@ 40); 3 — tugilapp tera tugev-
damiseks (80)<10); 4 — tugilapp
tallaraua tugevdamiseks
(80X10).
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" TAIMEKASVATUSE MEHHANISEERIMINE
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Joonis 3. Malmi pealekeevitamine
adratera alumisele poolele.

misel kulub.-ka keevitus ning tera ja lapp tulevad kergesti
korpuse kiiljest lahti. 3

Tera kulumiskindluse suurendamiseks keevitatakse tera
loikeservale malmikiht. Keevitamine toimub alalisvooluga,
kusjuures elektroodideks kasutatakse wvanu kolbmatuid
kolvirongaid. Vanade kolvirongaste puudumise korral
yoib kasutada malmipuru ning elektroodina séepulka.

Samal viisil kaetakse ka holma eesserv. -

POLLUTASANDAJA

Autor: Eesti Maaviljeluse ja Maaparanduse Tea-
dusliku Uurimise Instituudi mehhaniseerimise osa-
konna endine konstruktor M. Saks.

Pinnase mikroreljeef mojutab pinnase tootlemist, kiil-
vamist, hooldus- ja koristustéid. Paljudel juhtudel hal-
vendatakse pinnase reljeefi ebaodige tootlemisega; kiin-
takse reguleerimata adraga, haritakse poldu iihes suu-
nas jne.

Ebatasane mikroreljeei voib pohjustada saagi alane-
mist 15—20%. Eelkoige on see tingitud mitteiihtlasest
kiilvisiigavusest, mis tihti koigub 0—10 sm.

Koristustoodel, eriti lamandunud ja madalakasvuliste
(hernes ja oder) kultuuride koristamisel, ebatasasel pol-
lul kaod jarsult suurenevad, kuna olemasolevad koristus-
masinad ei kopeeri tédielikult pinnase reljeefi. Peale selle
takistab ebatasane mikroreljeef masinate kiiret liikumist,
eriti risti poldu. :

Kuna meie vabariigi majandites spetsiaalsed tasandajad
puuduvad, on selleks otstarbeks konstrueeritud pollu-
tasandaja ITH-3,0. :

\



POLLUTASANDAJA

Joonis 1. Pollutasandaja TTH-3,0.

Pollutasandaja kiilgvaade on toodud joonisel 2.

Pollutasandaja tootab ratastraktori rippes.

Seade koosneb noast 8 koos holmaga, mille kiilge on
keevitatud kaks kronsteini 7, mis on iihendatud traktori
rippmehhanismi pikitugedega 9. Kronsteini 7 puksidest 4
on labi pandud toruvoll 3, mille otstesse on iithendatud
pikihoovad 2. Toruvolli keskel asub haakeraud 5, mis
tthendatakse traktori rippmehhanismi kesktommitsaga 6.

Hoobade 2 otstes on tugirattad /. Hoobade vahele tugi-
rataste ette on voimalik kinnitada ka dkked. Noa korguse
reguleerimine toimub kesktommitsa pikkuse muutmisega.

Tootamise ajal on hiidraulilise jagaja hoob ujuvas
asendis.

Tasandaja tehnilised andmed:
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KARTULIPANEMISMASINA TAIUSTAMINE

Holm
koverusraadius R (mm) . . . . . 325
Ioikenurk . . Jroainag s 60°
koolu plkkus (mm) it peiarbar vt sl B
pikkus (mm) . . 3000

Tootlikkus kiirusel 5 km/h (ha/h) 135
Tootab rippes traktoritega klassist 1,4 t

KARTULIPANEMISMASINA TAIUSTAMINE
Autor: Rapla tootmisvalitsuse Kohila sovhoosi
traktorist L. Bratske

Ratsionaliseerimistunnistus nr. 19 (1. IV 63. a.)
Juurutatud Rapla tootmisvalitsuse Kohila sovhoosis.

Kartulipanemismasina vagude ajamise sahad ja mulda-
miskettad on asendatud muldamiskorpustega.

e e

Joonis 1. Kartulipanemismasina eestvaade.
1 — esimene pruss.
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TAIMEKASVATUSE MEHHANISEERIMINE

Kaherealise kartulipanemismasina (CKI-2; KCKH-2)
raami kiilge on monteeritud kaks prussi, iiks ette, teine
taha. Esimesele prussile monteeritakse kaks kivikaitse-
seadmega varustatud muldamiskorpust vagude ajamiseks
(joonis 1).

Tagumisele prussile monteeritakse kolm samasugust
korpust vagude kinniajamiseks (joonis 2).

Joonis 2 Kartulipanemismasina tagantvaade.
2 — tagumine pruss.

Selliselt aetud kartulivagusid voib ilma vahepealse mul-

damiseta maha destada.
Hiljem - monteeritakse nimetatud muldamlskorpused

koos kivikaitseseadmega kultivaatori KKH-2,25 raamile
ning kasutatakse kartulite ja teiste vaheltharitavate kul-

tuuride harimisel.



KARTULIVAO KULGEDE AESTAMISE AKKED

KARTULIVAO KULGEDE AESTAMISE AKKED

Auior: Tartu tootmisvalitsuse V. I. Lenini nimelise
ndidissovhoosi traktorist O. Leppik
Ratsionaliseerimistunnistus nr. 22 (13. VII 63. a.)

Juurutatud Tartu tootmisvalitsuse V. I. Lenini nimeli-
ses ndidissovhoosis.

Ake koosneb kahest omavahel $arniirselt iihendatud raa-
mist. Raam on valmistatud 16 mm {imarterasest, mille
kiilge on poikisuunas keevitatud pulkade kinnitusrauad.

Esimesel ja teisel kinnitusraual asub kaks pulka, kol-
mandal kaks voi kolm ning neljandal neli pulka.

Joonis 1. Akke iiks sektsioon.

Vao kiilgede jargi reguleerimiseks on dkke raamid pealt
ithendatud tellitava kaarrauaga, mille abil toimub ka
akke tilestostmine koos muldajatega. Muldaja raamile on
kinnitatud tosterauad, mille kiilge kinnitatakse dkked ket-
tidega (dkked tootavad muldaja jérel).

Akked puhastavad vagude kiiljed umbrohust.

"



TAIMEKASVATUSE MEHHANISEERIMINE

HEINAKOORMATOSTIJA

Autor: Harju tootmisvalitsuse A. Sommerlingi
nimelise sovhoosi endine peainsener N. Rea
Rétsionaliseerimistunnistus nr. 18 (1. IV 1963. a.)

Juurutatud Harju tootmisvalitsuse A. Sommerlingi
nimelises sovhoosis.

Heinakoormatostja koosneb kaksik T-talast (I rr. 14),
kahest elektritelferist TB-0,5, tosteraamist, koorma kande-
puudest, tosterihmadest ja kettidest ning avamislukku-
dest.

Telferipaar on varustatud elektrilise edasiveovankriga.
Tosteraam ripub telferi konksude otsas.

Koorma kandepuud (4,5 m) koos rihmadega (laius
20 sm) ja avamislukkudega jddvad heinakoorma pohja,
rihmade otstes olevad ketid aga iile autokasti darte rip-
puma.

Koorma mahalaadimiseks kinnitatakse ketid tosteraami
kiilge. Ulestostetud koormat voib elektritelierite abil pai-
gutada horisontaalsuunas iikskoik kummasse kiiiini otsa.

Koorma mahalaskmisel tommatakse lukud noorist lahti
heinavirna kohal.

Joonis 1. Tosteraam.

12



HEINAKOORMATOSTJA

Joonis 3. Koorma kandepuude asetamine veoplatvormile.

13



TAIMEKASVATUSE MEHHANISEERIMINE

SEADE TIMUTISEEMNE ERALDAMISEKS JA
KOGUMISEKS RUKKI KORISTAMISEL
KOMBAINIGA CK-3

Autor: Paide tootmisvalitsuse kolhoosi «Vait»
kombainer T. Lips

Ratsionaliseerimistunnistus nr. 44 (25. 12. 63. a.)
Juurutatud Paide tootmisvalitsuse kolhoosis «V&it».

Timutiseemne eraldamise ja kogumise seade koesneb
jargmistest pohilistest osadest:

I — punker; 2 — elevaator; 38 — elevaatori ajam;
4 — elevaatori ja punkri vaheline ithendustoru; 5 — soel;
6 — soelakasti all olev kaldu asetatud renn.

Punker / on kokku keevitatud 1 mm paksusest plekist.
Punkri alumisse ossa on asetatud siibriga varustatud
véljalaskekolu (kolu on voetud vanalt viljapeksumasinalt).
Punker on kinnitatud kahe lattraua abil nelja poldiga
kombaini raami kiilge.

Enne punkri monteerimist on vaja vahukustutaja kinni-
tuskronsteinid asetada tahapoole. Punker mahutab umbes
100 kg timutiseemet.

Elevaatoriks 2 on kasutatud kombaini C-4 viljapeade
elevaatorit, mis on kinnitatud kombaini raami kiilge
3 punktis.

Elevaatori ja punkri vaheline iihendustoru 6 on valmis-
tatud neljakandilise ristloikega ohukesest plekist.

Elevaatori ajam (4, 5, 8). Elevaatori kditamine toimub.
kiilrihmaga B-3150 8. Ulemiseks kiilrihma rattaks 5 on
kasutatud auto (3MC-5) mootori ventilaatori kiilrihma
seibi, mis on {ihendatud vahetiiki abil puistajate volli ham-
masratta ketiga. Vahetiikiks on kasutatud T'A3-51 kar-
daanvolli otsa (nuutidega), mis on kiilrihma ratta kiilge
keevitatud ja hammasratta keti kiilge kinnitatud nelja
poldiga M 12.

Alumiseks kiilrihma seibiks 4 on kasutatud I'A3-51 moo-
tori viantvolli otsas olevat kiilrihma seibi.

Soel on voetud teraviljapuhastaja OC-4,5 komplektist |
(ava ristloige 1,7X25 mm). Soelakasti sisemistele kiilge-
dele, puhastusluukide alumisest darest allapoole on Kkin-

14
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TAIMEKASVATUSE MEHHANISEERIMINE

nitatud juhtsoontega varustatud puust liistud. Enne soela
kohaleasetamist tuleb teha soelale plekist pikendus.

Soelakasti all on kaldu asetatud renn 3. Soelakasti
- pohja on tehtud ava. Ava alla on kinnitatud neljakandi-
lise ristloikega kaldu asetatud renn, mis on valmistatud
I mm paksusest plekist. Renni ots ulatub elevaatori alu-
mises osas olevasse avasse.

Seadme tootamine. Terad koos hemaseemnetega lange-
vad 1dbi soelakasti salusiisGela lisasoelale.

Terad langevad iile soela otsa alumisele terade teole,
timutiseemned ldhevad aga l4dbi soela kaldu asetatud
renni kaudu elevaatorisse ja sealt edasi punkrisse 1.

SUHKRUPEEDIKOMBAINI KC3-1 TAIUSTAMINE
VILJALAADIMISTRANSPORTOORIGA

Autor: Viljandi tootmisvalitsuse Gagarini-nimelise
naidissovhoosi peainsener H. Tusti
Ratsionaliseerimistunnistus nr. 37 (25. 12. 63. a.)

Juurutatud Viljandi tootmisvalitsuse Gagarini-nimelises
ndidissovhoosis

Tehase poolt toodetud suhkrupeedikombainid KC3-1
votavad juurikad maast iiles, eraldavad pealsed ja laadi-
vad nii pealsed kui juurikad kombaini kiilge kinnitatud
punkritesse. Punkrite tditumisel lastakse nii pealsed kui
juurikad pollule hunnikusse.

Ettepaneku pohjal ithendati juurikate vastuvotu- ja iile-
mine punkri transportéor iihiseks transportdéoriks (joo-
nis 1), mille tulemusena on voimalik juurikad laadida
traktori T-16 veokasti (joonis 2).

Ettepaneku rakendamisel on vaja demonteerida juuri-
kate punker ja iilemine punkritransportéor koos kardaa-
niga. Molemad transportoorid liidetakse kokku laagri-
korpuste kohalt nurkrauast (nr. 4,5) valmistatud tugilap-
pide ja poltide M-12 abil, transportéori ketid iihenda-
takse, kusjuures iilemise transportoori kett varustatakse
samasuguste tostesormedega I nagu juurikate vastuvotu
transportoori kettki (joonisel 1). Uhendatud transportoor
kditatakse kettiilekande abil iile porksiduri, mis on juu-

16



SUHKRUPEEDIKOMBAINI KC3-1 TAIUSTAMINE

Joonis 1. Viljalaadimistransportoor.
1 — tostesormed; 2 — porksidur; 3 — tugirullid.

Joonis 2. Suhkrupeedi laadimine traktori T-16 veokasti.
1 — tugi; 2 — tommits.

2 Kogumik 17
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TAIMEKASVATUSE MEHHANISEERIMINE

rikate vastuvotu transportoorilt toodud iihendatud trans-
portoori iilaossa 2 (joonis 1). Tugirullid 8 (joonis 1)
vidhendavad transportoori keti 16tku ja véldivad tugisor-
mede / haakumist traktori veokasti kiilge. Pikendatud
transport6or muudetakse jdigaks joonisel 2 nédidatud teo
ja kahe tommitsa 5 abil.

Pealsed, mis lastakse pollule hunnikusse, koristatakse
kombaini jarel soitva traktori JIT-14 voi JIT-20 lohistiga.

Nimetatud tdiustuse tulemusel védheneb esimese trans-
portoori kallak, suureneb raami ja transportoori vaheline
ruum, ning kombainiga on voimalik koristada ka hiibriid-
kaalikat.

SUGAVVAETAMISE PUURID

Autor: Tartu tootmisvalitsuse Sootaga sovhoosi
aednik K. Pilvistu
Ratsionaliseerimistunnistus nr. 32 (23. 10. 63. a.)
Juurutatud Tartu tootmisvalitsuse Sootaga sovhoosis.

Puuviljaaedade stigavvdetamise

5 puurid on valmistatud 20 mm labi-
4 mooduga torust. Toru alumises otsas
on lahtikeeratav kooniline otsik (joo-
3 nis 1 ja 2).

Otsikule on puuritud kuus 3 mm

£ labimooduga ava. Avad on puuritud
poolviltu, et vaetislahus paiskuks
mulda nii siigavuti kui ka laiuti.

{ Toru pikkus on 1000 mm. Mulda-

vajutamise holbustamiseks on 550 mm
korgusel jalatugi ja 900 mm korgusel
kdepidemed. Puur on varustatud

Joonis 1. Siigavvietamise puur.
1 — jalatugi; 2 — kédepidemed; 3 —
kraan, 4 — vahemuhv; 5 — pritsi
voolik.

18



SUGAVVAETAMISE PUURID

kraaniga ja vahemuhvi abil iithendatud
traktoripritsi voolikutega.
Siigavvidetamiseks kasutatakse $assii-
traktorile JICIL-14 monteeritud pritsi
OCII-8, mille paak mahutab 500 liitrit
lahust. Selle muldaviimiseks kulus
kahel inimesel pool tundi. Prits t6otab

Joonis 2. Otsik.
1 — teravik; 2 — vedeliku viljavoolu
avad; 3 — keere; 4 — aukudega kap-
sel (lahtikeeratav); 5 — keermestatud
varras, mis iihendab iilemise kapsli
alumise teravikuga.

Joonis 3. Viljapuude sligavvaetamine.

2* 19



TAIMEKASVATUSE MEHHANISEERIMINE

8—10 atm. survega, puuride muldaviimisel langeb surve
5—6 atm-le. Kasutades vastavaid vahemuhve, voib siigav-
vietamiseks kasutada igasuguseid traktoripritse.

MAHAKANTUD KOMBAINIDE C-4 JA C-4M BAASIL
TOSTUK-LAADIJA EHITAMINE

Autor: Rakvere tootmisvalitsuse «Energia» kol-
hoosi esimees A. Suurmets
Ratsionaliseerimistunnistus nr. 50 (25. 12. 63. a.)

Juurutatud Rakvere tootmisvalitsuse «Energia»
kolhoosis

Mahakantud kombainidel C-4 ja C-4M on sageli kidigu-
osa ja mootorid kasutamiskolblikud. Kasutades nimeta-
tud agregaate ning tostukit Il-0,5, ehitasid «Energia»
kolhoosi mehhanisaatorid mahakantud kombaini C- 4baa-
sil tostuk-laadija (joonis 1).

Joonis 1. Tostuk-laadija iildvaade.

20



LAADIJA PV-0,6 BAASIL TOOUTAV ROOP

-

Tostuk-laadija on varustatud buldooseriga ning sobib
hdsti sonniku, komposti, mineraalvaetiste ja kruusa laa-
dimiseks ning planeerimistoodeks.

Majandid, kus on mahakantud kombaine, voivad sel teel
dra kasutada veel kolblikke kombaini agregaate ning
vabastada iihe traktori.

LAADIJA PY-0,6 BAASIL TOOTAV ROOP
KARTULIKUHJALT MULLA MAHATOMBAMISEKS

Autor: Rakvere tootmisvalitsuse «Energia» kol-
hoosi I brigaadi mehaanik V. Peinar
Ratsionaliseerimistunnistus nr. 49 (25. 12. 63. a.)

Juurutatud Rakvere tootmisvalitsuse «Energia»
kolhoosis

Tostuki PY-0,6 kopa tastehoobadele on pandud piken-
dused 7 (joonis 1). Roop 8 on $arniirselt kinnitatud piken-
duste kiilge. Hiidrosilindri 4 abil surutakse varraste 2
kaudu roop mulda, tagasi liikudes tombab traktor kuhjalt
mulla maha.

Roopi on voimalik kopa kallutussilindrite abil seada
kas tombamis- voi litkkamisasendisse.

Hiidrojagaja hoob peab olema roobiga té6tamisel uju-
vas asendis.

Roobiga on voimalik ka mahatommatud mulda hiljem
kuhja iimber laiali ajada, kasutades roopi kui buldooserit.

Nimetatud roopi ei saa kasutada kiilmanud mulla maha-
tombamiseks.

21
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Joonis 1. Mulla mahatombamise roop.

1 — tostehoobade pikendused; 2 — vardad; 3 — roop; 4 — hiidro-
silinder.
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KONSERVEERIMISAGREGAAT

POLLUTOORIISTADE JA -MASINATE
KONSERVEERIMISAGREGAAT

Autor: Viljandi tootmisvalitsuse Gagarini-nimelise
naidissovhoosi peainsener H. Tusti
Ratsionaliseerimistunnistus nr. 37 (25. 12. 63. a.)

Juurutatud Viljandi tootmisvalitsuse Gagarini-nimelises
niidissovhoosis.

Ettepaneku rakendamisega on voimalik konserveerida
pollutoomasinaid petrolaatumiga vidljas ka madalatel
temperatuuridel. Kattekihi paksus on 0,1—0,2 mm. Vor-
reldes kasitsikatmisega hoitakse kokku 80—909 konser-
veerimismaterjali. Tooviljakus suureneb 10—12 korda.

20 16 I/

I :

21

288 .0 w28 25
Joonis 1. Konserveerimise ja rullpukskettide keetmise
agregaat.
1 — paak; 2 — rull-pukskettide keetmise vanni kaas;
3 — vilgukivist Kkaitsekiht; 4 — triikraua kiittekehad;

5 — lehtterasest kast; 6 — asbestikiht; 7 — aarik; 8 — alus-

raam; 9 — iithendustoru; /0 — tugiplaat; // — hammasratas-

pump; /2 — elektrimootor; /3 — survevoolik; /4 ja 156 — te-

rastorud; /6 — iihendusmuhv; 17 — survevoolik; /8 — re-

duktsiooniklapp; 19 — kaitseklapp; 20 — kraan; 2/ — pihusti;

22 — reversiivne liiliti; 23 — bimetallkaitsmega liiliti;
24 — juhtraud; 25 — tugijalg.
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TAIMEKASVATUSE MEHHANISEERIMINE

Selle agregaadiga on voimalik keeta ka rull-pukskette.
Agregaati teenindab iiks tooline. Konserveeriva materjali
kuumutamine toimub elektriliselt.

Agregaat koosneb traktor T-16 kiitusepaagist 7 (maht
35 1), mille ava kohale on valmistatud kaanega suletav
vann 2 (18 X24 sm). Paagi pohja alla, vilgukivist kaitse-
kihile 3 monteeritakse kolm paralleelselt iithendatud triik-
raua kiittekeha 4 koguvoimsusega 1,2 kW. Paak I koos
kiittekehadega asetatakse 2 mm paksusest lehtterasest
valmistatud kasti 5, mis kinnitatakse poltliitega nurk-
rauast 4 valmistatud alusraamile 8. Paagi ja kasti vahe-
line ruum tédidetakse 3—4 sm paksuselt asbestiga 6.
Sademete péddsu kasti 5 vidldib paagi liitekohale keevita-
tud darik 7. Toru 9 iihendab paagi hammasrataspum-
baga 1/, mis kinnistatakse alusraamile 8 mm paksuse
tugiplaadi 70 abil. Hammasrataspumba (HII-10) kéivi-
tamiseks kasutatakse 1 kilovatist elektrimootorit 72 p&o-
rete arvuga 1410. Kuumutatud petrolaatum surutakse
pumba 9 poolt 8 mm ldbimooduga survevoolikusse 13,
millest, suubub pihusti kdepidet moodustava 8 mm lébi-
mooduga terastorude 14 ja /5, ithendusmuhvi /6 ning sur-
vevooliku 77 kaudu tagasi paaki /. Selline kuuma kon-
serveeriva aine ringlus vildib hangumist voolikutes ja
voimaldab téotada ka kiilmade ilmadega. Konservaat
ringleb voolikutes survega 2—2,5 kg/sm?, survet regulee-
ritakse reduktsiooniklapi 18 abil.. Pumba ja paagi vahel
on kaitseklapp 79, mis avaneb survel 5 kg/sm2 Avades
kraani 20, valjub pihustist 2/ kuum hésti pihustatud pet-
rolaatum, mis suunatakse konserveeritavatele pindadele.
Pihustieelseks kraaniks 20 kasutatakse liipsimasina «Im-
pulss» vaakuumkraani. Pihustiks 2/ on taimekaitse pritsi
OCII-15 pihusti.

Mootorit toidetakse kantava kummikaabliga IIPITIC3X
X1,5+1X0,75 joupistiku pesast. Et faasid voivad pistiku
pesades paikneda erinevalt, ja et anda pumbale alati diget
poorlemise suunda, kasutatakse mootori kéivitamiseks
reversiivset liilitit 22. Kiittekehade liilitiks on bimetall
kaitsmega liiliti AB-25 (220 V 15 A) 23. Kiittekehasid
toidetakse nulli ja faasi vahelise pingega, kusjuures liili-
tist viiakse 14bi faas.

Kogu agregaat on asetatud kahele rattale ja juht-
raua 24 abil on seda holbus litkata konserveerimist vaja-
vate masinate juurde. T66asendis toetub ta tugijalale 25.



LOOMAKASVATUSE MEHHANISEERIMINE

ISELIIKUV SOODAKOMBAIN

Autor: Haapsalu tootmisvalitsuse Putkaste sov-
hoosi loomakasvatusfarmide mehhaniseerimise . bri-
gaadi endine brigadir M. Venta
Ratsionaliseerimistunnistus nr. 6 (21. II 63. a.)

Juurutatud Haapsalu tootmisvalitsuse Putkaste sov-
hoosis

Iseliikuv s66dakombain on ette ndhtud soéda etteval-
mistamiseks ja etteandmiseks nuumikute sigalas.
Kombain koosneb vagonetist /, punkrist 2, pudrustajast-
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Joonis 1. Soédodakombaini otsvaade.

1 — vagonett; 2 — punker; 8 — ‘pudrustaja-segaja; 4 — sooda
etteandmise tigu; 5§ — elektrimootor; 6 — reduktor; 7 — iile-
kanded. -
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LOOMAKASVATUSE MEHHANISEERIMINE

segajast 3, sooda etteandmise teost 4, elektrimootorist 5,
reduktorist 6 ja iilekannetest 7.

Punker on valmistatud 3 mm paksusest lehtterasest ja
mahutab ca 2800 kg soota.

Pudrustaja-segaja varustatakse labadega.

Sooda tdiendav pudrustamine ja segamine toimub ka
sooda etteandmise teo abil.
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Joonis 2. Soodakombaini kiilgvaade.
1 — sooda etteandmise tigu; 2 — pudrustaja-segaja; 3 — elektri-
mootor; 4 — tilekanded.
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PORSASTE SOOUTMISE SEADELDIS

Elektrimootori voimsus on 1,8 kW, podrete arv
940 p/min. Elektrimootori toitejuhe on riputatud rongas-
tele, mis on liikitud vahekdigu kohale kinnitatud trossile.
Reduktori iilekandearv on 1:20.

Kombain on varustatud elektrilise liilitiga, millega
muudetakse elektrimootori poorlemise suunda ja sellele
vastavalt poorlevad pudrustaja-segaja, sooda eiteandmise
tigu ning muutub ka kombaini té6tamine kas iihte- voi
teistpidi.

Tooprotsess toimub jargmiselt: parast punkri tditmist.
kartulitega -suletakse tditeava ja aurutorustiku kaudu
juhitakse aurukatlast aur punkrisse, kusjuures tsentraalse
aurutoru kiillge on keevitatud kolm harutoru, mille otsad
ulatuvad teo ldhedusse (sellest 25 mm vorra korgemale).
Pérast kartulite aurutamist kaivitatakse: pudrustaja-
segaja ja. lisatakse punkrisse jousoot, heinajahu ja vesi
ning jatkatakse aurutamist ja {ihtlasi segamist. Vadaku,
10ssi jm. lisamise jdrel segatakse soota veel 2—3 minutit
ning pérast jahenemist antakse soot ette.

Soodakombain liigub sodtlas roobastel kiirusega
14 m/min. ja tdidab teo abil s66dakiinad, milleks on vaja
sidur hoovaga sisse liilitada ja avada s60da viljalaskmise
siibrid.

Kombainiga saab korraga valmistada ja ette anda
2800 kg soota, millest jatkub 600 seale. Sooda etteval-
mistamiseks ja etteandmiseks kulub aega 3,5 tundi.

PORSASTE SOOTMISE SEADELDIS

Autor: Keila Ehitusvalitsuse endine insener A. Uibo

Ratsionaliseerimistunnistus nr. 20 (13. VII 63. a.)

Seade koosneb umbes 1680 mm pikkusest ja 70—80 mm
ldbimooduga metalltorust, mille kiilge kinnitatakse
120-mm vahedega 19-mm ldbimooduga toru luttide pai-
galdamiseks (vt. joonist 1 ja 2). Lutid 2 paigaldatakse
spetsiaalsete kapslitega 5. Toru / otsad on keermestatud
ja need suletakse kapslitega 6 ja 7, mis avatakse puhas-
tamiseks ja desinfitseerimiseks. Toru [/ iihendatakse
toidupaagiga 8, mille maht on kuni kolm liitrit, kummi-
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TAIMEKASVATUSE MEHHANISEERIMINE

Joonis 1. Porsaste sodtmise

seadeldis.
1 — toru; 2 — lutt; 3 — kum-
mivoolik; 4 — keermestatud

kapsel; 5; 6 ja 7 — sulgemis-
kapslid; 8 — toidupaak;
9 — kraan.

Joonis 2. Porsaste so6tmise sea-
deldis otsvaates.

1 — toru; 2 — lutt; 3 — kummivoo-
lik;, 4 ja & — sulgemiskapslid;
6 — kinnituskonks.
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TRAKTOR-SOODAVEOK

vooliku & abil. Kummivooliku holpsamaks lahtivotmiseks
(pesemiseks) on molemad otsad varustatud keermestatud
kapslitega 4 (vt. joonis 2). Toidupaagi alla on paigalda-
tud kraan 9 toidu pealevoolu reguleerimiseks (vt. joo-
nis 1). Et viltida korvaliste olluste sattumist toidu hulka,
on paak pealt suletud kaanega. Seadet saab paigutada
ithest sulust teise. Selle voib kinnitada vastavate konk-
sude 6 abil sulgude piiretele. Seadme kaal on 3,7—4,0 kg.
Valmistamise kulud on minimaalsed. Seade on soovitatav
katta nii seest- kui viljastpoolt rauamennikuga. Seeria-
viisilisel tootmisel on kasulikum valmistada seade plast-
massist. Toidupaagiks voib kasutada elektrisoojendusega
boilereid (vdiksemamahulisi), millega tagatakse por-
sastele iihtlane soe toit. Seadme juures voib kasutada tava-
lisi imikulutte. ;

TRAKTOR-SOODAVEOK

Autorid: Tartu tootmisvalitsuse V. I. Lenini nime-
lise nddissovhoosi peainsener K. Ignatov ja remondi-
tookoja juhataja E. Kitsel
Ratsionaliseerimistunnistus nr. 23 ja nr. 24 (13. VII 63. a)

Juurutatud Tartu tootmisvalitsuse V. I. Lenini nimeli-
ses niidissovhoosis.

Traktor-soodaveok koosneb hermeetiliselt suletavast
paagist 2 ja segajast 7. Viimase iilesandeks on viltida
sooda settimist vedamise ajal, samuti voolab iihtlane segu
paremini paagist valja.

Paagi 2 esikiiljel on kraaniga /0 varustatud toru ja
kummist voolik 9 s6oda sisseimemiseks (voolikuna kasu-
tatakse tuletorje lainelist imemisvoolikut).

Paagi 2 alumises osas on siibriga 3 varustatud sooda-.
viljalaskevoolik 8. Siibri avamiseks on paagil traktoristi
kéde ulatuses vastav hoob 71.

Traktor-soodaveoki paagi pesemiseks, samuti 10ssi
vedamiseks ldhedal asuvast piimatoostusest on paak 2
varustatud luugiga 6.

Vaakuumpumbana [ on kasutatud liipsimasina «Impulss»
vaakuumpumpa RK-63 (tootlikkus 30 m3 tunnis). Vaa-
kuumpump / on kinnitatud traktori raamile.
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LOOMAKASVATUSE MEHHANISEERIMINE

Ulekanne vaakuumpumbale / ja segaja vollile 7 antakse
traktori jouvotuvolli pikenduselt 73 kiilrihmade abil.
Vaakuumpump on paagiga 2 ilhendatud imemis- ja surve-
torude 12, settepaagi 5 ja iimberliilituskraani 4 kaudu.
Paagi 2 tditumist jalgitakse vaateklaasi /4 kaudu. Paagi
maht on 1,2 m® (mahutab kuni 1100 kg s6ota).

Joonis 1. Traktor-soodaveok.
I — vaakuumpump; 2 — paak; 3 — soodaviljalaskesiiber;
4 — umberliilituskraan; 5 — settenou; 6 — hermeetiliselt
suletav luuk; 7 — s66dasegaja; 8 — voolik s6dda laskmiseks
kiinadesse; 9 — so00da paaki imemise voolik; /0 — kraan;

11 — soodaviljalaskesiibri  juhtimishoob; /2 — vaakuum-
pumba torustik; /3 — jouvotuvolli pikendus; 14 — vaate-
klaas.

Soodaveopaaki sooda imemine ja véljasurumine toimub
jargmiselt: joonisel 4 nédidatud {imberliilituskraani 4
(kolme joonega) maérgitud asendi puhul imetakse vaa-
kuumpumpa valisohk ja surutakse see survetoru ning
sama kraani kaudu paaki 2. Selle tulemusena on paagis 2
tilesurve ning hoovaga siibrit 3 avades lastakse vooliku 8
kaudu so6t kiinadesse. _ ,

Kui asetada timberliilituskraan 4 asendisse, mis vastab
joonisel 4 maérgitud kahele punktiirjoonele, imeb vaa-
kuumpump ohu paagist ning juhib selle survetoru ja
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SIGALA KOMPLEKSNE MEHHANISEERIMINE

tmberliilituskraani 4 kaudu siisteemist valja. Kui niiiid
asetada voolik 9 so6dasegamisvanni ning avada kraan /0,
siis imetakse s06t paaki. Nimetatud traktori iilesandeks
on peale s66da- ja lossivedamise ka teiste lisasdotade
kohalevedamine.

Sooda etteandmise tehnoloogiline protsess kulgeb
jargmiselt.

Traktor-s6odaveok soidab séodakooki sisse. Voolik 9
asetatakse sO0dasegamisvanni ning paak imetakse 6—7
minutiga téis. Siis soidab traktor sigalasse ja vaakuum-
pumba abil surutakse s66t paagist kiinadesse.

TOUPPROJEKT 82 JARGI EHITATUD SIGALA
KOMPLEKSNE MEHHANISEERIMINE

Autor: Viljandi tootmisvalitsuse Heimtali sovhoosi
direktor H. Uts
Ratsionaliseerimistunnistus nr. 38 (25. XII 1963. a.)

Juurutatud Viljandi tootmisvalitsuse Heimtali sov-
hoosis
@

- Sootade ettevalmistamise ja etteandmise tehnoloogiline
protsess sigalas kulgeb jargmiselt: kartul ja séodajuurvili
‘tuuakse betoneeritud véljakule, kus toimub kartuli ja juu-
rikate pesemine surveveejoaga.

Viljak on ehitatud nii, et juurikad ja kartulid langevad
restile, kust need kiihveldatakse hoidlasse.

Pesuveed ja muud lisandid langevad ldbi resti kana-
lisse ja sealt edasi mudabasseini, mis téditumisel tiihjen-
datakse traktoritostuki abil. ‘

Betoneeritud platsil asub pesija-l16ikaja (MPK-5) 3,
~ mida kasutatakse ka juurikate pesemiseks, kusjuures juu-
rikad laaditakse pikendatud véljalaadimistransportoori
abil jouséodaruumi. Hoidlas on ka pastamasin ja kartu-
lite tigutransportéor-pesija 6, millega antakse toormater-
jal edasi aurutajasse ja segajasse.

Hoidla korvalruumis asuvad s6ddaaurutaja 7 ja sooda-
segaja 8, mis on valmistatud koondise «Eesti Pollumajan-
dustehnika» Viljandi rajooniosakonnas. Aurutaja on
soodasegaja kohal, kusjuures aurutajast langevad kartu-
lid kartulimuljujasse ja sealt edasi segajasse.
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! SIGALA KOMPLEKSNE MEHHANISEERIMINE

Jous6ot asub 5—7-tonnise mahutavusega koonilise poh-
jaga jous6odahoidlas, kust jousoot antakse segajasse tigu-
transportoori 9 abil, mis on varustatud jahu mootmise
seadeldisega. :

Sooja vett saadakse boilerist 74, kusjuures vesi soojen-
datakse auruga.

Segajas valmistatud s66t antakse pumba 70 .abil torus-
tiku /7 kaudu sodda eelpunkrisse 30, kust s66t langeb
siibri avamisel ootslatt-transportoérile 15.

Ootslatt-transportéor viib sooda kiinadesse 76, kusjuu-
res iga kiina kohal on kaks avatavat siibrit.

Sead pédidsevad s6odakiinade juurde molemalt poolt.

Juhul, kui sead ei mahu s66ma o6tslati all olevatest
kiinadest, siis kasutatakse abikiinasid /7, kuhu so6t juhi-
takse torustiku kaudu.

Soodapumbast hargneb veel teine torustik, millega so6t
juhitakse korvalasuvasse sigalasse.

Sigalas on 8 sulgu, mis eraldatakse omavahel metallist
vaheaedade ja viravatega.

Suuremate masinate ja seadmete rikete korral saab
soota ette anda kiinadesse kisikdrudega.

Sulgudes on sigadel turbamadratsiga kaetud magamis-
ase eraldatud puitprussiga, millega muudetaksegi maga-
misaseme suurust vastavalt sigade arvule selliselt, et
sead mahuvad tdpselt magama ja ruumi {ile ei jaa.

Seetottu piisib sigade magamisase puhas ja kuiv véhe-
malt kuu aega.

Sonnik eemaldatakse ja hoitakse vedelal kujul, millel
on mitmed eelised vorreldes tavaliste sonnikukoristamise
viisidega, nagu vee lisamine sonnikule, mis vdhendab sel-
les ldmmastiku ja orgaanilise aine kadu ligemale poole
vorra. Samuti saab anda kasvuperioodil rithvelkultuuri-
dele orgaanilist vietist vedelal kujul, mis annab tunduvaid
enamsaake ja lihtsustab mineraalvdetiste kasutamist,
kuna neid voib segada vedela sonniku hulka jne.

Sonnik eemaldatakse kraaptransportooriga 79, mille
itks haru ldheb turbamadratsi eest ja teine soodakiinade
alt. Seejuures liikatakse sonnik laia roobiga kraaptrans-
portoorile, mis viib selle kanalisse 20. Kanalil on nii suur
kalle, et sonnik koos virtsaga langeb isevalgumise teel
kogumisbasseini 22.
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LOOMAKASVATUSE MEHHANISEERIMINE

Paremaks sonniku valgumiseks saab settinud virtsa
pumbata hoidlast kanalisse, millega tihutakse sonnik kana-
list vélja. i

Kogumisbasseinis 22 olev sonnik segatakse segajaga 24
ithtlaseks seguks ja pumbatakse pumbaga 23 sonniku-
hoidlasse 27, mis mahutab ca 400 m3 vedelsonnikut.

Viljavedamisel lastakse vedel sonnik kogumisbasseini,
kuhu lisatakse vajalikul hulgal mineraalvietisi ja sega-
takse segaja abil iihtlaseks seguks. Hoidlas sonnik setib
ning enne valjavedamist segatakse vedel sonnik hoidlas
surudhu abil, milleks kasutatakse kompressorit. Kiilmu-
mise véltimiseks on sonnikuhoidla pealt kaetud katus-
laega. :

Sigalas tuleb 1000 nuumiku sé6tmise ja hooldamisega
toime 1—2 't6olist.



ELEKTRILISTE SOOJUSPLAATIDE KASUTAMINE

ELEKTRILISTE SOOJUSPLAATIDE KASUTAMINE
PORSASTE ULESKASVATAMISEL

Autor: Eesti NSV Teaduste Akadeemia Eksperimen-
taalbioloogia Instituudi aspirant R. Pork
Ratsionaliseerimistunnistus nr. 45 (25. XII 1963. a.)

Juurutatud Eesti Maaviljeluse ja Maaparanduse Tea-
dusliku Uurimise Instituudi Simuna sovhoosis.

Soojusplaat koosneb tollistest laudadest valmistatud
laudkastist (60X90), kuhu valatakse 2—3 sm paksune
betoonikiht. Enne betoonisegu kasti valamist kinnitatakse
1,56 sm korgusele kasti pohjast naeltele sirgeks tommatud
3,8—4 m pikkune elektrispiraal.

Soojusplaati toidab 36 voldine pinge, mida annab voolu-
ringi liilitatud tavaline 1,6 kW voimsusega transfor-
maator.

‘Plaadi temperatuur pinnal on +25—+30° C, mida on
voimalik muuta elektrispiraali pikkuse voi pinge muut-
misega pingeregulaatori abil.

.—4.—‘»—4.—J—,4.—(.—J._<._J
—————

Joonis 1. Elektrispiraali médhkimise skeem.

I — elektrispiraal; 2 — papinaelad; 8 — laudkast.
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LOOMAKASVATUSE MEHHANISEERIMINE

STATSIONAARSED BETOONPORANDATEGA
POEGIMISVALJAKUD

Autorid: Voru tootmisvalitsuse juhataja H: Aru ja
sama tootmisvalitsuse peainsener L. Kalamees
Ratsionaliseerimistunnistus nr. 29; 30 (23. XII 1963. a.)

Juurutatud VOoru tootmisvalitsuse Somerpalu, Rduge
jt. majandites.

Poegimisvadljakud voimaldavad suurendada emiste poe-
gimiskohtade arvu kevadisteks ja suvisteks poegimisvoo-
rudeks. Neid saab ehitada iga tiiiipi sigalate juurde ja
nendel on laagritega vorreldes rida eeliseid.

Néiteks on kergem ldbi viia desinfitseerimistéid, kuna
sultivored ja onnid valmistatakse monteeritavate kilpi-
dena; statsionaarsetel véljakutel saab téid paremini meh-
haniseerida. Peale selle on voimalik sellist viljakut ker-
gesti kohandada ka vabade emiste, 2—4-kuiste porsaste jt.
sigade hoidmiseks.

Sigala vahekdik
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Joonis 1. Poegimisvaljaku skeem.
I — emiste sulud; 2 — porsaaiad; 8 — emise sulg; 4 — porsa-
aiad; 5 — emiste onnid; 6 — soodakiinad; 7 — haljassooda-
restid.
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STATSIONAARSED POEGIMISVALJAKUD

Viljakute rajamiseks tuleb koigepealt maapind
10 meetri laiuselt hoone iimbert buldooseriga tasandada.
Pédrast seda veetakse peale 10—20 sm paksune kruusa-
kiht, millele valatakse 8 sm paksune betoonist kiht, kal-
dega 0,04 sm hoonest eemale.

Pérast seda kaetakse betoonporand asfaltkihiga. Kui
viimast ei ole, siis voib peale valada ka 2 sm paksuselt
tsementi (vahekord 1:3).

Katuse rédastad varustatakse = vihmaveerennidega.
Vihmavee eemalejuhtimiseks jdetakse betoonporandasse
20 sm laiused rennid, mis kaetakse laudkilpidega.

Betoonporandaga poegimisvialjaku pohimotteline skeem
on esitatud joonisel 1.

Joonis 2. Poegimisviljaku onnid Véru rajooni Somerpalu
sovhoosis.
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SONNIKU KORISTAMINE LEHMALAUDAST
MEHHAANILISE KUHVLI ABIL

Autor: Voru tootmisvalitsuse Moniste sovhoost
" lukussepp J. Siirak

Ratsionaliseerimistunnistus nr. 25 (13. VII 1963. a.)
Juurutatud Voru tootmisvalitsuse Moniste sovhoosis.

Seade koosneb trosside kiilge kinnitatud kiihvlitest ja
ajamist. Lauda sonnikurennid on pikendatud puidust val-
mistatud kaldrennidega, kust sonnik langeb veokisse.

1
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Joonis 1. Transportoori skeem.
I; 2 — sonnikukithvlid; 8 — ajam. .

Kiihvlid tootavad paaris eri sonnikurennides, kusjuures
need liiguvad vastassuunaliselt. Kiihvleid saab eri lukus-
tusseadeldise abil trossiga ithendada ja lahutada. Sellisel
viisil sonniku koristamiseks kulub aega ca 2 tundi.

Joonis 2. Lukustusseade.




KRAAPTRANSPORTOORI TAIUSTAMINE

KRAAPTRANSPORTOORI TCHK-2,0 TAIUSTAMINE

Autor: Rapla tootmisvalitsuse Purila sovhoosi pea-
insener L. Mdgi
Ratsionaliseerimistunnistus nr. 43 (25. XII 1963. a.)
Juurutatud Rapla tootmisvalitsuse Purila sovhoosis.

Sonniku koristamise kraaptransportooride  TCHK-2,0
senistel kasutamiskogemustel on osutunud nérgaks liiliks
selle kaldtransportoor, mis talvel kiillmub ega vii korrali-
kult vedelat sonnikut iiles. Purila sovhoosis loobuti
kaldtransportoori kasutamisest. Koigepealt kaevati lauda
otsa kahe meetri laiune ja kahe meetri siigavune transee.
Transee kohale ehitati kahepoolsete ustega juurdeehitus.

Transee korvale on pohja koguneva virtsa ja pinnase-
vee kogumiseks ehitatud virtsakaev (laius 2 m, pikkus
3 m, stigavus 1 m).

Piki lauta paigutatud kraaptransportoorid koos ajami-
tega wulatuvad konsoolidena tranSees olevate veokite
kohale.

Selleks on kraaptransportéoride jaoks ehitatud spet-
siaalsed alused, millede puhul kasutatakse armatuuriks
nelja 5 meetri pikkust I-tala (nr. 20). Kraaptransportoori
kraapide purunemise viltimiseks on sonnikurenni jaoks
lauda otsseina tehtud ava korgusega 30 sm ja aluste otsad
varustatud sonniku allalangemise kohas kallakpinda-
dega.

Sonniku kogumiseks paigutatakse kraaptransportooride
otste alla veokid.
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Joonis 1.- Pikendatud horisontaaltransportoor.

1 — konsoolplatvorm; 2 — transportéori laba;
3 — sonnikurenn; 4 — pingutusseade; 5 — lauda
sein.
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SONNIKU KORISTAMISE MEHHANISEERIMINE
VEISELAUDAS

Autor: Rakvere tootmisvalitsuse R. Pilsoni nimelise
sovhoosi direktor V. Lehtla
Ratsionaliseerimistunnistus nr. 40 (25. XII 1963. a.)

Juurutatud Rakvere tootmisvalitsuse R. P#lsoni nime-
lises sovhoosis.

Sonniku koristamise mehhaniseerimiseks kasutatakse
nelja kraaptransportoori ja skreeperkoppa.

Lauda keskel on poikkanal, mille siigavus on 1,25 m ja
laius 1,80 m ning pikkus 23 m. Kanal on pealt kaetud
kahele poole avanevate puitluukidega. Kanalis liigub
[oputu trossi abil roébasteel sonniku laadimise kiihvel.

Kiihvel on kinnitatud raamile Sarniirselt. Tagasiliiku-
misel libiseb kiihvel {ile sonniku. Edasikdigul aga kaevub
kiithvel sonnikusse ja liikkab selle kanalist vdlja veokile.
Laadimiskiihvli maht on ca 0,6 m3.

Sonnikulaotajale voi isekallutavale veoautole laadides
mahub sinna sonnikut ca 3 m3.

Arvestades laadimiskiihvli liikumiskiiruseks 0,3 m/sek,
kulub iihe koorma laadimiseks umbes 10 minutit.

Olenevalt kasutatud so66da ja allapanu hulgast, mahub
sonnikukanalisse 3—7 pédeva sonnik. ’

Laadimiskiihvlit saab kasutada kanalis sonniku liikka-
miseks viljumisavale ldhemale, et talvel takistada kiilma
ohu sissetungimist kanalisse ja sealt lauta. Lisaks sellele
tuleb kanali védljumisava tdita olgedega.
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JARELVEETAV LAADIMISSILD

JARELVEETAV LOOMADE LAADIMISSILD

Autor: Rakvere: tootmisvalitsuse Ed. Vilde nimelise
kolhoosi remonditookoja juhataja I. Maasik
Ratsionaliseerimistunnistus nr. 31 (28. X 1963. a.)

Juurutatud Rakvere tootmisvalitsuse Ed: Vilde nime-
lises kolhoosis

Laadimissild koosneb alusraamist, platvormist, kaitse-
voredest ja tiislist. Alusraami ehitamisel kasutatakse vanu
auto rattaid (ldbimoot 95 sm).

Joonis 1. Jarelveetav loomade laadimissild todasendis.
1 — vedruleht; 2 — tugi; 3 — tugi; 4 — {ihendusraund.

Rataste vahelaius on 1,4 m ja platvormi pikkus 3,4 m.
Kaks alusraami pikiprussi (12X8 sm) kinnitatakse polti-
dega teljele. Kaitsevorede toed on valmistatud 45X45 mm
nurkrauast. Tiisel on varustatud liigendiga, mis voimal-
dab seda laadimise ajal alla lasta. Nii jadb allalastud
tiisel {ihtlasi toeks.

Joonis 2. Jirelveetav loomade laa-
dimissild transpordiasendis.
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Loomade laadimise ajaks tuleb auto tagumine luuk
alla lasta laadimissilla platvormile. Laadimissilla auto-
poolse otsa korgus on tasasel pinnal veoauto I'A3-51
puhul umbes 1,05—1,10 m, auto 3MC-164 jaoks 1,25—
—1,30 m.

KOHUPIIMA KONSERVEERIMINE

Autor: Jogeva tootmisvalitsuse kolhoosi «Helge
Tulevik» zootehnik V. Lilles
Ratsionaliseerimistunnistus nr. 51 (25. XII 1963. a.)

Juurutatud Jogeva tootmisvalitsuse kolhoosis «Helge
Tulevik».

Kohupiima konserveerimine voimaldab lossi iilejdakide
korral viahendada loomade valgu puudust talveperioodil.

Kohupiima v6ib konserveerida kas soolhappe voi naat-
riumpiirosulfitiga.

Konserveerimine soolhappega. Kohupiim konserveeri-
takse 5% soolhappelahusega 200 liitristesse puust tiinni-
desse, kusjuures soolhappelahus moodustab 25—30%
kohupiima kogusest. ¢

Igale 15 kg kohupiimale (s. o. kohupiima kihile) vala-
takse 5 liitrit lahust ja tambitakse puust nuiaga kinni.
Taistambitud tiinnis peab lahus katma kohupiima, kus-
juures lahusele puistatakse naatriumpiirosulfiti kiht.

Konserveerimine naatriumpiirosulfitiga. Kohupiim kon-
serveeritakse tiinnidesse voi kottidesse. Naatriumpiirosul-
fit moodustab 0,59% kohupiima kaalust ja see puistatakse
kohupiima kinnitampimisel 10—15 sm paksuste kihtide
vahele.

Konserveeritud kohupiima soéodavadrtus. Soodavairtus
on kindlaks médratud Eesti Loomakasvatuse ja Veteri-
naaria Teadusliku Uurimise Instituudi poolt, kusjuures
saadi jargmised tulemused:

a) konserveerimisel soolhappega ldheb iihte soo6tiihi-
kusse 2,4 kg kohupiima ja iiks so6o6tithik sisaldab
384 grammi seeduvat valku;
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b) konserveerimisel naatriumpiirosulfitiga laheb ihte
sootithikusse 1,8 kg kohupiima ja iiks s6otiihik sisaldab
389 grammi seeduvat valku.

Nimetatud kolhoosis maksis 1 kg kohupiima konservee-
rimine soolhappega 19 kop. ja naatriumpiirosulfitiga
21 kop.
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