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NOUKOGUDE EESRINDLIK TEHNIKA
MAAPARANDUSTOODE ABISTAJANA

Ténu noukogude korra kehtestamisele Eestis, astus tootav
talurahvas uuele tootmisteele poliumajanduses. Murrang,
mille Eesti kiila elas ldbi viimastel aastatel, ei tulnud ise-
enesest. Marksistliku maailmavaate kohaselt on arenemise
seaduseks voitlus vana ja uue vahel, viljasureva ja peale-
siindiva vahel, iganeva ja areneva vahel.

Arusaades iiksikmajapidamise iganemisest, kus eesrind-
liku agronoomiateaduse ulatuslik rakendamine oli takistatud,
tehnika kasutamine oli piiratud ja maaparandustoode teosta-
mine raskendatud, astus talurahvas uuele teele, sotsialistlike
ithissuurmajapidamiste loomise teele, kolhoositeele, et sellega
saavutada paremaid ja avaramaid voimalusi eesrindliku teh-
nika kasutamiseks.

See, mis kolbas meie isa-isadele, ei kolba enam tédnapée-
val — tehnika edusammude ajastul. Kolhoosikord, mille alu-
seks on iihiskondlik omand ja kollektiivne t66, on loonud
suured voimalused teaduse ja tehnika saavutuste kasutami-
seks pollumajanduslikus tootmises. Tdnapdeva tehnika loob
vajalikke tingimusi edasiseks, veelgi kiiremaks saagirikkuse
ja tooviljakuse tousuks pollumajanduses.

Ainult sotsialismi tingimustes, plaanimajanduse tingimus-
tes on voimalik pollumajanduse selline arenemine, mis VOi-
maldab siistemaatiliselt ja kindlalt tosta mulla viljakust.
Selle saavutamiseks kasutab sotsialistlik pollumajandus
suurt kogumikku agrotehnilisi votteid, véetab otstarbekoha-
selt mulda, seab sisse otstarbekohased kiilvikorrad jne. Selles
saagirikkuse suurendamise ja tooviljakuse tostmise otstarbel
rakendatud abindude kompleksis on maaparandusel valja-
paistev koht.

Eesti NSV tingimustes omab maaparandustoodest suuri-
mat tdhtsust maakuivendamine, Millisel méiral see on vaja-
lik, néditab joonisel 1 toodud diagramm.
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Joon. 1, Maade kuivendamise vajadus Eesti NSV-s

Nagu sealt nédhtub, on tarvis peamist rohku panna rohu-
maade (heinamaa ja karjamaa) kuivendamisele. Sellele lisaks
tuleb uudismaadena tarvitusele voetavate maade kuivenda-
mine.

Kogu seda t66d, mis tuleb teostamisele ligemate aastate
jooksul, kajastab 1949. aastal antud seadus Eesti NSV loo
duse timberkujundamise kohta.

Maaparandustoode maht Eesti NSV-s on kindlaks maééra-
tud iihele miljonile hektaarile, millest 800000 ha langeb
pollumajandusele ja 200000 ha metsamajandusele. Kuue
aasta jooksul, s.o. ajavahemikus 1950.—1955. aastani, tuleb
meil plaani kohaselt kuivendada 220000 ha, heinamaid
parandada 50 000 ha, kive koristada 90 000 ha ja ettevalmis-
tatud pindalasid kasutamisele votta 125000 ha.

Selle suure looduse iimberkujundamise plaani elluviimisel
abistavad kolhoose ja sovhoose mojuvalt maaparandusjaa-
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mad, mis on varustatud voimsa tehnikaga. Lisaks sellele on
eriti kultuurtehnilisel alal maaparanduse osas toole rakenda-
tud masina-traktorijaamade maaparandusbrigaadid.

Pollumajanduslike maade parandamiseks ja laiendamiseks
tuleb teostada agrotehniliste abindoude korval ka hiidrotehni-
lisi (kuivendus, niisutus) ja kultuurtehnilisi (juurimine, pu-
hastamine, kivide koristamine jne.) téid.

Koikide, maaparanduses esinevate iilesannete tditmisel on
tarvilik viia laiemale alusele to6de mehhaniseerimine, paran-
dada toode organiseerimist, planeerimist ja ratsionaliseeri-
mist, kasutusele votta stahaanovlikke meetodeid maaparan-
dustoodel.

Tdhtsamate ja raskemate toode hulka maaparanduse lébi-
viimisel kuuluvad mullatood.

Endiste mullatooriistade — labidate, kirveste, kirkade ja
kangide asemele astub niilidisaja tehnika voimas arsenaal
ekskavaatorite, kraaviatrade, 0Gsdrenaazatrade, vosaloikajate,
buldooserite ja teiste masinate néol.

EKSKAVAATORID.

Koige tdhtsamad ja tdiuslikumad maakaevamise masinad
on ekskavaatorid. Neid kasutatakse viga mitmesugustel kae-
vamistoodel: ehituste piistitamisel, pollumajanduses, mae-
toostuses ja mujal.

Ekskavaatorite t60 seisneb kopa tditmises, tdis kopa liiku-
mises, kopa tiihjendamises, tiihja kopa tagasi liikumises ja
ekskavaatori enda iimberpaigutamises. Esimene osa kopa
toost on mulla véiljavotmine ja tema liikumine mulla maha-
laadimise kohale. Pérast tiihjendamist liigub kopp tiihjalt
tagasi lihtekohta. Pirast viljakaevamist ekskavaatori toota-
misulatuses liigub ekskavaator uuele asukohale. Igal ekska-
vaatoril on 160-, liikumis- ja jouseadmed, vintsid ja mehhanis-
mid, juhtimisseadmed ja abiseadmed, alus, mille kiilge on
monteeritud kogu seadmestik (véljaarvatud liikumisseade),
metallkonstruktsioon ja kere.

Ekskavaatorite {ildine liigitus on toodud jidrgnevas skeemis
(joon. 2).

Ekskavaatorid jagunevad perioodilise ja pideva tegevusega
masinateks. Perioodilise tegevusega masinad teostavad aja-
momendil iihe voi kaks operatsiooni. Pideva tegevusega ma-
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sinatega teostatakse iiheaegselt koik téGoperatsioonid, kaasa
arvatud ka masina enda timberpaigutamine.

Perioodilise tegevusega masinate hulka kuuluvad iihekopa-
lised ekskavaatorid, pideva tegevusega masinate hulka -—
mitmekopalised ekskavaatorid.

Mulla kaevamisviisi jirgi jagunevad ekskavaatorid kopa-
listeks-, frees- ja imemismasinateks.

Uhekopalised ekskavaatorid voivad olla jdiga voi painduva
ithendusega kopa ja ekskavaatori kere vahel. Esimeste hulka
kuuluvad koik mehaanilised labidad (6gvakopaline, poord-
kopaline) ja viimaste hulka — koéiskopalised (dreglainid) ning
haardkopalised (greiferid) ‘ekskavaatorid.

Liikumise seadmete jéirgi jagunevad ekskavaatorid: ratas-,
roomik-(lint-), sammuv- ja ujuv-ekskavaatoriteks. Jousead-
mete jdrgi — auru-, elekiri-, petrool-, diisel- ja kombineeritud
ekskavaatoriteks.

Perioodilise tegevusega ekskavaatorid jagunevad maismaa
ja ujuvateks masinateks.

Maismaa ekskavaatorid omakorda- ]agunevad universaal-
pooluniversaal- ja spetsiaalekskavaatoriteks. -

Universaalekskavaatorid, nagu termin «um\,ersaal» titleb,
on voimelised tegema igasuguseid mullatoid, mis saavutatakse
tooseadise iimbervahetamisega vastavalt vajadustele. Praegus-
aja mudelites tooseadiste arv ulatub kuni 11-ni. Pooluniver-
saal-ekskavaatorid omavad vihemalt kahte tooseadist ija
spetsiaal-ekskavaatorid — iihte.

Pideva tegevusega paljukopalised ekskavaatorid jagunevad
samuti maismaa ja ujuvateks masinateks. ‘Toomeetodi jargi
jagunevad paljukopalised ekskavaatorid pikuti- ja ristikaeva-
jateks. Tooseadis koosneb koppade raamist, mida iimbritseb
koppadega varustatud 16putu lint voi kett (joonis 3).

Too juures liigub ekskavaator alatasa, kusjuures koppadega
varustatud 16oputu lindi voi keti liikumise suund on paralleelne
ekskavaatori liikumisele pikuti kaevamisel voi risti ekskavaa-
tori litkumisele risti kaevamisel.

Paljukopalised ekskavaatorid on kohandatud tootamiseks
pehmes, kivideta ja juurteta mullas.

Maismaa ekskavaatorid. Kasutatakse jogede siivendamisel,
peakraavide kaevamisel ja nende puhastamisel. Ekskavaatori
asetus kaevamisel oleneb masina tiiiibist (6gvakopaline, poord-
kopaline, koiskopaline, haardkopaline), kaeviku laiusest, liiku-
mise holpsusest jne. Enamasti asetub ta kas kaevatava kae-
viku kaldal voi tulevase kaeviku kohal.



Koiskopaga varustatud ekskavaator harilikult asub kaeviku
iihel kaldal ja kaevab risti kaevikule — «enda poole». Poomi
tarvilise ulatavuse korral kaevatakse kaevikut iihelt kaldalt,
juhul kui kaeviku laius on suurem kui kopa voimalik vilja-
vise, siis kahelt kaldalt.

Viikese laiusega kraavide kaevamisel koiskopalise ekska-
vaatori kasutamine ei ole otstarbekohane, edukamalt kasuta-
takse poordkopaga varustatud ekskavaatorit, mis tootab
«enda poole» ja liigub kaevatava kraavi sihti mooda.
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Joon. 3. Paljukopaline ekskavaator

Poordkopaga ekskavaator kaevab allapoole enda liikumise
tasapinda ja on just kohandatud kitsaste piistseintega kaevikute
kaevamiseks, nditeks torustiku panemisel, kuid seda voib hésti
kasutada ka nolvadega kraavide kaevamiseks. Mulla vilja-
kaevamist voib teostada igas ekskavaatori seisakus, kihtidena
— kraavi ddrest teise ddreni, keskkohast darte poole voi dar-
test keskele. Pidrast ekskavaatori haarde ulatuses vastava
kraaviloigu viljakaevamist liigub ekskavaator kraavi sihti
moodda edasi oma tegevuse raadiuse kaugusele ja 160 jatkub.

Jogede ogvenduste kaevamine toimub samal viisil kui kraavi
kaevamine. Joudes kraavi voi 6gvenduse 16ppu, viljub ekska-
vaator iihele kaldale ja lopetab iilejddnud osa kaevamise.

Jogede ja suurte kraavide pdhja siivendamisel, laiendamisel
ja puhastamisel maismaa ekskavaatoritega, varustatakse vii-
maseid koiskopa véi haardkopa seadmega. Pooérdkopa sead-
mega ekskavaatoreid kasutatakse ainult veejuhtme viikese
laiuse juures.
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Vaatleme ldhemalt tdhtsamate ekskavaatorite tookdiku ja
nende isedrasusi.

Koige tihtsam ja koige tdiuslikum kaevamismasin on kois-
kopaline ekskavaator. Koiskopalise ekskavaatoriga teostatakse
mulla viljakaevamist kopa valjaviskamisega ja tombega enda
poole, risti kaevatava veejuhtme 16ikele. Risti kaevamisel, kui
ekskavaator liigub iihel kaldal ja kaevab projekteeritud rist-
16ikega kraavi korraga, on omapoolne kraavi ndlv noutava
kallakusega, kuid kraavi vastaspoolse kraavi nélva kallakus
kujuneb vastavalt kopa vabale libisemisele ja on tavaliselt
jérsum.

Joon, 4. Koiskopaline ekskavaator. 1 — plokk, 2 — kopp, 3 — poomi otsa
hoidev tross, 4 — tostetross, 5 — tombetross, 6 — Sarniir, 7 — pddrde-
mehhanism, 8 — kere, 9 — roomikud

Koiskopaline ekskavaator on varustatud koppadega, mille
mahutavus olenevalt masina voimsusest vo6ib olla 0,25 kuni
25 m? enda kaalu juures 6 kuni 1500 tonni. Ta on varustatud
liikkumise-, pooramis-, jou- ja tooseadmega. Tooseade koosneb
poomist ja tile poomi iilemise otsa litkuval trossil rippuvast
kopast (joon. 4). Poomi alumine ots on kinnitatud aluse kiilge,
tilemine ots hoitakse trosside abil, millega reguleeritakse poo-
mi kallakust. Tavaliselt kasutatav poomi kallakusnurk on 30°
kuni 33°.

Koiskopalise ekskavaatori poom on palju pikem kui sama
voimsusega teistel ekskavaatori tiilipidel, mille tagajirjel on
ka tegevusraadius suurem. Maksimaalne tegevusraadius suure
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voimsusega mudelitel on.60 kuni 75 m, toste korgus 26 kuni
30 m ja kaevamise siigavus kuni 30 m. Ekskavaator saab
poorata oma telje timber 360 °.

Kopp on neljakandiline ja koosneb pohjast, kaarest ja kiilg-
seintest. Lahti on ta pealt ja eeskiiljest. Pohja esiots on varus-
tatud wvahetatavate hammastega. Kopa liikumist reguleeri-
takse toste- ja tombetrossidega.

Koiskopalise ekskavaatori t6okdik on jargmine. Poomi iile-
mise otsa hoidetrossiga seatakse poomi kallak, vastavalt t66
iseloomule. Ulekandemehhanismi abil lastakse vabaks toste-
tross, mille otsas ripub kopp, mis kukkudes tungib hammas-
tega mullasse. Kopa kukkumise momendil liilitatakse tegevusse
vintsi iilekande mehhanism, mis tombab kopa tombetrossi abil
maasse ja ta tditub mullaga. Mullaga tdidetud kopp tostetakse
vajalikule korgusele ja poordemehhanismi abil viiakse ta maha-
laadimise kohale, tombetross vabastatakse ja muld oma
raskuse mojul kukub kopast vélja. Pérast seda viiakse kopp
poordemehhanismi abil tagasi esialgsele kohale ja tooring algab
uuesti. Koiskopaline ekskavaator ei saa mulla l16ikamisel aval-
dada kopale survet; kukkudes tungib kopp oma hammastega
mullasse, tombetross hakkab teda vedama ning kopp tditub
mullaga. Selletottu ei saa tootada kovades, kaljustes ja kiil-
munud pinnastes. Uksikud suured kivid on samuti takistuseks.

Tootamise raadius on 10 kuni 20 9, suurem vahemaast eks-
kavaatori poorlemise teljest kuni poomi iilemise otsa projekt-
sioonini maapinnal.

Koiskopalised ekskavaatorid tootavad pinnastes, mis asu-
vad allpool liikumise tasapinda. Liikumise tasapinnast korge-
mates pinnastes ei t66ta nad rahuldavalt, sest et kopp libise-
des moodda nolva kogub halvasti mulda.

Analoogiliselt koiskopalisele ekskavaatorile t66tab haardko-
paline ekskavaator. Erinev on ainult kopa konstruktsioon.
Haardkopp koosneb kahest voi neljast, terasest valmistatud
haaratsist. Haaratsid on {ihendatud omavahel keskse Sarnii-
riga. Kesksest Sarniirist korgemal on i{ilemine Sarniir, mis sa-
muti on iihendatud kopa haaratsitega. Kopp on kinnitatud
kahe trossiga — toste- ja haardetrossiga. Haardetross haarab
keskse ja iilemise Sarniiri plokke ning on iihte otsa pidi tihen-
datud {ilemise Sarniiriga ja teine ots on iile poomi iilemise
ploki kinnitatud vintsi trumliga. Kolmas tross (joonisel 5 —
horisontaalne) vildib toste ja haardetrossi kokkukeerdumist.

Haardekopp votab mulda enda kukkumise kohalt, seoses sel-
lega voib vélja kaevata piistseintega ja vdga kitsa kaeviku.
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Maksimaalne tootamisraadius on vordne vahemaaga pooOr-
lemise teljest kuni poomi otsani horisontaalses asendis. Kraavi
nolvade  viljakaevamine on peaaegu voimatu. Haardekopa
hea kiilg seisneb selles, et temaga on voimalik mulda laadida
igasse transportvahendisse. Kopp voib laskuda tdpselt trans-
portvahendi kohale ja aeglaselt avaneda.

Joon. 5. Haardkopaline ekskavaator. 1 — poom, 2 — poomi otsa hoidev
tross, 3 — kopp, 4 — tostetross, 5 — haardetross, 7 — roomikud,
8 — kere

Senini vaatlesime painduva kopaiihendusega ekskavaato-
reid. Vaatleme niiiid jdiga kopaiihendusega nn. jiikvarrega
ekskavaatoreid. -~ Jdikvarrega ekskavaatorite esindajaks on
ogvakopaline ekskavaator.

Ogvakopalist maismaa ekskavaatorit kraavide kaevamistoo-
del ei kasutata sel pohjusel, et ta oma konstruktsiooni poolest
voimaldab ainult viikesi siivendeid. Neid kasutatakse peaasja-
likult karjddrides, kus nad kaevavad mulda peamiselt oma lii-
kumise tasapinnast korgemalt (joonis 6).
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Ogvakopaline ekskavaator kaevab mulda enesest eemale ja
liigub kaevamisel jirjest edasi. To6tamise raadius miiratakse
vahemaaga poordeteljest kuni kopa hammaste otsteni ja seda
ei saa suurendada ilma poomi vahetamiseta. Ogvakopalise
ekskavaatori kopa maht on 0,25 kuni 1,00 m*. Tooseade koos-
neb poomist, kopavarrest ja kopast. Kopp on jiigas iihendu-
ses poomiga kopavarre abil. Kopa pdhi on avatav,

Joon. 6. Ogvakopaline ekskavaator. | — poom, 2 — kopavars, 3 — kopp,

4 — survemehhanism, 5 — spetsiaalne kaksikjalg, 6 -— pdordemehha-
nism, 7 — kere, 8 — roomikud

Analoogiline ogvakopalise ekskavaatoriga on poordkopaga
ekskavaator. Vahe seisneb tooseade konstruktsioonis, mis
koosneb kiill samuti poomist, kopast ja kopavarrest, kuid kopp
on jdigalt iihendatud kopavarre kaudu poomi iilemise otsaga.
Poordekopaline ekskavaator kaevab mulda oma poole enese
lilkumise tasapinnast madalamalt.

Rasketes muldades, kus kdiskopalist ekskavaatorit ei saa
kasutada, kasutatakse poordkopalist ekskavaatorit.

Ekskavaatoritega kaevamisel on tdhtis oige ja otstarbeko-
hane to0de organiseerimine. Peamine noue on todde kdigu
katkestamatus. Selleks tuleb igal juhul teha kaeviku plaan,
kuhu kantakse peale ekskavaatori liikumine ja mullavallide
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asukohad. Viljakaevatud mulla teisaldamisel transportvahendi
abil margitakse plaanile transportvahendi etteandmise teed °
laadimiseks ja mulla véiljapuistamiseks. Kui laadimine teos-
tatakse otseselt veoautodele, siis veokit kandva maapinna
puhul antakse veokid ette ekskavaatori toopiirkonda tagurpidi
nii, et poom asetuks véljalaadimisel pikuti voi véikese nurga
all ekskavaatori kerele.

Maaparandustoodel on tihtipeale tegemist niiskete voi iili-
niiskete muldadega, mis ei kanna ekskavaatorit peal. Sel pu-
hul maismaa ekskavaatorid asetatakse alusmattidele, mis teeb
t66 kallimaks ja keerukamaks. Seoses sellega oleneb ekska-
vaatori valik liiklemise voimalustest objektil. Veejuhtme suu-
rema laiuse juures, kui ekskavaatori kopa viljavise kahelt kal-
dalt arvatuna ei voimalda veejuhtme keskpaika siivendada,
asetatakse ekskavaator pontoonidele, s. o. muudetakse ujuvaks
ekskavaatoriks.

Ujuva ekskavaatoriga voib joe reguleerimise toid teostada
lilkudes alt iiles — vastuvoolu voi {ilalt alla — parivoolu. See
kiisimus lahendatakse iga juhu kohta eraldi, olenevalt objekti
iseloomust. Tootades alt iiles saadakse veepinna alanemise
efekt reguleeritavas osas kohe, siin aga ekskavaator ise voib
jddda «kuivale». Selle drahoidmiseks tuleb allapoole ehitada
ajutisi tokketamme, et hoida veepinna seisu vajalikul korgu-
sel. Ulalt alla tootamisel ajutiste tokketammide ehitamist ei
ole vaja teostada, sest ekskavaatori ees olev reguleerimata
joe osa on heaks tokkeks ees, peale selle, setted, mis tekivad
tootamisel, viiakse vooluga alla reguleerimata jocosa poole.

Pontoonid peavad olema todtamisel kinnitatud vastupida-
valt ja kindlalt. Toode teostamise skeem oleneb masina tiiii-
bist ja reguleeritava joe ristloike suurusest. Kui kopa vilja-
vise ulatab kaevatava ristloike igasse punkti ja mullavalli
teljeni kaldal, siis ekskavaator teostab t60 liikudes pikuti kesk
joge. Vastasel korral teostatakse kaevamise toid jark-jargult,
algul liikudes pikuti iiht kallast, vilja kaevates mulda poolest
joe ristloikest, siis tile minnes teise kalda &ddrde ja liikudes
piki teist kallast — teise poole joe ristloikest. Selge, et sel ju-
hul produktiivsus alaneb viltimatu ajakaotuse tottu, mis ku-
lub iilesoitudeks ja muuks liikumiseks.

Viga suurte ja laiade jogede juures véljakaevatava mulla
eemaldamiseks kasutatakse ujuvat transporti.

Pontoonidel ekskavaatori edasiliikumist reguleeritakse kin-
nitustrosside abil, iihelt poolt neid pingutades ja teiselt poolt
lahti lastes.
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~Koiskopalisi,” haardkopalisi ja poordkopalisi ekskavaatoreid
- asétatakse pontoonidele muutmatult voi ainult liikkumise seadme
mahavotmisega. Ogvakopaga maismaa ekskavaatorit pon-
toonidel ei saa muutmatult kasutada pohjusel, et kaevamine
toimub- allpool ekskavaatori liikumise tasapinda. Ujuv ogva-
kopaline ekskavaator erineb maismaa ekskavaatorist pikenda-
tud kopavarre ja poomi poolest.

Ujuva koiskopalise ekskavaatori puuduseks on see, et ta
kaevamisel tirib mulda valli pontooni ette ja selletottu kasuta-
takse teda suuremate siigavuste juures kui on pontooni siivis.

Ujuva haardkopalise ekskavaatoriga voib siivendada kohe
pontooni ees, sest haardkopp ei vea mulda edasi-enese tait-
misel, nagu tegi seda koiskopaline., Teda kasutatakse mada-
late ]ogede stivendamisel.

Ekskavaatori meeskonna tdhtsaim ulesanne on voimalikult
rohkem drakasutada masina voimsust, mis saavutatakse mak-
simaalse t66aja édrakasutamisega vahetuses. Oppinud ekska-
vaatori juhi kites see saavutatakse operatsioonide Oigeaegse
liilitamisega, kus jdrgnev operatsioon algab enne eelmise ope-
ratsiooni 1oppu. Nditeks, tdiskopa tostmine iihendatakse poo-
mi poordega, kopa allalaskmine tiihjendamiseks algab enne
kui poore lopeb jne.

Peakraavide kapitaalremondi ja taastamistoode ldbiviimi-
seks, samuti vertikaalsete seintega kraavide kaevamiseks, nagu
neid tuleb ette torude panemise toddel, kasutatakse viga hea
eduga paljukopalisi ekskavaatoreid. Need ekskavaatorid liigu-
vad piki kraavi kallast voi otse kraavi ees ja votavad erilisele
lilkuvale lindile asetatud koppade abil mulda vélja.

Lopuks peab nimetama, et mehaaniliselt kaevatud kraavi
pohi ja nolvad ei tule nii siledad kui kdsitsi kaevatuna, see-
pdrast tuleb nolvade ja pohja viimistlemist teostada késitsi.

Maaparandustoodel on ekskavaatorite sobivamaks kopama-
huks 0,25 kuni 0,75 m®. Ekskavaatorite toojoudlus, olenevalt
kopamahust ja tootamise viisist on 25 kuni 250 m?* tunnis.
1 m* kopamahuga ekskavaatorite keskmiseks toojoudluseks
aastas voetakse 100 000 m?, sellest viljaminnes saame iga eks-
kavaatori keskmise toojoudluse olenevalt kopamahu suuru-
sest, néiteks: 0,35 m® kopamahuga ekskavaatori to66joudlus on
35000 m? 0,5 m* — 50000 m® jne. Koige joudsam on 160,
kui ekskavaator liigub peakraavi sihil ja viljakaevatud pinnase
paneb kahele poole vallidesse.

Ujuvad ekskavaatorid. Pontoonidele asetatud maismaa eks-
kavaatorite korval kasutatakse ka ujuvaid ekskavaatoreid.
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Ujuvad paljukopalised ekskavaatorid nn. mullakiihveldajad
on tarvitusel jogede pohjade siivendamisel ja setete korvalda-
misel.  Viljakaevatav muld suunatakse kaldale vastavate
transportooride abil.

Peale ekskavaatorite kasutatakse reguleeritud jogede ja
suurte kanalite puhastamiseks setetest ja ka siivendamiseks
pehmetes pinnastes nn. maaimejaid.

Maaimeja on asetatud pontoonidele voi erilisele laevale ning
tema toovahendiks on tsentrifugaalpump, mis on kohandatud
veega vedeldatud mulla pumpamiseks. Tema to6voimsus ole-
neb pumba suurusest, pumba tooratta pocrete arvust, vedel-
datud massi tihedusest ja toode iildtingimustest.

Keskmine vee tarvidus 1 m® viljakaevatava mulla vedelda-
miseks koigub 5 kuni 12 m?® piirides.

Maaimejad jagunevad statsionaarseteks, maismaal liikuva-
teks ja ujuvateks seadmeteks.

Statsionaarseid maaimejaid kasutatakse hiidromonitoriga
vhutud vedeldatud mulla viljapumpamiseks.

Hiidromonitoriks nimetatakse mehhanismi veejoa andmiseks
mulla viljakaevamisel hiidromehaanilisel viisil, kus surve all
oleva veejoaga uhutakse muld vilja.

Ujuvad maaimejad vedeldavad iseseisvalt mulda vee all ja
eemaldavad uhtumise kohast. Ujuvad maaimejad on kas va-
rustatud kobestajaga voi on ilma. Kobestajaid kasutatakse
tihedate ja tsementeerunud muldade ettevalmistamiseks kae-
vandamisele. Kobestaja t60 seisneb selles, et tema 5 kuni 10
kovera noaga frees l6ikab mulda kihtideks, mille maaimeja
imeb koos veega imejatorusse. Torude ithendused on painduvad.

Vedeldatud mulla teisaldamine maidratud kohale toimub
vastava torustiku voi rennide abil.

Ujuva maaimeja iimberpaigutamise viis on sarnane ujuvate
ekskavaatorite timberpaigutamisele.

Maaimeja t00 tdpsus ja suur joudlus saavutatakse kobes-
taja too reguleerimisega, timberpaigutuste otstarbeka organi-
seerimisega ja mulla takistusteta eemaldamisega.

DETAILKUIVENDUSE MEHHANISEERIMINE.

- Jogede siivendamisega ja peakraavide vorgu kaevamise kor-
raldamisega ei ole pollumajanduslike maade kuivendamine
kaugeltki veel lahendatud. Veeolude reguleerimiseks kogu
kuivendataval maa-alal on vajalik ehitada 'detailkuivendus-
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vork. Detailkuivendusvork kuulub kolhoosi sisemiste veejuht-
‘mete hulka, milliseid kehtiva korra jargi tuleb kolhoosidel ehi-
tada endil. Detailkuivendusvorgu ehitamiseks annab riik vas-
tava panga kaudu pikaajalist laenu.

Detailkuivendusvorgu ehitusté6de mehhaniseerimine on
vaga suure tdhtsusega. Sealjuures on tarvis selliseid mehha-
nisme, mis voimaldavad neid toid ldbi viia kiiresti ja oda-
valt.

Detailkuivendus on teostatav kas lahtiste kraavnde voi sala-
kraavide (drenaazi) abil.

Lahtise kuivenduskraavi kaevamise to6de mehhaniseerimise
vahendina on tarvitusel kraaviader, mida aga praegu veel
laialdasemalt ei kasutata.

Salakraavide — drenaazi — teostamise mehhaniseerimiseks
on tarvitusel mitmesuguseid mehhanisme, vastavalt drenaazi
tiibile.

Drenaazi kasutamise peamiseks eeliseks on see, et selle juu-
res ei ole takistatud pollutodde mehhaniseerimine. Peale selle
voimaldab drenaaZ palju paremini mulda taimekasvuks ette
valmistada ka mulla suurema ohustamise voimaluse ja vee-
olude reziimi poolest. Liigvee korvaldab drenaaz kiiremini
kui lahtised kraavid.

Drenaazi saab teostada mitmel viisil. Koige pikema kest-
vusega, kuid selle juures koige kallim on drenaaZ savitoru-
dega. Puitmaterjaliga teostatud drenaaz aga on vdhema kes-
tusega, eriti mineraalmuldades.

Viimasel ajal on laialdaselt kasutamisele voetud o00sdre-
naaz, millel on eelmistega vorreldes rida paremusi. Koige-
pealt selle teostamine on odav ja kiire. Peale selle voimaldab
ta liigvee kiiret dravoolu. Obsdrenaazil aga on ka puudusi.
Teda saab kasutada ainult tihedates kivideta mineraalmaa-
des (savimuldades) ja kdndudeta turbamaades. Kuigi ta iga on
lithike, ei oma see olulist tahtsust, kuna ta teostamine on odav.
Tihedates savimuldades on ta kestus siiski kuni 12 aastat.

Drenaazkraavide kaevamiseks kasutatakse samu mehha-
nisme, mis lahtiste kraavidegi juures.” Odsdrenaazi teostami-
seks aga on eriline masin.

Oosdreenide valmistamise masinate tooprotsess on kokku-
votlikult jargmine:

a) Tooéorgan (nuga, saag voi frees) ldoikab maapinda lahti
vertikaalsuunas dreenimise siigavuseni.

b) Dreenorgan — mis kujutab enesest metallist koonilise
esiotsaga silindrit ja on kinnitatud noa alumisele otsale, pres-
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sib mulda laiali selliselt, et tekib tema ldbimoodule vastav
mutikdigu sarnane 00s.

¢) Laiendaja, mis liigub dreeneri taga, suurendab oont
soovitud 14bimooduni — mineraalmaas keskmiselt 7—8 sm ja
turbamaas 20—30 sm.

Obsdrenaazi seinad on seega ilma kindlustuseta, mille tottu
oosdreeni ei voi teha vedelates voi varisevates (liiv) mulda-
des. Kivide esinemine on samuti takistuseks 00sdreenide tege-
misel.

Vaatleme ldhemalt monda 60sdrenaazi seadist:

1 (4 e
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Joon, 7. Obsdreeni ader VNJJG ja M/DK-2, 1| — suusad, 2 — nuga,
3 — dreener, 4 — koormamiskast

Odsdrenaazseadis DK-2 on madédratud o00sdreenide tege-
miseks savistes mineraalmuldades ja kédnnuvabades turba-
muldades siigavusega kuni 0,7 m. Noa asendamise puhul
pikemaga on voimalik teha turbamaas kuni 1,0 m siigavad
oosdreenid.

Oosdrenaazseade DK-2 peamisteks osadeks on tooorgan,
raam, toetussuusad, koormamiskast ja haakimisseade. To0-
organ koosneb noast, dreenerist ja laiendajast. Nuga on kinni-
tatud toetusraamiga'ning on pooratav Sarniiri imber. Tooasen-
dis hoidmiseks tokestatakse noa pooramist erilise kiilu abil.
Transportasendisse viimiseks vabastatakse nuga kinni hoidev
kiil ja nuga poorab ennast ise seadise edasiliikumisel maa
seest vilja.

Too alustamisel on vajalik 06sdrenaazseadis paigutada
laudadele, mis on asetatud risti iile kraavi, voi lastakse nuga
selleks kaevatud auku. Odsdrenaazseadise vedamiseks kasu-
tatakse roomiktraktorit. Pehmemate kihtide juures voib tuge-
vamajoulisem traktor vedada korraga mitut dreenatra.
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Et o0o0sdrenaazseadis tootamise juures ei kerkiks maast
iiles mulla vastusurve mojul, tuleb selle tasakaalustamiseks
seadise kaalu suutendada, milleks paigutatakse koormakasti
vastav raskus. Raskuse suurus méidratakse iga mulla liigi
jaoks proovimise teel. '

Oosdrenaazseadise DK-2 puuduseks tuleb lugeda, et ta
veab dreene paralleelselt maapinnale, kopeerides kdiki maa-
pinna reljeefli ebatasasusi, mille tottu 66sdreen ei saa iihtlast
langust. Ka on selle masinaga raske manooverdada.

Oodsdrenaazmasin THKM-2. Valgevene NSV meliorat-
siooni, vee ja soomajanduse teadusliku uurimisinstituudi
poolt on konstrueeritud traktori kiilge monteeritav 060s-
drenaazmasin, mis on mddratud o00sdreenide vedamiseks
kdnnuvabades turbamaades ja mis annab dreenidele soovi-
tava languse. Masin voib. tootada nii ratastraktorica SHTZ
ja roomiktraktoriga STZ-NATI. Masina peamisteks osadeks
on — raam, tosteseadega soovitud korgusesse files tostetav
voi allalastav nuga, reduktoriga ja siduriga varustatud vints,
tilekandemehhanism, dreener vaieriga ja juhtrullikutega.
Raam koosneb kahest poolest ning tema kiilge kinnitatakse
masina koik todosad. Noa iilesandeks on turbakihi 1dbiloika-
mine ja trossi paigaldamine nouetavale siigavusele. Noa
vasakpoolsele kiiljele on kinnitatud hammasliatt, mis on tar-
vilik noa kinnihoidmiseks ja paigaldamiseks soovitud siiga-
vusele. Noa alumine ots on varustatud tallaga ja ploki-
rattaga, millest ldbib dreeni vaier. Nuga ldbib hoidekarpi, mis
on horisontaalsuunas liikuva $arniiri abil raami kiilge kinni-
tatud. Nuga paigaldatakse {iles- voi allapoole hoidekarpi
tostemehhanismi abil. Noa kinnitamine todasendisse toimub
puitpulga abil. Kui nuga satub monele suuremale takistusele,
katkeb pulk ja nuga touseb horisontaalsesse transportasen-
disse.

Vintsi tilesandeks on vaieri kerimine trumlile dreeneri ligi-
tombamiseks. Vints pannakse kdima traktori jaotusvolli abil
tigureduktori kaudu. Vintsi sisseliilitamine toimub siduri
kaudu. Dreener omab voolujoonelise kuju ning on tehtud
kovast tamme- voi saarepuidust. Dreener on kinnitatud hésti
painduva terasvaieri kiilge. Vaier ldbib juhtploki rattad ja on
vastasotsaga mahitud vintsi trumlile.

Tootamine selle masinaga voib toimuda kolmel viisil: jao-
tatud, kombineeritud ja otsetombega, iihe voi teise viisi kasu-
tamine oleneb soo pealispinna siledusest. Ebatasasel soopin-
nal kasutatakse jaotatud tooviisi, kombineeritud tooviisiga ja
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otsetombega voib t6otada ainult siis kui soopind on tasane
ja omab kiillaldasi langusi.

Jaotatud to6viis on iseloomulik selle poolest, et tema abil
on voimalik 0o0sdreenile anda iikskoik millist soovltud lan-
gust

Joon. 8. Obsdreeiii ader TNKM-2. 1 — Taam, 2 — nuga, 3 — idste-

mehhanism, 4 — juhtiv roolik, 5 — pehme tross, 6 — dreener, 7 — puust
kaitsepulk :

Dreeni tegemiseks soidutatakse agregaat tookohale, nditeks
lahtise kogujakraavi juurde ja lastakse nuga alla tdoasendisse
ning soovitud siigavusele. Dreener lastakse alla kraavi
pohja. Siis vabastatakse vintsi trumlid nii, et vaier saaks
vabalt maha kerida traktori edasiliikudes, nuga 16ikab 1ébi
turba kihi ja veab vaierit lahtiloigatud soone pdhja modda.
Vaier kerib ennast trumli pealt maha. Nuga, mis on traktori
kiilge jaigalt kinnitatud, kopeerib muidugi koiki maapinna
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Joon. 9. Oo0sdreeni masina TNKM-2 tootamise viis

reljeefi ebatasasusi. Kui kogu 40—-50 m pikkune tross on
lahti kerinud, peatatakse traktor, nuga tostetakse niipalju
iiles kui suurt dreeni langust soovitakse saada ning liili-
takse sisse siduri abil vaieri kerimise vints. Vintsi abil pin-
guli tommatud vaier moodustab sirgjoone, mis ei ole enam
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paralleelne maapinnale, vaid omab samasugust langust nagu
me seda soovime antud dreeni juures. ‘ :

Kerides vaierit trumlile tdmbab see enda jirel dreenerit,
mis jatab mullasse 66sdreeni, mille langus vastab projektile.
Kui dreener on tommatud noa juurde, korratakse operatsiooni
senini kuni 66sdreen omab soovitud pikkuse.

Otsetombega tootamisel veetakse dreenerit kogu aeg taga
ilma vintsi kasutamata. Kombineeritud vintsi juures veetakse
dreenerit 10—20 meetri vorra lahtikeritud trossi otsas kaasa,
kasutades vintsi juhtudel kui traktor iiletab suuremaid pinna
ebatasasusi, nditeks iilesoidul kiingastest voi kraavidest.

Ketasdrenaazmasin DDM-4. See masin on méaratud 006s-
dreenide tegemiseks turbamullas. Masina isedrasus seisneb
selles, et ta voib hea eduga tootada ka kdnnurohkes. soos. Ke-
tasdrenaazmasin DDM-4 tootab haagituna roomiktraktori
STZ-NATI taha. Masin liigub roomikutel. To6organiks on tal
suur 2 m libimooduga ketas, mis vilisserval on varustatud
hammasfreesiga. Ketta telg toetub horisontaaltasapinnas von-
kuvale raamile. Raami vonkumise tottu freesil 16ikab ketas
maa sisse soone, mis on oma alumises otsas laiem kui maa-
pinna juures. Poorlev ketas nagu saeb maa sisse soone, saa-
gides sealjuures ldbi ka maa sees leiduvad kdnnud. Dreenide
freesimise kiirus vordub iildiselt traktori lilkumise kiirusele,
kuid kdnnurohkes maas on ta vdiksem kui kdnnuvabas. Ketas
pannakse liikuma traktori jouga rihmaratta vollilt kardaan-
volli abil.

Dreeni siigavus on 0,9 m, alt laius 16 sm ja pealt laius
4 sm. Et dreen ei jddks mitte pealt avatuks, on masina taha
monteeritud seadis, mis surub dreeni kokku 0,4 m siigavu-
seni.

Ketasdrenaazmasin on parimaks tooriistaks 00sdreenide
tegemiseks turbamaasse, kuid temal on siiski ka moned puu-
dused, nimelt teeb ta kaasa koik maapinna suuremad ebatasa-
sused, mistottu temaga ei saa teha dreene ettemédiratud lan-
gusega ja on kogult pikk, mistottu ka vihese manooverdamise
voimega. Toojoudlus on tal 8-tunnises toopdevas 1,0 kuni
1,2 km.

Oo6sdrenaazmasina THKM-2 toojoudlus: jaotatud tooviisiga
8-tunnise toopdevaga 4,5 km oosdreeni, kiituse kulu 8,6 kg
tihe km peale. Kombineeritud téoviisiga 8-tunnise téépaevaga
keskmiselt 6,5 km 60sdreeni, kiituse kulu 9,3 kg ithe km peale.
Otsetombega tooviisil 8-tunnise toopdeva jooksul keskmiselt
9,5 km 60sdreeni, kiituse kulu 10 kg iithe km peale.
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Dreenimise stigavus . kuni 1,3 m. Dreenimise keskmine
kiirus 0,93 m/sek.

Kraaviadrad. Lahtiste kuivenduskraavide kaevamise tohu-
samaks mehhaniseerimise vahendiks on kraaviadrad, mis t60-
tavad iihe voi kahe tugevajoulise traktori tombejoul. Kuigi
kraaviadrad on kasutamisel lahtiste kraavide kaevamiseks ja
puhastamiseks juba pikemat aega, ei ole senini veel suudetud
konstrueerida niisugust masinat, mis suudaks téotada vord-
sete tootulemustega igasuguses pinnases ja mis oeleks suute-
line tegema mitmesuguse nolva kallakuga ja siigavusega
kraave.
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Joon. 10. Kraaviader KV-2. 1 — raam, 2 — rattad, 4 — kahekiiljeline
tera, 5 — holm, 6 — bermapuhastaja, 7 — siigavuse reguleerimise sea-

dis, 8 — sisse- ja viljaliilitamise seadis, 9 — piistraud

Kodige rohkem on levinud ratastel kraaviader KV-2 haake-
riistana traktorile. Kraaviader koosneb raamist, vantvollist,
kahest rattast, kahekiilgsest terast koos holmadega ja siiga-
vuse reguleerijast. (joon. 10)

Raami kiilge on kinnitatud koik pohilised kraaviadra osad
laagrid, vantvoll, kraaviadra toosse liilitamise ja véljaliilita-
mise seadis ja korpus.

Kraaviadra korpus koosneb piistrauast, mille kiilge on kin-
nitatud kahekiiljeline tera, holmad ja kraavikalda ning mulla-
valli vahelise riba (berma) puhastajad. Tera 16ikab pinnast
horisontaalselt. Holmad tostavad 16igatud pinnast, see 16iga-
takse pooleks ja holmad pooravad mulla kahele poole ning
bermapuhastajad puhastavad kraavi kaldad, eemaldades mulla
kraavi direst. Soomaades tootades, et vdhendada survet pin-
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nale, monteeritakse rataste kiilge 20 sm laiused rattalaien-
dajad

Kraaviader, mida veab traktor STZ, kaevab kraavi siigavu-
sega 0,35 kuni 0,60 m, pohjalaiusega 0,40 m ja nolva kalla-
kuga 1:1. Uhe vahetuse jooksul voib kraaviader sisse kaevata
3 kuni 10 km kraavi, olenevalt pinnasest ja niiskuse tingi-
mustest. Kraaviadra suuremaks puuduseks on see, et tema
poolt kaevatud kraavi pohi jddb konarliseks, masin kopeerib
koik maapinna ebatasasused ja ei kindlusta kraavi pohja kal-
let. Tegemata jaidb ka iihendus koguja kraaviga 5 kuni 8 m
pikkuselt. Selline kraav vajab kisitsi lopule viimist, mis tuleb
teostada kohe peale mehhaniseeritud toode Iopetamist, sest
kraavide vork seetottu, et ta pole koguja kraaviga iihendatud
ja puudub kraavi pohja kalle, ei toota, koguneb vett tiis ja kut-
sub esile kraavi nolvade varisemise.

Kraaviadra poolt lopetamata t6id arvestatakse kuni 40 %
tildisest toomahust. Suurema osa kraaviadra poolt tegemata
jdetud toode lopetamist on voimalik mehhaniseerida, &draka-
sutades selleks greiderit ja buldooserit, mis voimaldavad ka-
sitsi tehtavad t60d viia miinimumini.

KAEVAMIS-VEOMASINAD.

Peale eelkirjeldatute on kasutamisel veel masinad, mis
transpordivad kaevatud mulla vajalikku kohta ja vajaduse
korral ajavad selle ka laiali. Neid nimetatakse kaevamis-veo-
masinateks ja nad tootavad traktori veol v6i omajoumasinaga.

Olenevalt téoorgani liigist jagunevad nad kopalisteks ma-
sinateks (skreeperid) ja Kkilbilisteks (greider ja buldooser).
Nende masinate t66joudlus on kuni 100 m®* tunnis ja nad ku-
lutavad palju vdhem energiat 1 m?* pinnase peale kui ekska-
vaatorid, sest mulla eemaldamine toimub enam-vdhem hori-
sontaalsel pinnal.

[sedranis kiirelt arenevad kaks masina tiitipi: traktor-
skreeperid ja buldooserid.

Haagitavad kaevamis-veomasinad ei ole nii universaalsed
kui ekskavaatorid, moned nendest on viga kitsa spetsiaalse
otstarbega, siiski voivad tdita pohilisi ja abistavaid toid.

Nende pohilised omadused on: :

1) hea manooverdamisvoime, lihtne ettevalmistus toodeks
ja imberpaigutamiseks;

2) lihtne konstruktsioon, teenindamine ]a remont;
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3) sisaldab iihes agregaadis koos traktoriga kaevamise ja
veo seadme, mis lihtsustab tooprotsessi organiseerimist;

4) suhteliselt suur t66joudlus — 8 kuni 12 m®/tunnis iihe
kantmeetrilise kopa mahu juures veo kaugusega 500—600 m
ja buldooseritele, tootades kallakul 2 % mulla teisaldamisel
25 kuni 30 m kaugusele kuni 100 m®/tunnis.

Nende masinate puuduseks on see, et nad ei ole kolblikud
tootamiseks talvel ja rasketes muldades, metsastunud maa-
aladel ja soos ning soostunud maadel ja t66de juures jarsuma
tousuga kuni 8—109%.

Skreeper. Traktori jdrel veetav voi oma joul liikuv masin on
médratud mulla 16ikamiseks kihtidena, viljaloigatud mulla
veoks ja jargnevaks tasandamiseks. Peaasjalikult kasutamisel
-teede ehitustoddel. Koosneb kopast, iiheteljelisest voi kahetel-
jelisest liikumisseadmest ja haakimise mehhanismist. To6or-
ganiks on kopp, kopa pohja esikiiljel on kogu laiuselt nuga,
mille abil 16ikab mulla kihti.

Tooprotsessi ldbiviimiseks on skreeperil jargmised mehhanis-
mid: kopa v0i kogu raami koos kopaga tostmise ja allalask-
mise mehhanism ja kopa tithjendamise mehhanism.

Skreeperi mehhanisme rakendatakse toosse traktori moo-
tori abil mehaanilise voi hiidraulilise iilekande kaudu.

Skreeperid liigitatakse kergeteks ja rasketeks, olenevalt
voimsusest ja kogukaalust.

Mullatoodel kasutatakse peamiselt kahte tiilipi skreepereid.
Uks nendest, skreeper tiiiip D-147 kopa mahutavusega 6 kuni
8 m®. Kaheteljeline, suure rattaga. Vedajaks on traktor S-80.
Teisel tiiiibil D-106 on kopa mahutavus 4,2 kuni 5 m*. Masin
on iiheteljeline, nelja rattaga. Vedajaks on traktor 60—65 HP.
Skreeperi pikkus on 5,17 m, laius 3,3 m ja kopa haarde laius
B9 1.

Maaparandustoode juures kasutatakse skreepereid harva,
peamiselt aga siis, kui on tarvilik teostada suures mahus
mulla timberpaigutustoid.

Buldooser kujutab enesest voimsat laia kilpi, mis on mon-
teeritud traktori ette (S-80 voi STZ-NATI). Universaal-bul-
dooserid, samuti ka moned normaalbuldooserid voivad todtada,
kui vahetada tooorganit: a) kobestajana, b) rehana, raies-
tiku puhastamiseks, c¢) puuldikajana metsaraiel, d) vosaloika-
jana, e) liikkajana, tootades koos skreeperiga, g) kdnnuldika-
jana ja i) lumesahana.

Buldooseri t66 protsess koosneb mulla kaevamisest, teisel-
damisest ja laialiajamisest (planeerimisest).
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Buldooseri kilbi asendit on voimalik vajaduse korral muuta
molemale poole kuni 60 °-ni tema pikuti telje suhtes.

Buldooserit kasutatakse viimasel ajal mitte ainult abitoodel
vaid ka pohitoodel, isedranis seal on oluline buldooserite
tootlikkus, kus mulla iimberpaigutamist on véimalik teostada
kallakut mooda ja timberpaigutamise kaugus ei iileta 75 m,
sest budooser oma suure tootlikkusega tootab siin suurima
kasukraadiga.

Sarnasteks toodeks on: 1) teiste masinatega viljakaevatud
mulla tasandamine, 2) kraavide, aukude tditmine, 3) planee-
rimise t60d ja 4) pindade puhastamine kividest, vosast jne.

Joon. 11. Raske_greider (maahoovel)

Hésti voib buldooserit kasutada ka torukraavide kinniaja-
misel. Arvestades seda, et buldooser liikkkab korraga suurt
mulla mahtu, tuleb torud kaitsta vigastuste eest, kattes neid
kasitsi kuni 20 sm paksuse mullakihiga.

60—70 HP traktoriga buldooseri joudlus mulla {imberpai-
gutamisel 40—60 m kaugusele on umbes 60 m® tunnis. Um-
berpaigutamise kauguse vdhenemisega suureneb joudlus,
nditeks, 26 m kauguse juures kiiiinib toojoudlus kuni 100 m®
tunnis ja maapinna 20 %-sel kallakul — kuni 150 m?® tunnis.

Praktika on nididanud, et buldooseri kasutamisel koos trak-
toriga S-80 mulla iimberpaigutamisel 100—150 m kaugusele
on tema aastane viljatootamise maht 80—90 tuh. m® pée-
vane joudlus voib tousta. kuni 1000 m®.

Greider (maahoovel) on kasutamisel peamiselt profileerimis-
toodel teede ehitamisel, kaevikute nolvade ja pohja planeeri-
misel, pindade planeerimisel ja vidhesel médral ka kraavide
kaevamistoodel.
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Greiderid on kahte liiki, haakeriistadena traktoritele ja ka
iseliikuvad. Greidereid liigitatakse kergeteks ja rasketeks, ole-
nevalt voimsusest ja kaalust.

Greideri paremus vorreldes buldooseriga véljendub eriti
planeerimistoddel, kus t66 toimub tdpsemalt kilbi parema ase-
tuse tottu.

Haagitavate greiderite manooverdamisvoime on vdiksem
kui buldooseritel suure pikkuse tottu (koos traktoriga on
pikkus kuni 15 m) ja greider vajab normaalseks tootamiseks
tegevusulatust keskmiselt 500—1000 m.

Maaparandustoodel kasutatakse peamiselt rasket greiderit
GT-12 (joon. 11) haakeriistana traktorile.

Tooorganiks on raami kiilge kinnitatud kilp, mille iaius
3,6 kuni 4,2 m.

Koikide greiderite peamisteks osadeks on alusraam, Kkilbi-
taoline tooorgan koos veoraamiga, kilbi tostemehhanism, kilbi
asetusnurga muutmise mehhanism, esirataste kallaku andmise
mehhanism. Kilbi alumise serva kiilge on monteeritud kilbi
pikkune nuga.

Too juures lastakse kilp alla ja asetatakse vajaliku nurga
all, mille tottu liikatakse 16igatud muld korvale. Péarast 1—2
kordset tookdiku saavutatakse rahuldav mulla tasandamine.

KULTUUR-TEHNILISTE TOODE MASINAD.

Seni vaatlesime masinaid, mida kasutatakse maaparandu-
ses hiidrotehniliste toode ldbiviimiseks. Sellega aga ei ole veel
koik tehtud selleks, et saaks maa-ala kasutamisele votta kul-
tuuride alla. Jargmine etapp on kultuurtehniliste toode labi-
viimine.

Kultuurtehniline maaparandus seisneb kasutamisele voeta-
vate maa-alade pealispinna parandamises, mis haarab juuri-
mist, vosaraiumist, kivide koristamist, pinna planeerimist ja
kiindmist.

Siin tuleb samuti appi tehnika. Peale eespool kirjeldatud
masinate, missuguseid voib osaliselt kasutada ka kultuurteh-
niliste toode ldbiviimisel, on kasutamisel veel spetsiaalmasinad
nagu vosaloikaja, juurimismasinad ja teised.

Allpool vaatleme neid ligemalt.

Vosaloikaja meenutab valiselt lumesahka, mis on montee-
ritud traktori ette.
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Vosaloikaja KU-60 on ehitatud kahest paksust teraskilbist,
mis on asetatud vertikaalselt omavahel 60 ° nurga all. Kilpide
alumised ddred on kujundatud horisontaalse asendiga loike-
teradeks, mis ldikavad vosa ldbi. Loikamise korgus on tellitav,
toste korguse piir — 15 sm.

Vosaloikaja on suuteline ldbi l16ikama kuni 10 sm jdmedat
vosa. Jamedamaid tiivesid, labimooduga kuni 25 sm, voib ta
14bi 16igata, kui loikamist teostatakse 2—3 korda.

Koige soodsam on tootada koval mineraalmaal, pehmel
turbamaal on traktori sissejddmise oht.

Traktori ja traktoristi kaitsmiseks langevate puude eest on
traktori kohale.asetatud vastav kaitseraam.

Vosaloikaja KU-60 tootamise laius on 2,7 kuni 3,5 m, t66-
joudlus 10-tunnise toopdeva juures — 3 kuni 4 ha.

Pohilisteks takistajateks vosaloikaja toos on jarsult muutuv
maapinna reljeef, pehme pinnas ja suured kivid.

Juurimismasin. Enamuses  juurimismasinad  tootavad
vintsi pohimottel. Konstruktsioonilt on kdik masinad enam-
viahem sarnased, erinevusi on ainult {iksikute detailide mas-
siivsuses ja trossi jameduses.

Juurimismasin TD-1 toéotab traktoriga SHTZ, SHTZ-NATL
Tema tookdik: a) valitakse tasasel maal enam vastupidav
tugev ankrukidnd, b) liihike tross asetatakse ankurkidnnu {im-
ber, ¢) pika trossi iiks ots asetatakse juuritava kdnnu iimber;
peale nende operatsioonide 1opetamist liilitatakse jouseade
toosse, mis paneb juurimismasina trumli liilkuma. Trummel
kerib pika trossi enda peale ja sellega juurib kdnnu vilja.

Juurimismasin TDV-2 erineb masinast TD-1 sellega, et
omab teise trumli peenikese trossiga, mida kasutatakse juuri-
tud kdnnu juurtelt mulla eemaldamiseks raputamisega, kin-
dude eemaletombamiseks ja kokkupanemiseks hunnikutesse.

Traktoriga tootavad juurimismasinad arendavad tombe-
joudu kuni 30 tonni. Praktika niitab, et traktor-juurimisma-
sinate otstarbekas kasutamine on voimalik kindudega kaetud
mineraalmaadel, kus kdnnu 14dbimoot on iile 25 sm.

Juurimismasin TD-1 témbejoud on 20 tonni, joudlus 0,25 ha
vahetuses (600 kdndu 1 ha kohta), teenindav personaal 8 ini-
mest.

Juurimismasina TDV-2 tombejoud on 30 tonni, joudlus
0,37 ha vahetuses ja teenindav personaal 9 inimest.

Kirjeldatud masinatega varustatakse maaparandusjaamad,
kes saavad osutada tGhusat abi maaparandustoode {eostami-
sel meie kolhoosides, sovhoosides ja metsamajandites. Ainult
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voimsa noukogude tehnika kasutamine voimaldab maaparan-
dust teostada vajalikus ulatuses ja kvaliteedis.

Aeg, kus maaparandustoid teostati peamiselt kasitsi, on ta-
gasipoormatult ldinud minevikku. Partei ja valitsuse poolt

meile iilesseatud iilesanded on teostatavad ainult néukogude
maa voimsa tehnika kaasabil.



(P
4

(S

bt : : e A
e o H A Q
v ) 17 X a\ - oy
o e A




	7
	Statement section
	Untitled

	Chapter
	NÕUKOGUDE EESRINDLIK TEHNIKA MAAPARANDUSTÖÖDE ABISTAJANA
	Põld Heinamaa Karjamaa Märkide seletus: Untitled Joon. 1. Maade kuivendamise vajadus Eesti NSV-s
	EKSKAVAATORID.
	Joon. 3. Paljukopaline ekskavaator
	Untitled
	Untitled
	Untitled
	Untitled

	DETAILKUIVENDUSE MEHHANISEERIMINE.
	Untitled
	Untitled
	Joon. 9. Õõsdreeni masina TNKM-2 töötamise viis
	Joon. 10. Kraaviader KV-2. 1 — raam, 2 — rattad, 4 — kaheküljeline tera, 5 — hõlm, 6 — bermapuhastaja, 7 — sügavuse reguleerimise seadis, 8 — sisse- ja väljalülitamise seadis, 9 — püstraud

	KAEVAMIS-VEOMASINAD.
	Joon. 11. Raske greider (maahöövel)

	KULTUUR TEHNILISTE TÖÖDE MASINAD.

	Picture section
	Untitled


	Illustrations
	Untitled
	Põld Heinamaa Karjamaa Märkide seletus: Untitled Joon. 1. Maade kuivendamise vajadus Eesti NSV-s
	Joon. 3. Paljukopaline ekskavaator
	Untitled
	Untitled
	Untitled
	Untitled
	Untitled
	Joon. 9. Õõsdreeni masina TNKM-2 töötamise viis
	Joon. 10. Kraaviader KV-2. 1 — raam, 2 — rattad, 4 — kaheküljeline tera, 5 — hõlm, 6 — bermapuhastaja, 7 — sügavuse reguleerimise seadis, 8 — sisse- ja väljalülitamise seadis, 9 — püstraud
	Joon. 11. Raske greider (maahöövel)
	Untitled

	Tables
	Untitled


